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NARIZENI KOMISE V PRENESENE PRAVOMOCI (EU)
& 1322/2014

ze dne 19. zafi 2014,

kterym se dopliiuje a méni narizeni Evropského parlamentu a Rady

(EU) €. 167/2013, pokud jde o pozadavky na konstrukci a obecné

poZadavky v souvislosti se schvalovanim zemédélskych a lesnickych
vozidel

(Text s vyznamem pro EHP)

KAPITOLA 1
PREDMET A DEFINICE

Cléanek 1

Predmét

Toto nafizeni stanovi podrobné technické pozadavky a zkusSebni postupy
tykajici se navrhu, konstrukce a montaze vozidel pro ucely schvalovani
zemédélskych a lesnickych vozidel a jejich systému, konstrukénich ¢asti
a samostatnych technickych celkll, podrobné podminky a pozadavky
tykajici se postupt schvaleni typu, zkouSek se simulaci a shodnosti
vyroby, technické specifikace ohledné pfistupu k informacim o opravach
a udrzbé vozidla a vykonnostni normy a kritéria pro posuzovani tech-
nickych zkuseben v souladu s nafizenim (EU) ¢. 167/2013.

Clanek 2

Definice

Pro ucely tohoto nafizeni se pouziji tyto definice:

1) ,,Vztaznym bodem sedadla (S)*“ se rozumi bod ve stifedni podélné
rovingé sedadla, ve kterém se tecna rovina spodni ¢asti calounéného
opéradla protind s vodorovnou rovinou. Tato vodorovna rovina
protina povrch sedaku ve vzdalenosti 150 mm pfed vztaznym
bodem sedadla, jak je stanoven v dodatku 8 k ptiloze XIV.

2) ,,0Ovladacim zafizenim* se rozumi jakékoliv zafizeni, jehoz bezpro-
stfedni ovladani umoziuje zménit stav nebo fungovani traktoru nebo
jakéhokoli zafizeni pfipojeného na traktor.

3) ,,Clonou® se rozumi ochranné zafizeni, které je umisténo bezpro-
sttedné pred nebezpeénym mistem a které samo nebo ve spojeni
s dalSimi ¢astmi stroje ze vSech stran zabranuje dosazeni nebezpec-
ného mista.

4) ,Zabranou“ se rozumi ochranné zafizeni, které prostfednictvim
miize, sit¢ nebo podobného zatizeni zajist'uje bezpecnou vzdalenost
od nebezpecného mista tak, ze s nim nelze pfijit do styku.

5) ,,Kapotou® se rozumi ochranné zafizeni, které je umisténo bezpro-
sttedné pred nebezpecnym mistem a které zabranuje jeho dosazeni

z kryté strany.

6) ,,Pevné spojeno znamend, ze ochranné zafizeni lze odstranit pouze
s uzitim nastroju.
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7) ,,Horkym povrchem® se rozumi jakykoli kovovy povrch traktoru,
ktery pii bézném pouziti predpokladaném vyrobcem dosahuje teploty
vyssi nez 85 °C, nebo jakykoli plastovy povrch, ktery dosahuje
teploty vyssi nez 100 °C.

KAPITOLA 1II

POZADAVKY NA KONSTRUKCI VOZIDLA A OBECNE POZADAVKY
NA SCHVALENI TYPU

Clanek 3

Obecné povinnosti vyrobce ohledné konstrukce vozidla

1. Vyrobci vybavi zemédelska a lesnicka vozidla systémy, konstrukc-
nimi ¢astmi a samostatnymi technickymi celky ovlivitujicimi bezpecnost
osadky, které jsou konstruovany, vyrabény a montovany takovym
zpusobem, aby vozidlo bylo pfi bézném provozu a udrzbé podle pokynt
vyrobce v souladu s podrobnymi technickymi pozadavky a zkuSebnimi
postupy stanovenymi v ¢lancich 4 az 32.

2. Vyrobci prokazou schvalovacimu organu pomoci fyzické prokazo-
vaci zkousky, ze zemédélskd a lesnicka vozidla dodavana na trh, regis-
trovana nebo uvadéna do provozu v Unii spliuji podrobné technické
pozadavky a zkuSebni postupy stanovené v ¢lancich 4 az 32.

3. Vyrobci zajisti, aby ndhradni dily a zafizeni, které jsou doddvany
na trh nebo uvadény do provozu v Unii, spliovaly podrobné technické
pozadavky a zkuSebni postupy uvedené v tomto nafizeni. Schvalené
zemédélské a lesnické vozidlo vybavené takovym néhradnim dilem
nebo zafizenim musi splnovat tytéZz pozadavky na zkousky a tytéz
mezni hodnoty vykonnosti jako vozidlo vybavené pivodnim dilem.

4. Vyrobcei zajisti, aby byly dodrzeny postupy schvdleni typu pro
ovéfeni shodnosti vyroby, pokud jde o podrobné pozadavky na
konstrukei vozidla stanovené v tomto nafizeni.

Clanek 4
Uplatiiovani piedpisi EHK OSN

Piedpisy EHK OSN a jejich zmény uvedené v piiloze I tohoto nafizeni
se pouziji na schvaleni typu zemédélskych a lesnickych vozidel
podléhajicich podminkam stanovenym v tomto nafizeni.

Clanek 5

Uznavani protokolii o zkouSkach vystavenych na zakladé kodexu
OECD pro ucely EU schvaleni typu

V souladu s ¢lankem 50 nafizeni (EU) €. 167/2013 se protokoly o zkou-
Skach vystavené na zakladé kodexd OECD podle piilohy II tohoto
nafizeni uznaji pro ucely EU schvaleni typu jako alternativa k protokolu
o zkou$ce vystavenému na zakladé tohoto nafizeni.
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Clanek 6
Usporadani tykajici se postupt schvaleni typu, véetné poZadavkii na

zkousky se simulaci

Usporadani tykajici se postupti schvaleni typu podle ¢l. 20 odst. 8
nafizeni (EU) ¢. 167/2013 a pozadavky tykajici se zkousek se simulaci
podle ¢l. 27 odst. 6 uvedeného nafizeni jsou stanoveny v piiloze III
tohoto natizeni.

Clanek 7
Usporadani tykajici se shodnosti vyroby

Usporadani tykajici se shodnosti vyroby podle ¢l. 28 odst. 6 nafizeni
(EU) ¢. 167/2013 jsou stanovena v priloze IV tohoto nafizeni.

Clanek 8

Pozadavky tykajici se pFistupu k informacim o opravich a udrzbé

Pozadavky tykajici se pfistupu k informacim o opravach a udrzbé podle
¢l. 53 odst. 12 nafizeni (EU) ¢. 167/2013 jsou stanoveny v pfiloze
V tohoto nafizeni.

Clanek 9

PoZzadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni
(dynamické zkousky)

Zkusebni postupy a pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pfi
prevraceni, pokud jde o dynamické zkousky, pro vozidla kategorii T1,
T4.2 a T4.3 podle ¢l. 18 odst. 2 pism. a) nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se
provadéji a oveéruji v souladu s prilohou VI tohoto nafizeni.

Clének 10

Pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pri prevraceni
(pasové traktory)

ZkuSebni postupy a pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pii
prevraceni, pokud jde o pasové traktory, pro vozidla kategorii C1, C4.2
a C4.3 podle ¢l. 18 odst. 2 pism. a) nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se
provadéji a ovéfuji v souladu s ptilohou VII tohoto natfizeni.

Clének 11

PoZzadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni
(statické zkousky)

Jako alternativu k pozadavkim stanovenym v c¢lanku 9 a ¢lanku 10 si
vyrobci mohou zvolit, Ze splni pozadavky tohoto ¢lanku, pokud dany
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typ vozidla spada do oblasti pouzitelnosti stanovené v piiloze VIII
tohoto nafizeni. ZkuSebni postupy a pozadavky pouzitelné na
konstrukce ochrany pii pievraceni, pokud jde o statické zkousky, pro
vozidla kategorii T1/C1, T4.2/C4.2 a T4.3/C4.3 podle ¢l. 18 odst. 2
pism. a) nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadéji a ovétuji v souladu
s prilohou VIII tohoto nafizeni.

Clanek 12

Pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pri prevraceni (piredni
konstrukce ochrany pri prevraceni u uzkorozchodnych traktori)

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na predni konstrukce ochrany
pfi pfevraceni, pokud jde o uzkorozchodné traktory, pro vozidla kate-
gorii T2, T3 a T4.3 podle ¢l. 18 odst. 2 pism. a) nafizeni (EU)

¢. 167/2013 se provadéji a ovéfuji v souladu s ptilohou IX tohoto
nafizeni.

Clanek 13

Pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pri prevraceni (zadni
konstrukce ochrany pri prevraceni u uzkorozchodnych traktori)

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na zadni konstrukce ochrany
pii pfevraceni, pokud jde o uzkorozchodné traktory, pro vozidla kate-
gorii T2/C2, T3/C3 a T4.3/C4.3 podle ¢l. 18 odst. 2 pism. a) nafizeni
(EU) ¢. 167/2013 se provadéji a ovefuji v souladu s prilohou X tohoto
nafizeni.

Clanek 14

Pozadavky pouzZitelné na ochranné konstrukce proti padajicim
predmétim

Zkus$ebni postupy a pozadavky pouzitelné na ochranné konstrukce proti
padajicim pfedmétim pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2
pism. b) nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadé¢ji a ovetuji v souladu
s prilohou XI tohoto nafizeni.

Clének 15

Pozadavky pouZitelné na sedadla spolujezdci

ZkusSebni postupy a pozadavky pouzitelné na sedadla spolujezdcti pro
vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. c¢) nafizeni (EU)

¢. 167/2013 se provadéji a overuji v souladu s prilohou XII tohoto
nafizeni.
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Clének 16

Pozadavky pouZitelné na vystaveni Fidi¢e hladiné hluku

ZkusSebni postupy a pozadavky pouzitelné na vystaveni fidice hladiné
hluku pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. d) nafizeni
(EU) ¢. 167/2013 se provadéji a ovetuji v souladu s ptilohou XIII
tohoto nafizeni.

Clének 17

Pozadavky pouZitelné na sedadlo Fidice

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na sedadlo fidice pro vozidla
kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. e) nafizeni (EU) ¢. 167/2013
se provadeji a ovetuji v souladu s piilohou XIV tohoto nafizeni.

Cléanek 18

Pozadavky pouZitelné na pracovni prostor a pristup k mistu Fidice

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na pracovni prostor a piistup
k mistu fidice pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. f)
natizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadéji a ovéiuji v souladu s piilohou
XV tohoto nafizeni.

Clének 19

Pozadavky pouZitelné na vyvodové hiidele

Zkusebni postupy a poZadavky pouzitelné na vyvodové hridele pro
vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. g) nafizeni (EU)

¢. 167/2013 se provadéji a ovetuji v souladu s prilohou XVI tohoto
nafizeni.

Clének 20

Pozadavky pouZitelné na ochranu konstrukénich ¢asti pohonu

ZkusSebni postupy a pozadavky pouzitelné na ochranu konstrukénich
¢asti pohonu pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism.
h) natizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadéji a oveétuji v souladu s piilohou
XVII tohoto nafizeni.

Clének 21

Pozadavky pouZitelné na body ukotveni bezpecnostnich pasi

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na body ukotveni bezpec¢nost-
nich past pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. i)
nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadéji a ovéiuji v souladu s piilohou
XVIII tohoto natizeni.



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 7

Clének 22

Pozadavky pouZitelné na bezpecnostni pasy

ZkuSebni postupy a pozadavky pouzitelné na bezpecnostni pasy pro
vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. j) nafizeni (EU)

¢. 167/2013 se provadéji a overfuji v souladu s piilohou XIX tohoto
nafizeni.

Clanek 23

Pozadavky pouZitelné na ochranu proti pronikajicim predmétim

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na ochranu proti pronikajicim
pfedmétim pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. k)
natizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadéji a ovéiuji v souladu s ptilohou
XX tohoto nafizeni.

Clének 24

Pozadavky pouZitelné na vyfukové systémy

ZkusSebni postupy a pozadavky pouzitelné na vyfukové systémy pro
vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. 1) nafizeni (EU)

¢. 167/2013 se provadé€ji a overuji v souladu s piilohou XXI tohoto
nafizeni.

Clanek 25

PoZzadavky pouZitelné na nivod k obsluze

Pozadavky pouzitelné na navod k obsluze, véetné hledisek souvisejicich
s ochranou proti nebezpecnym latkdm a provozem a udrzbou vozidla,
pro vozidla kategorii T, C, R a S podle ¢l. 18 odst. 2 pism. 1), n) a q)
nafizeni (EU) ¢. 167/2013 jsou stanovena v piiloze XXII tohoto nafi-
zeni.

Cléanek 26

Pozadavky pouZitelné na ovlidaci zarizeni, vcetné bezpecnosti
a spolehlivosti ovladacich systémi a zaFizeni pro nouzové
a automatické zastaveni

ZkuSebni postupy a pozadavky pouzitelné na ovladaci zatizeni, véetné
bezpecnosti a spolehlivosti ovladacich systému a zafizeni pro nouzové
a automatické zastaveni, pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2
pism. o) nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadéji a oveétuji v souladu
s piilohou XXIII tohoto nafizeni.

Cldnek 27
PoZzadavky pouZitelné na ochranu proti jinému mechanickému

nebezpeci

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na ochranu proti mechanic-
kému nebezpeci, véetné hledisek souvisejicich s ochranou pfed drsnymi
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povrchy, ostrymi hranami a rohy, prasknutim potrubi pro tekutiny
a nekontrolovanym pohybem vozidla, jiného druhu, nez je uvedeno
v Clancich 9 az 14, 19 a 23, pro vozidla kategorii T, C, R a S podle
¢l. 18 odst. 2 pism. p) natfizeni (EU) ¢. 167/2013 se provadéji a oveiuji
v souladu s pfilohou XXIV tohoto nafizeni.

Clének 28

PoZadavky pouZitelné na kryty a ochranna zatizeni

Zkusebni postupy a pozadavky pouzitelné na kryty a ochranna zatizeni
pro vozidla kategorii T, C, R a S podle ¢l. 18 odst. 2 pism. r) nafizeni
(EU) ¢. 167/2013 se provadéji a ovetuji v souladu s piilohou XXV
tohoto nafizeni.

Cléanek 29

Pozadavky pouZitelné na informace, varovani a oznaceni

ZkuSebni postupy a pozadavky pouzitelné na informace, varovani
a oznaceni, vcetn¢ hledisek souvisejicich s varovnymi signaly, pokud
jde o brzdéni, a provozem a udrzbou vozidla, pro vozidla kategorii T,
C, R a S podle ¢l. 18 odst. 2 pism. s) nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se
provadéji a oveétuji v souladu s ptilohou XXVI tohoto nafizeni.

Cldnek 30
Pozadavky pouZitelné na materialy a produkty
ZkusSebni postupy a pozadavky pouzitelné na materidly a produkty pro
vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. t) natizeni (EU)

¢. 167/2013 se provadéji a ovetuji v souladu s prilohou XXVII tohoto
nafizeni.

Cldnek 31
Pozadavky pouZitelné na baterie
ZkusSebni postupy a pozadavky pouzitelné na baterie pro vozidla kate-

gorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism. u) nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se
provadéji a ovetuji v souladu s prilohou XXVIII tohoto nafizeni.

Clének 32

Pozadavky pouZitelné na ochranu proti nebezpecnym latkam

ZkuSebni postupy a pozadavky pouzitelné na ochranu proti nebez-
pecnym latkam pro vozidla kategorii T a C podle ¢l. 18 odst. 2 pism.
1) natizeni (EU) €. 167/2013 se provad¢ji a ovetuji v souladu s prilohou
XXIX tohoto nafizeni.
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KAPITOLA 111

POZADAVKY TYKAJICi SE TECHNICKYCH ZKUSEBEN

Cldnek 33
Vykonnostni normy a posuzovani technickych zkuSeben
Technické zkuSebny musi vyhovét vykonnostnim normam a postupu

jejich posuzovani uvedenym v ¢lanku 61 nafizeni (EU) ¢&. 167/2013,
které musi byt ovéteny v souladu s pifilohou XXX tohoto nafizeni.

Clanek 34
Pripustnost vlastniho zkouseni
Vlastni zkou$eni internimi technickymi zkusebnami podle ¢l. 60 odst. 1

nafizeni (EU) ¢. 167/2013 lze provadét pouze v piipadech povolenych
podle ptilohy III tohoto natizeni.

KAPITOLA IV

VNITROSTATNI SCHVALOVANI TYPU VOZIDEL, SYSTEMU,
KONSTRUKCNICH CASTI NEBO SAMOSTATNYCH TECHNICKYCH
CELKU

Cldanek 35
Vnitrostatni schvaleni typu vozidel, systémi, konstrukénich casti

nebo samostatnych technickych celki

Vnitrostatni organy neodmitnou ud¢lit vnitrostatni schvaleni typu pro
typ vozidla, systému, konstrukéni ¢asti nebo samostatného technického
celku z diavodu tykajicich se pozadavkl na konstrukci, pokud vozidlo,
systém, konstrukéni ¢ast nebo samostatny technicky celek splituje poza-
davky stanovené v tomto nafizeni.

KAPITOLA V
ZAVERECNA USTANOVENI

Clének 36
Zmény prilohy I natizeni (EU) ¢. 167/2013

Priloha I nafizeni (EU) ¢. 167/2013 se méni takto:

1) v tadku ¢. 39 se polozky odpovidajici kategoriim vozidel Ca a Cb
nahrazuji vyrazem ,,.X*;

2) v tadku ¢. 41 se polozky odpovidajici kategoriim vozidel T2a a T2b
nahrazuji vyrazem ,,X*;

3) v fadku ¢. 43 se polozky odpovidajici kategoriim vozidel Ca a Cb
nahrazuji vyrazem ,,.X*;

4) v tadku ¢. 44 se polozky odpovidajici kategoriim vozidel Ca a Cb
nahrazuji vyrazem ,,X“.
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Clének 37

Vstup v platnost a pouzitelnost

Toto nafizeni vstupuje v platnost dvacatym dnem po vyhlaseni
v Urednim vestniku Evropské unie.

Pouzije se ode dne 1. ledna 2016.

Toto nafizeni je zavazné v celém rozsahu a piimo pouzitelné ve vsech
Clenskych statech.



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 11

OBSAH

Cislo pfilohy

Nazev pfilohy

Pozadavky na Kkonstrukei vozidla a obecné poZadavky na schvalovani typu

I Uplatiovani piedpist EHK OSN
11 Uznavani protokolit o zkouskach vystavenych na zakladé
kodextt OECD pro ucely EU schvaleni typu
1 Usportadani tykajici se postupti schvalovani typu, vcetné poza-
davki na zkousky se simulaci
v Uspotadani tykajici se shodnosti vyroby
A% Pozadavky tykajici se pfistupu k informacim o opravach
a udrzbé
VI Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pfi prevraceni
(dynamické zkousky)
Vil Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pii pirevraceni
(pasové traktory)
VII Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni
(statické zkousky)
X Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni
(ptedni konstrukce ochrany u tzkorozchodnych traktort)
X Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni
(zadni konstrukce ochrany u tzkorozchodnych traktorit)
X1 Pozadavky pouzitelné na ochranné konstrukce proti padajicim
predmétim
Xl Pozadavky pouzitelné na sedadla spolujezdct
XII Pozadavky pouzitelné na vystaveni fidice hladiné¢ hluku
XV Pozadavky pouzitelné na sedadlo fidice
XV Pozadavky pouzitelné na pracovni prostor a piistup k mistu
fidice
XVI Pozadavky pouzitelné na vyvodové hiidele
XVII Pozadavky pouzitelné na ochranu konstrukénich ¢asti pohonu
XVIII Pozadavky pouzitelné na body ukotveni bezpecnostnich past
XIX Pozadavky pouzitelné na bezpecnostni pasy
XX Pozadavky pouzitelné na ochranu proti pronikajicim predmé-
tim
XXI Pozadavky pouzitelné na vyfukové systémy




02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 12

vB
Cislo prilohy Nazev prilohy
XXII Pozadavky pouzitelné na navod k obsluze
XXIII Pozadavky pouzitelné na ovladaci zafizeni, vCetné bezpecnosti

a spolehlivosti ovladacich systémi a zafizeni pro nouzové
a automatické zastaveni

XXIV Pozadavky pouzitelné na ochranu proti jinému mechanickému
nebezpeci

XXV Pozadavky pouzitelné na kryty a ochranna zafizeni

XXVI Pozadavky pouzitelné na informace, varovani a oznaceni

XXVII Pozadavky pouzitelné na materialy a produkty

XXVIII Pozadavky pouzitelné na baterie

XXIX Pozadavky pouzitelné na ochranu proti nebezpeénym latkam

Pozadavky tykajici se technickych zkuSeben

XXX Vykonnostni normy a posuzovani technickych zkuseben




02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 13

PRILOHA 1

Uplatiiovani predpisi EHK OSN

Predpis EHK Piedmét Série zmén Odkaz na U¥t. vést. Pouzitel-
OSN ¢. nost
14 Kotevni tchyty bezpecnostnich | Dopln¢k 1 k sérii zmén Uf.  wvést. L 109, TaC
past, systémy kotevnich tchytt | 07 28.4.2011, s. 1
ISOFIX a kotevni tchyty
horniho upindni ISOFIX
16 Bezpecnostni pasy, zadrzné Doplnéek 1 k sérii zmén Ut. vést. L 233, 9.9.2011, | TaC
systémy a détské zadrzné 06 s. 1
systémy
43 Bezpecnostni zaskleni Doplngk 12 k sérii zmén | Ut vest. L 230,| TaC
00 31.8.2010, s. 119
60 Ovladace ovladané fidicem — Uf. vést. L 95, 31.3.2004, | TaC
oznaceni ovladacu, kontrolek s. 10
a ukazatell (mopedy/motocykly)
79 Mechanismus fizeni Doplnék 3 k sérii zmén 01 | Uk, vest. L 137,| TaC
a oprava ze dne 20. ledna | 27.5.2008, s. 25
2006
Vysvetlivka:

Skutecnost, ze konstrukéni Cast je obsazena v tomto seznamu, neznamena, ze je jeji montaz povinna. Pro nékteré
konstrukéni ¢asti jsou vSak povinné pozadavky na montaz stanoveny v dalSich ptilohach tohoto natizeni.
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PRILOHA II

Uznavani protokoli o zkouskach vystavenych na zakladé kodexiit OECD pro ucely EU schvaleni typu

Protokol

o zkousce Alternativa k EU
podle Piedmét Edice Pouzitelnost | protokolu o zkousce na
kodexu zakladé

OECD ¢.

3 Utedni zkousky ochrannych Edice 2015-Cervenec 2014- T1, T4.2 prilohy VI a ptilohy
konstrukei u zemédélskych a T4.3 XVII (pokud byly
a lesnickych traktorti (dyna- zkouSeny body
mické zkousky) ukotveni bezpec-

nostnich past)

4 Utedni zkousky ochrannych Edice 2015-Cervenec 2014- T1/C1, T4.2/ | ptilohy VIII
konstrukei u zemédélskych C4.2 a T4.3/ | a piilohy XVIII
a lesnickych traktorti (statické C43 (pokud byly zkou-
zkousky) Seny body ukotveni

bezpecnostnich
past)

5 Utedni mé&feni hluku na misté Edice 2015-Cervenec 2014- TaCcC prilohy XIII
fidice u zemédélskych a lesnic-
kych traktort

6 Utedni zkousky ptednich Edice 2015-Cervenec 2014- T2, T3 a T4.3 | prilohy IX a ptilohy
konstrukei ochrany pfi pfevra- XVIII (pokud byly
ceni u uzkorozchodnych kolo- zkouseny body
vych zemédélskych a lesnickych ukotveni bezpec-
traktort nostnich pasi)

7 Utedni zkousky zadnich Edice 2015-Cervenec 2014- T2/C2, T3/C3 | ptilohy X a pfilohy
konstrukei ochrany pfi pievra- a T4.3/C4.3 XVIII (pokud byly
ceni u uzkorozchodnych kolo- zkouSeny body
vych zemédélskych a lesnickych ukotveni bezpec-
traktort nostnich pasi)

8 Utedni zkousky ochrannych Edice 2015-Cervenec 2014- Cl1, C2, C4.2 | prilohy VII a piilohy
konstrukei u zemédélskych a C43 XVII (pokud byly
a lesnickych pasovych traktort zkouSeny body

ukotveni bezpec-
nostnich past)

10 Utedni zkousky ochrannych Edice 2015-Cervenec 2014- TaCcC prilohy XI
konstrukei proti padajicim pted- casti C

métim u zemédelskych a lesnic-
kych traktorQ
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PRILOHA 111

Usporadani tykajici se postupi schvalovani typu, véetné poZadavki na

1.1

1.2

1.3
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2.1
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2.3

2.4

2.5

2.6

2.7

zkousky se simulaci

Postup schvalovani typu

Poté, co schvalovaci organ obdrzi zadost o schvaleni typu vozidla, musi:

ovérit, ze vydané certifikaty EU schvaleni typu a protokoly o zkouskach
udélené podle nafizeni (EU) ¢. 167/2013 a aktl v pfenesené pravomoci
a provadécich aktl pfijatych podle uvedeného nafizeni, které se pouziji na
schvéleni typu vozidla, se vztahuji na dany typ vozidla a odpovidaji
predepsanym pozadavkim;

odkazem na dokumentaci zajistit, ze specifikace vozidla a udaje obsazené
v informa¢nim dokumentu vozidla budou zahrnuty ve schvalovaci
dokumentaci a v certifikaitech EU schvaleni typu vydanych v souladu
s nafizenim (EU) €. 167/2013 a akty v pfenesené pravomoci a provadécimi
akty pfijatymi podle uvedeného natizeni;

na vybraném vzorku vozidel typu, ktery ma byt schvalen, provést nebo
zajistit provedeni kontrol soucasti a systéml vozidla, aby ovéril, ze
vozidlo (vozidla) je vyrabéno (jsou vyrabéna) v souladu s pfislusnymi
0daji obsazenymi v ovétené schvalovaci dokumentaci, pokud jde o nafizeni
(EU) ¢. 167/2013 a akty v pfenesené pravomoci a provadéci akty prijaté
podle uvedeného nafizeni,

v ptislusnych piipadech provést nebo zajistit provedeni kontrol instalace,
pokud jde o samostatné technické celky;

provést nebo zajistit provedeni nutnych kontrol, pokud jde o pfitomnost
polozek stanovenych v pfiloze I nafizeni (EU) ¢. 167/2013;

Kombinace technickych specifikaci

Pocet kontrolovanych vozidel musi byt takovy, aby postacoval pro nale-
zitou kontrolu riznych schvalovanych kombinaci podle nasledujicich
kritérii:

pohonné jednotka;

prevody;

hnaci napravy (pocet, umisténi, propojeni);

fizené napravy (pocet a umisténi);

brzdovy systém a brzdéné napravy (pocet);

konstrukce ochrany pii prevraceni;

ochrana proti nebezpecnym latkam.

Zvlastni ustanoveni

Pokud nejsou k dispozici zadné certifikaty schvaleni typu nebo protokoly
o zkousce, pokud jde o jakykoli pfedmét, na né&jz se vztahuje nafizeni
(EU) ¢. 167/2013 nebo akty v pienesené pravomoci a provadéci akty
prijaté podle uvedeného natizeni, musi schvalovaci organ:
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zajistit provedeni nezbytnych zkousek a kontrol, jak pozaduje nafizeni
(EU) ¢. 167/2013 a akty v pienesené pravomoci a provadéci akty piijaté
podle uvedeného natizeni;

ovéfit, ze vozidlo odpovida Gdajim v dokumentaci vozidla a ze spliiuje
technické pozadavky pozadované natizenim (EU) ¢. 167/2013 akty
v pfenesené pravomoci a provadécimi akty piijatymi podle uvedeného
nafizeni;

v prislusnych piipadech provést nebo zajistit provedeni kontrol instalace,
pokud jde o konstrukéni ¢asti a samostatné technické celky.

Postupy, které se pouZiji béhem vicestupiiového EU schvalovani typu
Obecné pozadavky

Uspokojivé fungovani postupu vicestupiového EU schvalovani typu
vyzaduje, aby vSichni dotceni vyrobci jednali spole¢né. Za timto ucelem
zajisti schvalovaci organy pfed udélenim schvaleni v prvnim stupni
a nasledujicich stupnich, aby mezi ptislusnymi vyrobci existovalo vhodné
ujednani ohledné predavani a vymény dokumentti a informaci o tom, Ze
dokonceny typ vozidla spliiuje technické pozadavky nafizeni (EU)
¢. 167/2013 a akti v pienesené pravomoci a provadécich akti piijatych
podle uvedeného nafizeni. Tyto informace musi zahrnovat podrobné udaje
o piislusnych schvalenich systému, konstrukénich ¢asti a samostatnych
technickych celki a o ¢astech vozidla, které jsou soucasti neuplného
vozidla, ale jesté nejsou schvaleny.

EU schvaleni typu podle bodu 4 se udé€luji na zakladé stavajiciho stupné
dokonc¢eni typu vozidla a musi zahrnovat vSechna schvaleni udélena
v predchazejicich stupnich.

U postupu vicestupnového EU schvalovani typu odpovida kazdy vyrobce
za schvaleni a shodnost vyroby vsech systémiu, konstrukénich ¢asti a samo-
statnych technickych celkd, které vyrobil nebo které doplnil k predchaze-
jicimu stupni. Neni odpovédny za polozky, které byly schvaleny v pied-
chazejicim stupni, s vyjimkou ptipadi, kdy méni pfislusné ¢asti v takovém
rozsahu, ze diive udélené schvéleni pozbude platnosti.

Postupy

Schvalovaci organ musi:

ovefit, ze vydané certifikaty EU schvaleni typu a protokoly o zkouskach
udélené podle natizeni (EU) ¢. 167/2013 a akta v pfenesené pravomoci
a provadécich akth ptijatych podle uvedeného natizeni, které se pouziji na
schvaleni typu vozidla, se vztahuji na dany typ vozidla v jeho stavu
rozpracovanosti a odpovidaji pfedepsanym pozadavkim;

zajistit, aby dokumentace obsahovala v8echny piislusné udaje s ohledem na
stav rozpracovanosti vozidla;

odkazem na dokumentaci zajistit, ze specifikace vozidla a idaje obsazené
v dokumentaci vozidla budou zahrnuty ve schvalovaci dokumentaci a v
certifikatech EU schvaleni typu v souladu s nafizenim (EU) ¢. 167/2013
nebo s akty v prenesené pravomoci a provadécimi akty ptijatymi podle
uvedené¢ho natizeni a v pfipadé dokonéeného vozidla, pokud né&jaké cislo
bodu v dokumentaci neni obsazeno v Zadné schvalovaci dokumentaci,
potvrdit, ze pfislusna soucast nebo vlastnost odpovida udajim v dokumen-
taci;
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4.2.4 na vybraném vzorku vozidel typu, ktery ma byt schvalen, provést nebo

4.2.5

43
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52

zajistit provedeni kontrol soucésti a systémii vozidla, aby ovéfil, ze vozidlo
(vozidla) je vyrobeno (jsou vyrobena) v souladu s piislusnymi udaji obsa-
zenymi v ovéfené schvalovaci dokumentaci, pokud jde o nafizeni (EU)
¢. 167/2013 a akty v pfenesené pravomoci a provadéci akty pfijaté podle
uvedeného nafizeni;

v prislusnych piipadech provést nebo zajistit provedeni kontrol instalace,
pokud jde o samostatné technické celky.

Pocet vozidel kontrolovanych pro tcely bodu 4.2.4 musi byt takovy, aby
postacoval pro nalezitou kontrolu riznych kombinaci, které maji ziskat EU
schvaleni typu podle stupné rozpracovanosti vozidla a podle kritérii stano-
venych v bodé 2.

Podminky, za nichZ musi byt provedeno zkouSeni se simulaci, a poza-
davky, na néZ se miiZe zkouseni se simulaci vztahovat

Cile a oblast piisobnosti

V bodé¢ 5 jsou stanovena vhodna ustanoveni tykajici se zkousek se simu-
laci v souladu s ¢l. 27 odst. 6 natizeni (EU) ¢. 167/2013. Bod 5 se
nepouzije na ¢l. 27 odst. 3 druhy pododstavec uvedeného nafizeni.

Seznam pozadavki, na néz se mize vztahovat zkouSeni se simulaci

Tabulka 1

Seznam poZadavki, na néZ se miZe vztahovat zkouSeni se simulaci

Odkaz na akt v pfenesené pravomoci| Pfiloha ¢. Pozadavky Omezeni/poznamky
Naftizeni (EU) ¢. 1322/2014 IX Opakované nebo pierusované Oddil B4
prevraceni v piipadé boc¢niho
ptevraceni tizkorozchodného
traktoru s konstrukci ochrany
pfi pievraceni umisténou pred
sedadlem fidice
Nartizeni (EU) ¢. 1322/2014 XV Pozadavky pouzitelné na Pouze pozadavky tykajici se
pracovni prostor a pristup rozmérti a umisténi
k mistu fidice
Nafizeni (EU) 2015/208 Vil Pozadavky na pole vyhledu Pouze pozadavky tykajici se
a stirace Celniho skla rozmért, umisténi a viditelnosti
Natizeni (EU) 2015/208 IX Pozadavky na zpétna zrcatka | Pouze pozadavky tykajici se
rozmérl, umisténi a viditelnosti
Nartizeni (EU) 2015/208 Xl Pozadavky na zafizeni pro Pouze pozadavky tykajici se
osvétleni rozméru, umisténi a viditelnosti
uvedené v bodech 5 a 6 (s
vyjimkou kolorimetrickych nebo
fotometrickych pozadavki)
Natizeni (EU) 2015/208 XII Pozadavky na ochranu cestuji- Cast 2
cich ve vozidle, vcetné vnitini | Pouze pozadavky tykajici se
vybavy, opérky hlavy, bezpe¢-| rozmért, véetné podrobného
nostnich past, dvefi vozidla popisu tvaru, a umisténi
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6.2
6.2.1

6.2.2

6.2.3

6.2.4

Odkaz na akt v prenesené pravomoci| Pfiloha ¢. Pozadavky Omezeni/poznamky
Narizeni (EU) 2015/208 XIv Pozadavky na vné¢jsek vozidla [ Pouze pozadavky tykajici se

a piislusenstvi

rozméru, véetné podrobného
popisu tvaru, a umisténi

Podminky, za nichZ musi byt provedeno zkouSeni se simulaci
Vzor zkousky se simulaci

Pro popis a provadéni zkousky se simulaci se jako zakladni struktura
pouzije toto schéma:

cil;

model konstrukce;

mezni podminky;

predpokladané zatizeni;

vypocet;

vyhodnoceni;

dokumentace.

Zakladni prvky pocitacové simulace a vypoctu
Matematicky model

Matematicky model poskytne vyrobce. Model musi odpovidat slozitosti
konstrukce zkousen¢ho vozidla, systému a konstrukénich ¢asti s ohledem
na pozadavky. Tatdz ustanoveni se pouziji obdobné¢ na zkouSeni konstrukc-
nich ¢asti nebo technickych celkid nezavisle na vozidle.

Postup ovéfovani matematického modelu

Matematicky model se oveéii v porovnani se skutecnymi podminkami zkou-
sky. Za timto ucelem se provede fyzicka zkouska, jejiz vysledky se porov-
naji s vysledky ziskanymi pomoci matematického modelu. Musi se
prokazat srovnatelnost vysledki zkousek. Za timto ucelem vyrobci predlozi
technické zkusebné srovnavaci zpravu obsahujici informace tykajici se
matematického modelu pro srovnani vysledkl ziskanych s timto modelem
a vysledkl ziskanych na zakladé fyzickych zkouSek v souladu se sché-
matem stanovenym v bodé¢ 6.1. Vyrobce nebo technicka zkuSebna vypra-
cuje zpravu o ovéfeni, kterd potvrzuje soulad matematického modelu,
a predlozi ji schvalovacimu organu. Jakakoli zména matematického modelu
nebo softwaru, kterd by mohla zplsobit neplatnost zpravy o ovéfeni, se
oznami schvalovacimu organu, jenz muize pozadovat provedeni nového
ovéfeni. Vyvojovy diagram postupu ovefovani je uveden na obrazku 1
v bodé 7.

Dokumentace

Vyrobce musi poskytnout tidaje a pomocné nastroje pouzité pro simulaci
a vypocet, které musi byt vhodnym zptisobem zdokumentovany.

Nastroje a podpora

Vyrobee na zadost technické zkuSebny poskytne potiebné nastroje, véetné
ptislusného softwaru, nebo k nim zajisti piistup.
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6.2.5 Kromé toho poskytne technické zkusebné odpovidajici podporu.

6.2.6 Technicka zkusebna je i v ptipadé, kdy je ji zajistén pfistup k piisluSnym
nastrojim a poskytnuta podpora, vazana povinnostmi ohledné kvalifikace
svych pracovnikt, platby poplatkt za licencni prava a zachovavani duveér-
nosti.

6.2.7 Schvalovaci postup pfti zkouSeni se simulaci

Soulad s pozadavky stanovenymi v tabulce 1 v bodé 5.2 lze prokazat
postupy zkouSeni se simulaci pouze tehdy, pokud jsou tyto postupy
provadény v souladu s matematickym modelem ovéfenym v souladu
s pozadavky stanovenymi v bodé 6.2.2. Pouzitelnost a omezeni tohoto
modelu se dohodnou s technickou zkusebnou a podléhaji schvaleni schva-
lovacim organem.

6.2.8 Protokol o zkouSce se simulaci

Protokol s vysledky zkousek se simulaci poskytne technickd zkuSebna.
Protokol o zkousce by mél odpovidat srovnavaci zprave a zpravé o ovéteni
a musi obsahovat alespon tyto prvky: vyroba virtualniho prototypu, vstupy
simulace a vysledky simulace tykajici se technickych pozadavku.

7. Postup ovérovani zkousek se simulaci
Obrazek 1

Vyvojovy diagram postupu ovéiovani zkouSek se simulaci

Vyrobce
: I
1—— Matematicky model
Postup ovéfovini Postup schvalovdni
' !
Fyzicky prototyp Virtudlni prototypy [ 11, ...
! N .
Fyzickd Poditacovd Poitatovd
zkouska simulace simulace
’ . Technickd zpréva ke
Zprdva o ovéfeni smirnici ES
Souhlas R
schvalovaciho orgdnu Schvlovact orgin
l
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PRILOHA IV

Usporadani tykajici se shodnosti vyroby

Definice

Pro ucely této ptilohy se pouziji tyto definice:

»systémem Tfizeni jakosti“ se rozumi soubor vzajemné propojenych
a vzajemné se ovliviujicich prvki, které organizace pouzivaji k fizeni
a kontrole toho, jak jsou uskuteciovany politiky jakosti a dosahovany
cile jakosti;

wauditem se rozumi postup shromazd’ovani dikazi k hodnoceni toho,
zda jsou kritéria auditu spravné uplathovana; mél by byt objektivni,
nestranny a nezavisly a auditni postup by mél byt systematicky a fadné
zdokumentovany;

Lhapravnymi kroky* se rozumi postup feSeni problému s ndvaznymi
kroky, kterymi dojde k odstranéni pficin neshody nebo nezadouci
situace a které maji zabranit jejich opakovani;

Ukel

Cilem postupu zajisténi shodnosti vyroby je zajistit shodu kazdého
vyrobeného vozidla, systému, konstruk¢ni Casti a samostatného tech-
nického celku s pozadavky na specifikace, vykonnost a oznacovani
schvaleného typu.

Nedilnou soucasti téchto postupl je posouzeni systému fizeni jakosti
(dale jen ,,avodni posouzeni®) stanovené v bodé¢ 3 a ovéfeni a kontroly
tykajici se vyroby (dale jen ,,opatfeni pro shodnost vyrobkt) stano-
vené v bod¢ 4.

Uvodni posouzeni

Pied udélenim schvaleni typu schvalovaci organ ovéfi, zda vyrobee pii
vyrobé uplatiiuje uspokojiva opatfeni a postupy k zajisténi uGcinné
kontroly shodnosti vozidel, systémi, konstruk¢nich ¢asti nebo samo-
statnych technickych celkil se schvalenym typem.

Na avodni posouzeni se pouziji smérnice pro auditovani systému
managementu jakosti a/nebo systémul environmentalniho managementu
stanovené¢ v norm¢ EN ISO 19011:2011.

Pozadavky uvedené v bodé 3.1 ovéfuje schvalovaci organ udélujici
schvaleni typu. Schvalovaci organ musi vyjadfit spokojenost s tvodnim
posouzenim a s opatfenimi pro shodnost vyrobku podle bodu 4 nize,
pficemz vezme podle potieby v tivahu jedno z opatfeni popsanych
v bodech 3.3.1 az 3.3.3 nebo popiipadé tplnou nebo ¢aste¢nou kombi-
naci takovych opatfeni.

Uvodni posouzeni a/nebo ovéfeni opatieni pro shodnost vyroby
provadi schvalovaci organ udélujici schvaleni nebo uréeny organ
z povéieni schvalovaciho organu.
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33.1.1

3.3.1.1.1

33.1.1.2

33.2.1

3322

3323

3.3.23.1

33232

33.233

33234

33.235

33.2.3.6

33237

332338

Pfi zvazovani rozsahu uvodniho posouzeni muze schvalovaci organ
vzit v uvahu:

dostupné informace o certifikaci vyrobce podle popisu v bodé 3.3.3,
ktera nebyla podle uvedeného bodu posouzena nebo uznana;

v piipad¢ schvalovani typu konstruk¢nich Casti nebo samostatnych
technickych celkd dostupné informace o posouzeni systému fizeni
jakosti proveden¢ho vyrobcem/vyrobei vozidla v prostorach vyrobce
konstrukéni ¢asti nebo samostatného technického celku podle jedné
nebo vice specifikaci primyslového odvétvi, které vyhovuji poza-
davkiim harmonizované normy EN ISO 9001:2008.

Uvodni posouzeni a/nebo ovéfeni opatieni pro shodnost vyroby miize
také provadét schvalovaci organ jiného Clenského statu nebo urceny
organ povéfeny k tomuto Ucelu schvalovacim organem.

V takovém piipadé schvalovaci organ jiného c¢lenského statu vystavi
osvédceni o shod¢, ve kterém uvede oblasti a vyrobni zafizeni, ktera
shledal vyhovujicimi z hlediska vozidel, systému, konstrukénich Easti
nebo samostatnych technickych celkd, jejichz typ ma byt schvélen.

Pii piijeti zadosti o prohlaseni o shodé od schvalovaciho organu ¢len-
ského statu udelujiciho schvaleni typu schvalovaci organ jiného ¢&len-
ského statu prohlaseni o shodé neprodlené zasle nebo upozorni, ze
neni schopen takové prohlaseni poskytnout.

Osvédceni o shodé musi obsahovat alespon tyto tdaje:

skupina podnikl nebo spolecnost (napf. automobilka XYZ);

zvlastni utvar (napf. evropska divize);

zavody/provozy (napf. provoz vyroba motord 1 (Spojené kralovstvi) —
provoz montaz automobild 2 (Némecko));

rozsah vozidel/konstruk¢nich ¢&asti (napt. vSechny modely kategorie
T1);

posuzované oblasti (napt. montaz motord, lisovani a montaz karoserii,
montaz vozidel);

zkoumané dokumenty (napi. pfirucka jakosti a postupy spolecnosti
a piislusného zavodu);

datum posouzeni (napi. audit prob¢hl od 18. do 30. kvétna 2013);

planovana kontrolni navstéva (napt. fijen 2014).

Schvalovaci organ rovnéz uzna odpovidajici certifikat vyrobce
o dodrzeni harmonizované normy EN ISO 9001:2008 nebo rovno-
cenné harmonizované normy jako vyhovujici pozadavkim uvodniho
posouzeni podle bodu 3.3. Vyrobce poskytne podrobné informace
o certifikaci a zajisti, aby byl schvalovaci organ informovan o kazdé
zméné platnosti nebo rozsahu certifikace.
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3.4

4.2

43

Pro tcely schvaleni typu vozidla neni tfeba uvodni posouzeni
provedend pro udéleni schvaleni typu systémi, konstrukcnich casti
a samostatnych technickych celkti opakovat, musi vSak byt doplnéna
0 posouzeni mist a ¢innosti spojenych s montazi vozidla jako celku,
které nebyly zahrnuty do pfedchozich posouzeni.

Opatieni pro shodnost vyrobkii

Kazdé vozidlo, systém, konstruk¢éni ¢ast nebo samostatny technicky
celek schvalené podle nafizeni (EU) €. 167/2013 a akti v pfenesené
pravomoci a provadécich aktl pfijatych podle uvedeného nafizeni,
podle pfedpisu EHK OSN, ktery je pfilohou revidované dohody
z roku 1958, nebo podle uplného protokolu o zkousce vystaveného
na zakladé kodextt OECD uvedenych na seznamu v piiloze II tohoto
nafizeni, musi byt vyrobeny tak, aby byly ve shodé se schvalenym
typem, tj. musi spliovat pozadavky této ptilohy, nafizeni (EU)
¢. 167/2013 a akth v pfenesené pravomoci a provadécich akti piija-
tych podle uvedeného nafizeni, a rovnéz piislusného piedpisu (ptislus-
nych ptedpisit) EHK OSN a kodexu (kodext) OECD.

Pred udélenim schvéleni typu podle nafizeni (EU) ¢. 167/2013, akti
v prenesené pravomoci a provadécich akt pfijatych podle uvedeného
nafizeni, podle pfedpisu EHK OSN pfipojen¢ho k revidované dohod¢
z roku 1958 nebo kodexu OECD ovéii schvalovaci organ clenského
statu existenci odpovidajicich opatfeni a dokumentovanych kontrolnich
plani, které budou dohodnuty s vyrobcem pro kazdé schvaleni, za
ucelem pravidelného provadeéni téchto zkousek nebo souvisejicich
kontrol k ovéfeni pokracujici shody se schvalenym typem, piipadné
véetné zkousek uvedenych v nafizeni (EU) ¢. 167/2013, predpise EHK
OSN a kodexu OECD.

Drzitel schvaleni typu musi konkrétné:

zajistit existenci a pouzivani postupt ucinného fizeni shodnosti
vyrobki (vozidel, systémi, konstruk¢énich ¢&asti nebo samostatnych
technickych celki) se schvalenym typem;

mit piistup ke zkuSebnimu nebo jinému vhodnému vybaveni nezbyt-
nému pro ovéfovani shodnosti s kazdym schvalenym typem;

zajistit, aby byly vysledky zkousek nebo kontrol zaznamenavany a aby
ptipojené dokumenty byly dostupné po dobu az 10 let, ktera se stanovi
dohodou se schvalovacim organem;

analyzovat vysledky kazdého druhu zkousky nebo kontroly tak, aby
byla ovéfena a zajiSténa stabilita vlastnosti vyrobku s pfipusténim
odchylek v primyslové vyrob¢;

zajistit, aby pro kazdy typ vyrobku byly provedeny alespon kontroly
a zkousky predepsané nafizenim (EU) ¢. 167/2013 a akty v pienesené
pravomoci a provadécimi akty prijatymi podle uvedeného nafizeni
a dale kontroly a zkousky uvedené v prislusném piedpise EHK
OSN nebo kodexu OECD;

zajistit, aby v ptipad¢, kdy jakykoli soubor vzorkd nebo zku$ebnich
dila, ktery vykaze neshodnost pfi daném druhu zkousky, nasledoval
dalsi odbér vzorkt a nova zkouska nebo kontrola. Musi byt podnik-
nuty vSechny kroky nezbytné k obnoveni vyrobniho procesu a zajisténi
shody se schvalenym typem.
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4.5

4.6

S5.1.1.1

5.1.1.2
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V piipadé schvalovani typu vozidla musi kontroly podle bodu 4.3.5
zahrnovat alesponi kontrolu spravnych vlastnosti jeho konstrukce
s ohledem na schvaleni a informace pozadované pro prohlaseni
o shodé¢.

V pripadé postupnych, smisenych nebo vicestupiiovych schvaleni typu
mize schvalovaci organ, ktery udéluje schvaleni typu celého vozidla,
vyzadovat od schvalovaciho organu, ktery udélil schvaleni typu pro
jakykoli pfislusny systém, konstrukéni ¢ast nebo samostatny technicky
celek, zvlastni podrobnosti tykajici se plnéni pozadavki na shodnost
vyroby podle této piilohy.

Neni-li schvalovaci organ, ktery udéluje schvaleni typu celého vozidla,
spokojen s Uidaji nahlaSenymi podle bodu 4.4 a pisemné¢ toto oznami
vyrobei a schvalovacimu organu, ktery udéluje schvaleni typu pro
systém, konstrukéni ¢ast nebo samostatny technicky celek, vyzada si
schvalovaci orgéan, ktery udéluje schvaleni typu celého vozidla,
provedeni dodateénych auditi nebo kontrol shodnosti vyroby, které
budou provedeny v prostorach vyrobce (vyrobct) téchto systému,
konstrukénich ¢asti nebo samostatnych technickych celki, a vysledky
se neprodlené sdéli dot¢enému schvalovacimu organu.

Pouziji-li se body 4.4 a 4.5 a nejsou-li vysledky dodate¢ného auditu
nebo kontroly podle stanoviska schvalovaciho organu, ktery udéluje
typ schvaleni celého vozidla, uspokojivé, provede vyrobce napravné
kroky s cilem co nejrychleji obnovit shodnost vyroby ke spokojenosti
schvalovaciho organu, ktery udéluje schvaleni typu celého vozidla,
a ke spokojenosti schvalovaciho organu, ktery udéluje schvaleni typu
pro systém, konstrukéni ¢ast nebo samostatny technicky celek.

Opatfeni pro pribéZzna ovéfovani

Organ, ktery udélil schvaleni typu, muze kdykoliv prostfednictvim
pravidelnych auditi ovétovat kontrolni postupy shodnosti vyroby
pouzivané v kazdém vyrobnim provozu. Vyrobce za timto Ucelem
umozni pfistup ke svym vyrobnim, inspekénim, zkusebnim, sklado-
vacim a distribucnim prostoram a poskytne veskeré nezbytné infor-
mace z dokumentace a zdznamil systému fizeni jakosti.

Tyto pravidelné audity se b&zné¢ zaméti na sledovani trvalé uéinnosti
postupt stanovenych v oddilech 3 a 4 (ivodni posouzeni a opatieni
pro shodnost vyrobku) této piilohy.

Dohled vykondvany technickou zkusebnou (kvalifikovanou nebo
uznanou podle bodu 3.3.3) se uzna jako vyhovujici pozadavkim
bodu 5.1.1 z hlediska postupti stanovenych pfi uvodnim posouzeni.

Bé&zna Cetnost téchto oveétovani ze strany schvalovaciho organu (jinych
nez podle bodu 5.1.1.1) musi byt takova, aby byl zajistén piezkum
ptislusnych kontrol shodnosti vyroby provadénych podle bodu 3 a 4
v casovych intervalech odpovidajicich stupni davéry stanovenych
schvalovacim organem.

Pii kazdém prezkumu jsou inspektorovi k dispozici zdznamy o zkou-
Skach a kontrolach a vyrobni zdznamy, a zejména zdznamy o zkou-
skach nebo kontrolach dokumentovanych podle bodu 4.2.

Inspektor mtize namatkové vybrat vzorky, které se piezkouseji v labo-
ratofi vyrobce, nebo v zafizenich technické zkusebny, v kterémzto
ptipadé se provedou pouze fyzické zkousky. Minimalni pocet vzorki
Ize urcit podle vysledkt vlastniho ovéfovani provadéného vyrobcem.
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5.5

5.6

Zjisti-li se, ze Groven jakosti je neuspokojiva, nebo zda-li se potrebné
ovéfit platnost zkousek provedenych podle bodu 5.2, vybere inspektor
vzorky, které se odeslou do technické zkuSebny k provedeni fyzickych
zkousek v souladu s pozadavky na shodnost vyroby stanovenymi
v bod¢ 4 a v nafizeni (EU) €. 167/2013 a aktech v pienesené pravo-
moci a provadécich aktech pfijatych podle uvedeného nafizeni,
v piislusném piedpise EHK OSN nebo kodexu OECD.

V pripadé, ze jsou v pribéhu inspekce nebo kontrolniho prezkoumani
zjistény neuspokojivé vysledky, zajisti schvalovaci organ, aby byla co
nejdiive pfijata veSkera opatfeni nezbytnd pro obnoveni shodnosti
vyroby.

Pokud nafizeni (EU) ¢. 167/2013 pozaduje soulad s ptedpisy EHK
OSN nebo umoziuje pouzit Uplné protokoly o zkousce vydané na
zakladé normalizovanych kodexti OECD jako alternativu k poza-
davkim stanovenym v aktech v pfenesené pravomoci pfijatych podle
uvedeného nafizeni, mize se vyrobce rozhodnout uplatiiovat ustano-
veni této prilohy jakozto alternativu k pozadavkim na shodnost
vyroby v pfislusnych piedpisech EHK OSN nebo kodexech OECD.
Pouziji-li se vSak body 4.5 nebo 4.6, musi byt vSechny samostatné
pozadavky na shodnost vyroby podle piedpisi EHK OSN nebo
kodexti OECD splnény ke spokojenosti schvalovaciho organu, nez
tento rozhodne, ze shodnost vyroby byla obnovena.
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PRILOHA V

Pozadavky tykajici se pFistupu k informacim o opravach a udrzbé

SEZNAM DODATKU

Cislo dodatku Néazev dodatku

1 Piistup k informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a tdrzbé vozidla

2 Informace, které umozni vyrobu standardnich diagnostickych
ptistroji

2.1

22

2.3

2.4

Definice

Pro ucely této ptilohy se pouzije tato definice: ,,pfistupem k informacim
palubniho diagnostického systému a k informacim o opravach a udrzbé“
(dale téz ,,OBD*) se rozumi dostupnost vSech informaci z palubniho
diagnostického systému a informaci o opravach a udrzbé vozidla pozado-
vanych pro kontrolu, diagnostiku, Gdrzbu nebo opravy vozidla.

SpInéni pozadavki na pristup k informacim palubniho diagnostického
systému vozidla a k informacim o opravach a udrzbé v ramci postupu
schvéleni typu

Vyrobee zajisti splnéni technickych pozadavki podle této ptilohy, pokud
jde o pfistup k informacim palubniho diagnostického systému vozidla a k
informacim o opravach a udrzbé vozidla.

Schvalovaci organy udéli schvaleni typu az poté, co od vyrobce obdrzi
certifikat o pfistupu k informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a Gdrzbé vozidla.

Certifikat o pfistupu k informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a udrzbé vozidla ptedstavuje dukaz
splnéni pozadavki kapitoly XV natizeni (EU) ¢. 167/2013.

Certifikat o pifistupu k informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a 0drzbé vozidla musi byt vypracovan
podle vzoru stanoveného v ¢l. 53 odst. 8 tfetim pododstavci nafizeni (EU)
¢. 167/2013.

Poplatky za pristup

Vedle c¢asové podminéného pfistupu podle c¢lanku 55 natizeni (EU)
¢. 167/2013 mohou vyrobcei nabizet také transakéné podminény pfistup,
kdy jsou uétovany poplatky za transakci a nikoli za ¢as, na jaky je piistup
poskytnut. Pokud vyrobce nabizi moznost jak Casové podminéného, tak
transakéné podminéného piistupu, zvoli si nezavislé opravny jedno, nebo
druhé.

Dily pro udrzbu, diagnostické pristroje a zkuSebni zafizeni

Ve smyslu ¢l. 53 odst. 6 nafizeni (EU) ¢. 167/2013 vyrobce zpftistupni
zainteresovanym stranam nize uvedené informace na zakladé individualni
dohody, na niz se vztahuje princip ¢lanku 55 nafizeni (EU) ¢. 167/2013,
a na své internetové strance poskytne kontaktni informace:

4.1.1 prislusné informace, které umozni vyvoj néhradnich konstrukénich casti,

jez maji zasadni vyznam pro spravné fungovani palubniho diagnostického
systému;
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4.2

4.2.1

422

423

424

43

4.4

52

5.2.1

522

523

524

53

5.4

informace, které¢ umozni vyvoj standardnich diagnostickych pfistroji, jak
je uvedeno v dodatku 2.

Pro tcely bodu 4.1.1 neni vyvoj nahradnich konstrukénich ¢asti omezen
nasledujicimi skute¢nostmi:

nedostupnosti piislusnych informaci;

technickymi pozadavky tykajicimi se strategii indikace chybné funkce
v piipade, ze dojde k piekroceni meznich hodnot pro OBD, nebo neni-li
systétm OBD schopen splnit zakladni pozadavky tohoto nafizeni, pokud
jde o sledovani prostiednictvim systému OBD;

zvlastnimi Gpravami zpracovani tidaji ze systému OBD za Gcelem nezavi-
slého zpracovani Gidaji o provozu vozidla na kapalna, nebo plynna paliva;

schvélenim typu vozidel na plynna paliva vykazujicich omezeny pocet
mensich nedostatki.

Pro ucely bodu 4.1.2, pokud vyrobci pouzivaji v ramci svych fransizova-
nych siti diagnostické a zkusebni nastroje podle normy ISO 22900-2:2009
,Modular Vehicle Communication Interface (MVCI)“ a normy ISO
22901-2:2011 ,,Open Diagnostic Data Exchange (ODX)“, musi byt
soubory ODX piistupné nezavislym provozovatelim na internetovych
strankach vyrobce.

Bod 4.1.2 se pouzije od 1. Cervence 2021.

Vyrobei vozidel kategorii R a S, ktefi pro ucely diagnostiky nebo piepro-
gramovani svych vozidel nepouzivaji diagnostické pfistroje nebo fyzickou
nebo bezdratovou komunikaci s palubni elektronickou fidici jednotkou
(jednotkami), jsou osvobozeni od povinnosti stanovenych v bod¢ 4.1.2.

Vicestupiiové schvaleni typu

V piipad¢ vicestupnového schvaleni typu podle ¢lanku 20 nafizeni (EU)
¢. 167/2013 je konec¢ny vyrobce odpovédny za zpfistupnéni informaci
systétmu OBD vozidla a informaci o opravach a udrzbé vozidla, pokud
jde o jeho vlastni stupen (stupné) vyroby a propojeni s piedchozim
stupném (pfedchozimi stupni).

Kromé¢ toho musi konec¢ny vyrobce na svych internetovych strankach
poskytnout nezavislym provozovatelim tyto informace:

internetovou adresu vyrobce (vyrobcil) odpovédného (odpovédnych) za
predchozi stupen (stupné);

jména a adresy vsech vyrobct odpovédnych za predchozi stupen (stupné);

¢islo (Cisla) schvaleni typu z piedchoziho stupné (pfedchozich stupnti);

¢islo motoru.

Vyrobei odpovédni za ur€ity stupein nebo stupné schvéleni typu jsou
odpovédni za to, ze prostfednictvim svych internetovych stranek zajisti
pfistup k informacim palubniho diagnostického systému vozidla a infor-
macim o opravach a Gdrzb¢ vozidla, pokud jde o stupen (stupné€) schvaleni
typu, za ktery (které) jsou odpovédni, a odkaz na ptedchozi stupen (pied-
chozi stupng).

Vyrobce odpovédny za uréity stupeil nebo stupné schvaleni typu musi
vyrobei odpovédnému za nasledujici stupenn poskytnout tyto informace:
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5.4.1

5.4.2

543

5.4.4

5.5

5.6

5.6.1

5.6.2

5.7

5.8

6.2

prohlaseni o shodé tykajici se stupné (stupnir), za ktery (které) je odpo-
veédny;

certifikat o pfistupu k informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a udrzbé vozidla, v¢etné jeho dodatk;

¢islo schvaleni typu odpovidajici stupni (stupntim), za ktery (které) je
odpovédny;

dokumenty uvedené v bodech 5.4.1, 5.4.2 a 5.4.3 poskytnuté vyrobcem
(vyrobcei) zapojenym(i) do piedchoziho stupné (piedchozich stupiid).

Kazdy vyrobce povoli vyrobci odpovédnému za nasledujici stupen, aby
tyto dokumenty ptedal vyrobcim odpovédnym za jakykoli nasledujici
stupen a konecny stupen.

Kromé toho musi vyrobce odpovédny za urcity stupen nebo stupné schva-
leni typu na smluvnim zékladé:

poskytnout vyrobci odpovédnému za nasledujici stupenn ptistup k infor-
macim systému OBD a k informacim o opravach a Gdrzbé a k informacim
o rozhrani, pokud jde o konkrétni stupen (stupn¢), za ktery (které) je
odpovédny;

poskytnout na zadost vyrobce odpovédného za nasledujici stupen schva-
lovani typu pfistup k informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a udrzbé vozidla a k informacim
o rozhrani, pokud jde o konkrétni stupen (stupné¢), za ktery (které) je
odpovédny.

Vyrobce, véetné kone¢ného vyrobee, mize podle ¢lanku 55 nafizeni (EU)

¢. 167/2013 uctovat pouze takové poplatky, které se tykaji konkrétniho
stupné (stupntt), za ktery (které) je odpovédny.

Vyrobcee, véetné kone¢ného vyrobee, nesmi uctovat poplatky za poskytnuti
informaci tykajicich se internetové adresy nebo kontaktnich tdaju jakého-
koli jiného vyrobce.

Mali vyrobci

Vyrobei musi poskytnout piistup k informacim o opravach a Gdrzbé
snadnym a rychle dostupnym zpisobem nediskrimina¢nim v porovnani
s danymi ustanovenimi nebo pfistupem poskytovanym autorizovanym
obchodnim zastupcim a opravnam v souladu s ¢l. 53 odst. 13 nafizeni
(EU) ¢. 167/2013, pokud je jejich ro¢ni celosvétova produkce jednoho
typu vozidla, na néZ se vztahuje toto nafizeni, mensi nez:

a) pro kategorii T: 200 vozidel;

b) pro kategorii C: 80 vozidel;

c¢) pro kategorii R: 400 vozidel,

d) pro kategorii S: 200 vozidel.

Pro typ systému, konstruk¢ni ¢asti nebo samostatného technického celku,
na néz se vztahuje toto nafizeni, ¢ini piislusna hodnota ve smyslu tohoto
ustanoveni 250 jednotek.

Vozidla, systémy, konstrukéni Casti a samostatné technické celky, na néz
se vztahuje bod 6.1, se uvedou na internetovych strankach vyrobce s infor-
macemi o opravach a udrzbé.
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6.3

7.1

72

7.3

7.4

7.5

7.6

7.7

7.8

7.9

8.1

Schvalovaci organ informuje Komisi o vSech schvalenich typu udélenych
malym vyrobctim.

Splnéni povinnosti tykajicich se pristupu k informacim palubniho
diagnostického systému vozidla a k informacim o opravach a udrzbé
vozidla

Schvalovaci organ mize kdykoli z vlastniho podnétu, na zakladé stiznosti
nebo na zékladé posouzeni technickou zkuSebnou zkontrolovat, zda
vyrobce plni povinnosti stanovené nafizenim (EU) ¢. 167/2013, timto
nafizenim a certifikitem o pfistupu k informacim palubniho diagnostic-
kého systému vozidla a k informacim o opravach a udrzbé vozidla.

Pokud schvalovaci organ zjisti, ze vyrobce povinnosti tykajici se pfistupu
k informacim palubniho diagnostického systému vozidla a k informacim
o opravach a Gdrzbé vozidla neplni, pfijme schvalovaci organ, ktery udélil
prislusné schvéleni typu, vhodna opatfeni k napravé situace.

Tato opatieni mohou zahrnovat odejmuti nebo pozastaveni schvaleni typu,
pokuty ¢i jind opatfeni pfijatd v souladu s nafizenim (EU) ¢. 167/2013.

Poda-li nezavisly provozovatel nebo obchodni sdruzeni zastupujici neza-
vislé provozovatele stiznost schvalovacimu organu, organ provede
kontrolu za ucelem ovéfeni, zda vyrobce plni povinnosti tykajici se
pfistupu k informacim palubniho diagnostického systému vozidla a k
informacim o opravach a adrzbé.

Schvalovaci organ muze pii provadéni kontroly pozadat technickou
zkusebnu nebo jakéhokoli jiného nezavislého odbornika o provedeni
posouzeni za ucelem ovéfeni, zda jsou tyto povinnosti plnény.

Nejsou-li informace palubniho diagnostického systému a informace o opra-
vach a udrzbé k dispozici ve chvili, kdy je podavana zadost o schvaleni
typu, vyrobce tyto informace poskytne béhem Sesti mésicti ode dne schva-
leni typu.

Je-li vozidlo uvedeno na trh pozdé€ji nez Sest mésict po schvaleni typu,
musi byt tyto informace poskytnuty ke dni, kdy je vozidlo uvedeno na trh.

Schvalovaci organ muze na zakladé vyplnéného certifikatu o pfistupu
k informacim palubniho diagnostického systému vozidla a k informacim
o opravach a udrzbé vozidla predpokladat, ze vyrobce zavedl uspokojiva
opatfeni a postupy s ohledem na pfistup k informacim palubniho diagno-
stického systému vozidla a k informacim o opravach a udrzbé vozidla za
predpokladu, Ze nebyla podana stiznost a ze vyrobce certifikat doda
beéhem lhit uvedenych v bodé 7.7.

Pokud tento certifikdt o dodrzeni podminek neni béhem uvedené lhity
dodan, pfijme schvalovaci organ vhodna opatieni k zajisténi dodrzovani
téchto podminek.

Pozadavky na informace pro udéleni pristupu nezavislym provozova-
telim k nezabezpecenym oblastem

Pro piistup k jakymkoli informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a udrzbé vozidla, které se netykaji
zabezpeCenych oblasti vozidla, musi pozadavky na registraci nutné
k pouzivani internetovych stranek vyrobce nezavislym provozovatelem
vyzadovat pouze takové informace, které jsou nutné k potvrzeni zptsobu
platby za tyto informace.
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9.1

9.2

9.3

9.4

Pozadavky na informace pro udéleni pristupu nezavislym provozova-
telim k zabezpecenym oblastem

Pro piistup k jakymkoli informacim palubniho diagnostického systému
vozidla a k informacim o opravach a udrzbé vozidla, které se tykaji
zabezpecCenych oblasti vozidla, musi byt nezavisly provozovatel k tomuto
ucelu schvalen a opravnén na zdkladé¢ dokumentl dokladajicich, Zze
provozuje zakonnou podnikatelskou ¢innost a nebyl odsouzen pro trestny
¢in souvisejici s jeho podnikanim.

Nezavislym provozovatelim je piistup k bezpe¢nostnim prvkim vozidla,
které pouzivaji autorizovani obchodni zastupci a opravny, udélen v ramci
technologie ochrany bezpecnosti pro vyménu udaji za ucelem zajisténi
davérnosti, celistvosti a ochrany proti kopirovani.

Forum pro pristup k informacim o vozidle podle ¢lanku 56 nafizeni (EU)
¢. 167/2013 stanovi nejmodernéj$i parametry, aby tyto pozadavky mohly
byt splnény.

U informaci tykajicich se piistupu k zabezpecenym oblastem vozidla pied-
lozi nezavisly provozovatel certifikdt v souladu s normou ISO
20828:2006, kterym identifikuje sebe a organizaci, k niz patfi. Vyrobce
odpovi vlastnim certifikdtem v souladu s normou ISO 20828:2006, kterym
nezavislému provozovateli potvrdi, ze vstupuje na pravé stranky vyrobce.
Obé¢ strany si vedou evidenci vSech takovych transakci s udaji o vozidlech
a o zménach, které u nich byly v souladu s timto ustanovenim provedeny.
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Dodatek 1

Pristup k informacim palubniho diagnostického systému vozidla a k

1.1

2.2

23

2.4

informacim o opravach a hadrzbé vozidla

Uvod

Tento dodatek stanovi technické pozadavky pro piistupnost informaci
palubniho diagnostického systému vozidla a informaci o opravach a udrzbé
vozidla.

Pozadavky

Vyrobce poskytne informace o opravach a udrzbé vozidla pouze v otevie-
nych textovych a grafickych formatech nebo formatech, které lze zobrazit
a vytisknout pomoci standardnich softwarovych modult plug-in, které jsou
volné k dispozici, jsou jednoduse instalovatelné a funguji v bézné pouzi-
vanych pocitatovych operacnich systémech.

Informace palubniho diagnostického systému vozidla a informace o opra-
vach a 0drzbé vozidla dostupné na internetovych strankach musi spliovat
spolecny standard uvedeny v ¢l. 53 odst. 2 nafizeni (EU) ¢. 167/2013.

Klicova slova v metadatech musi pokud mozno odpovidat normé ISO
15031-2:2010. Tyto informace musi byt k dispozici kdykoli, s vyjimkou
pfipadd souvisejicich s tidrzbou internetovych stranek.

Osoby zadajici o pravo informace kopirovat ¢i dale zvefejiiovat si tato
prava vyjednaji pfimo s pfislusnym vyrobcem.

Piistupné musi byt i informace pro ucely Skoleni, ty vSak mohou byt
prezentovany prostiednictvim jinych médii, nez jsou internetové stranky.

V databazi snadno dostupné samostatnym provozovatelim se poskytuji
informace o vSech ¢astech vozidla, jimiz je vozidlo, jak je identifikovano
Cislem modelu a sériovym Ccislem nebo ¢islem vozidla VIN a podle
jakychkoli dalsich kritérii, jako je rozvor naprav, vykon motoru, troven
nebo moznosti vybaveni, vybaveno vyrobcem vozidla a které mohou byt
nahrazeny nahradnimi dily, jez poskytuje vyrobce vozidla svym autorizo-
vanym opravnam nebo obchodnim zastupcim nebo tfetim stranam formou
odkazu na ¢isla ptuvodnich dilt nebo zafizeni.

Tato databaze nebo jiny piistupny format musi obsahovat VIN, ¢isla
ptivodnich dilti nebo zafizeni (OE), ndzvy casti podle Gzu OE, atributy
platnosti (data platnosti od—do), atributy montdZze a piipadné konstrukcni
vlastnosti.

Informace v databazi nebo v jiném pfistupném formatu jsou pravidelné
aktualizovany. Tyto aktualizace musi zahrnovat zejména vSechny upravy
jednotlivych vozidel po jejich vyrobé€, maji-li autorizovani obchodni
zastupcei tuto informaci k dispozici.

Pieprogramovani a diagnostika fidicich jednotek pro ucely opétovné kali-
brace po opravé nebo nahrani softwaru do nahradni ECU nebo piekddo-
vani ¢i opétné inicializace nahradnich dilti nebo konstrukénich ¢asti musi
umoznit pouziti neznackového hardwaru.
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2.5.1

2.5.5

Pieprogramovani a diagnostika (komunikaéni rozhrani PC-VCI) musi byt
od 1. cervence 2021 provedeno v souladu s normou ISO 22900-2, SAE
J2534 nebo TMC RP1210.

Prvni pododstavec se vSak pouzije od 1. Cervence 2023 na tyto vyrobce:

a) vyrobci vozidel kategorii R a S;

b) vyrobci vozidel kategorii T a C, jejichz produkce je niz$i nez mezni
hodnoty stanovené v bodé¢ 6.1 této pfilohy;

c) vyrobci systémt, konstrukénich ¢asti nebo samostatnych technickych
celkt, jejichz produkce je niz$i nez mezni hodnoty stanovené v bodé
6.1 této prilohy.

Lze pouzit rovnéz rozhrani Ethernet, sériovy kabel nebo rozhrani LAN
a alternativni média jako kompaktni disk (CD), digitalni vicetcelovy disk
(DVD) nebo pamét typu flash, ovSem pod podminkou, ze pro jejich
precteni nesmi byt zapotiebi proprietarni komunikaéni software (napf.
ovladade nebo moduly plug-in). Pro ovéfeni kompatibility aplikace pro
specifického vyrobce a komunikaénich rozhrani vozidla (VCI) spliujicich
pozadavky normy ISO 22900-2, SAE J2534 nebo TMC RP1210 vyrobce
bud’ nabidne ovéfeni nezavisle vyvinutych komunikaénich rozhrani
vozidla, nebo poda informace o jakémkoli zvlastnim hardwaru, ktery
vyrobce komunikacnich rozhrani vozidel potiebuje k tomu, aby toto
ovéfeni mohl provést sam, a nabidne jeho zaptjceni. Na poplatky za
toto ovéfeni nebo informace a poskytnuti hardwaru se pouziji podminky
stanovené v ¢lanku 55 natizeni (EU) ¢. 167/2013.

Koexistence softwaru vyrobcl vozidel musi byt zajisténa od 1. ¢ervence
2021.

Prvni pododstavec se v§ak pouzije od 1. Cervence 2023 na tyto vyrobce:

a) vyrobci vozidel kategorii R a S;

b) vyrobci vozidel kategorii T a C, jejichz produkce je nizsi nez mezni
hodnoty stanovené v bodé 6.1 této ptilohy;

c) vyrobci systému, konstrukcnich ¢asti nebo samostatnych technickych
celkd, jejichz produkce je niz§i nez mezni hodnoty stanovené v bod¢
6.1 této prilohy.

Pro zajisténi komunikace mezi vozidlem a diagnostickymi nastroji se
pouziji tyto normy pro fyzické diagnostické konektory mezi VCI a vozid-
lem: SAE J1939-13, ISO 11783-2, ISO 15031-3 a ISO 13400-4.

Pokud vyrobce doporucuje kombinaci typu traktoru s typem vozidla kate-
gorie R nebo S nebo obracené, poskytne samostatnym provozovatelim
informace palubniho diagnostického systému vozidla a informace o opra-
vach a udrzbé vozidla, které se tykaji propojitelnosti obou vozidel. Tyto
informace mohou byt rovnéz poskytnuty prostiednictvim internetovych
stranek zfizenych spole¢né nékolika vyrobci nebo sdruzenim vyrobcd,
pokud jsou tyto internetové stranky v souladu s ustanovenimi tohoto
nafizeni, jak je uvedeno ve 23. bod¢ oduvodnéni nafizeni (EU)
¢. 167/2013.
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2.6

2.7

Na internetovych strankach vyrobct tykajicich se oprav musi byt uvedena
¢isla schvaleni typu podle modelu.

Vyrobei stanovi rozumné a priméfené poplatky za hodinovy, denni,
mésicni nebo ro¢ni piistup, pfipadné za transakéné podminény pfistup
ke svym internetovym strankdm tykajicim se oprav a Udrzby.
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Dodatek 2

Informace, které umozni vyrobu standardnich diagnostickych pristroji

Informace poZadované pro vyrobu diagnostickych pristroji

Aby se usnadnilo poskytovani standardnich diagnostickych pfistroji pro
opravny vice znacek, zpfistupni vyrobei vozidel prostfednictvim svych inter-
netovych stranek tykajicich se oprav informace uvedené v bodech 1.1, 1.2
a 1.3. Uvedené informace musi zahrnovat vSechny funkce diagnostickych
pfistroji a vSechny odkazy na informace o opravach a pokyny k odstrano-
vani problémd. Pfistup k t€émto informacim mutze byt podminén zaplacenim
pfiméfeného poplatku.

1.1 Informace tykajici se komunika¢niho protokolu

Vyzadovany jsou nasledujici informace sefazené podle znacky vozidla,
modelu a varianty nebo dal$i pouzitelné definice, jako je identifikacni
¢islo vozidla (VIN) nebo identifikace vozidla a systému:

a) jakykoli dodatecny systém informaci o protokolu nezbytny k tomu, aby
se kromé& standardnich metod ptedepsanych v bodé 4.7.3 piilohy 9B
predpisu EHK OSN ¢&. 49 umoznila tplna diagnostika zahrnujici
vSechny dodatecné informace o protokolu hardwaru nebo softwaru,
stanoveni parametrii, funkce pfenosu, pozadavky na udrzbu v provozu
¢i okolnosti chyb;

b) podrobné informace o zpiisobu ziskani a vyhodnoceni vSech chybovych
kodu, které nejsou v souladu s normami predepsanymi v bodé 4.7.3
ptilohy 9B predpisu EHK OSN ¢. 49;

c) seznam vSech dostupnych parametrti aktivnich udajiu vcetné informaci
o Upravach a pfistupu;

d) seznam vSech dostupnych funkcnich zkousek vcetné aktivace nebo
kontroly zafizeni a prostiedkt k jejich provedeni;

e) podrobnosti o tom, jak ziskat veSkeré informace o konstrukénich
Castech a provoznim stavu, Casova razitka, nevyftizené diagnostické
chybové kody a udaje ,.freeze frame*;

f) nové nastaveni adaptivnich parametrd s paméti, kodovani variant
a nastaveni nahradnich soucasti a zékaznické preference;

g) identifikace ECU a kodovani variant;

h) podrobnosti o tom, jak znovu nastavit provozni svétla;

i) umisténi diagnostického konektoru a podrobnosti o konektoru;

j) identifikace kodu motoru.

1.2 Zkouska a diagnostika konstrukénich casti sledovanych palubnim diagno-
stickym systémem

Jsou pozadovany tyto informace:

a) popis zkousek za tucelem potvrzeni jejich funkénosti na trovni
konstrukénich ¢asti ¢i v ramci jejich zapojeni;
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1.3

b) postup zkousky zahrnujici parametry zkousky a informace o konstrukéni
Casti;

c) podrobnosti o pfipojeni vcéetné minimalnich a maximalnich vstupnich
a vystupnich hodnot a hodnot pfi jizdé a zatizeni;

d) ocekavané hodnoty za ur€itych podminek jizdy véetné volnobéhu;

e) elektrické hodnoty u konstrukéni ¢asti v jejim statickém a dynamickém
stavu;

f) hodnoty rezimu poruchy u kazdého z vyse uvedenych ptipadi;

g) diagnostické sekvence rezimu poruchy vcetné stromti poruchy a odstra-
néni poruchy prostfednictvim fizené diagnostiky.

Udaje nezbytné k provedeni opravy

Jsou pozadovany tyto informace:

vymény);

b) inicializace novych elektronickych fidicich jednotek nebo vymeéna elekt-
ronickych fidicich jednotek, pfipadné s pouzitim garantovanych (pie-)
programovacich technik.
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PRILOHA VI

Pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pri prevraceni (dynamické

zkousky)

A. OBECNE USTANOVENI

Pozadavky Unie pouzitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni
(dynamické zkousky) jsou stanovené v bod¢ B.

B. POZADAVKY POUZITELNE NA KONSTRUKCE OCHRANY PRI

1.1

1.2

1.3
1.3.1

PREVRACENI (DYNAMICKE ZKOUSKY) (})
Definice

[nepouzije se]

Konstrukce ochrany pri prevraceni (ROPS)

Vyrazem konstrukce ochrany pii pfevraceni (ochranna kabina nebo
ram), dale jen ,,ochranna konstrukce®, se rozumi konstrukce na trak-
toru, jejimz hlavnim ucelem je vyloucit nebo omezit ohrozeni fidice
v dusledku prevraceni traktoru béhem normélniho pouziti.

Charakteristikou konstrukce ochrany pfi prevraceni je vytvoreni
prostoru dostatecn¢ velkého k tomu, aby ochrénil fidie sediciho
uvnitt konstrukce nebo v prostoru ohraniceném piimkami vychéazeji-
cimi z vnéjsich rohli konstrukce k jakékoli ¢asti traktoru, ktera by
mohla pfijit do kontaktu se zemi a kterd je v pfipad¢ prevraceni
schopna traktor podpirat.

Rozchod
Predbézna definice: stfedni rovina kola

Stiedni rovina kola je rovina stejné vzdalena od dvou rovin, které se
dotykaji vnéjsich okraji rafka kol.

Definice rozchodu

Svisla rovina prochazejici osou kola protina jeho stiedni rovinu podél
primky, ktera se styka s nosnou plochou v jednom bodé. Pokud jsou
A a B dva takto definované body pro kola na stejné napravé traktoru,
potom je rozchod vzdalenost mezi body A a B. Rozchod muze byt
takto definovan pro ptedni i zadni kola. V pftipadé dvojitych kol je
rozchod vzdalenost mezi dvéma rovinami, z nichz kazda je stfedni
rovinou paru kol.

Pro pasové traktory je rozchod vzdalenost mezi stfednimi rovinami
past.

Dopliujici definice: stfedni rovina traktoru

Vezmeme krajni polohy bod A a B pro zadni napravu traktoru, ktera
udava maximalni moznou hodnotu rozchodu. Svisla rovina umisténa
kolmo na useCku AB v jejim stiedovém bod€ je stiedni rovinou
traktoru.
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1.4

1.5.2
1.5.2.1

1522

1.5.23

1.6
1.6.1

1.6.2

1.6.2.1

1.6.2.2

Rozvor kol

Vzdalenost mezi svislymi rovinami prochazejicimi pfes dvé piimky
AB, jak je vymezeno vyse, z nichZ jedna je pro pfedni kola a druha
pro zadni kola.

Urceni vztazného bodu sedadla, umisténi a serizeni sedadla pro
zkousku

Vztazny bod sedadla (SIP) (3)

Vztazny bod sedadla se ur¢i v souladu s normou ISO 5353:1995.

Umisténi a sefizeni sedadla pro zkousku

Jsou-li sklon opéradla a desky sedadla nastavitelné, nastavi se tyto
Casti sedadla tak, aby vztazny bod sedadla byl ve své nejvyssi zadni
poloze.

Je-li sedadlo opatieno systémem zavéSeni, musi se tento systém
zablokovat ve stfedni poloze zdvihu, pokud to neodporuje pokyntim
vyslovné stanovenym vyrobcem sedadla.

U sedadla nastavitelného jen podélné a vertikalné musi byt jeho
podélna osa prochazejici vztaznym bodem sedadla rovnobézna se
svislou podélnou rovinou traktoru, ktera prochazi stiedem volantu,
a je vzdalena od této roviny nejvyse 100 mm.

Chranény prostor
Vztazna rovina

Chranény prostor je znazornén na obrazcich 3.8 az 3.10 a v tabulce
3.3. Tento prostor je vymezen ve vztahu k vztazné roviné a vzta-
znému bodu sedadla. Vztazna rovina je svisla rovina, obvykle
podélna k traktoru a prochazejici vztaznym bodem sedadla a stfedem
volantu. Vztazna rovina se za normalnich podminek shoduje
s podélnou stiedni rovinou traktoru. Predpoklada se, ze b&hem
zatézovani se tato vztazna rovina pohybuje vodorovné spolu se
sedadlem a volantem, av8ak zistava kolma k traktoru nebo zakladné
konstrukce ochrany pii pfevraceni. Chranény prostor je vymezen na
zékladé bodt 1.6.2 a 1.6.3.

Urceni chranéného prostoru u traktortt s neotoénym sedadlem

Chranény prostor u traktori s neotocnym sedadlem je vymezen
v bodech 1.6.2.1 az 1.6.2.10 a je omezen nize uvedenymi rovinami,
pricemz traktor je na vodorovném povrchu, sedadlo, je-li sefiditelné,
sefizeno do nejvyssi zadni polohy (?) a volant v piipadé, Ze je nasta-
vitelny, je nastaveny do stiedni polohy pii fizeni vsedé:

vodorovnou rovinou Al Bl B2 A2 (810 + av) mm nad vztaznym
bodem sedadla (SIP), pfi¢emz pifimka B1B2 je umisténa (ah — 10)
mm za SIP;

naklonénou rovinou G2 G1 12 I1 kolmou ke vztazné roviné, obsahu-
jici bod 150 mm za piimkou BIB2 i krajni zadni bod opéradla
sedadla;
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valcovou plochou Al A2 12 Il o poloméru 120 mm, kolmou ke
vztazné rovin¢ a teCnou k rovindm vymezenym vyse v bodech
1.6.2.1 a 1.6.2.2;

valcovou plochou B1 C1 C2 B2 o poloméru 900 mm a pokracujici
dopfedu do vzdalenosti 400 mm, kolmou ke vztazné roviné a te¢nou
k roviné vymezené podle bodu 1.6.2.1 vySe podél piimky B1B2;

naklonénou rovinou C1 D1 D2 C2 kolmou ke vztazné roving, spoju-
jici plochu vymezenou podle bodu 1.6.2.4 vyse a prochazejici 40 mm
od ptedniho vnéjsiho okraje volantu. V pfipadé vysoké polohy
volantu tato rovina pokracuje dopfedu od piimky BI1B2 te¢né
k povrchu, ktery je vymezen v bodé¢ 1.6.2.4 vyse;

svislou rovinou D1 E1 E2 D2 kolmou na vztaznou rovinu umisténou
40 mm pied vnéjsim okrajem volantu;

vodorovnou rovinou E1 F1 F2 E2 prochézejici bodem umisténym (90
— av) mm pod vztaznym bodem sedadla (SIP);

plochou G1 F1 F2 G2, v ptipadé potieby zakiivenou od spodniho
okraje roviny vymezené v bod¢ 1.6.2.2 vyse k vodorovné roviné
vymezené v bodé¢ 1.6.2.7 vyse, kolmou na vztaznou rovinu a dotyka-
jici se opéradla sedadla po celé délce;

svislymi rovinami J1 E1 F1 G1 H1 a J2 E2 F2 G2 H2. Tyto svislé
roviny sahaji do vysky 300 mm nad rovinu E1 F1 F2 E2; vzdalenosti
El EO a E2 EO ¢ini 250 mm;

rovnobéznymi rovinami Al Bl C1 D1 J1 HI I1 a A2 B2 C2 D2 J2
H2 12 naklonénymi tak, aby se horni okraj roviny na strang, na niz se
pusobi silou, nachazel nejméné¢ 100 mm od svislé vztazné roviny.

Uréeni chranéného prostoru u traktori s oto¢nym sedadlem fidice

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) je chranény prostor kombinaci dvou chranénych prostord,
které jsou urceny dvéma riznymi polohami volantu a sedadla.

Ptidavna sedadla

V pripad¢, ze traktor mize byt vybaven piidavnymi sedadly, musi
byt béhem zkousek pouzita kombinace zahrnujici vztazné body
sedadla vSech nabizenych moznosti. Ochranna konstrukce nesmi
zasahovat do vétsiho chranéného prostoru, ktery zohlednuje tyto
rizné vztazné body sedadla.

V piipadé, ze je nové sedadlo nabidnuto jako moznost az po
provedeni zkousky, je tfeba zjistit, zda chranény prostor kolem
nového vztazného bodu sedadla spada do puvodné stanovené kombi-
nace prostorl. Pokud tomu tak neni, je tieba provést novou zkousku.

Piidavné sedadlo nezahrnuje sedadlo pro osoby kromé fidice, z néhoz
nelze traktor ovladat. SIP nelze urcit, jelikoz definice chranéného
prostoru je ve vztahu k sedadlu fidice.
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Hmotnost bez zavazi

Hmotnost traktoru bez zatézujicich zafizeni a, v pftipadé traktort
s pneumatikami, bez kapalné zatéze v pneumatikach. Traktor musi
byt v provoznim stavu s plnymi nadrzemi, obvody a chladi¢em,
ochranna konstrukce zahrnuje plast a jakékoli tazné zafizeni nebo
dodatecné konstrukéni ¢asti pohonu piednich kol nezbytné pro
normalni pouziti. Obsluha neni zahrnuta.

Pripustné tolerance méreni

Vzdalenost + 0,5 mm
Sila + 0,1 % (plného rozsahu snimace)
Hmotnost + 0,2 % (plného rozsahu snimace)

Tlak v pneumatice =+ 5,0 %

Uhel +0,1°
Symboly
a, (mm) Polovina vodorovného sefizeni sedadla
a, (mm) Polovina svislého sefizeni sedadla
E ) Piivedena energie béhem zkousky
F N) Staticka zatézujici sila
H (mm) Vyska teézisté kyvadlového zavazi
1 (kg.mz) Moment setrvacnosti zadni napravy, s vyjimkou

kol pouzitych pro vypocet energie narazu zezadu

L (mm) Rozvor kol pouzity pro vypocet energie narazu
zezadu
M (kg) Hmotnost pouzitd pro vypocet energie a tlakovych

sil

Oblast pouziti

Tato pfiloha se pouzije na vSechny traktory s alesponn dvéma napra-
vami pro kola s pneumatikami, také se zafizenim pro pfipojeni pasu,
a hmotnosti traktoru bez zavazi vyssi nez 600 kg, ale obecné nizsi
nez 6 000 kg.

Minimalni rozchod zadnich kol by obecné mél byt vétsi nez 1 150
mm. Uznava se, ze mohou existovat konstrukce traktort, napiiklad
sekacky na travu, Gzké viniéni traktory, nizkoprofilové traktory
vyuzivané v budovach s omezenymi vyskovymi prostorami nebo
v sadech, traktory s velkou svétlou vyskou a zvlastni lesnické stroje,
jako jsou forvardry a skidry, na které se tato pfiloha nepouzije.

Pravidla a pokyny
Vseobecné predpisy

Ochranna konstrukce muze byt vyrobena bud’ vyrobcem traktoru,
nebo jinou spole¢nosti. V obou piipadech je zkouska platna pouze
pro model traktoru, na kterém byla zkouska vykonana. Zkousku
ochranné konstrukce je tfeba provést pro kazdy model traktoru, na
ktery se ma ochranna konstrukce namontovat. ZkuSebni stanice
nicméné mohou certifikovat, ze zkousky pevnosti jsou platné i pro
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modely traktoru odvozené z ptivodniho modelu zménami motoru,
prevodovky a fizeni a predniho zavéSeni (viz bod 3.6 niZe: RozSifeni
na dalsi modely traktorit). Na druhé strané plati, ze pro jakykoli
model traktoru mize byt zkouSena vice nez jedna ochranna
konstrukce.

Ochranna konstrukce predlozena k dynamické zkousce musi byt
béznym zplsobem piipojena k modelu traktoru, na ktery ma byt
pouzita. Dany traktor musi byt Gplny a musi byt v provoznim stavu.

V ptipad¢ ,tandemového* traktoru musi byt pouzita hmotnost stan-
dardni verze soucasti, ke které se ochranna konstrukce montuje.

Ochranna konstrukce muze byt zkonstruovana vyhradné k ochrané
fidice v piipadé prevraceni traktoru. Na takovou konstrukci muze
byt mozné namontovat ochranu fidi¢e pfed povétrnostnimi vlivy,
vice & mén¢ docasného charakteru. Ridi¢ ji v piipadé teplého pocasi
obvykle odnima. Existuji i ochranné konstrukce, jejichz plast’ neni
mozné sejmout a u nichz je ventilace v teplém pocasi zabezpeCena
okny nebo zaklopkami. Vzhledem k tomu, Ze tento plast muze
ochrannou konstrukei posilit a, je-li odnimatelny, mize v okamziku
nehody chybét, budou vsechny c¢asti, které muze fidic odejmout,
k ucelim zkousky odnaty. Dvefe, stie$ni okno a okna, ktera je
mozno oteviit, se musi pii zkousce odejmout nebo zajistit v oteviené
poloze, aby nezvysily pevnost ochranné konstrukce. Je tfeba zazna-
menat, zda v této pozici nepiedstavuji pro fidie v pfipadé prevraceni
nebezpeci.

Zbyvajici ¢ast téchto pravidel pojednava pouze o zkouskach ochranné
konstrukce. Je tieba zdlraznit, ze tato konstrukce zahrnuje plast,
ktery neni docasného charakteru.

Popis piipadného docasného plasté je tieba zahrnout do specifikaci.
Jakykoli sklenény nebo obdobné¢ kiehky material je tieba pred zkou-
Skou odstranit. Soucasti traktoru a ochranné konstrukce, které by
mohly byt béhem zkousky zbyteéné poskozeny a které neovliviiuji
pevnost ochranné konstrukce, mohou byt na zadost vyrobce pied
zkouSkou odnaty. Béhem zkouSky nemohou byt provadény zadné
opravy nebo Upravy.

Veskeré soucasti traktoru piispivajici k pevnosti ochranné konstrukcee,
jako jsou blatniky, které byly zpevnény vyrobcem, by mély byt
popsany a vysledky jejich méfeni by mély byt uvedeny v protokolu
o zkousce.

Pristroje a podminky zkousky

Do konstrukce musi narazit zavazi pasobici jako kyvadlo a konstrukce
musi byt podrobena zkousce tlakem na ptedni i zadni ¢ast.

Hmotnost kyvadlového zavazi (obrazek 3.1) musi ¢init 2 000 kg.
Jeho ndrazova plocha musi mit rozméry 680 x 680 mm + 20. Zavazi
zustavala konstantni (napfiklad pomoci zeleznych ty¢i upevnénych
v betonu). Musi byt zavéseno na pevném otocném bodu piiblizné 6
m nad zemi takovym zplsobem, aby bylo mozné vysku kyvadla
pohodIné a bezpetné upravit.

V piipadé traktorti, u nichz na pfedni napravé spo¢iva méné nez 50 %
jejich hmotnosti, musi byt prvni naraz veden do zadni casti
konstrukce. Nasleduje zkouska tlakem rovnéz na zadni ¢asti ochranné
konstrukce. Druhy naraz musi byt veden do pifedni ¢asti a tieti
z boku. Na zavér se provede druhd zkouska tlakem na piedni Cast.
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V ptipad¢ traktort, u nichz na pfedni napravé spociva 50 % jejich
hmotnosti nebo vice, musi byt prvni nidraz veden do predni Casti
a druhy z boku. Nasleduji dvé zkousky tlakem, prvni na zadni
Casti a druha na piedni.

U traktorti s oto¢nym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny
volant) musi byt prvni naraz veden podéln¢ na téz§im konci (kde
spociva vice nez 50 % hmotnosti traktoru). Nasleduje zkouska tlakem
na tomtéz konci. Druhy ndraz musi byt veden na druhém konci a treti
z boku. Na zavér se provede druha zkouska tlakem na leh¢im konci.

Rozchod zadnich kol musi byt zvolen tak, aby konstrukce nebyla
béhem zkousky nijak podpofena pneumatikami. Toto ustanoveni
nemusi byt dodrzeno, pokud tato podpora existuje ve chvili, kdy je
rozchod kol nastaven na nejSirsi alternativu.

Strana traktoru, ze které je veden bocni naraz, je ta strana, u které by
podle nazoru zkuSebni stanice mohlo dojit k nejvétsi deformaci.
Zadni naraz je veden na rohu na stran¢ protilehl¢ bo¢nimu ndrazu
a predni naraz na rohu blize k bo¢nimu ndrazu. Zadni naraz je veden
ve dvou tfetinach vzdalenosti od stfedni roviny traktoru ke svislé
rovin¢ vozidla dotykajici se vnéjsiho okraje konstrukce. Pokud vsak
ktivka na zadni stran¢ konstrukce zacina v misté nachazejicim se
mén¢ nez dvé tretiny vzdalenosti od stfedu, naraz se zaméfi na
zacatek kiivky, tedy na misto, kde je tato kiivka tecna k piimce
kolmé ke stfedni roviné traktoru.

Jestlize se béhem zkousky jakékoli upevnéni, podpéry nebo bloky
posunou nebo porusi, zkouska se opakuje.

Razova zkouska
Réz zezadu (obrazky 3.2.a a 3.2.b)

Raz zezadu se nevyzaduje pro traktory, u nichz 50 % nebo vice jejich
hmotnosti (dle vySe uvedené definice) spociva na prednich kolech.

Traktor se umisti vici kyvadlu tak, aby narazilo do konstrukce ve
chvili, kdy narazova plocha a zavésné fetézy sviraji thel 20° ke
svislici, pokud konstrukce v bod¢ kontaktu v pribéhu deformace
nesvira se svislici thel vétsi. V tomto pfipadé se narazova plocha
nastavi rovnobézné ke strané konstrukce v bod¢ kontaktu v okamziku
nejveétsi deformace s pomoci dodatecné podpory a zavésné fetézy
zlstavaji pod thlem 20° ke svislici. Bodem néarazu je ta Cast
konstrukce, ktera v pfipadé nehody, pfi niz se traktor prevrati dozadu,
pravdépodobné prvni narazi na zem, zpravidla horni okraj. Vyska
kyvadlového zavazi se nastavi tak, aby nemélo tendenci otacet se
okolo bodu kontaktu.

Traktor musi byt pfipoutan. Body upevnéni poutacich lan jsou umis-
tény pftiblizné 2 m za zadni napravou a 1,5 m pied pfedni napravou.
Na kazdé z naprav musi byt dvé poutaci lana, po jednom na kazdé
strané stfedni roviny traktoru. Poutaci lana jsou z ocelového kabelu
o pruméru 12,5 az 15 mm s pevnosti v tahu 1100-1260 MPa.
Pneumatiky traktoru musi byt nahu$tény a poutaci lana napnuta,
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aby bylo dosazeno takového tlaku v pneumatikach a prihybu, jak je
uvedeno v tabulce 3.1 niZe.

Po napnuti lan se tésné pied zadni kola vlozi a pevné k nim pfitlaci
dfevény hranol o prifezu 150 x 150 mm.

bodem narazu odpovidala hodnoté podle jednoho z téchto vzorci
dle volby vyrobce:

H=2,165 x 10ML2 nebo H = 5,73 x 102I

Kyvadlové zavazi se uvolni a necha se narazit do konstrukce. Mecha-
nismus rychlého uvolnéni musi byt umistén tak, aby neodklonil jeho
hmotnost ve vztahu k fetézim, na kterych je upevnén v okamziku
uvolnéni.

Tabulka 3.1

Tlak v pneumatikich

Tlak v pneu- .
matikach Pﬂ‘g’b
kPa (¥)

Traktory s pohonem ¢tyf kol se stejnym rozmérem piednich
a zadnich kol:

Vpiedu 100 25

Vzadu 100 25

Traktory s pohonem ¢tyt kol, jejichz piedni kola jsou mensi nez
zadni:

Vpiedu 150 20
Vzadu 100 25
Traktory s pohonem dvou kol:
Vpiedu 200 15
Vzadu 100 25

(*) Nesmi byt pouzita vodni pfitéz.

Raz zeptedu (obrazky 3.3.a a 3.3.b)

Provadi se stejnym zpisobem jako raz zezadu. Poutaci lana musi byt

kyvadlového zavazi je dana timto vzorcem:

H=125+0,02M

Bodem narazu je ta ¢ast konstrukce, kterd v piipadé prevraceni trak-
toru na bok béhem jizdy dopfedu pravdépodobné prvni narazi na
zem, zpravidla horni pfedni roh.

Raz z boku (obrazek 3.4)

Traktor se umisti vii¢i zavazi tak, aby zavazi narazilo do konstrukce
ve chvili, kdy narazova plocha a zavésné tetézy jsou svislé, pokud
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konstrukce v bodé kontaktu v prib&hu deformace neni jind nez
svisld. V tomto piipadé se narazova plocha nastavi tak, aby byla
ptiblizné rovnob&zna ke konstrukci v bodé kontaktu v okamziku
nejvetsi deformace. Tato Giprava musi byt provedena prostfednictvim
dodateéné podpory a zavésné fetézy zustavaji v okamziku narazu
svislé. Bodem narazu je ta ¢ast konstrukce, ktera v piipadé nehody,
pti niz se traktor pfevrati na bok, pravdépodobné prvni narazi na
zem, zpravidla horni okraj.

S vyjimkou ptipadu, kdy je jisté, ze na zem nejprve narazi jakakoli
jinad ¢ast tohoto okraje, lezi bod narazu v roving, ktera je kolma ke
stiedni rovingé traktoru a prochazi 60 mm pied vztaznym bodem
sedadla, kdy sedadlo je uprostted rozsahu svého podélného setizeni.
Vyska kyvadlového zavazi se nastavi tak, aby nemélo tendenci otacet
se okolo bodu kontaktu.

U traktori s otoénym sedadlem fidice lezi bod kontaktu v roving,
ktera je kolma ke stfedni roviné traktoru a nachazi se uprostied mezi
obéma vztaznymi body sedadla.

Zadni kolo traktoru na strané, ktera ma byt zasazena, musi byt
pripoutano. Napéti lan se ur¢i stejné jako pro raz zezadu. Po upev-
néni se tésné k zadnimu kolu na strané protilehlé tideru vlozi a pevné
k nému pfitlaci hranol o prafezu 150 x 150 mm. Hranol se umisti
jako zapfeni kola a zajisti se na zemi tak, aby béhem narazu té€sné
priléhal ke kolu. Délka tohoto hranolu se voli tak, aby pfii zapfeni
kola sviral s vodorovnou rovinou thel 25-40°. Jeho délka ma byt 20
az 25nasobkem jeho tloustky a Sitka dvojnasobkem az trojnasobkem
tloust’ky.

Kyvadlové zavazi se zdvihne jako pii pfedchozich zkouskach tak,

tohoto vzorce:

H=125+0,15M

Pii zkouSce razem z boku se zjistuje rozdil mezi nejvétsi okamzitou
deformaci a trvalou deformaci ve vysce (810 + a,) mm nad vztaznym
bodem sedadla. To lze ucinit se zafizenim, ke kterému se namontuje
posuvny tieci prstenec na vodorovnou ty¢. Jeden konec tyce se
pripoji k hornimu prvku konstrukce a druhy konec prochéazi otvorem
ve svislé ty¢i piipevnéné k podvozku traktoru. Prstenec se umisti
proti svislé ty¢i pripevnéné k podvozku traktoru pred Gderem
a jeho vzdalenost od ni po Gderu uda rozdil mezi nejvétsi okamzitou
deformaci a trvalou deformaci.

Zkousky tlakem

Pii provadéni této zkousky na zadni strané muze byt nezbytné
pridrzet pfedni stranu traktoru. Pod napravy se vlozi podpéry, aby
tlakovou silu nenesly pneumatiky. Pouzity pficny nosnik musi mit
Sitku asi 250 mm a musi byt spojen se zatéZzovacim mechanismem
prostfednictvim kardanovych kloubu (obrazek 3.5).
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Zkouska tlakem zezadu (obrazky 3.6.a a 3.6.b)

Pritlacny nosnik se polozi pfes nejvyssi zadni konstrukéni prvky,
takze vyslednice tlakovych sil lezi ve svislé vztazné roviné traktoru.
Pusobi se tlakovou silou (F), pficemz:

F=20M

Pusobeni této sily pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy se
deformace pozorovand prostym okem pIné ustali.

Pokud zadni ¢ast stiechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu (obrazky 3.7.a a 3.7.b), pusobi se touto silou,
dokud se strecha nezdeformuje natolik, ze se shoduje s rovinou
spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii zadni Casti trak-
toru, ktera je schopna unést traktor pii jeho pievraceni.

Pusobeni sily se pak zastavi a pfitlany nosnik se premisti tak, aby
doléhal na tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral
plné prevraceny traktor. Pisobi se tlakovou silou F.

Zkouska tlakem zeptfedu (obrazky 3.6.a a 3.6.b)

Pritlaény nosnik se polozi ptes nejvys$si piedni konstrukéni prvky,
takze vyslednice tlakovych sil lezi ve svislé vztazné roviné traktoru.
Pusobi se tlakovou silou (F), pficemz:

F=20M

Pusobeni této sily pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy se
deformace pozorovana prostym okem plné ustali.

Pokud predni ¢ast stfechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu (obrazky 3.7.a a 3.7.b), pisobi se touto silou,
dokud se stfecha nezdeformuje natolik, ze se shoduje s rovinou
spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii pfedni casti
traktoru, ktera je schopna unést traktor pfi jeho pievraceni.

Pusobeni sily se pak zastavi a pfitlaény nosnik se premisti tak, aby
dolé¢hal na tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral
plné pievraceny traktor. Pusobi se tlakovou silou F.

Podminky prijatelnosti

Po kazdé casti testu se konstrukce a traktor vizudlné kontroluji, zda
nevykazuji trhliny a praskliny. Aby konstrukce vyhovéla zkousce,
musi byt splnény tyto podminky:

na konstrukénich prvcich, spojovacich soucastech nebo dilech trak-
toru prispivajicich k pevnosti ochranné konstrukce (kromé téch, na
néz se vztahuje bod 3.5.1.3 nize) nesmi byt zddné trhliny;

ve svarech prispivajicich k pevnosti ochranné konstrukce nebo jejich
spojovacich soucasti nesmi byt zadné trhliny. Bodové nebo stehové
svary slouzici k pfipevnéni desek oplasténi jsou za béznych okolnosti
z této podminky vylouceny;
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3513

35.14

3.5.1.5.

3.5.1.6

3.5.1.7

3.6
3.6.1

3.6.2

3.6.2.1

3.6.2.1.1

3.6.2.1.2

3.6.2.13

trhliny pohleujici energii v plechovych konstrukcich jsou piijatelné,
pokud podle hodnoceni zkuSebni stanice nezplisobily vyznamné
snizeni odolnosti vici deformaci ochranné konstrukce. Trhliny
v plechovych soucastech zplusobené okraji kyvadlového zavazi se
neberou v Gvahu;

pozadovana sila musi byt udrzena pii obou zkouskach tlakem;

rozdil mezi nejvétsi okamzitou deformaci a trvalou deformaci pii
zkouSce razem z boku nesmi byt vétsi nez 250 mm (obrazek 3.11);

zadna soucast se nesmi béhem jakékoli faze zkousky dostat do chra-
néného prostoru. Zadna soudast nesmi béhem zkousky narazit do
sedadla. Kromé toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chra-
nénou ochrannou konstrukci. Pro tento ucel se predpoklada, Ze tento
pripad nastane, kdyz po prevraceni traktoru ve sméru, ze které¢ho bylo
uplatnéno zkusebni zatizeni, néktera ¢ast chranéného prostoru pfijde
do styku s rovinou zemé¢. Pfi tomto odhadu jsou u pneumatik a u
rozchodu kol brany v tivahu nejmensi hodnoty udané vyrobcem pro
jejich nastaveni.

U kloubovych traktori se predpoklada, ze sttedové roviny obou Casti
jsou vyrovnany.

Po zéavérecné zkousce tlakem se zaznamend trvald deformace
ochranné konstrukce. Za timto ucelem musi byt pied zahdjenim
zkousky zaznamenana poloha hlavnich prvkd vici vztaznému bodu
sedadla. Poté musi byt zaznamenan jakykoli posun zasazenych prvki
a jakakoli zména vysky pfednich a zadnich prvku strechy.

Rozsireni na jiné modely traktorii

[nepouzije se]

Technické rozsifeni

V piipadé technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné
konstrukci nebo zpusobu upevnéni ochranné konstrukce na traktor,
zkuSebni stanice, ktera vykonala puvodni zkousku, mize vydat ,,pro-
tokol o technickém rozsiteni®, a to v nasledujicich ptipadech:

Rozsiteni vysledktu zkousek konstrukce na jiné modely traktort

Narazové a tlakové zkousky se nemusi provadét na kazdém modelu
traktoru za ptedpokladu, Ze ochrannd konstrukce a traktor spliiuji
podminky v nize uvedenych bodech 3.6.2.1.1 az 3.6.2.1.5.

Konstrukce musi byt stejna, jako je zkousena konstrukce;

pozadovana energie by neméla pfevySit energii vypocitanou pro
pivodni zkousku o vice nez 5 %. Tento 5% limit se pouzije také
na roz$ifeni v ptipadé nahrazeni kol pasy na tomtéz traktoru.

Zpusob ptipevnéni a konstrukéni dily traktoru, k nimz je ochranna
konstrukce pfipevnéna, musi byt stejné.
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3.62.14

3.6.2.1.5

3.62.2

3.6.2.2.1

3.6222

3.6.2.22.1

362222

3.6.2.223

3.6.2.23

3.7

3.8

Veskeré konstrukéni dily, jako blatniky a kapota, které mohou
pusobit jako podpéra pro ochrannou konstrukci, musi byt stejné.

Poloha a rozhodujici rozméry sedadla v ochranné konstrukci a rela-
tivni pozice ochranné konstrukce na traktoru musi byt takové, aby
chranény prostor zistal pod ochranou zdeformované konstrukce
béhem vsech zkousek (coz je tieba zkontrolovat pouzitim stejného
odkazu na chranény prostor jako v piivodnim protokolu o zkousce,
resp. vztazného bodu sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla
[SIPY).

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na jiné modely ochrannych
konstrukei

Tento postup je tieba dodrzet v pripadé, ze nejsou splnéna ustanoveni
bodu 3.6.2.1. Nesmi se pouzit, pokud metoda pfipevnéni ochranné
konstrukce na traktor neni provedena na stejném principu (napf. jsou-
li gumové podpéry nahrazeny zdvésnym zaiizenim).

Upravy, které nemaji vliv na vysledky pavodni zkousky (napf. svaio-
vané spojeni montazni desky s pfislusenstvim v misté konstrukce,
kde se nejedna o kritické umisténi), ptidani sedadla s jinym umis-
ténim SIP v ochranné konstrukci (pfedmétem kontroly je, zda novy
chranény prostor nebo prostory zustanou chranény deformovanou
konstrukci béhem vsech zkousek).

Upravy, které mohou mit ptipadny vliv na vysledky paivodni zkou-
Sky, aniz by byla zpochybnéna piijatelnost ochranné konstrukce
(napf. zména soucasti konstrukce, zména metody pfipevnéni ochranné
konstrukce na traktor). Muze byt provedena ovéfovaci zkouska
a vysledky zkousky budou soucasti protokolu o rozsiteni.

Pro typova rozsifeni jsou stanovena nasledujici omezeni:

Bez ovéfovaci zkousky nemuze byt pfijato vice nez 5 rozsifeni.

Vysledky ovétovaci zkousky budou prijaty pro rozsifeni, pokud jsou
splnény vSechny podminky pfijatelnosti podle této piilohy a pokud se
deformace naméfend po kazdé zkouSce razem nelisi od deformace
naméiené po kazdé zkousce razem v puvodnim protokolu o zkousce
o vice nez = 7 %.

Do jediného protokolu o rozsifeni mize byt zahrnuta vice nez jedna
uprava ochranné konstrukce, pokud upravy piedstavuji rizné
moznosti stejné ochranné konstrukce, ale v jednom protokolu o rozsi-
feni maze byt pfijata pouze jedna ovéfovaci zkouska. NepiezkouSené
moznosti je tieba popsat ve zvlastni ¢asti protokolu o rozsiteni.

Zvyseni referenéni hmotnosti uvedené vyrobcem pro jiz vyzkousenou
ochrannou konstrukci. Pokud si chce vyrobce ponechat stejné schva-
lovaci ¢islo, je mozné vystavit protokol o rozsifeni po vykonani
ovéfovaci zkousky (limity = 7 % uvedené v bodé 3.6.2.2.2.2 se
v tomto piipadé nepouZiji).

[nepouzije se]

Funkcénost ochrannych konstrukci za chladného pocasi



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 46

3.8.1

3.8.2

3.8.2.1

3.8.2.2

3.8.23

Pokud je uvedeno, ze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které zabra-
fuji jejimu kiehnuti za chladného pocasi, musi o tom vyrobce uvést
podrobnosti, které je tfeba zanést do protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost
a odolnost vuéi kiehkému lomu pii nizkych teplotich. Doporucuje
se, aby pii posuzovani vhodnosti ochranné konstrukce pfi snizenych
provoznich teplotach musely byt splnény nasledujici minimalni poza-
davky na material u téch zemi, které vyzaduji tuto dodatecnou
provozni ochranu.

Tabulka 3.2

Minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu

Rozmér vzorku Energie pfi Energie pfi

—-30 °C —-20 °C
mm J I
10 x 10 () 11 27,5
10 x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5 (%) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x 2,5 (®) 5,5 14

() Urcuje upfednostiiovanou velikost. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez
nejvetsi upfednostiiovana velikost, kterou material umoziuje.

(*) Potiebna energie pii —20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro
—30 °C. Ostatnimi faktory ovliviiujicimi odolnost vi¢i energii razu jsou
smér valcovani, mez kluzu, orientace zrna a svafovani. Tyto faktory je
tieba zohlednit pti vybéru a pouziti oceli.

Srouby a matice pouzité k piipevnéni ochranné konstrukce k traktoru
a pouzité k pfipevnéni konstrukénich ¢asti ochranné konstrukce musi
vykazovat vhodné vlastnosti, pokud jde o pevnost pfi snizené teploté.

Vsechny svéreci elektrody pouzité pfi vyrobé konstrukcnich prvka
a upevnéni musi byt kompatibilni s materidlem ochranné konstrukce,
jak je uvedeno nize v bodé 3.8.2.3.

Ocelové materidly pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi
byt z materialu s kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni
predepsané tirovné energie razu podle zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno v tabulce
3.2. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995; Amd1:2003.
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3.8.2.4

3.8.2.5

3.8.2.6

3.8.2.7

39

U oceli s valcovanou tloustkou men$i nez 2,5 mm a s obsahem
uhliku mensim nez 0,2 % se ma za to, ze tuto podminku spliuje.
Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materialt jinych
nez ocel musi mit stejnou odolnost vuéi narazu pti nizkych teplotach.

Pokud jsou provadény zkousky pozadavki podle zkousky razem
v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, rozmér
vzorku nesmi byt mensi nez nejvétsi z rozmér uvedenych v tabulce
3.2, ktery material umozni.

Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-
vrubem se provadéji v souladu s postupem uvedenym v ASTM
A 370-1979, kromé velikosti vzorku, které musi byt v souladu
s rozméry uvedenymi v Tabulce 3.2.

Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné nebo polouklid-
néné oceli, pro které musi byt poskytnuty relevantni specifikace.
Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995; Amd1:2003.

Vzorky musi byt odebrany podélné z ploSe valcované oceli, trubko-
vych profilii nebo skofepinovych struktur pred tim, nez byly zformo-
vany nebo svafeny do ochranné konstrukce. Vzorky z trubkovych
profili nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany ze stiedu
strany nejvétsiho rozméru a nesméji obsahovat svary.

[nepouzije se]

Obrdazek 3.1
Kyvadlové zavazi a jeho zavésné retézy nebo ocelova lana
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Obrdazek 3.2
Metoda razu zezadu
Obrdazek 3.2.a

Ochranna kabina

Rozméry v mm
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sily na népravu sily na ndpravu

Obrazek 3.2.b

Ram zadniho ochranného oblouku
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Obrdazek 3.3
Metoda razu zepredu
Obrazek 3.3.a

Ochranna kabina
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Obrazek 3.3.b

Ram zadniho ochranného oblouku
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Obrdazek 3.4

Metoda razu z boku

Zakulaceny, aby byl zajistén kontakt
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Obrazek 3.5

Piiklad uspoiadani pro zkousky tlakem
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Obrdazek 3.6
Postaveni nosniku pro zkousky tlakem na predni a zadni ¢ast
Obrazek 3.6.a

Ochranna kabina
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Obrazek 3.6.b

Ram zadniho ochranného oblouku
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Obrazek 3.7

Postaveni nosniku pro zkousky tlakem na piedni ¢ast, pokud plna tlakova sila nebyla
zadrZena vepiedu

Obrazek 3.7.a

Ochranna kabina

{ Druhéd poloha nosniku pro zkousku
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T 4

Obrazek 3.7.b

Ram zadniho ochranného oblouku
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Tabulka 3.3

Rozméry chranéného prostoru

Rozméry mm Poznamky
Ay Ay 100 minimalni
B, By 100 minimalni
F, Fy 250 minimalni
F, Fy 250 minimalni
G, Gy 250 minimalni
G, Gy 250 minimalni
H, Hy 250 minimalni
H, Hy 250 minimalni
I Jo 250 minimalni
Iy Jo 250 minimalni
E; Ey 250 minimalni
E, Eg 250 minimalni
Dy Eg 300 minimalni
Jo Eg 300 minimalni
A Ay 500 minimalni
B, B, 500 minimalni
C, G, 500 minimalni
D, D, 500 minimalni
I I, 500 minimalni
Fo Go —
Io Go — v zavislosti na
Co Do — traktoru
Ey Fo —
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Obrazek 3.8

Chranény prostor

Poznamka:

pro rozméry viz tabulka 3.3 vyse

————

1
H2
4
3
1)
B2
1 — Vztazny bod sedadla
Obrazek 3.9
Chranény prostor
Obrazek 3.9.a Obrazek 3.9.b
Pohled z boku iez prochazejici Pohled zezadu nebo zepiedu

vztaznou rovinou

104a

-8

L

1 — Vztazny bod sedadla
2 — Sila

3 — Svisla vztazna rovina
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Obrdzek 3.10
Chranény prostor u traktoru s otoénym sedadlem Fidie a nastavitelnym volantem
Obrazek 3.10.a

Ochranna kabina

Obrazek 3.10.b

Ram zadniho ochranného oblouku
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Obrazek 3.11

VB
Priklad zafizeni méficiho pruznou deformaci
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1 — Trvala deformace

2 — Pruzna deformace
3 — Celkova deformace (trvala + pruzna deformace)

Vysvetlivky k priloze VI

(") Neni-li uvedeno jinak, znéni pozadavku a ¢islovani stanovené v bodé B jsou
totozné se znénim a Cislovanim Standardniho kodexu OECD pro ufedni
zkousky ochrannych konstrukci u zemédélskych a lesnickych traktort

(dynamické zkousky), kodex OECD ¢. 3, edice 2015 z cervence 2014.

(») Uzivatelim se pfipomind, Ze vztazny bod sedadla je uréen podle ISO 5353 a je

vzhledem k traktoru pevnym bodem, ktery neméni polohu, kdyz se sedadlo
posouva ze stfedni pozice. Pro tcely uréeni chranéného prostoru musi byt

sedadlo sefizeni do nejvys$si a mezni zadni polohy.
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PRILOHA VII

Pozadavky pouZitelné na Kkonstrukce ochrany pri prevraceni (pasové

1.1

1.3
1.3.1

1.5

traktory)

A. OBECNE USTANOVENI

Pozadavky Unie pouzitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni
(pasové traktory) jsou stanovené v bodé B.

B. POZADAVKY POUZITELNE NA KONSTRUKCE OCHRANY
PRI PREVRACENI (PASOVE TRAKTORY) "

Definice

[nepouzije se]

Konstrukce ochrany pri prevrdaceni (ROPS)

Vyrazem konstrukce ochrany pfi pfevraceni (ochranna kabina nebo
ram), dale jen ,,ochranna konstrukce®, se rozumi konstrukce na trak-
toru, jejimz hlavnim ucelem je vyloucit nebo omezit ohrozeni fidice
v disledku pfevraceni traktoru béhem normalniho pouziti.

Charakteristikou konstrukce ochrany pfi prevraceni je vytvoreni
prostoru dostatecn¢ velkého k tomu, aby ochrénil fidie sediciho
uvnitt konstrukce nebo v prostoru ohraniceném piimkami vychéazeji-
cimi z vnéjSich rohti konstrukce k jakékoli ¢asti traktoru, kterd by
mohla pfijit do kontaktu se zemi a kterd je v pfipad¢ prevraceni
schopna traktor podpirat.

Rozchod
Predbézna definice: stfedni rovina pasu

Stfedni rovina pasu je rovina stejné vzdalena od dvou rovin, které se
dotykaji vné&jsich okraju.

Definice rozchodu

Rozchod je vzdalenost mezi stfednimi rovinami pasu.

Dopliujici definice: stfedni rovina traktoru

Svisla rovina umisténa kolmo na napravu v jejim stfedovém bode¢ je
stfedni rovinou traktoru.

Ochranna konstrukce

Systém konstrukénich prvkt uspofddanych na traktoru tak, aby
spliioval svij hlavni ucel, tj. snizoval pravdépodobnost rozdrceni
obsluhy pfi pfevraceni traktoru. Mezi konstrukéni prvky patfi jakékoli
podpurné ramy, podpéry, drzaky, zditky, cepy, koliky, zavésna
zatizeni nebo flexibilni tlumiée pouzité k upevnéni systému k ramu
traktoru, ale nezahrnuji montazni Gchyty, které jsou nedilnou soucasti
ramu traktoru.

Ram traktoru

Hlavni podvozek nebo hlavni nosny prvek (nosné prvky) traktoru,
ktery(é) saha (sahaji) pfes vyznamnou ¢ast traktoru a na kterém (kte-
rych) je ochranna konstrukce ptimo namontovana.
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1.6

1.7

1.8
1.8.1

1.8.2

1.83

1.9

1.10

Soustava ochranné konstrukce na ramu traktoru

Systém sestavajici z ochranné konstrukce pfipojené k ramu traktoru.

Zakladova deska

V podstaté tuhd ¢ast zkuSebni konstrukce, k niz je pro tcely zkousky
pfipevnén ram traktoru.

Vztazny bod sedadla (SIP)

Vztazny bod sedadla (SIP) se nachazi ve stiedni podélné roviné
zatizeni pro stanoveni, kdyz je nainstalovano na sedadle obsluhy.
SIP je stanoven ve vztahu k traktoru a nepohybuje se se sedadlem
v jeho rozsahu sefizeni a/nebo kmitani.

Pri stanoveni SIP se sedadlo nastavi tak, aby se vSechna pfedni,
zadni, svisla a uhlova sefizeni sedadla nachazela ve stiedové poloze.
Systémy zavéSeni se nastavi tak, aby sedadlo bylo uprostied rozsahu
svého kmitani s pouzitim vazeného zafizeni pro stanoveni SIP.

SIP musi byt stanoven pomoci zafizeni zndzornéného na obrazku 8.1
Toto zafizeni se umisti na sedadlo. Ve vzdalenosti 40 mm pied
znackou SIP na vodorovné Casti zafizeni se prida zdvazi o hmotnosti
20 kg. Poté se na zafizeni v mist¢ SIP plsobi vodorovnou silou
o intenzit¢ asi 100 N (viz F, na obrazku 8.1). Ve vzdalenosti 40
mm pied znackou SIP na vodorovné €asti zafizeni se nakonec umisti
dalsi zavazi o hmotnosti 39 kg.

Prostor vymezujici deformace (DLV)

Jedna se o prostor tykajici se obsluhy, ktery pii provadéni laborator-
nich hodnoceni slouzi ke stanoveni pfipustnych omezeni a deformaci
ochranné konstrukce (obrazek 8.2). Jedna se o pravouhlé pfiblizné
vyjadieni rozmért velké sedici obsluhy.

Svisla vztazna rovina

Svisla rovina, obvykle podélné¢ k traktoru, prochdzejici vztaznym
bodem sedadla a stiedem volantu nebo fidicich ru¢nich pak. Svisla
vztaznad rovina se za béznych podminek shoduje se stiedni rovinou
traktoru.

Simulovand boc¢ni rovina zemé

Povrch, na kterém se traktor po pievraceni pravdépodobné zastavi,
pficemz bude lezet na boku. Simulovand bocni rovina zemé se
stanovi takto (viz bod 3.5.1.2):

a) horni prvek, na ktery se pusobi silou;

b) nejvzdalenéjsi bod na konci prvku vymezeného vySe v pismeni
a);

¢) svisla pfimka vedouci bodem vymezenym vySe v pismeni b);

d) svisla rovina rovnobézna s podélnou osou vozidla pies piimku
vymezenou v pismeni c);
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e) otacejte rovinou popsanou v pismeni d vySe, 15° mimo DLV
kolem osy, ktera je kolma ke svislé pifimce uvedené v pismeni
¢ vyse a také prochazi bodem popsanym v pismeni b vyse; tim
se stanovi simulovana bo¢ni rovina zemé;

Simulovana boc¢ni rovina zemé musi byt stanovena na nezatizené
ochranné konstrukci a musi se pohybovat s prvkem, na ktery ptisobi
zatizeni.

Simulovana svisla rovina zemé

U stroju, které se po zastaveni nachazeji v pfevracené poloze, se tato
rovina vymezi pomoci horniho pficného prvku ochranné konstrukce
a té predni (zadni) casti traktoru, ktera pravdépodobné pfijde do
styku s rovinou zemé v téze chvili jako ochrannd konstrukce a je
schopna unést pievraceny traktor. Simulovand svisla rovina zemé se
pohybuje s deformovanou ochrannou konstrukei.

Poznamka: Simulovana svisla rovina zemé se pouzije pouze na
dvousloupkové ochranné konstrukee.

Hmotnost bez zavazi

Hmotnost traktoru bez zatézujicich zafizeni. Traktor musi byt
v provoznim stavu s plnymi nadrzemi, obvody a chladi¢em,
ochranna konstrukce zahrnuje plast’ a jakékoli tazné zatizeni nebo
dodate¢né konstrukéni ¢asti pohonu piednich kol nezbytné pro
normalni pouziti. Obsluha neni zahrnuta.

Pripustné tolerance méreni

Cas: +0,1s

Vzdalenost: =+ 0,5 mm

Sila: + 0,1 % (plného rozsahu snimace)

Uhel +0,1°

Hmotnost:  + 0,2 % (pIného rozsahu snimace)

Symboly
D (mm) Deformace konstrukce;

F (N) Sila;

M (kg) Maximalni hmotnost traktoru doporu¢ena vyrobcem
traktoru. Musi byt rovna hmotnosti vozidla bez zavazi
podle definice v bodé¢ 1.13 nebo vyssi;

u O Energie pohlcena konstrukci spojenou s hmotnosti

traktoru.

Oblast Pouziti
Tato piiloha se pouzije na traktory pohanéné a fizené nekonecnymi

pasy, které maji alespont dvé ndpravy se zafizenim pro piipojeni
past a tyto vlastnosti:

traktor bez zdvazi ma hmotnost nejméné 600 kg;

svétla vyska pod nejniz§imi body pfedni a zadni napravy je nejvyse
600 mm.
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Pravidla A Pokyny
Vseobecné predpisy

Ochrannd konstrukce mize byt vyrobena bud’ vyrobcem traktoru,
nebo jinou spolecnosti. V obou ptipadech je zkouska platna pouze
pro model traktoru, na kterém byla zkouska vykonana. Zkousku
ochranné konstrukce je tieba provést pro kazdy model traktoru, na
ktery se méa ochrannd konstrukce namontovat. ZkuSebni stanice
nicméné mohou certifikovat, ze zkousky pevnosti jsou platné i pro
modely traktoru odvozené z plvodniho modelu zménami motoru,
prevodovky a fizeni a predniho zavéSeni (viz bod 3.6 niZe: Rozsireni
na dalsi modely traktorii). Na druhé strané plati, ze na jakykoli
model traktoru mize byt zkouSena vice nez jedna ochranna
konstrukce.

Ochranna konstrukce piedlozena ke zkouSce musi byt béznym
zpusobem pfipojena k traktoru nebo podvozku traktoru, na ktery
ma byt pouzita. Podvozek traktoru musi byt kompletni vcetné
pripeviiovacich soucasti a jinych casti traktoru, které mohou byt
ovlivnény zatizenim, jimz je ochranna konstrukce vystavena.

Ochranna konstrukce muze byt zkonstruovana vyhradné k ochrané
fidi¢e v ptipadé prevraceni traktoru. Na takovou konstrukci mize byt
mozné namontovat ochranu fidice pfed povétrnostnimi vlivy, vice ¢i
méné docasného charakteru. Tu fidi¢ za teplého pocasi obvykle
odstrani. Existuji i ochranné konstrukce, jejichz plast neni mozné
sejmout a u nichz je ventilace v teplém pocasi zabezpedena okny
nebo zaklopkami. Vzhledem k tomu, Ze tento plast mize ochrannou
konstrukci posilit a, je-li odnimatelny, muze v okamziku nehody
chybét, budou vSechny casti, které muze fidi¢ odejmout, k Gcelim
zkousky odnaty. Dvefe, stie$ni okno a okna, kterd je mozno oteviit,
se musi pii zkousce odejmout nebo zajistit v oteviené poloze, takze
nezvy§i pevnost ochranné konstrukce. Je tfeba zaznamenat, zda
v této pozici neptedstavuji pro fidi¢e v ptipadé prevraceni nebezpedi.

Zbyvajici Cast téchto pravidel pojednavad pouze o zkouskach
ochranné konstrukce. Je tfeba zdiraznit, ze tato konstrukce zahrnuje
plast, ktery neni doc¢asného charakteru.

Popis ptipadného docasného plasté je tieba zahrnout do specifikaci.
Jakykoli sklenény nebo obdobné kiehky material je tieba pted zkou-
Skou odstranit. Soucasti traktoru a ochranné konstrukce, které by
mohly byt béhem zkousky zbyte¢né poskozeny a které neovliviuji
pevnost ochranné konstrukce, mohou byt na zadost vyrobce pied
zkouSkou odnaty. Béhem zkouSky nesmi byt provadény zadné
opravy nebo Upravy.

Veskeré soucasti traktoru pfispivajici k pevnosti ochranné
konstrukce, jako jsou blatniky, které byly zpevnény vyrobcem, by
mély byt popsany a vysledky jejich méfeni by mély byt uvedeny
v protokolu o zkousce.

Zarizeni

Prostor vymezujici deformace

DLV a jeho umisténi musi byt v souladu s ISO 3164:1995 (viz
obrazek 8.3). DLV musi byt pevné pfipevnén na tu Cast stroje,

kde je umisténo sedadlo obsluhy, a zistane tam po celou dobu
formalni zkousky.
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U pasovych traktori s hmotnosti bez zavazi niz§i nez 5000 kg
vybavenych piedni dvousloupkovou ochrannou konstrukci odpovida
DLV obrazkim 8.4 a 8.5.

Chranény prostor a ochranna rovina

Chranény prostor podle definice v priloze VIII (kapitola Definice,
bod 1.6) musi ztstat kryty ochrannou rovinou S, jak je uvedeno na
obrazcich 8.2 a 8.4. Ochranna ploSina je vymezena jako naklonéna
rovina, kterd je kolma na svislou podélnou rovinu traktoru a tvofi
tecnu vepiedu s ochrannou konstrukei a vzadu s kterymkoli z téchto
pevnych prvkt traktoru, ktery brani tomu, aby se vySe uvedena
rovina S dostala do chranéného prostoru, prostiednictvim:

— krytu nebo pevné ¢asti zadi traktoru;

— pasut;

— dodate¢né tvrdé konstrukce pevné namontované na zadi traktoru.

Zkouska zadniho pevného prvku

Je-li traktor vybaven tuhou soucasti, krytem nebo podobnym
pevnym prvkem umisténym za sedadlem fidice, poklada se tato
soucast za opérny bod pro pripad prevraceni na bok nebo dozadu.
Tento pevny prvek umistény za sedadlem fidi¢e musi byt schopen
vydrzet, aniz by se zlomil nebo pronikl do chranéného prostoru, dola
pusobici silu F;, kde:

Fi=15M

pri¢emz tato sila ptisobi kolmo na okraj ramu ve stiedové roviné
traktoru. PGvodni thel pusobeni sily musi byt 40° pocitano od
rovnob&zky se zemi, jak je znazornéno na obrazku 8.4. Minimalni
sitka této tuhé soucasti musi byt S00 mm (viz obrazek 8.5).

Tato konstrukce musi byt dostatené tuhd a pevné piipevnéna
k zadni ¢ésti traktoru.

Ukotveni

Musi byt poskytnuto zafizeni pro upevnéni soustavy ochranné
konstrukce na ramu traktoru k zékladové desce, jak je popsano
vySe, a pro pouziti vodorovného a svislého zatizeni (viz obrazky
8.6 az 8.9).

Meéfici pristroje

ZkuSebni zafizeni musi byt vybavena pristroji pro méfeni sily plso-
bici na ochrannou konstrukci a deformace konstrukce.

Nize uvedené procentni podily pfedstavuji jmenovitou piesnost méfi-
ciho zafizeni a nesmi byt pouzity k uvedeni toho, Ze jsou vyzado-
vany kompenzaéni zkousky.
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Meéfeni Pfesnost

Deformace ochranné konstrukce | + 5 % maximalni naméfené defor-
mace

Sila pulsobici na ochrannou | + 5 % maximalni naméfené sily
konstrukei

Opatfeni pro aplikaci zatizeni

Opatieni pro aplikaci zatizeni jsou uvedeny na obrazcich 8.7, 8.10 az
8.13 (bocni zatizeni), na obrazcich 8.8 a 8.9 (svislé zatizeni) a na
obrazku 8.14 (podélné zatizeni).

Podminky zkousky

Ochranna konstrukce musi spliiovat vyrobni specifikace a musi byt
pfipevnéna k podvozku vhodného modelu traktoru zptsobem, ktery
predepsal vyrobce.

Soustava ochranné konstrukce na ramu traktoru se pfipevni k zakla-
dové desce tak, aby prvky, které spojuji soustavu se zakladovou
deskou, byly jen minimalné¢ deformovany, kdyz je ochranna
konstrukce zatizena z boku. Pfi zatézovani z boku nesmi soustava
ochranné konstrukce na ramu traktoru mit Zadnou jinou podporu od
zakladové desky, nez je podpora vyplyvajici z pocate¢niho piipev-
néni.

Ochranna konstrukce se vybavi piistroji, které jsou nutné k ziskani
potiebnych udaju o sile a deformaci.

Veskeré zkousky se provadéji na téze ochranné konstrukei.
V prubéhu bo¢niho a svislého zatizeni nebo mezi nimi se nesmi
provadét zadné opravy nebo vyrovnavani jakékoli ochranné
konstrukce — prvku traktoru.

Pii bofnim a podélném zatizeni musi byt pfipojeni k zakladové
desce zajiSténo prostiednictvim hlavniho krytu nebo rdmu pasi
(viz obrazky 8.6 az 8.8).

Pro svislé zatizeni neexistuje zadné omezeni ohledné zajiSténi nebo
podpory soustavy ochranné konstrukce na ramu traktoru.

Po dokonceni vSech testd musi byt zméfeny a zaznamenany trvalé
deformace ochranné konstrukce.

Zkusebni postup
Obecné pozadavky

Zkusebni postupy musi zahrnovat operace popsané v bodech 3.4.2,
3.4.3 a 3.4.4 v uvedeném potadi.

Boc¢ni zatizeni

Charakteristiky sily-deformace se stanovi podélnym zatézovanim
hornich hlavnich podélnych prvki ochranné konstrukce.

Pro ochrannou konstrukci s vice nez dvéma sloupky se zatizeni
z boku aplikuje prostfednictvim zafizeni k rozlozeni zatizeni
o délce ne vetsi nez 80 % piimé délky L horniho prvku mezi
pfednim a zadnim sloupkem ochranné konstrukce (viz obrazky
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3.4.2.7

34238

3429

34210

3.4.2.11

8.13 az 8.16). Pocatecni zatizeni musi byt v pasmu, které je stano-
veno svislou projekci dvou rovin rovnobéznych k piedni a zadni
roviné DLV a nachazi se ve vzdalenosti 80 mm od nich.

Pro ochrannou konstrukci s vrchnim Stitem a dvousloupkovym
systémem je pocatecni zatizeni urCeno celkovou podélnou vzdale-
nosti mezi hlavnimi hornimi prvky ochranné konstrukce L a svislou
projekei predni a zadni roviny DLV. Bod sily (zatizeni) nesmi byt ve
vzdalenosti L/3 od sloupkd.

Pokud se bod L/3 nachazi mezi svislou projekci DLV a sloupky, bod
sily (zatizeni) se posune od sloupkt, dokud se nedostane do svislé
projekce DLV (viz obrazky 8.13 az 8.16). Jakakoli deska pouzita
k rozlozeni zatizeni nesmi branit nebo omezovat otac¢eni ochranné
konstrukce kolem svislé osy béhem zatézovani a nesmi rozlozit zatéz
ve vzdalenosti vétsi nez 80 % L.

Sila musi byt uplatnéna na hlavni horni a podélné prvky kromé
ptipadu, kdy je pouzita konstrukce se sloupky bez konzolového
vrchniho S§titu. Pro tento typ konstrukce musi byt sila pouzita
v souladu s hornim pfi¢nym prvkem.

Pocatecni smér pasobeni sily musi byt vodorovny a kolmy ke svislé
rovingé prochazejici podélnou stfednici traktoru.

V  pribéhu zatézovani mohou deformace soustavy ochranné
konstrukce na ramu traktoru vyvolat zménu sméru sily, coz je
pripustné.

Pokud je sedadlo obsluhy mimo podélnou stfednici traktoru, zatizeni
musi byt provedeno proti nejvzdalengjsi strané nejblize k sedadlu.

V ptipadé sedadel nachazejicich se na stfednici, pokud je upevnéni
ochranné konstrukce takové, ze jsou pfi zatizeni levé a pravé strany
ziskany rozdilné vztahy mezi silou a deformaci, musi byt zatizenou
stranou ta strana, jez bude klast nejptisnéjsi pozadavky na soustavu
ochranné konstrukce na ramu traktoru.

Rychlost deformace (pii pouziti zatizeni) musi byt takova, aby bylo
mozné ji povazovat za statickou, tj. 5 mm/s nebo méné.

Pii ptirastku deformace maximalné 25 mm v misté pouziti vysled-
ného zatizeni se sila a deformace zaznamenaji a znazorni (obrazek
8.17).

Zatézovani pokraCuje, dokud ochranna konstrukce nenaplni poza-
davky na silu a energii. Oblast pod vyslednou kiivkou sila-defor-
mace (obrazek 8.17) se rovna energii.

Deformace pouzita pii vypoctu energie musi byt deformace ochranné
konstrukce podél piimky pisobeni zatizeni. Deformace by méla byt
méfena uprostied zatizeni.

Jakakoli deformace prvku pouzitych na podporu zatizeni k aplikaci
zatizeni nesmi byt zahrnuta do naméfenych hodnot deformace pouzi-
tych pro vypocet pohlcovani energie.
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Svislé zatizeni

Po odstranéni bocniho zatizeni se pouzije svislé zatizeni na horni
¢ast ochranné konstrukce.

Zatéz se pouzije pomoci nosniku o Sifce 250 mm.

Na konstrukce s vice nez dvéma sloupky se pouzije svislé zatizeni
zeptedu 1 zezadu.

Svislé zatizeni zezadu (obrazky 8.10, 8.11.a a 8.11.b)

Pfitlacny nosnik se polozi pfes nejvyssi zadni konstrukéni prvky,
takze vyslednice tlakovych sil lezi ve svislé vztazné roviné. Pusobeni
tlakové sily pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy pohyb
ochranné konstrukce pozorovany prostym okem ustane.

Pokud zadni ¢ast stiechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu, puisobi se touto silou, dokud se stfecha nezde-
formuje natolik, Zze se shoduje s rovinou spojujici horni ¢&ast
ochranné konstrukce s tou partii zadni ¢asti traktoru, ktera je schopna
unést traktor pii jeho pfevraceni. Pasobeni sily se pak zastavi a pfit-
laény nosnik se piemisti tak, aby doléhal na tu partii ochranné
konstrukee, o kterou by se pak opiral plné ptevraceny traktor. Pusobi
se tlakovou silou.

Svislé zatizeni zeptedu (obrazky 8.10 az 8.12)

Pritla¢ny nosnik se polozi pies nejvyssi pfedni konstrukéni prvky,
takze vyslednice tlakovych sil lezi ve svislé vztazné roviné. Pusobeni
tlakové sily F pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy pohyb
ochranné konstrukce pozorovany prostym okem ustane.

Pokud ptedni ¢ast stfechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu (obrazky 8.12.a a 8.12.b), plsobi se touto silou,
dokud se stfecha nezdeformuje natolik, ze se shoduje s rovinou
spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii predni Casti
traktoru, ktera je schopna unést traktor pfi jeho ptevraceni. Pusobeni
sily se pak zastavi a pfitlacny nosnik se pfemisti tak, aby doléhal na
tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral plné prevra-
ceny traktor. Pasobi se tlakovou silou.

Pro ochrannou konstrukci s dvousloupkovym systémem je svislé
zatizeni urCeno celkovou podélnou vzdalenosti mezi hlavnimi
hornimi prvky ochranné konstrukce L a svislou projekci piedni
a zadni roviny DLV. Bod sily (zatizeni) musi byt ve vzdalenosti
ne mensi nez L/3 od sloupkt (viz obrazek 8.9).

Pokud se bod L/3 nachazi mezi svislou projekci DLV a sloupky, bod
sily (zatizeni) se posune od sloupkti, dokud se nedostane do svislé
projekce DLV.

Pro ptedni ochranné konstrukce se systémem o dvou sloupcich bez
vrchniho $titu se svislé zatizeni pouzije podél pticného prvku spoju-
jiciho horni prvky.
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Podélné zatizeni

Po odstranéni svislého zatizeni se na ochrannou konstrukci pouzije
podélné zatizeni.

Podélné zatizeni se pouzije na deformované misto pivodné urceného
bodu, nebot’ boéni (a svislé) zatizeni ochranné konstrukce pravdépo-
dobné zpisobi trvalou deformaci konstrukce. Pivodné urceny bod se
stanovi podle umisténi zafizeni k rozlozeni zatéze a zditky pred tim,
nez je na konstrukci provadéna jakakoli zkouska.

Zatizeni k rozlozeni zatéze muze mit vétsi Sitku v pripadech, kdy
neexistuje zadny zadni (pfedni) pficny prvek. Ve vSech ostatnich
pripadech nesmi zafizeni rozlozit zatizeni po délce vétsi nez 80 %
sitky, W, ochranné konstrukce (viz obrazek 8.18).

PodéIné zatizeni se pouzije na horni konstrukéni prvky ochranné
konstrukce podél podélné stiednice ochranné konstrukce.

Smér zatézovani se zvoli tak, aby kladl nejpfisnéjsi pozadavky na
soustavu ochranné konstrukce na ramu traktoru. Pocate¢ni smér
zatézovani musi byt vodorovny a rovnobézny s puvodni podélnou
stiednici traktoru. Nékteré dalsi faktory, jez se maji brat v uvahu pii
rozhodovani o sméru podélného zatiZeni, jsou tyto:

a) poloha ochranné konstrukce vaci DLV a ucinek, ktery bude mit
podélna deformace ochranné konstrukce na zajiSténi ochrany
obsluhy pfi tlaku;

b) vlastnosti traktoru, napfiklad jiné konstrukéni prvky traktoru,
které mohou odolavat podélné deformaci ochranné konstrukce,
jez muaze omezit smér podélné slozky zatizeni ochranné
konstrukce;

c) zkuSenosti, které mohou naznac¢ovat moznost podélného prevra-
ceni nebo tendenci, ze se traktor urcité klasifikace vychyli pfi
otaceni kolem podélné osy béhem skutecného prevraceni.

Rychlost deformace musi byt takova, aby bylo mozné povazovat
zatizeni za statické (viz bod 3.4.2.7). Toto zatizeni musi pokracovat,
dokud ochrannd konstrukce nenaplni pozadavek (pozadavky) na silu.

Podminky prijatelnosti
Obecné pozadavky

Béhem kazdé zkousky se zadna cast ochranné konstrukce nesmi
dostat do prostoru vymezujiciho deformace. Deformace ochranné
konstrukce rovnéz nesmi umoznit, aby se simulovana rovina zemé
(vymezena v bodech 1.11 a 1.12) dostala do DLV.

Deformace ochranné konstrukce béhem kazdé zkousky nesmi zptlso-
bit, ze roviny boéniho zatizeni DLV ptesahnou nebo protnou simu-
lovanou rovinu zemé (viz obrazky 8.19 a 8.20).

Ochranna konstrukce se nesmi odtrhnout od ramu traktoru v dasledku
poruchy ramu traktoru.
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35.2.1

3522

3523

3524

3.6
3.6.1

3.6.2

3.6.2.1

3.6.2.1.1

3.6.2.1.2

3.62.13

3.62.14

Pozadavky na silu-energii bo¢niho zatizeni, silu svislého zatizeni
a silu podélného zatizeni

Tyto pozadavky musi byt splnény v ramci deformace (deformaci)
povolené (povolenych) v bodé 3.5.1.1.

Sila bo¢niho zatizeni a minimalni pohlcend energie musi dosahnout
alespon hodnot uvedenych v tabulce 8.1, pficemz:

— F je minimalni sila dosazena béhem boc¢niho zatiZeni;

— M (kg) je maximalni hmotnost traktoru doporucena vyrobcem;

— U je minimalni pohlcena energie béhem boc¢niho zatizeni.

Pokud je pozadované sily dosazeno pted tim, nez je splnén poza-
davek na energii, silu lze snizit, ale musi opét dosahnout pozadované
urovné, kdyz je dosazena nebo piekrocena minimalni energie.

Po odstranéni bo¢niho zatiZzeni musi soustava ochranné konstrukce
na ramu traktoru nést svislou silu:

F=20M

po dobu 5 min nebo do doby, nez je deformace ukoncena, podle
toho, ktera doba je kratsi.

Sila podélného zatizeni musi dosahnout pfinejmensim hodnot uvede-
nych v tabulce 8.1, pfi¢emz hodnoty F a M jsou vymezeny v bodé
3.5.2.2.

Rozsireni na jiné modely traktorii

[nepouzije se]

Technické rozsifeni

V pripadé technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné
konstrukci nebo zplsobu upevnéni ochranné konstrukce na traktor,
zkuSebni stanice, ktera vykonala piivodni zkousku, mize vydat ,,pro-
tokol o technickém rozsifeni®, a to v nasledujicich ptipadech:

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na jiné modely traktora

Narazové a tlakové zkousky se nemusi vykonat na kazdém modelu
traktoru, za predpokladu, Zze ochranna konstrukce a traktor spliuji
podminky v niZze uvedenych bodech 3.6.2.1.1 az 3.6.2.1.5.

Konstrukce musi byt stejna, jako je zkousena konstrukce.

Pozadovana energie nesmi pievysit energii vypocitanou pro ptvodni
zkousku o vice nez pét procent.

Zpusob piipevnéni a konstrukéni dily traktoru, k nimz je ochranna
konstrukce pripevnéna, musi byt stejné.

Veskeré konstrukéni dily, jako blatniky a kapota, které mohou
pusobit jako podpéra pro ochrannou konstrukci, musi byt stejné.
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3.6.2.1.5

3.62.2

3.6.2.2.1

36222

3.6.2.2.2.1

3.6.2222

3.6.22.2.3

36223

3.7

3.8
3.8.1

Poloha a rozhodujici rozmeéry sedadla uvnité ochranné konstrukee,
jakoz i relativni usporadani ochranné konstrukce na traktoru musi byt
takové, Ze DLV béhem vSech zkouSek zistane uvnité deformované
konstrukce.

Rozsiteni vysledki zkousek konstrukce na upravené modely ochran-
nych konstrukci

Tento postup je tieba dodrzet v pfipadé, Ze nejsou splnéna ustano-
veni bodu 3.6.2.1. Nesmi se pouzit, pokud metoda pfipevnéni
ochranné konstrukce na traktor neni provedena na stejném principu
(napt. jsou-li gumové podpéry nahrazeny zavésnym zafizenim).

Upravy, které nemaji vliv na vysledky pavodni zkousky (napf.
svafované spojeni montazni desky s pfisluSenstvim v misté
konstrukce, kde se nejedna o kritické umisténi), pfidani sedadla
s jinym umisténim SIP v ochranné konstrukci (pfedmétem kontroly
je, zda novy DLV (nové DLV) zistane (ztustanou) chranény defor-
movanou konstrukci béhem vsech zkousek).

Upravy, které mohou mit piipadny vliv na vysledky pivodni zkou-
Sky, aniz by byla zpochybnéna piijatelnost ochranné konstrukce
(napf. zména konstrukéni ¢asti, zména metody pfipevnéni ochranné
konstrukce na traktor). Mize byt provedena ovéfovaci zkouska
a vysledky zkousky budou soucasti protokolu o rozsifeni.

Pro typova rozsifeni jsou stanovena nasledujici omezeni:

bez ovéfovaci zkousky nemtlize byt piijato vice nez 5 rozsifeni;

vysledky ovéfovaci zkousky budou pfijaté pro rozsifeni, pokud
budou splnény veskeré podminky této pfilohy a pokud se sila name-
fend po dosazeni Grovné potfebné energie pii riiznych vodorovnych
zatézovacich zkouskach neodliSuje od sily naméfené po dosazeni
urovné potiebné energie ve zkouSce plivodni o vice nez £ 7%
a deformace nam&tend® po dosazeni trovné potfebné energie pii
riznych vodorovnych zatézovacich zkouskach se neodliSuje od
deformace naméfené po dosazeni urovné potiebné energie
v puvodnim protokolu o zkousce o vice nez + 7 %.

do jediného protokolu o rozsifeni mtize byt zahrnuta vice nez jedna
uprava ochranné konstrukce, pokud predstavuji rlzné moznosti
stejné ochranné konstrukce, ale v jednom protokolu o rozsifeni
mize byt pfijata pouze jedna ovéfovaci zkouSka. Nepiezkousené
moznosti je tieba popsat ve zvlastni ¢asti protokolu o rozsifeni.

Zvyseni referentni hmotnosti uvedené vyrobcem pro jiz vyzkou-
Senou ochrannou konstrukci. Pokud si chce vyrobce ponechat stejné
schvalovaci ¢islo, je mozné vystavit protokol o rozsifeni po vykonani
ovetovaci zkousky (limity = 7 % uvedené v bodé 3.6.2.2.2.2 se
v tomto piipadé nepouziji).

[nepouzije se]

Funkcnost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Pokud je uvedeno, Ze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které
zabranuji jejimu kiehnuti za chladného pocasi, musi o tom vyrobce
uvést podrobnosti, které je tfeba zanést do protokolu.
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3.8.2 Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost
a odolnost vici kiehkému lomu pii nizkych teplotach. Doporucuje
se, aby pii posuzovani vhodnosti ochranné konstrukce pfi snizenych
provoznich teplotach musely byt splnény nasledujici minimalni poza-
davky na material u téch zemi, které vyzaduji tuto dodatec¢nou
provozni ochranu.

3.8.2.1 Srouby a matice pouzité k pfipevnéni ochranné konstrukce k traktoru
a pouzité k pfipevnéni konstrukénich ¢asti ochranné konstrukce musi
vykazovat vhodné vlastnosti, pokud jde o pevnost pii snizené
teploté.

3.8.22 Vsechny svateci elektrody pouzité pii vyrobé konstrukénich prvki
a upevnéni musi byt kompatibilni s materialem ochranné konstrukce,
jak je uvedeno nize v bodé 3.8.2.3.

3823 Ocelové materialy pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi
byt z materialu s kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni
predepsané trovné energie razu podle zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno v tabulce
8.2. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995; Amd1:2003.

U oceli s valcovanou tloustkou men$i nez 2,5 mm a s obsahem
uhliku mens$im nez 0,2 % se ma za to, ze tuto podminku spliiuje.

Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materiald jinych
nez ocel musi mit stejnou odolnost vii¢i narazu pii nizkych teplotach.

3824 Pokud jsou provadény zkousky pozadavki podle zkousky razem
v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, rozmeér
vzorku nesmi byt mensi nez nejveétsi z rozmért uvedenych v tabulce
8.2, pokud to material umozni.

3.8.2.5 Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-
vrubem se provadéji v souladu s postupem uvedenym v ASTM
A 370-1979, kromé velikosti vzorku, které musi byt v souladu
s rozméry uvedenymi v tabulce 8.2.

3.8.2.6 Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné
oceli, pro které musi byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh
ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995; Amd1:2003

3.8.2.7 Vzorky musi byt odebrany podélné z ploSe valcované oceli, trubko-
vych profil nebo skofepinovych struktur pted tim, nez byly zfor-
movany nebo svafeny do ochranné konstrukce. Vzorky z trubkovych
profilli nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany ze stredu
strany nejvétsiho rozméru a nesméji obsahovat svary.

Tabulka 8.1
kg N J N N
800 < M < 4630 6 M 13 000 (M/10 000)'* 20 M 48 M
4630 <M < 59 500 70 000 13 000 (M/10 000)'* 20 M 56 000 (M/10 000)"
(M/10 000)'?
M > 59 500 10 M 2,03 M 20 M Y
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Tabulka 8.2

Minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem

Rozmér vzorku Energie pii Energie pfi

- 30 °C - 20 °C
mm I 1)
10 x 10 (%) 11 27,5
10 x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 % 6 8 20
10 % 5 (%) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x 2,5 (%) 5,5 14

(®) Ur¢uje upfednostiovanou velikost. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez
nejvetsi upfednostiiovana velikost, kterou material umoziuje.

(") Potiebna energie pii — 20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro —
30 °C. Ostatnimi faktory ovliviiujicimi odolnost vii¢i energii razu jsou
smér valcovani, mez kluzu, orientace zrna a svafovani. Tyto faktory je
tieba zohlednit pfi vybéru a pouziti oceli.
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Obrazek 8.1

Zavizeni pro stanoveni vztazného bodu sedadla (SIP)

Rozméry v mm

R 100

Stiedova svisla sila —
Fo= 100N —=—|
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Obrazek 8.2

Prinik simulované roviny zemé do DLV

VSGP
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Obrazek 8.3

Prostor vymezujici deformace (DLV)

Rozméry v mm,

, ) Obecna tolerance = 5 mm
Mezni roviny

515 i

=— Zadni strana
330 270

Piedni strana - DLV
DLV

1020

2 100 SIP\ § | i
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\ 210

g | i | .
452 130 420

320 550

665"

490"

L

—
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550

1) Lze snizit pro ucely tGpravy polohy podlahovych desek.
2) Soucasti nebo ovladace stroje mohou zptsobit, Ze nohy |.
budou oddéleny. Jako minimum musi podle ISO 3411 na '—‘ 500 max.2 [——
obou stranach ziistat zachovan prostor pro chodidla a nohy, , : ,

v némz nehrozi rozdrceni.

3) Chodidla se mohou pohybovat 45 mm smérem dozadu.

—_—
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Obrazek 8.4
Piedni ochranna konstrukce se dvéma sloupky, pohled z boku

Prostor vymezujici deformace (DLV)

P i e / ‘

r

S

I
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Obrazek 8.5

Predni ochranna konstrukce se dvéma sloupky, pohled zezadu

Prostor vymezujici deformace (DLV)

267

515

500

|

415 MIN

SIP |

—
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Obrazek 8.6

Typické usporadani pro upevnéni ochranné konstrukce na ram traktoru

Neni v kontaktu se
zakladovou deskou

Obrazek 8.7

Typické uspoiadani pro boc¢ni zatiZeni ochranné konstrukce

Zatizeni
pro rozlozeni
zatizeni

\. Smykové
Zablokovano, aby bloky proti
se zabranilo (‘Jbeina
vychyleni sadam

pasu
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Obrazek 8.8

Typické usporadani pro upevnéni ramu traktoru a uplatnéni svislého zatiZeni

Obrazek 8.9

Typické uspoiadani pro uplatnéni svislého zatiZeni na ochrannou konstrukei

Svisly ram zatizeni

Zablokovino, aby Bloky proti obéma
se zabranilo sadam pasi
kmiténi



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 78

Obrazek 8.10

Piiklad uspoiadani pro zkousku tlakem

Pritlacny Kardanové klouby
nosnik '

Zatize }{ Zatize
ni ni

o [/
=3 [ I] Hydraulic
, ky valec
¥ 1. R
= - Kardanov
¢ klouby

WULL | LU

Bloky pod pfedni a zadni napravou
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Obrazek 8.11

Postaveni nosniku pro zkousky tlakem na piedni a zadni ¢ast, ochranna kabina a ram zadniho ochranného
oblouku

Obrazek 8.11.a

Ochranna kabina

Postaveni nosniku
pro zkousku tlakem

na zadni ¢ast
Postaveni nosniku

pro zkousku tlakem

[ na predni cast
7= iR é
5

&

W S A i

Obrazek 8.11.b

Ram zadniho ochranného oblouku

BARAL LR LT BELSLTLTL
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Obrdzek 8.12
Postaveni nosniku pro zkousky tlakem na predni ¢ast, pokud plna tlakova sila nebyla zadrZena vepiedu
Obrazek 8.12.a

Ochranna kabina

Druhé poloha nosniku pro zkousku
tlakem na piedni ¢ast, kdy piedni
cast stiechy nezadrzi plnou tlakovou
silu

Imaginarni rovina zemé

o ,) Cast traktoru schopna
i unést hmotnost traktoru pfi
T ~pievraceni

[ G

. - Tt/
. -
//////z'//'//// ///7_

Obrazek 8.12.b

Ram zadniho ochranného oblouku

L AOLL L L L LIS LT
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Obrazky 8.13 a 8.14

Konstrukce se systémem ¢tyr sloupki Zaiizeni k rozloZeni zatiZeni, bo¢ni zatiZeni

Miska

Zarizeni pro
rozlozeni
zatizeni

Zatizeni pro Miska
rozlozeni
zatizeni "L

Zatizeni k rozlozeni zatizeni a zditka maji zabranit lokalnimu proniknuti a drzet
zatizeni generujici zatéz.
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Obrazek 8.15

Konstrukce se systémem vice nez ¢tyr sloupki

Zarizeni k rozloZeni zatiZeni, bo¢ni zatiZeni

Zarizeni
pro [ 2
rozlozeni
zatizeni w0 1 I
} |Z(’ma )
\J L"zaliicni Zadni
DLV
| Predni
DLV

Zatizeni k rozlozeni zatizeni a miska maji zabranit proniknuti a drzet zafizeni
generujici zatéz.

Obrazek 8.16
Konstrukce se systétmem dvou sloupki

Zarizeni k rozloZeni zatiZeni, bo¢ni zatiZeni

Zarizeni pro
rozlozeni zatizeni

Miska . '~
e =
Polohujici osa (LA) DLV

Zatizeni k rozlozeni zatizeni a miska maji zabranit proniknuti a drzet zafizeni
generujici zatéz.
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Obrazek 8.17

Krivka sila-deformace pro zkousky zatéZovanim

= (A Fy)
wn tﬂw—nﬂr-ﬂ/ wow
”
/’,
”
4
7
(Mg Fj)
(A1, Fy)
Deformace
Energie
AF F,+F
U=—"1+ (4 - 4) 52+
2 2
Fy_q+FEy
+ (4y— 4y _+) - 2

K ziskani energie v joulech je tieba plochu pod kiivkou sila-deformace vydélit
1 000.
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Obrazek 8.18

Bod pienosu podélného zatiZeni

Soubézné k podélné strednici traktoru
0,8 W max

w/2 w

Zatizeni pro
rozlozeni zatizeni

Miska
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Obrazek 8.19

Pouziti prostoru vymezujiciho deformace (DLV) — stanoveni simulované bo¢ni roviny zemé (SGP)

Axs SGP (Simulovana
rovina zemé

S°

.

lw)
S
<

SGP

Poznamka: Vyznam pismen a az e je uveden v bodé 1.11.
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Obrazek 8.20

Pripustna rotace horniho DLV kolem ustavovaci osy (LA)

15° max

Polohujici
' osa

PI==—wu8

Vysvétlivky k priloze VII

e o o — . —

@ Neni-li uvedeno jinak, znéni pozadavki a &islovani stanovené v bodé B jsou
totozné se znénim a Cislovanim Standardniho kodexu OECD pro tfedni
zkousky ochrannych konstrukei u zemédélskych a lesnickych pasovych trak-
tortl, kodex OECD ¢. 8, edice 2015 z cervence 2014.

2 z ~ oz Xy z ERZ ~ P ¥ v .
@ Trvala plus pruzna deformace méfena v bodé pii dosazeni Grovn& potiebné
energie.
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PRILOHA VIII

Pozadavky pouzitelné na konstrukce ochrany pii pievraceni (statické

1.2

1.3
1.3.1

1.4

zkousky)

A. OBECNE USTANOVEN{

Pozadavky Unie pouzitelné na konstrukce ochrany pii pirevraceni
(statické zkousky) jsou stanovené v bod¢ B.

B. POZADA}/KS{ POUZITELNE NA KONSTRUKCE OCHRANY
PRI PREVRACENI (STATICKE ZKOUSKY)®

Definice
[nepouzije se]
Ochranné konstrukce pri prevraceni (ROPS)

Vyrazem konstrukce ochrany pfii pfevraceni (ochranna kabina nebo
ram), dale jen ,,ochranna konstrukce®, se rozumi konstrukce na trak-
toru, jejimz hlavnim ucelem je vyloudit nebo omezit ohrozeni fidice
v dusledku pfevraceni traktoru béhem normalniho pouziti.

Charakteristikou konstrukce ochrany pii pievraceni je vytvoreni
prostoru dostatecné velkého k tomu, aby ochrénil fidice sediciho
uvnitt konstrukce nebo v prostoru ohraniceném piimkami vychaze-
jicimi z vngjsich roht konstrukce k jakékoli ¢asti traktoru, ktera by
mohla pfijit do kontaktu se zemi a kterd je v piipadé prevraceni
schopna traktor podpirat.

Rozchod
Piedbézna definice: stfedni rovina kola nebo pasu

Stfedni rovina kola nebo pasu je rovina stejné vzdalena od dvou
rovin, které se dotykaji vnéjSich okraji rafku kol nebo past.

Definice rozchodu

Svisla rovina prochazejici osou kola protina jeho stfedni rovinu
podél piimky, ktera se styka s nosnou plochou v jednom bodé¢.
Pokud jsou A a B dva takto definované body pro kola na stejné
napravé traktoru, potom je rozchod vzdalenost mezi body A a B.
Rozchod muze byt takto definovan pro predni i zadni kola. V ptipadé
dvojitych kol je rozchod vzdalenost mezi dvéma rovinami, z nichz
kazda je stfedni rovinou part kol.

Pro pasové traktory je rozchod vzdalenost mezi stiednimi rovinami
past.

Dopliujici definice: stfedni rovina traktoru

Vezmeme krajni polohy bodi A a B pro zadni napravu traktoru,
ktera udava maximalni moznou hodnotu rozchodu. Svisla rovina
umisténa kolmo na usecku AB v jejim stiedovém bodé¢ je stredni
rovinou traktoru.

Rozvor kol

Vzdalenost mezi svislymi rovinami prochazejicimi pfes dvé piimky
AB, jak je vymezeno vySe, z nichz jedna je pro pfedni kola a druha
pro zadni kola.
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1.5.

1.5.2
1.5.2.1

1522

1523

1.52.4

1.6
1.6.1

1.6.2

1.6.2.1

1.6.2.2

1.6.2.3

1.6.2.4

Urceni vztazného bodu sedadla, umisténi a serizeni sedadla pro
zkousku

Vztazny bod sedadla (SIP)®

Vztazny bod sedadla se ur¢i v souladu s normou ISO 5353:1995.

Umisténi a sefizeni sedadla pro zkousku

je-li poloha sedadla nastavitelna, musi se sedadlo nastavit do své
nejvyssi zadni polohy;

je-li sklon opéradla sefiditelny, nastavi se do stfedni polohy;

je-li sedadlo opatfeno systémem zavéSeni, musi se tento systém
zablokovat ve stfedni poloze zdvihu, pokud to neodporuje pokynim
vyslovné stanovenym vyrobcem sedadla;

u sedadla sefiditelného jen podélné a vyskové musi byt jeho podélna
osa prochézejici vztaznym bodem sedadla rovnobéznd se svislou
podélnou rovinou traktoru, ktera prochazi stfedem volantu, a je vzda-
lend od této roviny nejvyse 100 mm.

Chranény prostor
Vztazna rovina pro sedadlo a volant

Chranény prostor je znazornén na obrazcich 4.11 az 4.13 a v tabulce
4.2. Tento prostor je vymezen ve vztahu ke vztazné roviné a vzta-
znému bodu sedadla (SIP). Vztazna rovina je vymezena na pocatku
série zatézovani; je to svisla rovina, obvykle podélna k traktoru
a prochazejici vztaznym bodem sedadla a stiedem volantu. Vztazna
rovina se za normalnich podminek shoduje s podélnou stiedni
rovinou traktoru. Pfredpoklada se, ze béhem =zatézovani se tato
vztazna rovina pohybuje vodorovné spolu se sedadlem a volantem,
avSak zistava kolma k traktoru nebo podlaze konstrukce ochrany pfi
prevraceni. Chranény prostor je vymezen na zakladé bodu 1.6.2
a 1.6.3 nize.

Urceni chranéného prostoru u traktori s neoto¢nym sedadlem

Chranény prostor u traktori s neotonym sedadlem je vymezen
v bodech 1.6.2.1 az 1.6.2.10 a je omezen nize uvedenymi plochami,
pficemz traktor je na vodorovném povrchu, sedadlo sefizeno a umis-
téno podle tdajii v bodech 1.5.2.1 az 1.5.2.4® a volant v piipads, Ze
se da nastavit, je nastaveny do stiedni polohy pii fizeni vsedé:

vodorovnou rovinou A; B; B, A,, (810 + a,) mm nad vztaznym
bodem sedadla s pfimkou BB, umisténou (@, - 10) mm za SIP;

naklonénou rovinou G; G, I, I, ktera je kolma ke vztazné roviné
a obsahuje jak bod 150 mm za piimkou B,B,, tak krajni zadni bod
op¢radla sedadla;

valcovou plochou A; A, I, I; o poloméru 120 mm, kolmou ke
vztazné roviné a teCnou k rovinam vymezenym vySe v bodech
1.6.2.1 a 1.6.2.2;

valcovou plochou B; C; C, B, o poloméru 900 mm a pokracujici
dopfedu do vzdalenosti 400 mm, kolmou ke vztazné roviné a te¢nou
k roviné vymezené podle bodu 1.6.2.1 vyse podél piimky B;B,;
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1.6.2.5

1.6.2.6

1.6.2.7

1.6.2.8

1.6.2.9

1.6.2.10

1.6.3

1.6.4
1.6.4.1

1.6.4.2

1.6.4.3

1.7
1.7.1

naklonénou rovinou C; D; D, C, kolmou ke vztazné roving, spoju-
jici plochu vymezenou podle bodu 1.6.2.4 vyse a prochazejici 40
mm od pfedniho vngjsiho okraje volantu. V pfipadé vysoké polohy
volantu tato rovina pokracuje dopfedu od pifimky B;B, te¢né
k povrchu, ktery je vymezen v bodé 1.6.2.4 vyse;

svislou rovinou D; E; E, D, kolmou na vztaznou rovinu umisténou
40 mm pied vnéjsim okrajem volantu;

vodorovnou rovinou E; F; F, E, prochazejici bodem (90 - a,) mm
pod vztaznym bodem sedadla;

plochou G; F; F, G,, v piipadé potieby zakiivenou od spodniho
okraje roviny vymezené v bodé 1.6.2.2 vySe k vodorovné roviné
vymezené v bodé 1.6.2.7 vyse, kolmou na vztaznou rovinu a dotyka-
jici se opéradla sedadla po celé délce;

svislymi rovinami J; E; F; G; H; a J, E; F, G, H,. Tyto svislé
roviny piesahnou rovinu E; F; F, E; o 300 mm smérem nahoru;
vzdalenosti mezi E; Ey a E, E ¢ini 250 mm;

rovnobéznymi rovinami A; B, C; D; J; H; I, a A, B, C; D, ], H,
I, naklonénymi tak, aby horni okraj roviny na strané, na niz se
pusobi silou, byl nejméné¢ 100 mm od svislé vztazné roviny.

Uréeni chranéného prostoru u traktori s oto¢nym sedadlem fidice

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidi¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) je chranény prostor kombinaci dvou chranénych prostord,
které jsou urCeny dvéma riznymi polohami volantu a sedadla.

Pridavna sedadla

V piipadé, ze traktor mize byt vybaven pfidavnymi sedadly, musi
byt béhem zkouSek pouzita kombinace zahrnujici vztazné body
sedadla vSech nabizenych moznosti. Ochranna konstrukce nesmi
zasahovat do vétsiho chranéného prostoru, ktery zohlednuje tyto
rizné vztazné body sedadla.

V piipadé, ze je nové sedadlo nabidnuto jako moznost az po
provedeni zkousky, je tfeba zjistit, zda chranény prostor kolem
nového vztazného bodu sedadla spada do piivodné stanovené kombi-
nace prostort. Pokud tomu tak neni, je tfeba provést novou zkousku.

Pridavné sedadlo nezahrnuje sedadlo pro osoby kromé fidice,
z néhoz nelze traktor kontrolovat. SIP nelze ur¢it, jelikoz definice
chranéného prostoru je ve vztahu k sedadlu fidice.

Hmotnost
Hmotnost bez zavazi

Hmotnost traktoru bez zatézujicich zafizeni a, v pfipadé traktort
s pneumatikami, bez kapalné zatéze v pneumatikach. Traktor musi
byt v provoznim stavu s plnymi nadrzemi, obvody a chladi¢em,
ochranna konstrukce zahrnuje plast a jakékoli tazné zafizeni nebo
dodateéné konstrukéni ¢asti pohonu piednich kol nezbytné pro
normalni pouziti. Obsluha neni zahrnuta.
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1.7.2

1.7.3

1.7.4

1.8

1.9

Maximalni pfipustna hmotnost

Maximalni hmotnost, kterou vyrobce prohlasil za technicky
pripustnou a uvedl na identifikaénim Stitku vozidla a/nebo v pfirucce
pro obsluhu.

Referenéni hmotnost

Hmotnost zvolena vyrobcem pro vypocet vstupni energie a tlakovych
sil, které maji byt pouzity pfi zkouskach. Nesmi byt mensi, nez je
hmotnost bez zavazi, a musi byt dostatecna k tomu, aby se zajistilo,
ze hmotnostni pomér nepfesahne 1,75 (viz bod 1.7.4).

Hmotnostni pomér

Max. Permissible Mass
Reference Mass

Pomeér ( > nesmi byt veétsi nez 1,75.

Pripustné tolerance méreni

Cas +0,1s

Vzdalenost + 0,5 mm

Sila + 0,1 % (pIného rozsahu snimace)
Uhel +0,1°

Hmotnost  + 0,2 % (pIného rozsahu snimace)

Symboly

a, (mm) Polovina vodorovného sefizeni sedadla

a, (mm) Polovina svislého sefizeni sedadla

D (mm) Deformace ochranné konstrukce v bodé pisobi-
ciho zatizeni a v jeho sméru

D’ (mm) Deformace ochranné konstrukce odpovidajici
vypoctenému potiebnému mnozstvi energie

Ejs J) Privedenda energie urcend k pohlceni pii bo¢nim
zatézovani

Eyp;r ) Pfivedena energie uréena k pohlceni pfi
podélném zatézovani

Epr () Pfivedena energie urcena k pohlceni pii druhém
podélném zatézovani

F N) Staticka zatézujici sila

Froe (N) Maximalni staticka zatézujici sila dosazena
béhem zatézovani, s vyjimkou zkousky pfetize-
nim

F' N) Sila  odpovidajici vypoctenému potfebnému
mnozstvi energie

M (kg) Referenéni hmotnost pouzitd pro vypocet

vstupni energie a tlakovych sil

Oblast pouziti

Tato pfiloha se pouzije na traktory s alespon dvéma napravami pro
kola s pneumatikami nebo s pasy misto kol a hmotnosti traktoru bez
zavazi nejméné 600 kg. Hmotnostni pomér (maximalni pfipustna
hmotnost / referen¢ni hmotnost) nesmi piesahnout 1,75.
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2.2

3.1
3.1.1

Minimalni rozchod zadnich kol by obecné mél byt vétsi nez 1 150
mm. Uznava se, ze mohou existovat konstrukce traktori, naptiklad
sekacky na travu, uzké viniéni traktory, nizkoprofilové traktory
vyuzivané v budovach s omezenymi prostorami nad hlavou nebo
v sadech, traktory s velkou svétlou vyskou a zvlastni lesnické stroje,
jako jsou forvardry a skidry, na které se tato piiloha nepouzije.

Pravidla a pokyny
Vseobecné predpisy

Ochranna konstrukce muze byt vyrobena bud’ vyrobcem traktoru,
nebo jinou spolecnosti. V obou ptipadech je zkouska platna pouze
pro model traktoru, na kterém byla zkouska vykonédna. Zkousku
ochranné konstrukce je tieba provést pro kazdy model traktoru, na
ktery se ma ochranna konstrukce namontovat. Zkusebni stanice
nicméné mohou certifikovat, ze zkousky pevnosti jsou platné i pro
modely traktoru odvozené z puvodniho modelu zménami motoru,
pfevodovky a fizeni a pfedniho zavéSeni. Na druhé strané, na jaky-
koli model traktoru muze byt zkouSena vice nez jedna ochranna
konstrukce.

Ochranna konstrukce ptedlozena ke statické zkouSce musi byt
béznym zpusobem piipojena k traktoru nebo podvozku traktoru, na
ktery ma byt pouzita. Podvozek traktoru musi byt kompletni véetné
pripeviiovacich soucasti a jinych ¢&asti traktoru, které mohou byt
ovlivnény zatizenim, jimz je ochranna konstrukce vystavena.

V piipadé ,tandemového® traktoru musi byt pouzita hmotnost stan-
dardni verze soucasti, ke které se ochranna konstrukce montuje.

Ochranna konstrukce muze byt zkonstruovana vyhradné k ochrané
fidice v ptipadé prevraceni traktoru. Na takovou konstrukci mize byt
mozné namontovat ochranu fidi¢e pfed povétrnostnimi vlivy, vice ¢i
mén& dodasného charakteru. Ridi¢ ji v piipadé teplého pocasi
obvykle odnima. Existuji i ochranné konstrukce, jejichz plast neni
mozné sejmout a u nichz je ventilace v teplém pocasi zabezpecena
okny nebo zaklopkami. Vzhledem k tomu, ze tento plast muze
ochrannou konstrukci posilit a, je-li odnimatelny, mtze v okamziku
nehody chybét, budou vSechny ¢asti, které mize fidi¢ odejmout,
k ucelim zkousky odnaty. Dvefe, stfesni okno a okna, ktera je
mozno otevfit, se musi pii zkousce odejmout nebo zajistit v oteviené
poloze, takze nezvysi pevnost ochranné konstrukce. Je tieba zazna-
menat, zda v této pozici nepfedstavuji pro fidi¢e v piipadé pievraceni
nebezpeci.

Zbyvajici Cast téchto pravidel pojednavad pouze o zkouskach
ochranné konstrukce. Je tieba zdiraznit, ze tato konstrukce zahrnuje
plast’, ktery neni docasného charakteru.

Popis ptipadného docasného plasté je tieba zahrnout do specifikaci.
Jakykoli sklenény nebo obdobné kiehky material je tfeba pred zkou-
Skou odstranit. Soucasti traktoru a ochranné konstrukce, které by
mohly byt béhem zkousky zbytecné poskozeny a které neovliviuji
pevnost ochranné konstrukce, mohou byt na zadost vyrobce pred
zkouskou odnaty. Béhem zkousky nesmi byt provadény zadné
opravy nebo Upravy.

Veskeré soucasti traktoru pfispivajici k pevnosti ochranné
konstrukce, jako jsou blatniky, které byly zpevnény vyrobcem, by
mély byt popsany a vysledky jejich méteni by mély byt uvedeny
v protokolu o zkousce.
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3.2.1

3.2.1.1

3212

32.1.2.1

32122

32123

32124

32.13

322

3221

3222

3223

33
3.3.1

Zarizeni

Pro ovéfeni, ze chranény prostor nebyl béhem zkousky narusen,
musi byt pouzity prostiedky popsané v bodu 1.6 na obrazcich 4.11
az 4.13 a v tabulce 4.2.

Zkousky vodorovnym zatézovanim (obrazky 4.1 az 4.5)

Pro zkousky vodorovnym zatézovanim se pouziji tyto prostfedky:

materialy, zafizeni a prostfedky pfipevnéni pro zajisténi toho, ze
podvozek traktoru je pevné piipevnén k zemi a je podpiran nezavisle
na pneumatikach;

zatizeni pro pouziti vodorovné sily na ochrannou konstrukci; musi
byt pfijata opatfeni, aby zatéz mohla byt rovnomérné rozlozena
kolmo ke sméru zatéZovani;

nosnik, jehoz délka nesmi byt mensi nez 250 mm ani vétsi nez 700
mm, a pouziji se pfesné ndsobky 50 mm mezi témito délkami.
Nosnik musi mit ve svislém sméru rozmér 150 mm;

hrany nosniku, které jsou ve styku s ochrannou konstrukci, musi byt
zaobleny s polomérem zaobleni nejvyse 50 mm;

musi byt pouzity kardanové nebo jim rovnocenné klouby, které
zajisti, aby zatéZovaci zafizeni neuvadélo ochrannou konstrukci do
otacivého pohybu nebo do posuvného pohybu v jiném sméru nez ve
sméru zatézovani;

pokud pfimka definovana pfislusnym nosnikem na ochranné
konstrukci neni kolma ke sméru pisobiciho zatizeni, vyplni se
mezera tak, aby se zatizeni rozlozilo po celé délce této Casti;

zafizeni pro méfeni sily a deformace ve sméru zatézovani, relativné
k podvozku traktoru. Aby byla zajiSténa presnost, méfi se kontinu-
alné. Méfici zafizeni musi byt umisténo tak, aby zaznamenavalo silu
a deformaci v bod¢ zatizeni a podél jeho Cary.

Zkousky tlakem (obrazky 4.6 az 4.8)

Pro zkousky tlakem se pouziji tyto prostiedky:

materialy, zafizeni a prostfedky pfipevnéni pro zajisténi toho, ze
podvozek traktoru je pevné piipevnén k zemi a je podpiran nezavisle
na pneumatikach;

zafizeni pro pouziti sily pulsobici svisle dold na ochrannou
konstrukei, veetné nosniku o Sifce 250 mm;

zatizeni pro méfeni celkové svisle pusobici sily.

Podminky zkousky

Ochranné konstrukce musi spliiovat vyrobni specifikace a musi byt
pripevnény k podvozku vhodného modelu traktoru zptsobem, ktery
predepsal vyrobce.

Soustava se pfipevni k zdkladové desce tak, aby prvky, které spojuji
soustavu se zdkladovou deskou, se pod zatizenim ve vztahu vici
ochranné konstrukci vyznamné nedeformovaly. Soustava nesmi mit
pii zatizeni zadnou jinou podporu, nez je podpora vyplyvajici z poca-
tecniho piipevnéni.

Nastavitelny rozchod kol nebo pasi, jestlize jsou pfitomny, musi byt
zvolen tak, aby béhem zkousek nedochazelo k zadnym interferencim
s ochrannou konstrukci.
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3.4

3.4.1

342

343

344

3.4.5
3.45.1

3452

3.5
3.5.1
3.5.1.1

Ochranna konstrukce se vybavi pfistroji, které jsou nutné k ziskani
potfebnych tdaji o sile a deformaci.

Veskeré zkousky se provadéji na téze ochranné konstrukci. Mezi
jednotlivymi ¢astmi zkousky se nesmi provadét zadné opravy nebo
vyrovnavani jakéhokoli prvku.

Po dokonceni vSech testd musi byt zméfeny a zaznamenany trvalé
deformace ochranné konstrukce.

Poradi zkousek

Zkousky se provadéji v tomto poradi:

Podélné zatizeni

U kolového traktoru s alespoit 50 % jeho hmotnosti na zadni napravé
a u pasovych traktorti se podélné zatézovani provadi zezadu. U ostat-
nich traktort se podélné zatézovani provadi zepiedu

Prvni zkouska tlakem

Prvni zkouSka tlakem se provadi na stejném konci ochranné
konstrukce, na kterém byla provedena zkouska podélnym zatézova-
nim.

Zatizeni z boku

V piipadé pouziti ndhradniho sedadla nebo nesymetrické pevnosti
ochranné konstrukce se zatézovani z boku provadi na té strané,
kterd mize nejpravdépodobnéji vést k naruseni chranéného prostoru.

Druha zkouska tlakem

Druhd zkouska tlakem se provadi na opaéném konci ochranné
konstrukce, nez je konec, na kterém bylo provedeno prvni podélné
zatizeni. V piipad¢ konstrukce s dvéma sloupky se muze druha
zkouska tlakem provést ve stejném bod¢ jako prvni.

Druhé podélné zatézovani

Druhé podélné zatézovani se provadi u traktorli vybavenych sklada-
cimi (napf. se dvéma sloupky) nebo sklopnymi (napt. nikoli se
dvéma sloupky) ochrannymi konstrukcemi, pokud nastane jedna
nebo vice z téchto situaci:

docasné sklopeni pro zvlastni provozni podminky;

konstrukce ur¢ené ke sklopeni pro udrzbu, kromé pfipadt, kdy je
mechanismus sklapéni nezavisly na konstrukéni celistvosti ochranné
konstrukce pfi prevraceni.

Pokud jde o skladaci ochranné konstrukce, plati, ze jestlize se prvni
podélné zatézovani pouzilo ve sméru skladani, pak se druhé podélné
zatézovani nevyzaduje.

Zkousky vodorovnym zatézovanim zezadu, zepredu a z boku
Obecna ustanoveni

Zatizeni pouzité na ochrannou konstrukci musi byt rozlozeno stejno-
mérn¢ prostfednictvim nosniku, kolmo ke sméru pusobeni zatizeni
(viz bod 3.2.1.2). Nosnik mtze byt opatfen zafizenim, které brani
jeho posunuti do strany. Mira zatizeni musi byt takova, aby mohla
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35.1.2

byt povazovana za statickou. Béhem pusobeni zatizeni se sila a defor-
mace zaznamenavaji jako priibézny zdznam k zajiSténi presnosti
méfeni. Po zaCatku zatéZovani se zatizeni nesmi snizit, dokud
zkouSka neni dokoncena. Smér pusobeni sily nesmi piekrocit tyto
mezni hodnoty:

— na zacatku zkousky (pifi nulovém zatiZzeni): + 2°;

— beéhem zkousky (pod zatizenim): 10° nad a 20° pod vodorovnou
rovinou.

Mira zatizeni musi byt povazovadna za statickou, pokud rychlost
deformace pod zatizenim neni vétsi nez 5 mmy/s.

Pokud neexistuje pficny konstrukéni prvek v misté plisobiciho
zatizeni, pouzije se pomocny nosnik, ktery nesmi zvySovat pevnost.

Podélné zatézovani (obrazky 4.1 a 4.2)

Zatizeni se aplikuje vodorovné a rovnobézné ke stfedni roviné trak-
toru. Pokud zatizeni plsobi zezadu (bod 3.4.1), podélné zatizeni
a bocni zatizeni se pouziji na riznych stranach stiedni roviny trak-
toru. Pokud zatizeni plisobi zepfedu, musi byt na téze strané jako
boc¢ni zatiZeni.

Zatizeni se aplikuje na nejvyssi pificny konstrukéni prvek ochranné
konstrukce (tj. na tu cast, ktera by v prfipadé¢ nehody, pfi niz se
traktor pfevrati, pravdépodobné prvni narazila na zem).

Bod pusobeni zatizeni lezi ve vzdalenosti rovné jedné Sestiné Sitky
horni &asti ochranné konstrukce od vnéjsiho rohu. Sitka ochranné
konstrukce je vzdalenost mezi dvéma piimkami, které jsou rovno-
bézné se stiedni rovinou traktoru a dotykaji se vng&jSich krajnich
bodi ochranné konstrukce leZicich ve vodorovné roviné prochazejici
nejvyssimi body pii¢nych konstrukénich prvka horni ¢asti ochranné
konstrukcee.

V piipad¢, ze ROPS je tvofen zakiivenymi prvky a nejsou k dispozici
vhodné rohy, pouzije se pro ur¢eni W tento obecny postup. Technik
provadéjici zkousku urci ten zakfiveny prvek, ktery v piipadé asyme-
trického pievraceni dopfedu nebo dozadu s nejvétsi pravdépodob-
nosti narazi do zemé& jako prvni (napf. pii pievraceni smérem
dopfedu nebo dozadu, kdy jedna strana ROPS nejspiSe ponese poca-
teéni zatéz). Koncové body W musi byt mezilehlé body vnéjsich
polomért vzniklych mezi jingymi rovnymi nebo zakfivenymi prvky,
které tvoii nejhornéjsi konstrukci ROPS. Pokud je mozné zvolit vice
zaktivenych prvku, stanovi technik provadgjici zkousku zakladni
piimky pro kazdy mozny prvek, aby urcil, ktera plocha s nejvétsi
pravdépodobnosti narazi do zemé jako prvni. Pfiklady jsou uvedeny
na obrazcich 4.3.a a 4.3.b.

Poznamka

U =zakfivenych prvka je tfeba zvazit pouze S$ifku na konci
konstrukce, kde se uplatni podélné zatizeni.

Délka zafizeni k rozlozeni zatéze (viz 3.2.1.2) nesmi byt mensi nez
jedna tietina $iftky ochranné konstrukce a nesmi byt o vice nez 49
mm veétsi nez tato minimalni délka.

Podélné zatézovani se prerusi, jakmile:
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35.2.1

3522

3531

3532

3.6
3.6.1
3.6.1.1

3.6.12

energie pohlcena ochrannou konstrukei je rovna potfebnému mnoz-
stvi piivedené energie £, ; nebo je vétsi, pricemz:

Ep=14M

ochranné konstrukce narusi chranény prostor nebo piestane chranény
prostor ochranovat (podminka pfijatelnosti v bodé 3.8 nize).

Bocni zatézovani (obrazky 4.4 a 4.5)

Boc¢ni zatizeni se pouzije vodorovné a v thlu 90° ke stfedni roviné
traktoru. Pouzije se na horni okraj ochranné konstrukce v bodé¢ (160
- a;) mm pied vztaznym bodem sedadla.

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) se zatizeni pouzije na horni okraj ochranné konstrukce a upro-
stied mezi obéma vztaznymi body sedadla.

Pokud je jisté, ze urcitd konkrétni ¢ast ochranné konstrukce se pfi
prevraceni traktoru na bok dotkne zemé jako prvni, zatizeni se
pouzije na tento bod, pokud to umoziuje rovnomeérné rozlozeni
zatizeni podle bodu 3.5.1.1. V pfipadé ochranné konstrukce se
dvéma sloupky se boc¢ni zatézovani pouzije na nejhornéjsi
konstrukéni prvek na boku bez ohledu pozici vztazného bodu
sedadla.

Specifikace pro nosnik k rozlozeni zatéze jsou uvedeny v bodé
3.2.1.2.1.

Boc¢ni zatézovani se prerusi, jakmile:

Energie pohlcend ochrannou konstrukei je rovna potfebnému mnoz-
stvi energie E;g nebo je vétsi, pricemz:

Eis=175M

Ochranna konstrukce narusi chranény prostor nebo piestane chra-
nény prostor ochrafiovat (podminka pfijatelnosti v bod¢ 3.8 nize).

Zkousky tlakem
Zkouska tlakem zezadu (obrazky 4.6, 4.7.a az 4.7.e)

Pfitlacny nosnik se polozi pfes nejhornéjsi zadni konstrukéni prvky,
takze vyslednice tlakovych sil lezi ve svislé vztazné roviné traktoru.
Pusobi se tlakovou silou F, pficemz:

F=20M

Plsobeni této sily pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy se
pohyb ochranné konstrukce pozorovany prostym okem plné ustali.

Pokud zadni ¢ast stiechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu, ptisobi se touto silou, dokud se stfecha nezde-
formuje natolik, Zze se shoduje s rovinou spojujici horni ¢&ast
ochranné konstrukce s tou partii zadni ¢asti traktoru, ktera je schopna
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3.6.2
3.6.2.1

3.62.2

3.7

3.7.1

3.7.2

3.8

3.8.1

unést traktor pii jeho pfevraceni. Pisobeni sily se pak zastavi a piit-
lacny nosnik se premisti tak, aby doléhal na tu partii ochranné
konstrukce, o kterou by se pak opiral plné ptevraceny traktor. Plisobi
se tlakovou silou F = 20 M.

Zkouska tlakem zeptedu (obrazky 4.6 az 4.8)

Pritlatny nosnik se polozi pies nejvyssi pfedni konstrukéni prvky,
takze vyslednice tlakovych sil lezi ve svislé vztazné roviné traktoru.
Plisobi se tlakovou silou F, pficemz:

F=20M.

Pusobeni této sily pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy se
pohyb ochranné konstrukce pozorovany prostym okem plné ustali.

Pokud ptedni ¢ast stfechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu (obrazky 4.8.a a 4.8.b), pisobi se touto silou,
dokud se stfecha nezdeformuje natolik, ze se shoduje s rovinou
spojujici horni ¢ast ochranné konstrukce s tou partii pfedni Casti
traktoru, ktera je schopna unést traktor pfi jeho prevraceni. Pusobeni
sily se pak zastavi a pfitlacny nosnik se pfemisti tak, aby doléhal na
tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral plné prevra-
ceny traktor. Pusobi se tlakovou silou F = 20 M.

Druha zkouska podélnym zatézovanim

Zatizeni musi pusobit v opacném sméru a v nejvzdalengjsim rohu od
bodu pisobeni prvniho podélného zatizeni (obrazky 4.1 a 4.2).

Podélné zatézovani se prerusi, jakmile:

Energie pohlcend ochrannou konstrukei je rovna potfebnému mnoz-
stvi energie Ej, nebo je vetsi, piicemz:

Ep,=035M.

Ochranna konstrukce narusi chranény prostor nebo piestane chra-
nény prostor ochranovat (podminka pfijatelnosti v bod¢ 3.8 nize).

Podminky prijatelnosti

Aby byla ochranna konstrukce pfijata, musi béhem zkousek a po
jejich dokonceni spliovat tyto podminky:

zadna soucast se nesmi béhem jakékoli faze zkousky dostat do chra-
néného prostoru. Zadna soudast nesmi b&hem zkousky narazit do
sedadla. Kromé toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chra-
nénou ochrannou konstrukci. Pro tento ucel se predpoklada, ze tento
pfipad nastane, kdyz po pfevraceni traktoru ve sméru, ze kterého
pusobi zkuSebni zatizeni, néktera ¢ast chranéného prostoru piijde
do styku s rovinou zemé. Pfi tomto odhadu jsou u pneumatik a u
rozchodu kol brany v tvahu nejmensi hodnoty udané vyrobcem pro
jejich nastaveni;
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3.8.2

3.83

3.8.4

3.85

3.8.5.1

3852

3853

3.8.6

3.8.7

3.8.8

3.9

39.1
392

39.2.1

u kloubovych traktorti se piedpoklada, ze stfedové roviny obou ¢asti
jsou vyrovnany;

po zavéretné zkouSce tlakem se zaznamena trvala deformace
ochranné konstrukce. Za timto Gcelem musi byt pfed zahajenim
zkouSky zaznamenana poloha hlavnich prvkt ochranné konstrukce
vici vztaznému bodu sedadla. Poté musi byt zaznamenan jakykoli
posun prvka v duasledku zkousek zatézovanim a jakékoli zména
vysky prednich a zadnich prvka stfechy ochranné konstrukce;

v okamziku, kdy je pii kazdé predepsané zkousce vodorovnym
zatézovanim splnéno potiebné pohlceni energie, musi byt sila vétsi
nez 0,8 F.

zkouska pfetizenim se pozaduje, jestlize béhem poslednich 5 %
dosazené deformace, pifi niz bylo potiebné mnozstvi energie pohl-
ceno ochrannou konstrukci, poklesne pouzitd sila o vice nez 3 %
(obrazky 4.14 az 4.16). Popis zkousky pretizenim:

zkouska pretizenim sestava z pokracujiciho vodorovného zatézovani
vzdy o 5% navySeni puvodni pozadované energie az na maximum
20 % dodate¢né energie;

zkouska pretizenim je Gspé$né dokoncena, pokud po pohlceni 5, 10
nebo 15 % dodatecné energie poklesne sila 0 méné nez 3 % na kazdé
5% navySeni energie a zaroven zistane vys$i nez 0,8 F.., nebo
pokud je sila po pohlceni 20 % dodate¢né energie vétsi nez 0,8 F.x;

pfi zkouSce pretizenim jsou pripustné dalsi trhliny nebo praskliny
nebo proniknuti ochranné konstrukce do chranéného prostoru nebo
ztrata jeji ochranné funkce v dusledku pruzné deformace. Po odstra-
néni zatizeni vSak ochrannd konstrukce nesmi zasahovat do chrané-
ného prostoru, ktery musi byt plné chranén;

pozadovana sila musi byt udrzena pii obou zkouskach tlakem;

nesmi existovat zadné vycnivajici prvky nebo konstrukéni ¢asti, které
by mohly zpusobit vazné zranéni béhem pievraceni nebo které by
mohly v dusledku deformace zachytit obsluhu, napiiklad za nohu
nebo chodidlo;

obsluha nesmi byt vazné ohrozena zadnou jinou konstrukéni Casti.

Rozsireni na jiné modely traktorii
[nepouzije se]
Technické rozsieni

V piipadé technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné
konstrukci nebo zptisobu upevnéni ochranné konstrukce na traktor,
zkuSebni stanice, ktera vykonala pivodni zkousku, mize vydat ,,pro-
tokol o technickém rozsifeni®, a to v nasledujicich ptipadech:

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na jiné modely traktort

Zkousky zatizenim a tlakové zkousky se nemusi vykonat na kazdém
modelu traktoru, za pfedpokladu, Zze ochranna konstrukce a traktor
spliluji podminky v nize uvedenych bodech 3.9.2.1.1 az 3.9.2.1.5.
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39.2.1.1

39212

39213

392.14

39.2.1.5

3922

39221

39222

392221

392222

Konstrukce musi byt stejna, jako je zkouSena konstrukce.

Pozadovana energie nesmi pievysit energii vypoc¢itanou pro ptivodni
zkousku o vice nez 5 %. Tento 5% limit se pouzije také na rozsifeni
v piipadé nahrazeni kol pasy na tomtéz traktoru.

Zpusob piipevnéni a konstrukéni dily traktoru, k nimz je ochranna
konstrukce prfipevnéna, musi byt stejné.

Veskeré konstrukéni dily, jako blatniky a kapota, které mohou
pusobit jako podpéra pro ochrannou konstrukci, musi byt stejné.

Poloha a rozhodujici rozméry sedadla v ochranné konstrukei a rela-
tivni poloha ochranné konstrukce na traktoru musi byt takové, aby
chranény prostor zlstal pod ochranou zdeformované konstrukce
béhem vsech zkousek (coz je tfeba zkontrolovat pouzitim stejného
odkazu na chranény prostor jako v ptivodnim protokolu o zkousce,
resp. vztazného bodu sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla
[SIPY).

Rozsiteni vysledki zkousek konstrukce na upravené modely ochran-
nych konstrukei

Tento postup je tieba dodrzet v ptipadé, Ze nejsou splnéna ustano-
veni bodu 3.9.2.1. Nesmi se také pouzit, pokud metoda pfipevnéni
ochranné konstrukce na traktor neni provedena na stejném principu
(napf. jsou-li gumové podpéry nahrazeny zavésnym zafizenim).

Upravy, které nemaji vliv na vysledky pavodni zkousky (napf.
svafované spojeni montdzni desky s pfisluSenstvim v misté
konstrukce, kde se nejedna o kritické umisténi), pfidani sedadla
s jinym umisténim SIP v ochranné konstrukci (pfedmétem kontroly
je, zda novy chranény prostor nebo prostory zlstanou chranény
deformovanou konstrukci béhem vsech zkousek).

Upravy, které mohou mit ptipadny vliv na vysledky pivodni zkou-
Sky, aniz by byla zpochybnéna piijatelnost ochranné konstrukce
(napf. zména konstrukéni ¢asti, zména metody pfipevnéni ochranné
konstrukce na traktor). Muize byt provedena ovéfovaci zkouska
a vysledky zkousky budou soucasti protokolu o rozsiteni.

Pro typova rozsifeni jsou stanovena nasledujici omezeni.

Bez ovéfovaci zkousky nemuze byt pfijato vice nez 5 rozsifeni.

Vysledky ovéfovaci zkousky budou pfijaty pro rozsifeni, pokud
budou splnény veskeré podminky této ptilohy a pokud se sila namé-
fena po dosazeni trovné potiebné energie pii riznych vodorovnych
zaté€zovacich zkouskach neodliSuje od sily naméfené po dosazeni
urovné potiebné energie ve zkouSce puvodni o vice nez £ 7%
a deformace naméfend™® po dosaZeni urovnd potfebné energie pri
riznych vodorovnych zatéZovacich zkouskach se neodlisuje od
deformace naméfené po dosazeni trovné potiebné energie
v puvodnim protokolu o zkousce o vice nez + 7 %.
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3.9.2.2.2.3 Do jediného protokolu o rozsifeni mize byt zahrnuta vice nez jedna

39223

3.10
3.11
3.11.1

3.11.2

3.11.2.1

3.11.2.2

3.11.23

3.11.2.4

3.11.2.5

3.11.2.6

uprava ochranné konstrukce, pokud pfedstavuji rtzné moznosti
stejné ochranné konstrukce, ale v jednom protokolu o rozsifeni
muze byt pfijata pouze jedna ovéfovaci zkouska. Nepiezkousené
moznosti je tieba popsat ve zvlastni ¢asti protokolu o rozsiteni.

Zvyseni referenéni hmotnosti uvedené vyrobcem pro jiz vyzkou-
Senou ochrannou konstrukci. Pokud si chce vyrobce ponechat stejné
schvalovaci ¢islo, je mozné vystavit protokol o rozsiteni po vykonani
ovéfovaci zkousky (limity £ 7 % uvedené¢ v bodé¢ 3.9.2.2.2.2 se
v tomto piipadé nepouziji).

[nepouzije se]
Funkcnost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Pokud je uvedeno, ze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které
zabranuji jejimu kiehnuti za chladného pocasi, musi o tom vyrobce
uvést podrobnosti, které je tfeba zanést do protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost
a odolnost vici kiehkému lomu pii nizkych teplotach. Doporucuje
se, aby pfi posuzovani vhodnosti ochranné konstrukce pii snizenych
provoznich teplotach musely byt splnény nasledujici minimalni poza-
davky na material u téch zemi, které vyzaduji tuto dodate¢nou
provozni ochranu.

Srouby a matice pouZité k pfipevnéni ochranné konstrukce k traktoru
a pouzité k pfipevnéni konstrukénich ¢asti ochranné konstrukce musi
vykazovat vhodné vlastnosti, pokud jde o pevnost pfi snizené
teploté.

Vsechny svafeci elektrody pouzité pii vyrobé konstrukénich prvku
a upevnéni musi byt kompatibilni s materidlem ochranné konstrukce,
jak je uvedeno nize v bod¢ 3.11.2.3.

Ocelové materialy pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi
byt z materidlu s kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimélni
predepsané rovné energie zatizeni podle zkouSky razem v ohybu
podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno
v tabulce 4.1. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany
v souladu s ISO 630:1995; Amd1:2003.

U oceli s valcovanou tloustkou men$i neZ 2,5 mm a s obsahem
uhliku mensim nez 0,2 % se ma za to, ze tuto podminku spliuje.
Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materialdl jinych
nez ocel musi mit stejnou odolnost vici zatizeni pti nizkych teplo-
tach.

Pokud jsou provadény zkousky pozadavki podle zkousky razem
v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, rozmér
vzorku nesmi byt mensi nez nejvétsi z rozmért uvedenych v tabulce
4.1, pokud to material umozni.

Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-
vrubem se provadéji v souladu s postupem uvedenym v ASTM
A 370-1979, kromé velikosti vzorku, kter¢ musi byt v souladu
s rozméry uvedenymi v tabulce 4.1.

Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné
oceli, pro které musi byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh
ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995; Amd1:2003.
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vB
3.11.2.7 Vzorky musi byt odebrany podélné z plose valcované oceli, trubko-

vych profilli nebo skofepinovych struktur pred tim, nez byly zfor-

movany nebo svaieny do ochranné konstrukce. Vzorky z trubkovych

profili nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany ze stfedu

strany nejvétsiho rozméru a nesméji obsahovat svary.

Tabulka 4.1
Minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle Charpyho na
zkuSebnim télese s V-vrubem
Rozmér vzorku Energie pii Energie pii
- 30 °C - 20 °C
mm ) J®)
10 x 10 (*) 11 27,5
10 x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5(®) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15

(*) Urcuje upfednostiiovanou velikost. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez nejvétsi upfednost-
novana velikost, kterou material umoziuje.

(*) Potiebna energie pii — 20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro — 30 °C. Ostatnimi
faktory ovliviiujicimi odolnost vi¢i energii razu jsou smér valcovani, mez kluzu, orientace
zrna a svafovani. Tyto faktory je tfeba zohlednit pfi vybéru a pouziti oceli.

3.12 [nepouzije se]
Obrazek 4.1
Pouziti zatiZzeni zepi‘edu a zezadu, Ochranni kabina a ram zadniho ochranného oblouku
(Rozméry v mm)
Obrazek 4.1.a
Ochranna kabina
Zatizeni - - « Zatizeni
zezadu zeptedu
Vztainy
bod
sedadla
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Obrazek 4.1.b

Ram zadniho ochranného oblouku

i)
=
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Obrazek 4.2

Pouziti podélného zatiZeni

Podélna osa
vztazného
bodu
sedadla

Druhé

podélné Podélné zatiZeni,
zatizeni, zezadu nebo
zeptedu zepiedu

nebo zezadu
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Obrazek 4.3
Priklady ,,W* pro ROPS se zakfivenymi prvky
Obrazek 4.3.a
Cty¥sloupkova ROPS

(;
L 4

Koncovy bod W

Wik e e WG

Vysvétlivky:
1 — Vztazny bod sedadla

2 — SIP, podélna stiedni rovina
3 — Bod druhého podélného zatizeni, zeptedu nebo zezadu

4 — Bod podélného zatizeni, zezadu nebo zepiedu
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Obrazek 4.3.b
Dvousloupkova ROPS

//Jl'z/

% 1

TIT7I77 77T 77777

Vysveétlivky:
1 — Vztazny bod sedadla (SIP).

2 — SIP, podélna stfedni rovina.
3 — Bod druhého podélného zatizeni, zepfedu nebo zezadu.

4 — Bod podélného zatizeni, zezadu nebo zepiedu.
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Obrazek 4.4
Pouziti bo¢niho zatiZeni (pohled z boku), ochranna kabina a ram zadniho ochranného oblouku
Obrazek 4.4.a

Ochranna kabina

Bod plisobiciho zatizeni

Deformace v
disledku
podélného
zatizeni zezadu

:::::::::
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Obrazek 4.4.b

Ram zadniho ochranného oblouk
Bod ptisobiciho zatizeni
Deformace v

160-a — duasledku
h _ podélného

I zatizeni
| zezadu

:::::

I |
;////rffffff!ffff/jj///;/fj//////////f
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Obrazek 4.5

Pouziti bo¢niho zatiZeni (pohled zezadu)

I Podélna osa vztazného bodu sedadla Podélna osa bodu indexu sedadla
—W'Misto plisobeni
() bo&niho Bocni zatizeni
zatizeni
jako v bode
353
[ . 1
a) b)

Obrazek 4.6

Piiklad uspoiadani pro zkousku tlakem

Pritla¢ny )

nosnik 7 /—Kardanové klouby
—

S Zatizeni

/—Hydranhck}' valec

s
ISTL /

_J—Kardanové klouby
Pl (= : o1
L P 1
/Upen'n;'ici LUpevfnjici
blok pro zadni blok pro
napravu predni

napravu
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Obrazek 4.7

Postaveni nosniku pro zkousky tlakem na piedni a zadni ¢ast, ochranna kabina a ram zadniho ochranného
oblouku

Obrazek 4.7.a
Tlak zezadu

Poloha nosniku pro zkousku
tlakem na zadni éast

s~ Poloha nosniku pro zkouéku tlakem na

Obrazek 4.7.b
Tlak zepfedu

—Poloha nosniku pro zkousku T' Poloha nosniku pro zkousku
’/ tlakem na piedni ¢ast tlakem na predni cast

L/ HE

Obrazek 4.7.c

Zkouska tlakem u zadniho oblouku

Poloha nosniku_ [ Zafizeni
pro zkousku

tlakem na
zadni ¢ast
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Obrazek 4.7.d

Ochranna kabina

Poloha nosnikupro
zkousku tlakem na

zadni cast

Poloha nosniku pro
zkousku flakem na

| = |
LI AL AL LS LPPIV TS

Obrazek 4.7.e

Ram zadniho ochranného oblouku

Poloha nosniku pro

Poloha nosniku pro
zkousku tlakem na zkousku flakem na
zadni East \ / predni Zast

s

VP AP 3 7 Vg F 4 Vi &7 4
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Obrazek 4.8
Postaveni nosniku pro zkousky tlakem na predni ¢ast, pokud plna tlakova sila nebyla zadrZena vepiedu
Obrazek 4.8.a

Ochranna kabina

Druhi poloha nosniku pro zkougku
tlakem na pfedni cast. kdy predni
cast strechy nezadrzi plnou
tlakovou silu

. \@ Imagindrni rovina zemé

. Cast traktoru schopna
\\Z pna
"'\‘\

unést hmotnost traktoru pfi .
tine pfevraceni

-~

T T A S

Obrazek 4.8.b

Ram zadniho ochranného oblouku

|—Zauzem

Imaginarni rovina zemé — Piitlaény nosnik
Predni cast traktoru
schopna unést
hmotnost raktorupii -
pfevracen
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Obrazek 4.9

Tlakova sila se pouZije, kdyZ stfedovy bod nosniku prochazi svislou
vztaznou rovinou traktoru (ktera je rovnéZ svislou vztaZnou rovinou
sedadla a volantu).

Piipad 1.: ROPS, sedadlo a volant jsou pevné namontovany k podvozku trak-
toru;

Pfipad 2.: ROPS je pevné namontovana k podvozku traktoru a sedadlo a volant
jsou umistény na podlaze (odpruzeny ¢i nikoli), ale NEJSOU
spojeny s ROPS.

V téchto piipadech svisld vztazna rovina tykajici se sedadla a volantu zahrnuje

bézn¢ i t&zisté traktoru béhem provadéni celé série zatéZovani.

Obrazek 4.10

Tlakova sila se pouZije, kdyZ stfedovy bod nosniku prochazi pouze svislou vztaznou rovinou traktoru.

PRIPADY 122

e ) Bod umisténi (stied pfitlatného nosniku)
Pritla¢ny nosnik

ROPS pevné
namontovana k
podvozku traktoru

- "SVISLA VZTAZNA ROVINA traktoru a také

!‘_ T 3 I
Br“—*,.—\ﬁ\sedadla a volantu

Lze uvést ptipady 3 a 4, kdy ROPS je pfipevnéna k plosiné a je pevné namon-
tovana (ptipad 3) nebo odpruzena (piipad 4) ve vztahu k podvozku traktoru. Tato
spojeni nebo zavéseni zpusobuji rizné posuvy kabin a chranéného prostoru,
Jakoz svislé vztazné roviny.

PRIPAD 3

Pitladny nosnik Bod umisténi (stfed pfitlaéného nosniku)

PRIPAD 4
Pﬁllaén_}? nosnik

Bod umisténi (stfed pfitlaéného nosniku)

" M " L
Svisla vataini rovina traktorn

ViztaZzni rovina sedadla : | VziaZna rovina sedadla | 100 mm Chrinény prostor
a volantu I E avolantu |\ % | e Svisli vetaini rovina traktoru
— 0 [
: = —ri= ?
ROPS pevné namontovani = | S[P ROPS namontovand skree i ].';
k traktoru skree podlahu @— silent bloky nebo zivésny &

—3 =T A systém —p———i—
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Tabulka 4.2

Rozméry chrianéného prostoru

Rozméry mm Poznamky
Al Ay 100 minimalni
B, By 100 minimalni
F, Fy 250 minimalni
F, Fy 250 minimalni
G, Gy 250 minimalni
G, Gy 250 minimalni
H, Hy 250 minimalni
H, Hy 250 minimalni
Ji Jo 250 minimalni
J2 Jo 250 minimalni
E, Eo 250 minimalni
E, Ey 250 minimalni
Dy Eg 300 minimalni
Jo Eo 300 minimalni
Al A, 500 minimalni
B; B, 500 minimalni
C; G, 500 minimalni
D, D, 500 minimalni
I I, 500 minimalni
Fo Go —

o Go —
v zavislosti na traktoru

Cy Dy —

Eq Fy —
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Obrazek 4.11

Chranény prostor

Vysvetlivky:
1 — Vztazny bod sedadla

Poznamka: Pro rozméry viz tabulka 4.2 vyse.

Obrazek 4.12
Chranény prostor
Obrazek 4.12.a

Pohled z boku, ¥ez vztaznou rovinou

150—1
A
(%)
P
40
-
lw]
\ f
i =
i a —10 ©
H
G

%
)
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Obrazek 4.12.b

Pohled zezadu nebo zepiedu

500 !

’—-|1 00 min.
|
|
|

900

300

250 250

CALL AL A TLT S

Vysvetlivky:
1 — Vztazny bod sedadla

2 — Sila
3 — Svisla vztazna rovina

Obrazek 4.13
Chranény prostor u traktoru s otoénym sedadlem Fidi¢e a nastavitelnym volantem,
Obrazek 4.13.a

Ochranna kabina

Chranény prostor pro Chranény prostor pro
sedadlo obracené dopfedu e | L—"  sedadlo obracené dozadu
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Obrazek 4.13.b

Ram zadniho ochranného oblouku

Chranény prostor pro . Chranény prostor pro
sedadlo obracené dopredu ~ sedadlo obricené dozadu

Obrazek 4.14
Kiivka sila/deformace

Zkouska pretiZenim neni nutna

r 9
Staticka zatézujici sila
Vypoétena zakladni energie
" /(viz pozn. 2)
7 -+
/ o
0.950" D' Deformace

Poznamky:
1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.

2. Zkouska pfetizenim neni nutna, protoze F, < 1,03 F".
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Obrazek 4.15
Kiivka sila/deformace

Zkouska pretiZzenim je nutna
h
Staticka zatézujici sila

Eo e e Vypoétena zakladni energie
2 > (viz pozn. 2)

[ i EESSE ARSI PSS ST — Energie zvysenao 5 %

(viz pozn. 3)

Fb L IR SR Fopp——-.

BT P P ——

T L

0.950° D D, Deformace

Poznamky:
1. Nalézt Fa odpovidajici 0,95 D'

2. Zkouska pfetizenim je nutna, protoze F, > 1,03 F'.

3. Vysledek zkousky pfetizenim je vyhovujici, protoze Fb > 0,97F' a Fb > 0,8F
max.
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Obrazek 4.16
Kiivka sila/deformace

Je ti‘eba pokracovat ve zkouSce pretiZenim

Staticka zatézujici sila

Fa doressosesccngplonsssreorensiem Vypoctena zakladni energie
) 7 / ' / (viz pozn. 2)

P Lo ;

Energie zvySena 05 %
(viz pozn. 3)

Energie zvySena o 10 %

/ (viz pozn. 4)

"
‘"
‘
‘"
‘
"
.
‘"
"
.
"
‘
"
i
]
"
'
"
"
'
‘"
‘.
'
'
'
'
'
'
'
besssssscsbossssnnsnden

(viz pozn. 5)

.
'

L LD T T
"
¥
¥

LT B R F SO foenee \
Energie zvysend o0 20 %
Fy Jeeememmemeneneeee e eneanenene N - I / (viz pozn. 6)
0950' D' ) iy
&5 e"’ %5 D4  Deformace
Pretizeni

Poznamky:

1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'".

. Zkouska prfetizenim je nutna, protoze F, > 1,03 F'

. Fp < 0,97 F', a proto je nutné¢ pokracovat ve zkousce pietizenim.
. F. < 0,97 Fb, a proto je nutné pokracovat ve zkousce pietizenim.
. F4 <097 Fc, a proto je nutné pokracovat ve zkousSce pietizenim.

. Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, pokud Fe > 0,8 F max.

N O L AW

. Zkouska je nevyhovujici, pokud kdykoli v jejim pribéhu klesne zatizeni pod
0,8 F max.

Vysveétlivky k priloze VIII:

@ Neni-li uvedeno jinak, znéni pozadavki a &slovani stanovené v bod& B jsou
totozné se znénim a Cislovanim Standardniho kodexu OECD pro tfedni
zkousky ochrannych konstrukci u zemédé€lskych a lesnickych traktort (sta-
tické zkousky), kodex OECD ¢. 4, edice 2015 z Eervence 2014.

@ Uzivatelim se pfipomind, e vztazny bod sedadla je uréen podle ISO
5353:1995 a je vzhledem k traktoru pevnym bodem, ktery neméni polohu,
protoze sedadlo se posouvéa ze stiedni pozice. Pro ucely urceni chranén¢ho
prostoru musi byt sedadlo sefizeno do nejvyssi a mezni zadni polohy.

© Trvala plus pruzna deformace méfend v bodé pii dosazeni trovné pozadované
energie.

Energie zvySenda o 15 %
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PRILOHA IX

Pozadavky pouZitelné na konstrukce ochrany pi#i pievraceni (predni
konstrukce ochrany u tzkorozchodnych traktori)

A. OBECNA USTANOVENI

1. Pozadavky Unie pouzitelné na konstrukce ochrany pii pievraceni
(pfedni konstrukce ochrany u tzkorozchodnych traktorti) jsou stano-
veny v bodé B.

2. Zkousky je mozno provést v souladu s postupy pro statické nebo
ptipadné dynamické zkousky stanovenymi v oddilech Bl a B2. Ob¢
tyto metody se povazuji za rovnocenné.

3. Kromé pozadavki stanovenych v bodé 2 musi byt splnény poza-
davky na vykonnost pro skladaci ROPS stanovené v oddile B3.

4. V oddile B4 je stanoven pocitacovy program k urceni charakteristik
opakovaného nebo prerusovaného prevraceni, ktery se pouZzije pro
zkousky se simulaci.

B. POZADAVKY POUZITELNE NA KONSTRUKCE OCHRANY
PRI PREVRACENI (ZADNI KONSTRUKCE OCHRANY
U UZKOROZCHODNYCH TRAKTORU)®

1. Definice
1.1 [nepouzije se]
1.2 Konstrukce ochrany pri prevraceni (ROPS)

Vyrazem konstrukce ochrany pfii pfevraceni (ochranna kabina nebo
ram), dale jen ,,ochranna konstrukce®, se rozumi konstrukce na trak-
toru, jejimz hlavnim ucelem je vyloucit nebo omezit ohrozeni fidic¢e
v dusledku prevraceni traktoru béhem normalniho pouziti.

Charakteristikou konstrukce ochrany pii pievraceni je vytvoieni
prostoru dostateéné velkého k tomu, aby ochranil fidice sediciho
uvniti konstrukce nebo v prostoru ohrani¢eném piimkami vychaze-
jicimi z vné&jsich roht konstrukce k jakékoli ¢asti traktoru, ktera by
mohla pfijit do kontaktu se zemi a ktera je v piipadé pievraceni
schopna traktor podpirat.

1.3 Rozchod
1.3.1 Predbézna definice: stfedni rovina kola

Stfedni rovina kola je rovina stejné vzdalena od dvou rovin, které se
dotykaji vnéjSich okraji rafkd kol.

1.3.2 Definice rozchodu

Svisla rovina prochazejici osou kola protina jeho stfedni rovinu
podél ptimky, ktera se styka s nosnou plochou v jednom bode¢.
Pokud jsou A a B dva takto definované body pro kola na stejné
napravé traktoru, potom je rozchod vzdalenost mezi body A a B.
Rozchod muze byt takto definovan pro predni i zadni kola. V ptipadé
dvojitych kol je rozchod vzdalenost mezi dvéma rovinami, z nichz
kazda je stfedni rovinou part kol.
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1.4

1.5

1.5.2
1.5.2.1

1522

1.5.2.3

1.52.4

1.6
1.6.1

1.6.1.1

1.6.1.2

1.6.2

Doplnujici definice: stiedni rovina traktoru

Vezmeme krajni polohy bodi A a B pro zadni napravu traktoru,
ktera udava maximalni moznou hodnotu rozchodu. Svisla rovina
umisténa kolmo na usecku AB v jejim stiedovém bodé¢ je stredni
rovinou traktoru.

Rozvor

Vzdalenost mezi svislymi rovinami prochdzejicimi pies dvé piimky
AB, jak je vymezeno vyse, z nichZ jedna je pro ptedni kola a druha
pro zadni kola.

Urceni vztazného bodu sedadla, umisténi a serizeni sedadla pro
zkousku

Vztazny bod sedadla (SIP)®

Vztazny bod sedadla se ur¢i v souladu s normou ISO 5353:1995.

Umisténi a sefizeni sedadla pro zkousku

je-li poloha sedadla nastavitelna, musi se sedadlo nastavit do své
nejvyssi zadni polohy;

je-1i sklon opéradla nastavitelny, nastavi se do stfedni polohy;

je-li sedadlo opatfeno zavésnym systémem, musi se tento systém
zablokovat ve stfedni poloze zdvihu, pokud to neodporuje pokynim
vyslovné stanovenym vyrobcem sedadla;

u sedadla nastavitelného jen podélné¢ a vertikdlné musi byt jeho
podélnd osa prochézejici vztaznym bodem sedadla rovnobézna se
svislou podélnou rovinou traktoru, ktera prochdzi stfedem volantu,
a je vzdalena od této roviny nejvyse 100 mm.

Chranény prostor
Vztazna svisla rovina a piimka

Chranény prostor (obrazek 6.1) je vymezen na zakladé svislé vztazné
roviny a piimky:

Vztazna rovina je svisla rovina, obvykle podélna k traktoru a procha-
zejici vztaznym bodem sedadla a stfedem volantu. Vztazna rovina se
za normalnich podminek shoduje s podélnou stiedni rovinou trak-
toru. Predpoklada se, ze béhem zatézovani se tato vztazna rovina
pohybuje vodorovné spolu se sedadlem a volantem, avsak zlistava
kolma k traktoru nebo podlaze konstrukce ochrany pii pfevraceni.

Vztazna piimka je piimka obsazena ve vztazné roviné, ktera prochazi
pres bod umistény 140 + a;, smérem dozadu a 90 — a, pod vztaznym
bodem sedadla a prvnim bodem na vénci volantu, ktery protina,
pokud je uvedena do vodorovné polohy.

Urceni chranéného prostoru u traktori s neotocnym sedadlem

Chranény prostor u traktori s neotonym sedadlem je vymezen
v bodech 1.6.2.1 az 1.6.2.11 a je omezen nize uvedenymi rovinami,
pricemz traktor je na vodorovném povrchu, sedadlo sefizeno a umis-
téno podle Gdajii v bodech 1.5.2.1 az 1.5.2.4% a volant v piipadg, Ze
je nastavitelny, je nastaveny do stfedni polohy pfi fizeni vsedé:
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1.6.2.1

1.6.2.2

1.6.2.3

1.6.2.4

1.6.2.5

1.6.2.6

1.6.2.7

1.6.2.8

1.6.2.9

1.6.2.10

1.6.2.11

1.6.3

dvéma svislymi rovinami rovnob&znymi se vztaznou rovinou ve
vzdalenosti 250 mm na ob¢ strany, které sahaji do vysky 300 mm
nad rovinu vymezenou v bod¢ 1.6.2.8 nize a v podélném sméru do
vzdalenosti nejméné 550 mm pied svislou rovinu, ktera je kolma ke
vztazné roviné a prochazi ve vzdalenosti (210 — a;) mm pied vzta-
znym bodem sedadla;

dvéma svislymi rovinami rovnobéznymi se vztaznou rovinou ve
vzdalenosti 200 mm na ob¢ strany, které sahaji do vysky 300 mm
nad rovinu vymezenou v bod¢ 1.6.2.8 nize a v podélném sméru od
povrchu vymezeného v bod¢ 1.6.2.11 nize k svislé roving, ktera je
kolma ke vztazné roviné a prochazi ve vzdalenosti (210 — @;,) mm
pred vztaznym bodem sedadla;

naklonénou rovinou, ktera je kolma ke vztazné rovin¢ a rovnobézna
se vztaznou piimkou, nad niz prochazi ve vzdalenosti 400 mm
a rozklada se smérem dozadu k bodu, kde protind svislou rovinu
kolmou ke vztazné roviné a prochazejici bodem, ktery je umistén
(140 + a,) mm smérem dozadu od vztazného bodu sedadla;

naklonénou rovinou, kolmou ke vztazné rovingé, ktera se protina
s rovinou vymezenou v bod¢ 1.6.2.3 vyse na jejim nejzazs$im zadnim
okraji a nachéazi se na vrchu opéradla sedadla;

svislou rovinou, ktera je kolma ke vztazné roviné, prochazi nejméné
40 mm pied volantem a nejméné 760 — @, mm pied vztaznym
bodem sedadla;

valcovou plochou s osou kolmou ke vztazné roving, o poloméru 150
mm a teénou k rovinam vymezenym v bodech 1.6.2.3 a 1.6.2.5
vyse;

dvéma rovnobéznymi naklonénymi rovinami prochazejicimi hornim
okrajem rovin vymezenych v bod¢ 1.6.2.1 vyse, pfi¢emz naklonéna
rovina na stran¢, na kterou sméfuje raz, je vzdalena nejméné 100
mm od vztazné roviny nad chranénym prostorem;

vodorovnou rovinou prochéazejici bodem 90 — @, mm pod vztaznym
bodem sedadla;

dvéma tseky svislé roviny, ktera je kolma ke vztazné roviné
a prochazi ve vzdalenosti 210 — @, mm pfed vztaznym bodem
sedadla, pficemz se tyto useky napojuji na zadni okraj rovin vymeze-
nych v bodé 1.6.2.1 vySe a na predni okraj rovin vymezenych
v bodé 1.6.2.2 vyse;

dvéma ¢astmi vodorovné roviny, ktera prochazi ve vzdalenosti 300
mm nad rovinou vymezenou v bod¢é 1.6.2.8 vyse, pfiCemz se obé
tyto ¢asti napojuji na horni okraj svislych rovin vymezenych v bodé
1.6.2.2 vySe a na spodni okraj naklonénych rovin vymezenych
v bodé¢ 1.6.2.7 vyse;

plochou, v piipadé potieby zakiivenou, jejiz tvorici pfimka je kolma
ke vztazné roviné a ktera se dotyka zadni Casti opéradla sedadla.

Urceni chranéného prostoru u traktorti s otocnym sedadlem fidice

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidi¢e (otoéné sedadlo a nastavitelny
volant) je chranény prostor kombinaci dvou chranénych prostora, které
jsou urCeny dvéma riznymi polohami volantu a sedadla. U kazdé
polohy volantu a sedadla musi byt chranény prostor vymezen
na zakladé bodu 1.6.1 a 1.6.2 pro sedadlo fidi¢e v b&ézné poloze a na
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1.6.4
1.6.4.1

1.6.4.2

1.6.4.3

1.7
1.7.1

1.7.2

1.7.3

1.7.4

1.8

zakladé bodu 1.6.1 a 1.6.2 pfilohy X pro sedadlo fidice v obracené
poloze (viz obrazek 6.2).

Pridavna sedadla

V piipadé, ze traktor mize byt vybaven ptidavnymi sedadly, musi
byt béhem zkouSek pouzita kombinace zahrnujici vztazné body
sedadla vSech nabizenych moznosti. Ochranna konstrukce nesmi
zasahovat do vétsiho chranéného prostoru, ktery zohlednuje tyto
rizné vztazné body sedadla.

V ptipadé, Ze je nové sedadlo nabidnuto jako moznost az po
provedeni zkousky, je tfeba zjistit, zda chranény prostor kolem
nového vztazného bodu sedadla spada do piivodné stanovené kombi-
nace prostort. Pokud tomu tak neni, je tfeba provést novou zkousku.

Piidavné sedadlo nezahrnuje sedadlo pro osoby kromé fidice,
z néhoz nelze traktor ovladat. SIP nelze urcit, jelikoz definice chra-
néného prostoru je ve vztahu k sedadlu fidice.

Hmotnost
Hmotnost bez zavazi / nenaloZena hmotnost

Hmotnost traktoru bez volitelné vybavy, ale véetné chladici kapaliny,
olejt, paliva, natadi a ochranné konstrukce. Neni zahrnuto volitelné
predni nebo zadni zavazi, zatéz v pneumatikach, pfipevnéné pfistroje
a zafizeni nebo jakékoli specialni pfislusenstvi.

Maximalni pfipustna hmotnost

Maximalni hmotnost, kterou vyrobce prohlasil za technicky
pripustnou a uvedl na identifika¢nim Stitku vozidla a/nebo v pfirucce
pro obsluhu.

Referenéni hmotnost

Hmotnost zvolend vyrobcem, pouzivana ve vzorcich pro vypocet
vysky padu kyvadlového zavazi, vstupni energie a tlakovych sil,
které maji byt pouzity pii zkouskdch. Nesmi byt mensi, nez je
hmotnost bez zavazi, a musi byt dostate¢na k tomu, aby se zajistilo,
ze hmotnostni pomér neptesdhne 1,75 (viz body 1.7.4 a 2.1.3).

Hmotnostni pomér

Max. piipustnd hmotnost
Referencni hmotnost

Pomér ( )nesmi byt vetsi nez 1,75.

Pripustné tolerance méreni

Délkovy rozmeér:
s vyjimkou: - deformace pneumatik:

- deformace ochranné konstrukce béhem
vodorovného zatéZzovani:

- vysky padu kyvadlového zavazi:
Hmotnosti:
Sily:
Uhly:

+ 3 mm
+ 1 mm

+ 1 mm

+ 1 mm

+ 0,2 % (plného rozsahu snimace)
+ 0,1 % (plného rozsahu)

+ 0,1 °
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1.9

Symboly
ap
a,
B

By

D'

L

M

(mm)
(mm)
(mm)
(mm)

(mm)

(mm)

™

™
™

™

™

™
(N)

N)

N)
N)

N)
(mm)

(mm)

(kg.m?)

(mm)

(kg)

Oblast pouziti

Polovina vodorovného sefizeni sedadla
Polovina svislého sefizeni sedadla
Minimalni celkova Siika traktoru;

Deformace konstrukce v bodé narazu (dynamické zkousky)
nebo v bodé a ve sméru pusobeni zatizeni (statické zkou-
sky);

Deformace konstrukce odpovidajici vypocétenému potieb-
nému mnozstvi energie;

Deformacni energie pohlcena v bodé, jakmile je zatizeni
odstranéno. Zoéna v ramci kiivky F-D;

Pohlcena deformacni energie. Plocha pod kiivkou F-D;

Deformacni energie pohlcend po dodate¢ném zatizeni nasle-
dujicim po vzniku praskliny ¢i trhliny;

Deformacni energie pohlcend pii zkouSce pretizenim
v pripadé¢, Zze zatizeni bylo odstranéno pied zacitkem této
zkousky pretizenim. Plocha pod kiivkou F-D;

Privedena energie urcend k pohlceni pii podélném zatézo-
vani;

Privedena energie urcend k pohlceni pfi bo¢nim zatézovani;
Staticka zatézujici sila;

Zatézujici sila pro vypoctené potiebné mnozstvi energie
odpovidajici E'j;

Graf sila/deformace;
Sila puisobici na zadni pevny prvek;

Maximalni statickd zatézujici sila dosazend béhem zatézo-
vani, s vyjimkou zkousky pretizenim;

Vertikalni tlakova sila;
Vyska padu kyvadlového zavazi (dynamické zkousky);

Vyska padu kyvadlového zavazi pro doplitkovou zkousku
(dynamické zkousky);

Referenéni moment setrvacnosti traktoru okolo stfedové
pfimky zadnich kol, bez ohledu na hmotnost téchto kol;

Referen¢ni rozvor traktoru;

Referenéni hmotnost traktoru béhem zkousek pevnosti.

Tato pfiloha se pouzije na traktory, které maji tyto vlastnosti:

volny prostor pod nejniz§imi body pfedni a zadni napravy, vcetné
diferencialu, nejvyse 600 mm,;

pevny nebo nejmensi nastavitelny rozchod kol u napravy s pneuma-
tikami vétSich rozméra mensi nez 1 150 mm. Za predpokladu, ze
naprava s namontovanymi SirSimi pneumatikami je nastavena na
rozchod kol nejvyse 1 150 mm, musi byt mozné nastavit rozchod
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2.2

3.1
3.1.1

3.1.2
3.1.2.1

3.1.2.2

3123

3.1.2.4

3.1.25

kol u druhé napravy tak, aby vné&jsi okraje uzsich pneumatik neptec-
nivaly za vnéj$i okraj pneumatik kol prvni z ndprav. Maji-li obé
napravy rafky a pneumatiky stejnych rozmérti, musi byt pevny
nebo nastavitelny rozchod kol u obou naprav mensi nez 1 150 mm;

hmotnost vyssi nez 400 kg, ale mensi nez 3 500 kg, odpovidajici
nenalozené hmotnosti traktoru, véetné konstrukce ochrany pii pievra-
ceni a pneumatik nejvétsiho rozméru doporuceného vyrobcem.
Maximalni pfipustna hmotnost nesmi piekrocit 5 250 kg a hmotnostni
pomér (maximalni pfipustna hmotnost / referenéni hmotnost) nesmi
presahnout 1,75;

a vybavené konstrukcemi ochrany pii pievraceni dvousloupkového
typu namontovanymi pouze pied vztaznym bodem sedadla, které se
v dusledku mensich rozméra traktoru vyznacuji men$im chranénym
prostorem, a je proto zadouci, aby za jakychkoli okolnosti nebyl
ztizen pristup do prostoru pro fidice a byla zajiSténa Gcinnost téchto
konstrukei (slozenych nebo neslozenych) bez Ujmy na jejich
snadném pouzivani.

Uznava se, ze mohou existovat konstrukce traktorti, naptiklad
zvlastni lesnické stroje, jako jsou forvardry a skidry, na které se
tato piiloha nepouzije.

Bl. POSTUP PRO STATICKE ZKOUSKY
Pravidla a pokyny
Predbeézné podminky pro zkousky pevnosti
Dokon¢éeni dvou piedbéznych zkousek

Ochranna konstrukce muze byt podrobena zkouskam pevnosti pouze
v piipadé uspokojivého vysledku zkousky podélné stability i zkousky
odolnosti proti opakovanému prevraceni (viz vyvojovy diagram na
obrazku 6.3).

Piiprava na predbézné zkousky

Traktor musi byt opatien ochrannou konstrukci v jeji bezpecnostni
poloze.

Traktor musi byt vybaven pneumatikami nejvétsiho priméru piede-
psané¢ho vyrobcem a nejmensiho prifezu pro pneumatiky tohoto
pruméru. Pneumatiky musi byt bez kapalinové zatéze a musi byt
nahustény na tlak doporuceny pro praci v terénu.

Zadni kola musi byt nastavena na nejuz§i rozchod; pfedni kola se
nastavi na rozchod co nejblizsi rozchodu zadnich kol. Jsou-li mozné
dvé polohy nastaveni rozchodu pfednich kol, které¢ se od nejuzsiho
rozchodu zadnich kol lisi o stejnou hodnotu, zvoli se vétsi z téchto
dvou nastaveni ptedniho rozchodu.

Vsechny nadrze traktoru musi byt naplnéné nebo musi byt kapaliny
nahrazeny rovnocennou zatézi v odpovidajici poloze.

Vsechna upevnéni pouzita v sériové vyrobé musi byt pfipevnéna na
traktoru v normalni poloze.
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3.13
3.1.3.1

3.1.3.2

3.14
3.1.4.1

3.1.4.2

3.1.4.2.1

3.1422

3.143
3.1.43.1

Zkouska podélné stability

Traktor pfipraveny vyse uvedenym zpusobem se umisti na vodo-
rovnou plochu tak, aby kloub pfedni napravy nebo (v pfipadé klou-
bového traktoru) vodorovny otoény kloub mezi obéma napravami
byl volné pohyblivy.

Pomoci zvedaku nebo zdvihadla se zveda a naklapi ta ¢ast traktoru,
ktera je pevné spojena s napravou, na niz spociva vice nez 50 %
hmotnosti traktoru, pficemz se stale méfi Ghel sklonu. V okamziku,
kdy se traktor nad koly, ktera se dotykaji zemé, dostane do stavu
labilni rovnovahy, musi byt tento thel vétsi nez 38°. Tato zkouska se
provede jednou s volantem vyto¢enym do krajni pravé polohy
a jednou s volantem vyto¢enym do krajni levé polohy.

Zkouska odolnosti proti opakovanému pievraceni
Obecné poznadmky

Utelem této zkousky je ovéfit, zda konstrukce, kterou je traktor
opatfen na ochranu fidice, je schopna uéinné zabranit opakovanému
prevraceni traktoru v ptipadé jeho pievraceni na bok na svahu se
sklonem 1:1,5 (viz obrazek 6.4).

Dtikaz odolnosti proti opakovanému pievraceni lze podat nékterou ze
dvou metod popsanych v bodech 3.1.4.2 a 3.1.4.3.

Dtikaz odolnosti proti opakovanému pievraceni na zakladé zkousky
prevraceni

Zkouska ptevraceni se provadi na zkuSebnim svahu dlouhém
nejméné Ctyii metry (viz obrazek 6.4). Povrch musi byt pokryt 18
cm tlustou vrstvou materialu, ktery, méfeno podle Standardi ASAE
S313.3 FEB1999 a ASAE EP542 FEB1999 tykajicich se konického
penetrometru plidy, ma index priniku kuzele:

A =235+20
nebo
B =335+20

Traktor (pfipraveny podle bodu 3.1.2) se naklapi na stranu s nulovou
pocatecni rychlosti. Za timto ucelem se umisti na zacatek zkusebniho
svahu tak, aby kola na strané pfivracené ke svahu jiz spocivala na
svahu a stiedni rovina traktoru byla rovnobézna s vrstevnicemi. Po
narazu na povrch zkuSebniho svahu se traktor miZze nadzvednout
z povrchu oto¢enim okolo horniho rohu ochranné konstrukee,
avSak nesmi se dale pievracet. Musi dopadnout zpét na stranu, na
kterou dopadl nejdfive.

Dikaz odolnosti proti opakovanému pievraceni na zakladé vypoctu

Pro ucely ovéfeni odolnosti proti opakovanému pievraceni vypoctem
musi byt zjistény tyto charakteristické hodnoty traktoru (viz dodatek
2, obrazek 6.5):

By (m) Sitka zadnich pneumatik;

Bs (m) Sitka ochranné konstrukce mezi pravym a levym bodem

narazu;
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B,
Dy
D,
D;
Hy
H,
Hy
H;
Ly
Ly

Lo

Ly

(m)
(rad)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)
(m)

(m)

(kg)
(kgm?)

(m)

Sitka kapoty motoru;

Uhel vykyvu ptedni napravy od nulové do krajni polohy;
Vyska prednich pneumatik pfi plném zatizeni napravy;
Vyska zadnich pneumatik pfi plném zatizeni napravy;
Vyska kloubu pifedni napravy;

Vyska teziste;

Vyska v bod¢ narazu;

Vyska kapoty motoru;

Vodorovna vzdalenost mezi té€ziStém a pfedni napravou,
Vodorovna vzdalenost mezi té€zistém a zadni napravou,

Vodorovna vzdalenost mezi t€zistém a piednim bodem fezu
ochrannou konstrukci (se zapornym znaménkem, lezi-li

kapoty motoru;

Hmotnost traktoru pouzita pii vypoctu;

Rozchod kol u zadni napravy.

Soucet rozchodu kol (S) a sitky pneumatik (Bo) musi byt
vEtsi nez Sitka ochranné konstrukce Bg.

3.1.4.3.2  Pro ucely vypoctu lze ucinit tyto zjednodusujici piedpoklady:

3.1.4.3.2.1 stojici traktor se pfevrati na svahu se sklonem 1:1,5 s vyrovnanou

3.1.43.2.2 osa otaCeni je rovnobézna s podélnou osou traktoru a prochazi
sttedem kontaktnich ploch ptfednich a zadnich kol na stran¢ svahu;

3.1.4.3.2.3 traktor neklouze dold po svahu;

3.1.4.3.2.4 naraz na svah je Castecné pruzny, se soucinitelem pruznosti:

3.1.43.2.5 hloubka proniknuti do svahu a deformace ochranné konstrukce
dosahuji celkem:

T=02m

3.1.4.3.2.6 do svahu neproniknou zadné dalsi konstrukéni dily traktoru.
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31433

3.15
3.1.5.1

3.1.52

3.1.53

3.1.54

3.1.5.5

3.1.5.6

3.1.5.7

3.1.5.8

Pocitacovy program (BASIC) k urceni charakteristik opakovaného
nebo pierusovaného prevraceni v piipadé bo¢niho pfevraceni uzko-
rozchodného traktoru s piedni konstrukci ochrany pfi ptevraceni je
popsan v oddile B4, s priklady 6.1 az 6.11.

Metody méteni

napravou

K ovéfeni skuteCnosti, ze u naprav neni zadny rejd fizeni, je tieba
zméfit vzdalenost mezi predni a zadni napravou na obou stranach
traktoru

napravou (L,) je nutné vypocitat z rozlozeni hmotnosti traktoru
mezi piedni a zadni kola.

Vysky prednich (D;) a zadnich (D,) pneumatik

Je nutné zméfit vzdalenost mezi nejvy$Sim bodem pneumatiky
k povrchu zemé (viz obrazek 6.5) a pouzit stejnou metodu pro
predni i zadni pneumatiky.

nana vzdalenost se znaménkem minus (— Lg).

Sitka ochranné konstrukce (Bg)

Je tieba zméfit vzdalenost mezi pravym a levym bodem narazu dvou
vertikdlnich tyc¢i konstrukce.

Bod narazu je vymezen rovinou, kterd je tecnd k ochranné
konstrukeci a prochazi pfes pfimku vymezenou vrchnimi vngjSimi
body ptednich a zadnich pneumatik (viz obrazek 6.7).

Vyska ochranné konstrukce (Hg)

Je tfeba zméfit svislou vzdalenost od bodu narazu konstrukce
k rovin¢ zem¢.

Vyska kapoty motoru (H7)

Zméfi se svisla vzdalenost od bodu narazu kapoty motoru k roviné
zeme.

Bod narazu je vymezen rovinou, ktera je tecna ke kapoté motoru
a ochranné konstrukci a prochdzi pies vrchni vngjsi body ptednich
a zadnich pneumatik (obrazek 6.7). Méfeni musi byt provedeno na
obou stranach kapoty motoru.

Sitka kapoty motoru (B-)

Zméfi se vzdalenost mezi dvéma body narazu kapoty motoru, jak je
vymezeno vyse.

motoru (L)
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3.1.5.9

3.1.5.10

3.1.5.11

3.1.5.12

3.1.5.13

32

321
3.2.1.1

3212

3213
3.2.1.3.1

Zméii se vzdalenost od bodu narazu do kapoty motoru, jak je

Vyska kloubu ptedni napravy (Ho)

Svisla vzdalenost mezi sttedem kloubu pfedni napravy a stiedem
napravy piednich pneumatik (Hg;) musi byt uvedena v technické
zpraveé vyrobece a zkontrolovana.

Zméfi se svisla vzdalenost od stfedu napravy piednich pneumatik
(Hp>) k roviné zemé (obrazek 6.8).

Vyska kloubu ptedni napravy (Hp) je souctem obou vyse uvedenych
hodnot.

Rozchod u zadni néapravy (S)

Zméfi se minimalni rozchod kol u zadni napravy vybavené pneuma-
tikami s maximalni velikosti, podle specifikace vyrobce (dodatek 2,
obrazek 6.9).

Sitka zadnich pneumatik (By)

Zméeii se vzdalenost mezi vnéj$i a vnitini svislou rovinou zadni
pneumatiky v jeji horni ¢asti (obrazek 6.9).

Uhel vykyvu predni napravy (Do)

Na obou stranach napravy se zméti nejvetsi thel, ktery je vymezeny
vykyvem pfedni napravy z vodorovné polohy k maximalnimu
vychyleni, pficemz se vezme v Gvahu piipadny tlumi¢. Pouzije se
maximalni naméteny uhel.

Hmotnost traktoru

Hmotnost traktoru musi byt urena podle podminek vymezenych
v bodé¢ 1.7.1.

Podminky zkouseni pevnosti ochrannych konstrukci a jejich pripev-
néni k traktoru

Obecné pozadavky
Ugel zkousek

Ucelem zkousek provadénych pomoci specialnich zafizeni je simu-
lace takovych zatizeni, jimz je ochranna konstrukce vystavena pii
prevraceni traktoru. Tyto zkousky umozni posoudit pevnost ochranné
konstrukce a soucasti, kterymi je piipevnéna k traktoru, i vSech
konstrukénich dila traktoru, které zkusebni zatizeni prenaseji.

Metody zkousek

Zkousky je mozno provést v souladu se statickym nebo dynamickym
postupem (viz piiloha A). Obé tyto metody se povazuji za rovno-
cenné.

Obecna pravidla pro piipravu zkousek

Ochranna konstrukce musi odpovidat specifikacim pro sériovou
vyrobu. Musi byt pfipevnéna zplusobem, ktery ptedepsal vyrobce,
k jednomu z traktoru, pro ktery je urcena.
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32132

32.1.3.3

32134

322
3221

3222
32221

32222

32223

32224

Poznamka: Ke statickym zkouskam pevnosti se nevyzaduje kom-
pletni traktor; ochrannd konstrukce a konstrukéni dily traktoru,
k nimz je konstrukce pfipevnéna, vSak musi tvofit funkéni jednotku,
dale oznaCovanou ,,sestava‘“.

Ke statickym i dynamickym zkouskam pevnosti musi byt traktor
(nebo sestava) opatieny vSemi konstrukénimi dily sériové vyroby,
které mohou ovlivnit pevnost ochranné konstrukce nebo které
mohou byt pro zkousku pevnosti nezbytné.

Na traktoru (nebo na sestavé) musi byt rovnéz namontovany
konstruk¢ni dily, které mohou ohrozovat chranény prostor, aby
bylo mozné ovéfit splnéni pozadavkl podle podminek piijatelnosti
v bod¢ 3.2.3.

Musi byt dodany nebo na vykresech znazornény vSechny
konstrukéni dily traktoru nebo ochranné konstrukce, véetné ochrany
proti povétrnostnim vlivim.

Ke zkouskam pevnosti musi byt demontovany vsechny kryci plechy
a odnimatelné nekonstrukéni soucasti, aby nemohly pfispivat
k pevnosti ochranné konstrukce.

Rozchod kol se nastavi tak, aby ochranna konstrukce béhem zkousek
pevnosti pokud mozno nebyla podpirana pneumatikami. Pokud se
tyto zkousky provadéji v souladu se statickym postupem, mohou
byt kola odmontovana.

Zkousky
Poradi zkousek podle statického postupu

Zkousky se provadéji v nize uvedeném potadi, bez zietele k dalSim
zkouskam uvedenym v bodech 3.3.1.6, a 3.3.1.7:

1) zatiZeni zadni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.3.1.1);
2) zkouska tlakem zezadu
(viz bod 3.3.1.4);
3) zatiZeni predni Casti konstrukce
(viz bod 3.3.1.2);
4) zatiZeni bo¢ni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.3.1.3);
5) zkouska tlakem na predni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.3.1.5).

Obecné pozadavky
Jestlize se béhem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo

posune, je tiecba zkousku zahajit znovu.

Béhem zkousek se nesmi provadét zadné opravy nebo upravy trak-
toru nebo ochranné konstrukce.

Béhem zkousek nemd pievodovka traktoru zafazeny rychlostni
stupeni a brzdy jsou uvolnény.

Je-li traktor opatfen systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru
a koly, musi byt tento systém béhem zkousSek zablokovan.
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32225

323
3231

3.23.1.1

323.1.2

32313

323.14

32315

323.1.6

3232

324

325
3251
3.25.1.1

32512

32513

32514

Pro prvni zkousku zatézovanim zadni ¢asti konstrukce se zvoli ta
strana, kterd podle nadzoru zkuSebnich organt povede k sérii zatizeni
za podminek, jez jsou pro ochrannou konstrukci nejméné piiznivé.
Zkouska zatézovanim z boku a zkouska zatéZzovanim zezadu se
provedou na protilehlych stranach podélné stfedni roviny ochranné
konstrukce. Zkouska zatéZovanim zeptedu se provede na stejné
stran¢ podélné stfedni roviny ochranné konstrukce jako zkouska
zat€zovanim z boku.

Podminky pfijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkim vztahu-
jicim se na pevnost, jestlize splituje tyto podminky:

po kazdé castecné zkousce je bez prasklin a trhlin ve smyslu bodu
3.3.2.1. nebo

jestlize se béhem jedné z téchto zkousek tlakem objevi trhliny nebo
praskliny, které nelze pokladat za zanedbatelné, provede se, v souladu
bodem 3.3.1.7, ihned po zkouskach tlakem, pii nichz se tyto trhliny
nebo praskliny objevily, zkouska doplikova;

béhem zkousek jinych nez zkousSek pretizenim nesmi zadna cast
ochranné konstrukce proniknout do chranéného prostoru, jak je
vymezen v bod¢ 1.6;

béhem zkousek jinych nez zkousek pretizenim musi byt vSechny
Casti chranéného prostoru chranény konstrukei v souladu s bodem
3.3.2.2;

béhem zkousek nesmi ochranna konstrukce zptsobovat jakékoli
omezeni pro konstrukci sedadla;

pruzna deformace, méfena v souladu s bodem 3.3.2.4, musi byt nizsi
nez 250 mm.

Ridi& nesmi byt ohrozen Zadnou &asti piislusenstvi. Nepfipustné jsou
jakékoli vy¢nivajici dily nebo c¢asti pfislusenstvi, které by v piipadé
prevraceni traktoru mohly fidi¢e poranit, nebo jakakoli ¢ast pfislu-
Senstvi, kterd by ho mohla v duasledku deformace ochranné
konstrukce zachytit, naptiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouzije se]

Piistroje a vybaveni
Zatizeni pro statické zkousky

Zatizeni pro statické zkousky musi byt konstruovano tak, aby umoz-
novalo pusobeni sily nebo zatizeni na ochrannou konstrukci.

Je nutno zabezpecit, aby se zatizeni mohlo ve sméru kolmém ke
sméru zatézovani rovnomeérné rozlozit podél ptfilozné desky (pfiru-
by), jejiz délka se rovna piesnému nasobku 50 mm v rozsahu od 250
mm do 700 mm. Rozmér tuhého nosniku ve svislém sméru je 150
mm. Hrany nosniku, které jsou ve styku s ochrannou konstrukei,
musi byt zaobleny s polomérem zaobleni nejvyse 50 mm.

Piilozna deska musi byt schopna piizpusobit se jakémukoli thlu vici
sméru zatézovani, aby mohla sledovat zmény uhlu zatéZované
plochy ochranné konstrukce pfi jeji deformaci.

Smér pusobeni sily (odchylka od vodorovného a svislého sméru):
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— na zacatku zkousky pii nulovém zatizeni: £+ 2°;

— behem zkousky pod zatizenim: 10° nad a 20° pod vodorovnou
rovinou. Tyto odchylky je nutno udrzovat co nejmensi.

Rychlost deformace musi byt dostatecné nizka (niz§i nez 5 mm/s),
aby zatézovani mohlo byt v kazdém okamziku povazovano za
statické.

Zatizeni pro méfeni energie pohlcené konstrukci

K urceni energie pohlcené ochrannou konstrukci se sestroji kiivka
sila/deformace. Neni zapotiebi méfit silu a deformaci v bodé, ve
kterém na konstrukci ptisobi zatizeni; je vSak nutno méfit silu a defor-
maci soucasné a kolinearné.

Vychozi bod méfeni deformace se zvoli tak, aby se brala v tivahu
pouze energie pohlcena ochrannou konstrukei a/nebo deformaci urci-
tych dilt traktoru. Energie pohlcena deformaci nebo proklouznutim
ukotveni se nesmi brat v Gvahu.

Prostiedky piipevnéni traktoru k zemi

Ke stabilni zékladové desce umisténé vedle zkusebniho zafizeni musi
byt tuhym zptsobem piipevnény kotvici kolejnice, které maji poza-
dovanou rozte¢ a zahrnuji plochu nezbytnou pro ukotveni traktoru.

Traktor se vhodnymi prostiedky (deskami, kliny, ocelovymi lany,
napinacim zafizenim apod.) ukotvi ke kolejnicim tak, aby se
v prubéhu zkousek nemohl pohnout. Splnéni tohoto pozadavku se
béhem zkousky ovéfuje pomoci obvyklych piistrojii na méteni délky.

Jestlize se traktor pohne, cela zkouska se musi opakovat, s vyjimkou
pripadu, kdy zafizeni na méfeni deformaci, které byly vzaty v avahu
pro sestrojeni kfivky sila/deformace, je pfipojeno k traktoru.

Zatizeni pro zkousku tlakem

Zatizeni podle obrazku 6.10 musi byt schopno vyvinout silu puisobici
svisle doli na ochrannou konstrukci pfes tuhy nosnik o Sifce
priblizné 250 mm, spojeny se zatézovacim mechanismem prostied-
nictvim kardanovych kloubd. Népravy traktoru musi byt vhodnym
zpusobem podepieny, aby tlakovou silou nebyly zatizeny pneuma-
tiky traktoru.

Dalsi méfici piistroje

Zapotiebi jsou rovnéz nasledujici méfici pristroje:

Zarizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejveétsi
okamzitou deformaci a trvalou deformaci, viz obrazek 6.11).

Zatizeni umoznujici oveéfit, ze ochranna konstrukce nepronikla do
chranéného prostoru a ze chranény prostor béhem zkousky ztstal
ochrannou konstrukci chranén (viz bod 3.3.2.2).
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Postup pro statické zkousky
Zkousky zatizenim a tlakem
Zatizeni zezadu

Zatizeni se aplikuje vodorovng, ve svislé roviné rovnob&zné se
stfedni rovinou traktoru.

Bodem pisobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera
v ptipadé nehody, pii niz se traktor prevrati dozadu, pravdépodobné
narazi na zem jako prvni, zpravidla horni okraj. Svisla rovina, na niz
pulsobi zatizeni, musi byt umisténa ve vzdalenosti rovné jedné Sestiné
Sitky horni ¢ésti ochranné konstrukce smérem dovniti od svislé
roviny, kterd je rovnobézna se stfedni rovinou traktoru a dotyka se
vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-1i ochranna konstrukce v tomto bodé zakfivena nebo zde vy¢niva,
prilozi se k ni kliny, které umozni pusobit zatizenim na tento bod,
aniz by pfitom ochrannou konstrukci zpeviovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bodé¢ 3.2.6.3.

Energie pohlcena ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi
pfinejmensim rovnat:

E11:500+0,5M

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) se pouzije stejny vzorec.

Zatizeni zeptedu

Zatizeni musi plsobit vodorovné na svislou rovinu rovnobéznou se
sttedni rovinou traktoru a umisténou ve vzdalenosti rovné jedné
Sestin¢ Sitky horni ¢asti ochranné konstrukce smérem dovniti od
svislé roviny, kterd je rovnobézna se stiedni rovinou traktoru a dotyka
se vnéjsiho okraje horni Casti ochranné konstrukce.

Bodem pusobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera by
v ptipadé nehody, pii niz se traktor pii jizdé doptedu pievrati na

bok, pravdépodobné prvni narazila na zem, zpravidla horni okraj.

Je-1i ochranna konstrukce v tomto bodé zakiivena nebo zde vycniva,
prilozi se k ni kliny, které umozni pisobit zatizenim na tento bod,
aniz by pfitom ochrannou konstrukci zpeviovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bodé¢ 3.2.5.3.

Energie pohlcend ochrannou konstrukci béhem zkouSky se musi
pfinejmensim rovnat:

E;1=500+05M

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidic¢e (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) bude energie ta vétsi ze dvou hodnot, pficemz prvni hodnota
je urCena vyse uvedenym vzorcem a druha hodnota nize uvedenym
vzorcem:

Eii =2,165x 1077 M x L?
nebo

Ei = 0,574 1
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Zatizeni z boku

Bocni zatizeni se aplikuje vodorovné na svislou rovinu kolmou na
sttedni rovinu traktoru. Bodem puUsobeni zatizeni je ta Cast
konstrukce ochrany pii pfevraceni, ktera by v piipadé nehody, pfi
niz se traktor pievrati na bok, pravdépodobné narazila na zem jako
prvni, zpravidla horni okraj.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bodé¢ 3.2.5.3.

Energie pohlcena ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi
pfinejmensim rovnat:

Eis = 1,75 M(B¢ + B)/2B

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) bude energie ta vétsi ze dvou hodnot, pficemz prvni hodnota
je urCena vyse uvedenym vzorcem a druha hodnota nize uvedenym
vzorcem:

Eis=175M

Zkouska tlakem na zadni ¢ast

Nosnik se polozi pfes nejvyssi zadni konstrukéni prvek (prvky)
ochranné konstrukce, pfi¢emz vyslednice tlakovych sil lezi ve stiedni
roviné traktoru. Pusobi se silou F,, kde:

F, =20 M

Pusobeni sily F, pokracuje jesté nejméné pét sekund od okamziku,
kdy se pohyb ochranné konstrukce pozorovany prostym okem plné
ustali.

Pokud zadni ¢ast stiechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu, plisobi se touto silou, dokud se stfecha nezde-
formuje natolik, ze se shoduje s rovinou spojujici horni cast
ochranné konstrukce s tou partii zadni ¢asti traktoru, ktera je schopna
unést traktor pii jeho prevraceni.

Pusobeni sily se pak zastavi a pfitlacny nosnik se pfemisti tak, aby
doléhal na tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral
plné prevraceny traktor. Potom se znovu plisobi tlakovou silou F,.

Zkouska tlakem zeptedu

Nosnik se polozi pies nejvyssi predni konstrukéni prvek (prvky)
ochranné konstrukce, pii¢emz vyslednice tlakovych sil lezi ve stfedni
roviné traktoru. Pusobi se silou F,, kde:

F, =20 M

Pusobeni sily F, pokracuje jesté nejméné 5 s od okamziku, kdy se
deformace pozorovana prostym okem plné ustali.

Jestlize ptedni cast stfechy ochranné konstrukce neni schopna
zadrzet plnou tlakovou silu, ptsobi se touto silou, dokud se stiecha
nezdeformuje natolik, Zze se shoduje s rovinou spojujici horni &ast
ochranné konstrukce s tou partii pfedni Casti traktoru, ktera je
schopna unést traktor pii jeho pfevraceni.

Pusobeni sily se pak zastavi a pfitlacny nosnik se pfemisti tak, aby
doléhal na tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral
plné pievraceny traktor. Potom se znovu pusobi tlakovou silou F,.
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Doplnujici zkouska pretizenim (obrazky 6.14 az 6.16)

Zkouska pretizenim se provadi v kazdém pfiipadé, jestlize béhem
poslednich 5 % dosazené deformace, pfi niz bylo potiebné mnozstvi
energie pohlceno ochrannou konstrukei, poklesne sila o vice nez 3 %
(viz obrazek 6.15).

Zkouska pretizenim spociva v postupném zvysovani vodorovného
zatizeni vzdy o 5 % pivodniho potiebného mnozstvi energie az po
maximum 20 % piidané energie (viz obrazek 6.16).

Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, jestlize po kazdém
ptirastku potiebné energie o 5, 10 nebo 15 % poklesne sila béhem
pétiprocentniho pfirtistku energie o méné nez 3 % a zistane vEtsi nez
0,8 Fiax-

Vysledek zkousky pfetizenim je vyhovujici, jestlize poté, co
ochrannd konstrukce pohltila 20 % pridané energie, je sila vétsi
nez 0,8 Fax.

Pii zkousce pfetizenim jsou piipustné dalsi trhliny nebo praskliny
a/nebo proniknuti ochranné konstrukce do chranéného prostoru nebo
ztrata jeji ochranné funkce v dasledku pruzné deformace. Avsak po
odstranéni zatizeni nesmi ochranna konstrukce pronikat do chrané-
ného prostoru, ktery musi byt plné chranén.

Dodate¢né zkousky tlakem

Jestlize se b&hem zkouSky tlakem objevi trhliny nebo praskliny,
které nelze pokladat za zanedbatelné, provede se ihned po zkousce
tlakem, pii niz se trhliny nebo praskliny objevily, druhd podobna
zkouska tlakem, avSak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

Pozadovana méfeni
Lomy a praskliny

Po kazdé zkousce se vizualné kontroluji vSechny konstrukéni prvky,
spoje a pfipeviiovaci systémy, zda nevykazuji lomy nebo praskliny,
drobné praskliny na nevyznamnych soucastech se pfitom neberou
v uvahu.

Zasah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovéfuje, zda nektera
jeji c¢ast nepronikla do chranéného prostoru vymezeného v bodé 1.6
vyse.

Krom¢ toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou
ochrannou konstrukei. Pro tento ucel se pfedpoklada, ze tento piipad
nastane, kdyz po prevraceni traktoru ve sméru, ze kterého byla
provedena zkouska, néktera cast chranéného prostoru piijde do
styku s rovnou zemi. Pfi tomto odhadu jsou u pifednich a zadnich
pneumatik a u rozchodu kol brany v Givahu nejmensi hodnoty udané
vyrobcem pro jejich nastaveni.

Zkousky zadniho pevného prvku

Je-li traktor vybaven tuhou souéasti, krytem nebo podobnym
pevnym prvkem umisténym za sedadlem fidice, poklada se tato
soucast za opérny bod pro piipad ptevraceni na bok nebo dozadu.
Tento pevny prvek umistény za sedadlem fidi¢e musi byt schopen
vydrzet, aniz by se zlomil nebo pronikl do chranéného prostoru, dol
pusobici silu F;, kde:
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Fi=15M

ptic¢emz tato sila puisobi kolmo na horni ¢ast ramu ve stiedové roviné
traktoru. Pavodni thel pusobeni sily musi byt 40° pocitano od
rovnobézky se zemi, jak je znazornéno na obrazku 6.12. Minimalni
Sitka této tuhé soucasti musi byt 500 mm (viz obrazek 6.13).

Tato konstrukce musi byt dostateéné tuha a pevné pfipevnéna
k zadni ¢asti traktoru.

Pruzna deformace pfi zatézovani z boku

Pruzna deformace se méfi (810 + a,) mm nad vztaznym bodem
sedadla, ve svislé roving, ve které pusobi zatizeni. K méfeni lze
pouzit jakékoli zafizeni podobné tomu, které je znazornéno na
obrazku 6.11.

Trvala deformace

Po zavérecné zkousce tlakem se zaznamena trvala deformace
ochranné konstrukce. Za timto ucelem se pred zahajenim zkousek
zaznamena poloha hlavnich prvk ochranné konstrukce vici vzta-
znému bodu sedadla.

Rozsireni na jiné modely traktori

[nepouzije se]

Technické rozsiteni

V piipadé technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné
konstrukci nebo zptisobu upevnéni ochranné konstrukce na traktor,
zkuSebni stanice, kterd vykonala ptvodni zkousku, mize vydat ,pro-
tokol o technickém rozsifeni‘, pokud traktor a ochranna konstrukce
uspésné projdou piedbéznymi zkouskami podélné stability a zkousky
odolnosti proti opakovanému pievraceni vymezenymi v bodech 3.1.3
a 3.1.4 a pokud zadni pevny prvek popsany v bod¢ 3.3.2.3, pokud je
namontovan, byl po instalaci odzkousen v souladu s postupem
popsanym v tomto bodé (s vyjimkou 3.4.2.2.4) v téchto piipadech:

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na jiné modely traktord

Narazové a tlakové zkouSky se nemusi vykonat na kazdém modelu
traktoru za predpokladu, Zze ochrannd konstrukce a traktor spliuji
podminky v nize uvedenych bodech 3.4.2.1.1 az 3.4.2.1.5.

Konstrukce (v¢etné zadniho pevného prvku) musi byt identicka
s konstrukci zkouSenou;

pozadovana energie nesmi prevysit energii vypocitanou pro ptuvodni
zkousku o vice nez 5 %;

zpusob pfipevnéni a konstrukéni dily traktoru, k nimz je ochranna
konstrukce pripevnéna, musi byt stejné.

Veskeré konstrukéni dily, jako blatniky a kapota, které mohou
pusobit jako podpéra pro ochrannou konstrukci, musi byt stejné.

Poloha a kritické rozméry sedadla v ochranné konstrukci a relativni
pozice ochranné konstrukce na traktoru musi byt takové, aby chra-
nény prostor zustal pod ochranou zdeformované konstrukce béhem
vSech zkousek (coz je tieba zkontrolovat pouzitim stejného odkazu
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na chranény prostor jako je v puvodni zpravé o zkousce, resp. vzta-
zného bodu sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla [SIP]).

Rozsiteni vysledkt zkouSek konstrukce na jiné modely ochrannych
konstrukci

Tento postup je tieba dodrzet v pfipadé, Ze nejsou splnéna ustano-
veni bodu 3.4.2.1. Nesmi se také pouzit, pokud metoda pfipevnéni
ochranné konstrukce na traktor neni provedena na stejném principu
(napt. jsou-li gumové podpéry nahrazeny zafizenim pro odpruzeni).

Upravy, které nemaji vliv na vysledky pavodni zkousky (napf.
svafované spojeni montazni desky s piislusenstvim v misté
konstrukce, kde se nejedna o kritické umisténi), pfidani sedadla
s jinym umisténim SIP v ochranné konstrukci (pfedmétem kontroly
je, zda novy chranény prostor nebo prostory zlstanou chranény
deformovanou konstrukci béhem vsech zkousek).

Upravy, které mohou mit ptipadny vliv na vysledky piavodni zkou-
Sky, aniz by byla zpochybnéna piijatelnost ochranné konstrukce
(napf. zména soucasti konstrukce, zmeéna metody pfipevnéni
ochranné konstrukce na traktor). Muze byt provedena ovétovaci
zkouska a vysledky zkousky budou soucasti protokolu o rozsifeni.

Pro typova rozsifeni jsou stanovena nasledujici omezeni:

bez ovéfovaci zkousky nemuze byt pfijato vice nez 5 rozsiteni;

vysledky ovéfovaci zkousky budou pfijaté pro rozsifeni, pokud
budou splnény veskeré podminky piijatelnosti podle této prilohy, a:

— pokud se deformace naméfena po kazdé zkousce razem nelisi od
deformace naméiené po kazdé zkouSce rdzem v plavodnim
zku$ebnim protokolu o vice nez = 7 % (v piipad¢ dynamickych
zkousek);

— pokud se sila naméfena po dosazeni urovné potiebné energie pii
ruznych vodorovnych zatézovacich zkouskach neodlisuje od sily
naméfené po dosazeni urovné potiebné energie ve zkousce
pivodni o vice nez + 7 % a deformace namé&fena® po dosazeni
urovné potiebné energie pii ruznych vodorovnych zatézovacich
zkouskach neodlisuje od deformace naméfené po dosazeni
urovné potiebné energie ve zkousce plvodni o vice nez + 7 %
(v ptipadé statickych zkousek);

Do jediného protokolu o rozsifeni miize byt zahrnuta vice nez jedna
uprava ochranné konstrukce, pokud tpravy predstavuji rizné
moznosti stejné ochranné konstrukee, ale v jednom protokolu o rozsi-
feni miZe byt pfijata pouze jedna ovérovaci zkouska. Nepiezkousené
moznosti je tfeba popsat ve zvlastni Casti protokolu o rozsifeni.

Zvyseni referentni hmotnosti uvedené vyrobcem pro jiz vyzkou-
Senou ochrannou konstrukci. Pokud si chce vyrobce ponechat stejné
schvalovaci ¢islo, je mozné vystavit protokol o rozsifeni po vykonani
ovéfovaci zkousky (limity £ 7 % uvedené v bodé 3.4.2.2.2.2 se
v tomto piipadé nepouziji).
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3.6.1

3.6.2

3.6.2.1

3.62.2

3.6.23

3.6.2.4

3.6.2.5

3.6.2.6

3.6.2.7

Uprava zadniho pevného prvku nebo piidani nového zadniho
pevného prvku. Je tieba zkontrolovat, zda chranény prostor zistane
chranény deformovanou konstrukci v prubéhu celé zkousky, pricemz
je tieba vzit v Givahu novy nebo upraveny zadni pevny prvek. Pevny
prvek musi byt pfedmétem zkousky uvedené v bodé 3.3.2.3
a vysledky zkousky musi byt soucasti protokolu o rozsifeni.

[nepouzije se]

Funkcénost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Pokud je uvedeno, ze ochrannd konstrukce ma vlastnosti, které
zabranuji jejimu kiehnuti za chladného pocasi, musi o tom vyrobce
uvést podrobnosti, které je tieba zanést do protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost
a odolnost vici kiehkému lomu pii nizkych teplotach. Doporucuje
se, aby pfi posuzovani vhodnosti ochranné konstrukce pii snizenych
provoznich teplotach musely byt splnény nasledujici minimalni poza-
davky na materidl u téch zemi, které vyzaduji tuto dodateCnou
provozni ochranu.

Srouby a matice pouZité k pfipevnéni ochranné konstrukce k traktoru
a pouzité k pfipevnéni konstrukénich ¢asti ochranné konstrukce musi
vykazovat vhodné vlastnosti, pokud jde o pevnost pii snizené
teploté.

Vsechny svareci elektrody pouzité pii vyrobé a montaznich prvka
a upevnéni musi byt kompatibilni s materialem ochranné konstrukce,
jak je uvedeno nize v bodé 3.6.2.3.

Ocelové materialy pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi
byt z materialu s kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni
predepsané trovné energie razu podle zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno v tabulce
6.1. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995.

U oceli s valcovanou tloustkou men$i nez 2,5 mm a s obsahem
uhliku mens$im nez 0,2 % se ma za to, ze tuto podminku spliuje.

Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materiald jinych
nez ocel musi mit stejnou odolnost vii¢i narazu pii nizkych teplotach.

Pokud jsou provadény zkousky pozadavki podle zkousky razem
v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, rozmeér
vzorku nesmi byt mensi nez nejveétsi z rozmért uvedenych v tabulce
6.1, pokud to material umozni.

Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-
vrubem se provadéji v souladu s postupem uvedenym v ASTM
A 370-1979, kromé velikosti vzorku, které musi byt v souladu
s rozméry uvedenymi v tabulce 6.1.

Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné
oceli, pro které musi byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh
ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995, Amd 1:2003.

Vzorky musi byt odebrany podélné z plose valcované oceli, trubko-
vych profild nebo skotfepinovych struktur pied tim, nez byly zfor-
movany nebo svafeny do ochranné konstrukce. Vzorky z trubkovych
profili nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany ze strany
nejvétsiho rozméru a nesméji obsahovat svary.
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Tabulka 6.1
Minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle Charpyho na
zkuSebnim télese s V-vrubem
Rozmér vzorku Energie pii Energie pfi
_ 30 °C ~20 °C
mm J 1)
10 x 10 () 11 27,5
10 x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (®) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5(®) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x 2,5(®) 5,5 14
(*) Ur¢uje upiednostiiovanou velikost. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez nejvétsi upfednost-

flovand velikost, kterou materidl umoziiuje.
faktory ovliviiujicimi odolnost vii¢i energii rdzu jsou smér valcovani, mez kluzu, orientac

zrna a svafovani. Tyto faktory je tfeba zohlednit pii vybéru a pouziti oceli.

(*) Potiebna energie pii —20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro —30 °C. Ostatnimi

€

3.7 [nepouzije se]
Obrazek 6.1
Chranény prostor

Rozméry v mm

Obrazek 6.1.a

Pohled z boku

P#iény Fez vztaznou rovinou

~— 40 min

>760-0
1]

140+0
h

Obrazek 6.1.b
Pohled zezadu

400

(=]
(=]

———

200

—
——

300

250
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Obrdazek 6.1.c

Pohled shora

250

200
250

L] =
j
210-a_ >550
]
1 — Vztazna piimka
2 — Vztazny bod sedadla
3 — Vztazna rovina
Obrazek 6.2

Chranény prostor u traktori s oto¢nym sedadlem Fidice a nastavitelnym volantem

-
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Obrazek 6.3

Vyvojovy diagram pro stanoveni odolnosti proti opakovanému pievraceni na bok prevraceného traktoru
s piredni ochrannou konstrukei chranici pfi pievraceni (ROPS)

f Datovy vstup __/
b o

I— Vypocet v souladu s

verz B2

Dotlne s2 kapota motoru
Ano _/ zemé prad nirazem ) Ne
ROBS? >——
‘\\
e

Ano Prevraci se

traktor?

Ano e Ne
namontovana za
bodam
rovmovahy?
[ Vypocet v soulads s Vypocet v souladu s
__verABl verzi B3

A

Prevraci se
traktor?

Ptrevraci se
traktor?

Verze Bl: Bod narazu ROPS je za bodem podélné labilni rovnovahy
Verze B2: Bod narazu ROPS je pobliz bodu podélné labilni rovnovahy
Verze B3: Bod nérazu ROPS je pred bodem podélné labilni rovnovéhy.
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Obrazek 6.4

Zavizeni ke zkouSeni vlastnosti pisobicich proti opakovanému pievraceni na svahu se sklonem 1:1,5

Obrazek 6.5

Udaje potiebné k vypottu pievriceni traktoru s moZnosti prostorového pievraceni

=H

Pozndamka: D2 a D3 by mély byt zméfeny pii plném zatizeni népravy.
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Obrazky 6.6.a, 6.6.b, 6.6.c

Vodorovna vzdalenost mezi téZistém a prednim bodem iezu ochrannou konstrukei (Lg)
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Obrazek 6.7

Urceni bodii narazu pro méreni $ifky ochranné konstrukce (Bg) a vySky kapoty motoru (H-)
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Obrazek 6.8

Vyska kloubu predni napravy (Hgy)

Obrazek 6.9

Rozchod zadni napravy (S) a Sifka zadni pneumatiky (B,)

) ey
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Sila

Obrdzek 6.10

Priklad zaiizeni pro zkousku tlakem u traktoru

\F Kardanové klouby

ISila

Dvojéinmmy
= hydraulicky valec

><__ Kardanovs klouby

_Podpory pod pedni a
zadni napravou
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Obrazek 6.11

Piiklad zarizeni méficiho pruznou deformaci

Vodorowna tyt

e piipojena k
ROPS
7 a2/
3
[/ Svisla podpéra
/ phipojena k
/‘, podvozku traktoru
Tfed prstenec / nebo zikladn#
¥ ’ 4 ROPS

1 — Trvala deformace
2 — Pruzna deformace

3 — Celkové deformace (trvald + pruzna deformace)

Obrazek 6.12

Simulovana rovina zemé

Simulovana rovina zemé

e

e NFi  zami pevny prvek
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Obrazek 6.13

Minimalni Sifka zadniho pevného prvku

Obrazek 6.14
Kiivka sila/deformace

Zkouska pietiZzenim neni nutna

Staticka zatéZujici
sila
R Vypoétena zakladni energe
R e 7 /(\'iz pozn 2)
[ PR— 7

q S —

o
©0
w
Q

Deformace
Poznamky:
1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'

2. Zkouska pfetizenim neni nutna, protoze F, < 1,03 F".
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Obrazek 6.15
Kiivka sila/deformace

Zkouska pretiZzenim je nutna

VS
Staticka zatézujici
sila
el \ dkladni
_________________________________ /ypottena zakladni energie
Fa & / (viz pozn.2)
F e 7  A— froret \ Energie zvysenao 5 %
R e — 4 »»»»» : (viz pozn. 3)
0950" D' D, Deformace
Poznamky:

1. Nalézt Fa odpovidajici 0,95 D'
2. Zkouska pretizenim je nutna, protoze Fa > 1,03 F'.

3. Vysledek zkousky pfretizenim je vyhovujici, protoze Fb > 0,97 F' a
Fb > 0,8F pay.
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Obrdazek 6.16
Kiivka sila/deformace

Je ti‘eba pokracovat ve zkouSce pretiZenim

r
I Statickd ztEzujici sila
. Vypoctend ziladni energie
@ " (viz pozn. 2)
N R h¥a
/ : Energie zvySend 0 5 %

/ (viz pozn. 3)

S R Pty
i ' ' Energie zvySena o 10 %
: E E / (viz pozn. 4)

L i i A
: : ' ' Energie zvviend 0 15 %
E T /{viz pozn.S)

L e M S ik )
E i : : E Energie zvy3end 0 20 %
E ‘/(viz pozn.6a7)

R e frammentrmssaspuaont H \

0,950" N Dy D, D, 54, Deformace'
Pretizeni
Poznamky:

1.
2.
3.

Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.
Zkouska pfretizenim je nutna, protoze F, > 1,03 F'.

Vzhledem k tomu, ze F, < 0,97 F', je nutné pokracovat ve zkousce pretize-
nim.

. Vzhledem k tomu, ze F. < 0,97 Fy, je nutné pokracovat ve zkousce pretize-

nim.

. Vzhledem k tomu, ze F4 < 0,97 F, je nutné pokracovat ve zkousce pretize-

nim.

. Vysledek zkousky pfetizenim je vyhovujici, pokud F. > 0,8 Fy.x.

. Zkouska je nevyhovujici, pokud kdykoli v jejim prib&hu klesne zatizeni pod

0,8 Fax-
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4.2

4.2.1

422
4221

4222
42221

42222

42223

42224

42225

423
4231

B2. POSTUP ALTERNATIVN{ ,DYNAMICKE* ZKOUSKY
Tento oddil stanovi postup dynamické zkousky jako alternativu
k postupu statické zkousky uvedenému v casti Bl.

Pravidla a pokyny

Predbézné podminky pro zkousky pevnosti

Viz pozadavky stanovené pro statické zkousky.

Podminky zkouseni pevnosti ochrannych konstrukci a jejich pripev-
neni k traktoru

Obecné pozadavky

Viz pozadavky stanovené pro statické zkousky.

Zkousky
Potadi zkousek podle dynamického postupu

Zkousky se provadéji v nize uvedeném potadi, bez zietele k dalSim
zkouskam uvedenym v bodech 4.3.1.6 a 4.3.1.7:

1) raz zezadu Kkonstrukce
(viz bod 4.3.1.1);
2) zkouska tlakem zezadu
(viz bod 4.3.1.4);
3) raz zepredu konstrukce
(viz bod 4.3.1.2);
4) raz z boku konstrukce
(viz bod 4.3.1.3);
5) zkouska tlakem na predni ¢asti konstrukce
(viz bod 4.3.1.5).

Obecné pozadavky

Jestlize se b&hem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo
posune, zahaji se zkouska znovu.

Béhem zkousek se nesmi provadét zadné opravy nebo upravy trak-
toru nebo ochranné konstrukce.

Béhem zkouSek nemad pievodovka traktoru zafazeny rychlostni
stupen a brzdy jsou uvolnény.

Je-li traktor opatfen systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru
a koly, musi byt tento systém béhem zkousSek zablokovan.

Pro prvni zkousku razem zezadu konstrukce se zvoli ta strana, ktera
podle nazoru zkusebnich organt povede k sérii razi nebo zatizeni za
podminek, jez jsou pro ochrannou konstrukci nejméné piiznivé.
Zkouska razem z boku a zkouska razem zezadu se provedou na
protilehlych stranach podélné stfedni roviny ochranné konstrukce.
Zkouska razem zeptedu se provede na stejné strané podélné stiedni
roviny ochranné konstrukce jako zkouSka razem z boku.

Podminky pfijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkim vztahu-
jicim se na pevnost, jestlize splituje tyto podminky:
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423.1.1

423.12

42313

423.14

42315

423.1.6

4232

424

425
4251
4.2.5.1.1

42512

42513

4252

4253
42531

Po kazdé castetné zkouSce je bez prasklin a trhlin ve smyslu bodu
4.3.2.1 nebo

jestlize se béhem jedné z téchto zkousek objevi trhliny nebo prask-
liny, které nelze pokladat za zanedbatelné, provede se v souladu
s body 4.3.1.6 nebo 4.3.1.7 ihned po zkouskach tlakem ¢i razem,
pfi nichz se tyto trhliny nebo praskliny objevily, zkouska doplikova;

béhem zkousek jinych nez zkousSek pfetizenim nesmi zadna Cast
ochranné konstrukce proniknout do chranéného prostoru, jak je
vymezen v bod¢ 1.6;

béhem zkousek jinych nez zkousek pretizenim musi byt vSechny
Casti chranéného prostoru chranény konstrukei v souladu s bodem
432.2;

béhem zkousek nesmi ochrannid konstrukce zplisobovat jakékoli
omezeni pro konstrukci sedadla;

pruzna deformace, méfena v souladu s bodem 4.3.2.4, musi byt nizsi
nez 250 mm.

Ridi¢ nesmi byt ohrozen Zadnou &asti piislusenstvi. Nepiipustné jsou
jakékoli vy¢nivajici dily nebo €asti piisluSenstvi, které by v pripadé
prevraceni traktoru mohly fidi¢e poranit, nebo jakakoli ¢ast piislu-
Senstvi, kterdA by ho mohla v disledku deformace ochranné
konstrukce zachytit, napiiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouzije se]

Pristroje a zafizeni pro dynamické zkousky
Kyvadlové zavazi

Blok puisobici jako kyvadlové zavazi musi byt zavéSen dvéma fetézy
nebo ocelovymi lany na otoénych Cepech umisténych nejméné 6
m nad zemi. K dispozici musi byt zafizeni umoznujici nezavislé
nastaveni vysSky zdvihu zavazi a Ghlu mezi zavazim a zavésnymi
fetézy Ci lany.

Hmotnost zavazi musi byt 2 000 = 20 kg bez hmotnosti fetézii nebo
lan, pii¢emz hmotnost fetézii nebo lan nesmi piekrocit 100 kg. Délka
stran narazové plochy je 680 £ 20 mm (viz obrazek 6.26). Vypli
zavazi musi byt provedena takovym zpusobem, aby poloha jeho

kvadru.

Kvadr musi byt pfipojen k systému, ktery ho tdhne nazpét pomoci
rychlo¢inného uvolnovacitho mechanismu, ktery je zkonstruovan
a umistén tak, aby umoznil uvolnéni kvadru, aniz by doslo k jeho
rozkmitani okolo jeho vodorovné osy kolmé k roviné drahy kyvadla.

Podpéry kyvadla

Otocné Cepy kyvadla musi byt pfipevnény tak, aby jejich posunuti
v zadném sméru nepiekracovalo 1 % vysky padu.

Ukotveni

Ke stabilni zakladové desce pod kyvadlem musi byt tuhym
zpusobem pfipevnény upinaci kolejnice, které maji pozadovanou
rozte¢ a zahrnuji plochu nezbytnou pro ukotveni traktoru ve vsech
nize vyobrazenych piipadech (viz obrazky 6.23, 6.24 a 6.25).
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42532

42533

4254
4.25.4.1

42542

4255
42551

42552

4.2.5.6
4.2.5.6.1

4.2.5.6.2

4257

4258

425281

42582

Traktor se piipouta ke kolejnicim pomoci ocelovych lan kruhového
prufezu s dusi z vldken, konstrukce 6 X% 19 podle normy ISO
2408:2004 a jmenovitého praméru 13 mm. Kovové prameny musi
mit pevnost v tahu 1 770 MPa.

U kloubového traktoru musi byt otoény kloub pro vSechny zkousky
vhodné podepien a piipoutan. Pro zkousku razem z boku musi byt
rovnéz podepien ze strany protilehlé ndrazu. Pfedni a zadni kola
nemusi byt v jedné linii, pokud se tim usnadni pfipoutdni lany.

Zaklinéni kol

K zaklinéni kol pfi zkousce razem z boku se pouzije hranol
z mekkého dieva prifezu 150 x 150 mm (viz obrazky 6.27, 6.28
a 6.29).

Béhem zkousek razem z boku musi byt hranol z mékkého dieva
pripevnény k zemi, aby podepfel rafek kola na opacné strané proti
stran¢ narazu (viz obrazek 6.29).

Zapfteni a upevnéni kloubovych traktort

U kloubovych traktorti je nutné jesté dalsi zapfeni a upevnéni. Jeho
ucelem je zajistit, aby Cast traktoru, k niZ je pfipevnéna ochranna
konstrukce, byla stejné¢ tuhd jako traktor nekloubové konstrukce.

Dalsi podrobnosti tykajici se zkousek rdzem a tlakem jsou uvedeny
v bodé 4.3.1.

Tlak v pneumatikach a prihyb pneumatik

Pneumatiky musi byt bez kapalinové naplné a musi byt nahustény na
tlak predepsany vyrobcem pro praci v terénu.

Poutaci lana se v kazdém jednotlivém piipadé napnou tak, aby se
pruhyb pneumatik rovnal 12 % vysky stény pneumatiky (vzdalenost
mezi zemi a nejniz§im bodem rafku) pfed napnutim.

Zatizeni pro zkousku tlakem

Zatizeni podle obrazku 6.10 musi byt schopno vyvinout silu ptisobici
svisle doli na ochrannou konstrukci pfes tuhy nosnik o Sifce
priblizné 250 mm, spojeny se zatézovacim mechanismem prostied-
nictvim kardanovych kloubd. Napravy traktoru musi byt vhodnym
zpusobem podepieny, aby tlakovou silou nebyly zatézovany pneu-
matiky traktoru.

Meéfici pfistroje

Jsou zapotiebi nasledujici méfici piistroje:

zatizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejvetsi
okamzitou deformaci a trvalou deformaci, viz obrazek 6.11).

zatizeni umoznujici ovéfit, ze ochranna konstrukce nepronikla do
chranéného prostoru a ze chranény prostor béhem zkousky ztstal
ochrannou konstrukci chranén (viz bod 4.3.2.2).
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43

43.1
43.1.1
43.1.1.1

43.1.1.2

43.1.13

43.1.14

Postup pro dynamické zkousky
Zkousky razem a tlakem
Réz zezadu

Traktor se umisti vici kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu
zavazi do ochranné konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné
fetézy nebo lana sviraly se svislou rovinou A thel rovny hodnoté
M/100 a nejvyse 20 °, s vyjimkou piipadi, kdy v prabéhu deformace
svira ochranna konstrukce v bod¢ narazu se svislici thel veétsi.
V takovém piipadé se narazova plocha zavazi pomoci piidavné
podpéry nastavi tak, aby byla v bodé narazu v okamziku nejvétsi
deformace s ochrannou konstrukci rovnobézna a thel sklonu zavés-
nych fetézi nebo lan vuéi svislici zastal stejny, jako je uvedeno
vyse.

Nastavi se vysSka zdvihu zavazi a uéini se nutna opatfeni, ktera
zabrani, aby se zavazi otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v ptipadé
nehody, pfi niz se traktor pievrati dozadu, pravdépodobné narazi
zavazi je v jedné Sestiné Sitky horni Casti ochranné konstrukce
smérem dovnitf od svislé roviny, ktera je rovnobézna se stfedni
rovinou traktoru a dotykd se vné&jsiho okraje horni ¢asti ochranné
konstrukce.

Je-li ochranna konstrukce v uvedeném bodé zakiivena nebo zde
vyéniva, ptilozi se k ni kliny, které umozni provést raz na tento
bod, aniz by ptfitom ochrannou konstrukci zpeviovaly.

Traktor se pfipoutda k zemi ¢tyfmi ocelovymi lany, po jednom na
kazdém konci obou naprav, v uspofadani podle obrazku 6.27. Pfedni
a zadni body upevnéni lan jsou od sebe vzdaleny tak, aby lana
svirala se zemi thel mensi nez 30°. Zadni body upevnéni jsou pfitom
rozmistény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé roving,

Lana se napnou tak, aby prihyby pneumatik odpovidaly hodnotam
podle bodu 4.2.5.6.2. Po napnuti lan se tésné pied zadni kola vlozi
a pevné k nim pfitlaéi dfevény hranol, ktery se potom pfipevni
k zemi.

V piipad¢ traktoru kloubového typu se mimoto otoény kloub
podepte hranolem o prifezu nejméné 100 x 100 mm a pevné se
pfipouta k zemi.

narazu odpovidala hodnoté dané jednim z nize uvedenych dvou
vzorct, zvolenym podle referenéni hmotnosti zkouSené sestavy:

H=25+007M
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43.1.1.5

43.1.2
43.1.2.1

43.1.2.2

43.1.23

u traktorl s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,02M

u traktori s referencni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné
konstrukce.

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) se pouziji stejné vzorce.

Raz zeptedu

Traktor se umisti vic¢i kyvadlovému zavazi tak, aby pii narazu
zavazi do ochranné konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné
fetézy nebo lana sviraly se svislou rovinou A thel rovny hodnoté
M/100 a nejvyse 20°, s vyjimkou piipadu, kdy v pribéhu deformace
svira ochrannd konstrukce v bod¢ narazu se svislici thel veétsi.
V takovém piipad¢ se narazova plocha zavazi pomoci ptidavné
podpéry nastavi tak, aby byla v bodé¢ narazu v okamziku nejvétsi
deformace s ochrannou konstrukci rovnobézna a thel sklonu zavés-
nych fetézli nebo lan vuci svislici zlstal stejny, jako je uvedeno
vyse.

Nastavi se vyska zdvihu zévazi a udini se nutnd opatieni, ktera
zabrani zavazi, aby se otacelo okolo bodu narazu.

Bodem nérazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v piipadé prevra-
ceni traktoru na bok b&hem jizdy doptfedu pravdépodobné narazi na
v jedné Sestiné Sitky horni ¢asti ochranné konstrukce smérem dovnitt
od svislé roviny, ktera je rovnobéznd se stfedni rovinou traktoru
a dotyka se vné&jsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-li ochrannd konstrukce v uvedeném bod¢ zakiivend nebo zde
vycnivd, prilozi se k ni kliny, které umozni provést rdz na tento
bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci zpeviiovaly.

Traktor se pfipoutda k zemi ¢tyfmi ocelovymi lany, po jednom na
kazdém konci obou naprav, v uspofadani podle obrazku 6.28. Piedni
a zadni body upevnéni lan jsou od sebe vzdaleny tak, aby lana
svirala se zemi tthel mens$i nez 30°. Zadni body upevnéni jsou pfitom
rozmistény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé roving,

Lana se napnou tak, aby prihyby pneumatik odpovidaly hodnotam
podle bodu 4.2.5.6.2. Po napnuti lan se tésn¢ za zadni kola vlozi
a pevné¢ k nim pfitla¢i dfevény hranol, ktery se potom piipevni
k zemi.

V piipad¢ traktoru kloubového typu se mimoto otoény kloub
podepte hranolem o prifezu nejméné 100 x 100 mm a pevné se
pfipouta k zemi.
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narazu odpovidala hodnoté dané jednim z nize uvedenych dvou
vzorcl, zvolenym podle referenéni hmotnosti zkousené sestavy:

H=25+007M

u traktorti s referenéni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg.

H=125+002M

u traktortl s referenéni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné
konstrukce.

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (otoéné sedadlo a nastavitelny
volant) je vySka vétsi ze dvou hodnot, z nichz prvni hodnota je
urCena vySe uvedenym vzorcem a druhd hodnota niZze uvedenym
vzorcem:

H=2,165x10"%M x L?

nebo

H=5,73x10"21

Raz z boku

Traktor se umisti vici kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu
zavazi do ochranné konstrukce byly narazova plocha zavazi a zadvésné
fetézy nebo lana ve svislé poloze, s vyjimkou piipadd, kdy v pribéhu
deformace svira ochranna konstrukce v bod¢ narazu se svislici thel
mensi nez 20°. V takovém piipadé se ndrazova plocha zavazi
pomoci piidavné podpéry nastavi tak, aby byla v bodé narazu
v okamziku nejvétsi deformace rovnobézna s ochrannou konstrukei
a zaveésné fetézy nebo lana zustaly pfi narazu svislé.

Nastavi se vyska zdvihu kyvadlového zavazi a ucini se nutna
opatfeni, ktera zabrani, aby se zavazi otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v ptipadé
nehody, pii niz se traktor prevrati na bok, pravdépodobné prvni
narazi na zem.

Kola traktoru na strang, na kterou sméfuje raz, se piipoutaji k zemi
ocelovymi lany vedenymi pies odpovidajici konce predni a zadni
napravy. Lana se napnou tak, aby zpusobily prihyby pneumatik
odpovidajici hodnotam podle bodu 4.2.5.6.2.

Po napnuti lan se na zem polozi dfevény hranol, pevné se pfitlaci
k pneumatikam na opaéné strané, nez na kterou smétuje raz, a potom
se pripevni k zemi. Jestlize vné&jsi strany ptednich a zadnich pneu-
matik nelezi v téze svislé roviné, mize byt nutné pouziti dvou bloktd
nebo klint. Potom se k rafku nejvice zatizeného kola protilehlého
vaci narazu zavazi pfilozi podpéra, jak znazorfiuje obrazek 6.29,
pevné se pritla¢i k rafku a pak ptipevni k zakladové desce. Délka
této podpéry se voli tak, aby v poloze pti zapfeni rafku svirala se
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43.13.4

43.1.3.5

43.14

43.15

zemi thel 30 + 3°. Délka podpéry piitom ma byt, podle moznosti,
20- az 25nasobkem jeji tloustky a Sitka dvoj- az trojnasobkem jeji
tloustky. Podpéry musi byt na obou koncich upraveny do tvaru
podle detailniho vyobrazeni na obrazku 6.29.

V piipadé traktoru kloubového typu se mimoto otocny kloub musi
podepfit hranolem o prifezu nejméné 100 x 100 mm a v pficném
sméru podepfit podobnym zafizenim jako u zadnich kol, jak je
uvedeno v bod¢ 4.3.1.3.2. Oto¢ny kloub se pak pevné pripoutd
k zemi.

narazu odpovidala hodnoté dané jednim z nize uvedenych dvou
vzorcl, zvolenym podle referencni hmotnosti zkousené sestavy:

H = (25 + 0,20 M)(B; + B) /2B

u traktort s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg.

H = (125 + 0,15 M)(B, + B) /2B

u traktort s referenc¢ni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Pro traktory s otoénym prostorem je vyska vétsi ze dvou hodnot,
z nichz prvni hodnota je urcena vySe uvedenym vzorcem a druha
hodnota nize uvedenym vzorcem:

H=25+02M

u traktorti s referenéni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg.

H=1254+015M

u traktori s referencni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné
konstrukce.

ZkousSka tlakem na zadni ¢ast

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.3.1.4 casti
BI.

Zkouska tlakem zeptedu

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.3.1.5 casti
Bl.
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Dodate¢né zkousky razem

Jestlize se béhem zkousky razem objevi trhliny nebo praskliny, které
nelze pokladat za zanedbatelné, provede se ihned po zkousce razem,
pfi niz se tyto trhliny nebo praskliny objevily, druha podobna
zkouska razem, avSak s pouzitim vysky padu rovné:

H’ = (H x 107") (12 + 4a) fg(1 + 2a)~"

kde ,,a* je pomér trvalé deformace (Dp) k pruzné deformaci (De):

a = Dp/De

méfené v bod¢ narazu. Dodatecna trvala deformace zpusobena
druhym rdzem nesmi prekro€it 30 % trvalé deformace zpisobené
prvnim razem.

Aby bylo mozné dodate¢nou zkousku provést, je nutno pii vsech
zkouSkach razem meéfit pruznou deformaci.

Dodate¢né zkousky tlakem

Jestlize se béhem zkousky tlakem objevi trhliny nebo praskliny,
které nelze pokladat za zanedbatelné, provede se ihned po zkouskach
tlakem, pfi nichz se tyto trhliny nebo praskliny objevily, druha
podobna zkouska tlakem, avSak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

Pozadovana méfeni
Lomy a praskliny

Po kazdé zkouSce se vizualné kontroluji vSechny konstrukéni prvky,
spoje a pfipeviiovaci soucésti, zda nevykazuji lomy nebo praskliny,
drobné praskliny na nevyznamnych soucastech se neberou v uvahu.

Trhliny zptusobené okraji kyvadlového zavazi se neberou v uvahu.

Zasah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovéfuje, zda nektera
jeji cast nepronikla do chranéného prostoru okolo sedadla fidice
vymezeného v bodé 1.6.

Krom¢ toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou
ochrannou konstrukei. Pro tento ucel se pfedpoklada, ze tento piipad
nastane, kdyz po prevraceni traktoru ve sméru, ze kterého byla
provedena zkouska, néktera ¢ast chranéného prostoru piijde do
styku s rovnou zemi. Pfi tomto odhadu jsou u pifednich a zadnich
pneumatik a u rozchodu kol brany v Givahu nejmensi hodnoty udané
vyrobcem pro jejich nastaveni.

Zkousky zadniho pevného prvku

Je-li traktor vybaven tuhou soucasti, krytem nebo podobnym
pevnym prvkem umisténym za sedadlem fidice, poklada se tato
soucast za opérny bod pro pfipad prevraceni na bok nebo dozadu.
Tento pevny prvek umistény za sedadlem fidi¢e musi byt schopen
vydrzet, aniz by se zlomil nebo pronikl do chranéného prostoru, dol
pusobici silu F; , kde:

FF=15M

pficemz tato sila ptisobi kolmo na horni ¢ast rimu ve stfedové roviné
traktoru. PGvodni thel ptsobeni sily musi byt 40° pocitano od
rovnobézky se zemi, jak je znazornéno na obrazku 6.12. Minimalni
Sitka této tuhé soucasti musi byt 500 mm (viz obrazek 6.13).
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Tato konstrukce musi byt dostateéné tuhda a pevné pfipevnéna
k zadni casti traktoru.

Pruzna deformace (pfi narazu z boku)

Pruzna deformace se méii (810 + @,) mm nad vztaznym bodem
sedadla ve svislé roviné prochazejici bodem narazu. K méfeni lze
pouzit zafizeni podobné tomu, které je znazornéno na obrazku 6.11.

Trvala deformace

Po zavéretné zkouSce tlakem se zaznamend trvald deformace
ochranné konstrukce. Za timto Gcelem se pouzije poloha hlavnich
prvki konstrukce ochrany pii prevraceni vici vztazného bodu
sedadla pfed zahajenim zkousek.

Rozsireni na jiné modely traktorii

VSechna ustanoveni jsou totoznd s ustanovenimi bodu 3.4 oddilu Bl
této piilohy.

[nepouzije se]

Funkcnost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.6 oddilu B1
této prilohy.

[nepouzije se]

Obrazek 6.26

Kyvadlové zavazi a jeho zavésné Fetézy nebo ocelova
lana

1980az2020 kg

Narazova
plocha

Kolik oznatuyjici
umisténi tézisté
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Obrazek 6.27

Piiklad upevnéni traktoru (naraz zezadu)

A =M/100
A =-20°
-\
<A
o - e 1]
— e e — L WD L
2 poutaci 2 poutaci
lana lana
Drevény hranol

Obrazek 6.28

Piiklad upevnéni traktoru (naraz zepiedu)
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Obrdzek 6.29

Priklad upevnéni traktoru (naraz z boku)

Zaobleny. aby byl zajistén \
kontakt proti rafku X,
< .é.!_.i
~Zkoseny X s =]
| 1
L Draha pohybu
Sl teziste

} N N . k?'\a.n;lot*éln
A / I \h / ‘ . ;:;fl pres bod
\ / ; l
\__‘___/

N

| Poutaci lano (viz
\30°. v I : 6.6.3)
. 1 ' A
N—

Z_Podpéa L 150 mm hranol z\_ Nenapmuty kabel
mékkého dfeva (volitelné)

Hranol pritlaceny ke stranam pfednich a zadnich kol
a podpéra zaklinéna proti rafku kola po ukotveni

B3. POZADAVKY NA VYKONNOST PRO SKLADACI ROPS
5.1 Oblast piisobnosti

Tento postup stanovi minimalni pozadavky na vykonnost a poza-
davky na zkousky pro piedni skladaci ROPS

5.2 Vysvétleni termint pouzitych pii zkouSeni vykonnosti:

5.2.1 Rucni skladaci ROPS je ptedni ochranna konstrukce s dvéma
sloupky s ru¢nim zdvihanim/spousténim piimo fizenym obsluhou
(s dil¢i pomoci nebo bez ni).

522 Automaticka skladaci ROPS je piedni ochranna konstrukce s dvéma
sloupky s pIné automatickymi funkcemi zdvihani/spousténi.

523 Blokovaci systém je zafizeni k zablokovani, ruéné nebo automaticky,
ROPS ve zdvizené nebo spusténé poloze.

524 Oblast uchopeni je definovana vyrobcem jako c¢ast ROPS a/nebo
dodate¢né madlo pripevnéné k ROPS, kde obsluha mtize provadét
operace zdvihani/spousténi.

5.2.5 Pristupna cast oblasti uchopeni je urCena jako oblast, kde obsluha
manipuluje s ROPS v pribéhu operaci zdvihani/spousténi. Tato
oblast musi byt vymezena ve vztahu ke geometrickému stiedu
prufezi oblasti uchopeni.

5.2.6 Misto uskripnuti je nebezpetné misto, u néhoz se konstrukéni dily
pohybuji navzajem proti sobé nebo proti pevnym konstrukénim
dilim tak, Zze osoby nebo c¢asti jejich téla mohou byt uskiipnuty.
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Misto strihnuti je nebezpeéné misto, u né¢hoz se konstrukéni dily
pohybuji navzajem proti sobé nebo proti pevnym konstrukénim
dilim tak, ze osoby nebo ¢asti jejich téla mohou byt uskiipnuty
nebo odstfizeny.

Rucni skladaci ROPS
Piedbézné podminky pro zkousku

Ruc¢ni manipulaci provadi obsluha vestoje pomoci jednoho nebo
nékolika uchopeni v oblasti uchopeni ochranného oblouku. Tato
oblast musi byt konstruovdna bez ostrych hran, ostrych rohil
a drsnych povrchi, které by mohly zpiisobit Gjmu obsluze.

Oblast uchopeni musi byt zfeteln¢ a trvale oznacena (obrazek 6.20).

Tato oblast miize byt na jedné nebo na obou stranich traktoru
a mize byt konstruk¢ni soucdsti ochranného oblouku nebo dodatec-
nych madel. V oblasti uchopeni nesmi ru¢ni manipulace pfi zdvihani
nebo spousténi ochranného oblouku predstavovat nebezpeci stfihnuti,
uskiipnuti nebo nekontrolovatelného pohybu pro obsluhu (dodatecny
pozadavek).

Jsou vymezeny tii pifistupné zény s rtiznou vysi povolené sily
s ohledem na vodorovnou rovinu zemé& a svislé roviny tecné
k vnéjsim dilim traktoru, které omezuji polohu nebo presun obsluhy
(obrazek 6.21).

Zbéna 1. pohodlna zéna

Zobna II: pristupna zona bez nutnosti naklonit se dopfedu

Zdéna III: pfistupna zéna s nutnosti naklonit se dopredu

Poloha a pohyb obsluhy jsou omezeny ptekazkami. Tyto Casti trak-
toru jsou vymezeny svislymi rovinami tecnymi k vnéjSim okrajim
prekazky.

Pokud se obsluha potiebuje v priibéhu ru¢ni manipulace s ochrannym
obloukem pohybovat na nohou, je pohyb umoznén bud’ v ramci
roviny rovnobézné k trajektorii ochranného oblouku, nebo v ramci
pouze jedné dalsi roviny rovnobézné s piedchozi rovinou s cilem
piekonat prekazku. Celkovy pfesun musi byt povazovan za kombi-
naci piimek rovnobéznych a kolmych k trajektorii ochranného
oblouku. Kolmy pfesun je pfijatelny, jestlize obsluha pfijde blize
k ochrannému oblouku. Pfistupna oblast se povazuje za soubor
vSech piistupnych zon (obrazek 6.22).

Traktor musi byt vybaven pneumatikami nejvétsiho pruméru piede-
psaného vyrobcem a nejmensiho prifezu pro pneumatiky tohoto
pruméru. Pneumatiky musi byt nahustény na tlak doporuceny pro
praci v terénu.

Zadni kola musi byt nastavena na nejuzsi rozchod; pfedni kola se
nastavi na rozchod co nejblizsi rozchodu zadnich kol. Jsou-li mozné
dvé polohy nastaveni rozchodu piednich kol, které se od nejuzsiho
rozchodu zadnich kol li§i o stejnou hodnotu, zvoli se vétsi z téchto
dvou nastaveni pfedniho rozchodu.
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Zkusebni postup

Cilem zkousky je zméfit silu nutnou ke zdvizeni/spusténi ochranného
oblouku. Zkouska se provede ve statickém stavu: zadny prvotni
pohyb ochranného oblouku. Kazdé méfeni sily potiebné ke zdvihu
nebo spusténi ochranného oblouku musi byt provedeno ve sméru
tecném k trajektorii ochranného oblouku a prochazejicim geomet-
rickym stfedem prafez oblasti uchopeni.

Oblast uchopeni se povazuje za pfistupnou, je-li umisténa uvnitt
ptistupnych zén nebo kombinace riznych piistupnych zon (obrazek
6.23).

Sila potfebna ke zdvihu nebo spusténi ochranného oblouku musi byt
méfena v riznych bodech, které se nachazeji v pristupné ¢asti oblasti
uchopeni (obrazek 6.24).

Prvni méfeni se provede na konci pfistupné ¢asti oblasti uchopenti,
kdyz je ochranny oblouk pIné spustén (bod A). Druhé méfeni je
definovano podle pozice bodu A po otoceni ochranného oblouku
k horni ¢asti pfistupné Casti oblasti uchopeni (bod A').

Jestlize pii druhém méfeni neni ochranny oblouk zcela zdvizen,
zméfi se dodate¢ny bod na konci pfistupné ¢asti oblasti uchopeni
pii plném zdvihu ochranného oblouku (bod B).

Pokud mezi prvnimi dvéma méfenimi trajektorie prvniho bodu
protind hranici mezi zoénou I a zénou II, méfeni se provede
v tomto misté protnuti (bod A").

Za tcelem zméfeni sily v pozadovanych bodech je mozné zméfit
pfimo hodnotu nebo to¢ivy moment nutny ke zdvizeni nebo spusténi
ochranného oblouku tak, aby se vypocitala sila.

Podminka pfijatelnosti

Pozadavek na silu

Sila pfijatelna pro uvedeni ROPS v ¢innost zavisi na pfistupné zoné,
jak je znazornéno v tabulce 6.2.

Tabulka 6.2

Prijatelné sily

Zéna I 1I 1

Prijatelna sila (N) 100 75 50

ZvySeni o maximaln¢ 25 % téchto piijatelnych sil je povoleno,
pokud je ochranny oblouk zcela spustén a zcela zdvizen.

Zvyseni o maximalné 50 % téchto pfijatelnych sil je povoleno pii
spousténi.

Dodate¢ny pozadavek

Ru¢ni manipulace pfi zdvihani nebo spousténi ochranného oblouku
nesmi predstavovat nebezpeci stiihnuti, uskiipnuti nebo nekontrolo-
vatelného pohybu pro obsluhu.

Misto uskfipnuti se nepovazuje za nebezpecné misto pro ruce
obsluhy, pokud bezpetné vzdalenosti v oblasti uchopeni mezi
ochrannym obloukem a pevnymi soucastmi traktoru ¢ini nejméné
100 mm pro ruku, zapésti a pést a 25 mm pro prst (ISO
13854:1996). Bezpeéné vzdalenosti se kontroluji z hlediska zptisobu
manipulace predpokladaného vyrobcem v navodu k obsluze.
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Rucni blokovaci systém

Zatizeni uréené k zablokovani ROPS ve zdvizené/spusténé poloze
musi byt konstruovano tak, aby:

— jim mohl manipulovat jeden stojici ¢len obsluhy a musi se
nachéazet v jedné z pfistupnych zon;

— nebylo mozné je snadno oddélit od ROPS (napiiklad zachytnymi
koliky, jako jsou blokovaci nebo zadrzovaci koliky);

— se zamezilo zmateni pii blokovani (musi byt uvedeno spravné
umisténi kolikl);

— se zamezilo neimyslnému odstranéni nebo ztraté soucasti.

Pokud jsou zafizenim pouzitym k blokovani ROPS ve zdvizené/spus-
téné poloze koliky, musi byt volné vlozitelné nebo odstranitelné.
Pokud je za timto téelem tieba pouzit silu na ochranny oblouk,
musi byt splnény pozadavky bodi A a B (viz bod 5.3).

Pokud jde o vsechna ostatni blokovaci zafizeni, musi byt konstru-
ovana podle zasad ergonomického piistupu ohledné tvaru a sily,
které zabranuji nebezpeci uskfipnuti ¢i stiihnuti.

Predbézna zkouska automatického blokovaciho systému

Automaticky blokovaci systém namontovany na rucni sklddaci ROPS
musi byt pfed zkouskou pevnosti ROPS podroben piedbézné
zkousce.

Ochranny oblouk se ptesune z dolni polohy do zdvizené zabloko-
vané polohy a zpét. Tyto operace piedstavuji jeden cyklus. Provede
se 500 cykla.

To je mozno provést ruéné nebo za pouziti externi energie (hydrau-
licky, pneumaticky ¢i elektricky pohon). V obou piipadech musi sila
pusobit v roviné rovnobézné k trajektorii ochranného oblouku
a prochazejici oblasti uchopeni pii zhruba konstantni tthlové rychlosti
ochranného oblouku mensi nez 20 stupnia za sekundu.

Po provedeni 500 cykli nesmi sila pisobici v momenté, kdy je
ochranny oblouk ve zdvizené poloze, prekrocit o vice nez 50 %
povolenou silu (tabulka 6.2).

Odblokovéani ochranného oblouku se provede podle navodu
k obsluze.

Po dokonéeni 500 cykld nesmi dojit k zadné udrzbé nebo upraveé
blokovaciho systému.

Poznamka 1: Ptedbéznou zkousku lze provést i u automatickych
skladacich systémi ROPS. Tato zkouska by me¢la
byt provedena pied zkouskou pevnosti ROPS.

Poznamka 2: Piedbéznou  zkousku mulze provést vyrobce.
V takovém piipadé doda vyrobce technické zkusebné
osvédceni uvadgjici, ze zkouska byla provedena podle
zkuSebniho postupu a ze nedoslo k zadné udrzbé ani
upravé blokovaciho systému po dokonceni 500 cykla.
Technickd zkuSebna zkontroluje vykonnost zafizeni
jednim cyklem ptesunu z dolni polohy do zdvizené
zablokované polohy a zpét.
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Obrazek 6.20

Oblast uchopeni
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Obrazek 6.22
Kombinace pfistupnych zon
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Obrazek 6.23

Pristupna c¢ast oblasti uchopeni

Obrazek 6.24
Body, v nichZ se méri poZadavek na silu
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B4. POZADAVKY NA ZKOUSKY SE SIMULACI

Potitatovy program® (BASIC) pro uréeni opakovaného nebo pierusovaného pievraceni v piipadé boéniho
prevraceni tizkorozchodného traktoru s ochrannou konstrukci pi¥i pievraceni umisténou pied sedadlem
Fidic¢e

Uvodni pozndmbka:

Nasledujici program je platny pro metody vypocétu. Navrzena prezentace tisténého znéni (anglicky jazyk a rozvrzeni)
slouzi jen pro orientaci; uzivatel pfizpusobi program dostupnym moznostem tisku a jinym pozadavkim specifickym pro
zkuSebni stanici.

10 CLS

20 REM REFERENCE OF THE PROGRAM COD6ABAS.BAS 08/02/96

30 FOR I =1 TO 10: LOCATE I, 1, 0: NEXT I

40 COLOR 14, 8, 4

50 PRINT "kttt e oo oo oo st st A A A 1
60 PRINT "* CALCULATION FOR DETERMINING THE NON-CONTINUOUS ROLLING BEHAVIOUR *"
70 PRINT "*OF A LATERAL OVERTURNING NARROW TRACTOR WITH A ROLL-OVER PROTECTIVE *"
80 PRINT "* STRUCTURE MOUNTED IN FRONT OF THE DRIVER'S SEAT *"

Q0 PRINT "kttt oAt o st o A A o 1
100 A$ = INKEYS: IF A$ = "" THEN 100

110 COLOR 10, 1, 4

120 DIM F(25), C(25), CAMPO$(25), LON(25), B$(25), C$(25), X(6, 7), Y(6, 7), Z(6, 7)

130 DATA 6,10,10,14,14,17,19,21,11,11,12,12,13,13,14,14,15,15,16,16, 17,17,18,18,19

140 DATA 54,8,47,8,47,12,8,12,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29,71,29 ,71,29,71,29

150 DATA 12,30,31,30,31,25,25,25,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9,9.9

160 FOR I = 1 TO 25: READ F(I): NEXT

170 FOR I =1 TO 25: READ C(I): NEXT

180 FOR I =1 TO 25: READ LON(I): NEXT

190 CLS

200 FOR I =1 TO 5: LOCATE 1, 1, 0: NEXT I

210 PRINT "In case of misprint, push on the enter key up to the last field"

220 PRINT :LOCATE 6, 44: PRINT " TEST NR: ": PRINT

230 LOCATE 8, 29: PRINT " FRONT MOUNTED- PROTECTIVE STRUCTURE:": PRINT
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240 PRINT " MAKE: ": LOCATE 10, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT

250 LOCATE 12, 29: PRINT " TRACTOR :": PRINT: PRINT " MAKE:"

260 LOCATE 14, 40: PRINT " TYPE: ": PRINT: PRINT

270 PRINT " LOCATION: ": PRINT

280 PRINT " DATE: ": PRINT: PRINT " ENGINEER:"

290 NC = 1: GOSUB 4400

300 PRINT: PRINT: PRINT " In case of misprint, it is possible to acquire the data again"
310 PRINT: INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; Z$

320 IF Z$ = "Y" OR Z$ = "y" THEN 190

330 IF Z$ = "N" OR Z$ = "n" THEN 340

340 FOR I=1 TO 3:LPRINT: NEXT: LPRINT; " TEST NR: "; TAB(10); CAMPOS$(1)
350 LPRINT: LPRINT TAB(24); " FRONT MOUNTED PROTECTIVE STRUCTURE:"
360 LL = LEN(CAMPOS$(2) + CAMPOS(3))

370 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPOS$(2) + " - " + CAMPOS$(3): LPRINT

380 LPRINT TAB(32); " OF THE NARROW TRACTOR": LL = LEN(CAMPOS$(4) + CAMPOS$(5))
390 LPRINT TAB(36 - LL / 2); CAMPO$(4) + " - " + CAMPOS$(5): LPRINT

400 CLS

410 PRINT "In case of mistype, push on the enter key up to the last field"

420 PRINT

430 FOR I =1 TO 7: LOCATE 1, 1, 0: NEXT

440 LOCATE 8, 1: PRINT " CHARACTERISTIC UNITS:"

450 LOCATE 8, 29: PRINT "LINEAR (m): MASS (kg):MOMENT OF INERTIA (kgxm?):"
460 LOCATE 9, 1: PRINT " ANGLE (radian)"

470 LPRINT: PRINT

480 PRINT "HEIGHT OF COG HI1=": LOCATE 11, 29: PRINT " "

490 LOCATE 11, 40: PRINT "H. DIST. COG-REAR AXLE L3="

500 LOCATE 11, 71: PRINT " "

510 PRINT "H. DIST. COG-FRT AXLE L2=": LOCATE 12, 29: PRINT " "

520 LOCATE 12, 40: PRINT "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3="

530 LOCATE 12, 71: PRINT " "

540 PRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=": LOCATE 13, 29: PRINT " "

550 LOCATE 13, 40: PRINT "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT) H6="

560 LOCATE 13, 71: PRINT " "

570 PRINT "H.DIST.COG-LEAD.PT INTER.L6=": LOCATE 14, 29: PRINT " "
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580 LOCATE 14, 40: PRINT "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6="

590 LOCATE 14, 71: PRINT " "

600 PRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=": LOCATE 15, 29: PRINT " "

605 LOCATE 15, 40: PRINT "WIDTH OF THE ENG. B. B7="

610 LOCATE 15, 71: PRINT " "

615 PRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=": LOCATE 16, 29: PRINT " "
620 LOCATE 16, 40: PRINT "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO="

630 LOCATE 16, 71: PRINT " "

640 PRINT "REAR TRACK WIDTH S =": LOCATE 17, 29: PRINT " "

650 LOCATE 17, 40: PRINT "REAR TYRE WIDTH B0O="

660 LOCATE 17, 71: PRINT " "

670 PRINT "FRT AXLE SWING ANGLE D0=": LOCATE 18, 29: PRINT " "

680 LOCATE 18, 40: PRINT "TRACTOR MASS Mc ="

690 LOCATE 18, 71: PRINT " "

700 PRINT "MOMENT OF INERTIA Q =": LOCATE 19, 29: PRINT " "

710 LOCATE 19, 40: PRINT " "

720 LOCATE 19, 71: PRINT " ": PRINT: PRINT

730 H1l = 0: L3 =0: 1L2=0: D3 =0: D2 =0: H6 =0: L6 =0: B6 =0

740 H7=0: B7=0: L7=0:H0=0: S=0:B0=0:D=0:Mc=0: Q=0

750 NC = 9: GOSUB 4400

760 FOR I =1 TO 3: PRINT "": NEXT

770 H1 = VAL(CAMPO$(9)): L3 = VAL(CAMPOS$(10)): L2 = VAL(CAMPO$(11))
780 D3 = VAL(CAMPO$(12)): D2 = VAL(CAMPO$(13)): H6 = VAL(CAMPO$(14))
790 L6 = VAL(CAMPO$(15)): B6 = VAL(CAMPOS$(16)): H7 = VAL(CAMPO$(17))
800 B7 = VAL(CAMPO$(18)): L7 = VAL(CAMPO$(19)): HO = VAL(CAMPO$(20))
810 S = VAL(CAMPOS$(21)): BO = VAL(CAMPO$(22)): DO = VAL(CAMPO$(23))
820 Mc = VAL(CAMPO$(24)): Q = VAL(CAMPOS$(25)): PRINT: PRINT

830 PRINT "In case of mistype, it is possible to acquire again the data": PRINT
840 INPUT " Do you wish to acquire again the data ? (Y/N)"; X$

850 IF X$ ="Y" OR X$ ="y" THEN 400

860 IF X$ = "n" OR X$ = "N" THEN 870

870 FOR I =1 TO 3: LPRINT: NEXT
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880 LPRINT TAB(20); "CHARACTERISTIC UNITS :": LOCATE 8, 29

890 LPRINT "LINEAR (m): MASS (kg): MOMENT OF INERTIA (kgxm?): ANGLE (radian)"
900 LPRINT

910 LPRINT "HEIGHT OF THE COG HI=";

920 LPRINT USING "#### ####"; HI;

930 LPRINT TAB(40); "H. DIST. COG-REAR AXLE L3=";

940 LPRINT USING "########"; L3

950 LPRINT "H.DIST. COG-FRT AXLE L2=";

960 LPRINT USING "#### ####"; 12;

970 LPRINT TAB(40); "HEIGHT OF THE REAR TYRES D3=";

975 LPRINT USING "#### ####"; D3

980 LPRINT "HEIGHT OF THE FRT TYRES D2=";

990 LPRINT USING "#### ##44"; D2;

1000 LPRINT TAB(40); "OVERALL HEIGHT(PT IMPACT)H6=";

1010 LPRINT USING "####.###4"; H6

1020 LPRINT "H.DIST.COG-LEAD PT INTER.L6=";

1030 LPRINT USING "#### ####"; L6;

1040 LPRINT TAB(40); "PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6=";

1050 LPRINT USING "#### ###"; B6

1060 LPRINT "HEIGHT OF THE ENG.B. H7=";

1070 LPRINT USING "### ####"; HT;

1080 LPRINT TAB(40); "WIDTH OF THE ENG. B. B7=";

1090 LPRINT USING "#### ####"; B7

1100 LPRINT "H.DIST.COG-FRT COR.ENG.B.L7=";

1110 LPRINT USING "#### ###"; L7,

1120 LPRINT TAB(40); "HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO=";

1130 LPRINT USING "#### ####"; HO

1140 LPRINT "REAR TRACK WIDTH S =";

1150 LPRINT USING "#### #H##"; S;

1160 LPRINT TAB(40); "REAR TYRE WIDTH B0=";

1170 LPRINT USING "#### ####"; BO
1180 LPRINT "FRT AXLE SWING ANGLE D0=";
1185 LPRINT USING "#### #it##"; DO;
1190 LPRINT TAB(40); "TRACTOR MASS Mc = ";

B

1200 LPRINT USING "##H## ###"; Mc
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1210 LPRINT "MOMENT OF INERTIA Q =";

1215 LPRINT USING "####.####"; Q

1220 FOR I = 1 TO 10: LPRINT: NEXT

1230 A0 = .588: U = .2: T = .2: GOSUB 4860

1240 REM * THE SIGN OF L6 IS MINUS IF THE POINT LIES IN FRONT
1250 REM * OF THE PLANE OF THE CENTRE OF GRAVITY.

1260 IF B6 > S + BO THEN 3715

1265 IF B7 > S + BO THEN 3715

1270 G = 9.8

1290 REM *B2 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS NEAR OF EQUILIBRIUM POINT)*
1300 REM 35k
1310 B = B6: H = H6

1320 REM ..ooovvvvevvereneeeneeeserenes POSITION OF CENTER OF GRAVITY IN TILTED POSITION ...ooooovvvorvvreessssssereces
1330 R2 = SQR(H1 * HI + L3 * L3)

1340 C1 = ATN(HI / L3)

1350 LO = L3 + L2

1360 L9 = ATN(HO / L0)

1370 H9 = R2 * SIN(CI - L9)

1380 W1 = H9 / TAN(CI - L9)

1390 W2 = SQR(HO * HO + LO * LO): SI =S /2

1400 F1 = ATN(SI / W2)

1410 W3 = (W2 - W1) * SIN(F1)

1420 W4 = ATN(H9 / W3)

1430 W5 = SQR(H9 * H9 + W3 * W3) * SIN(W4 + D0)

1440 W6 = W3 - SQR(W3 * W3 + H9 * H9) * COS(W4 + D0)

1450 W7 = W1 + W6 * SIN(FI)

1460 W8 = ATN(W5 / W7)

1470 W9 = SIN(W8 + L9) * SQR(W5 * W5 + W7 * W7)

1480 WO = SQR(W9 * W9 + (S1 - W6 * COS(F1)) ~ 2)

1490 G1 = SQR(((S + B0) / 2) ~ 2 + H1 * HI)

1500 G2 = ATN(2 * H1 / (S + B0))

1510 G3 = WO - GI * COS(A0 + G2)

1520 00 = SQR(2 * Mc * G * G3 / (Q + Mc * (WO + G1) * (WO + G1) / 4))

1530 F2 = ATN(((D3 - D2) / L0) / (1 - (D3 - D2) / (2 * L3 + 2 * L2)) * 2))

1540 L8 = -TAN(F2) * (H - HI)
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1550 REM oooooooeereemeeeeeeee oo COORDINATES IN POSITION 1 ....oooooooooeooeooeooooeooeoeeoeoeeoeeoeemeereemsenenenes
1560 X(1, 1) = HI

1570 X(1, 2) = 0: X(1, 3) = 0

1580 X(1, 4) = (1 + COS(F2)) * D2 / 2

1590 X(1, 5) = (1 + COS(F2)) * D3 / 2

1600 X(1, 6) = H

1610 X(1, 7) = H7

1620 Y(1, 1) = 0

1630 Y(1, 2) = L2

1640 Y(1, 3) = -L3

1650 Y(1, 4) = L2 + SIN(F2) * D2 / 2

1660 Y(1, 5) = -L3 + SIN(F2) * D3 / 2

1670 Y(1, 6) = -L6

1680 Y(1, 7) = L7

1690 Z(1, 1) = (S + B0) / 2

1700 Z(1, 2) = 0: Z(1, 3) = 0: Z(1, 4) = 0: Z(1, 5) = 0

1710 Z(1, 6) = (S + BO) / 2 - B / 2

1720 Z(1, 7) = (S + B0) / 2 - B7 / 2

1730 O1 = 0: 02 = 0: 03 = 0: 04 = 0: 05 = 0: 06 = 0: O7 = 0: 08 = 0: 09 = 0
1740 K1 = Y(1, 4) * TAN(F2) + X(1, 4)

1750 K2 = X(1, 1)

1760 K3 = Z(1, 1)

1770 K4 = K1 - X(1, 1): DD1 = Q + Mc * K3 * K3 + Mc * K4 * K4

1780 O1 = (Q + Mc * K3 * K3 - U * Mc * K4 * K4 - (1 + U) * Mc * K2 * K4) * 00 / DD1
TRZTR )Y A TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 1 TO 2
1800 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

1810 X(2, K) = COS(F2) * (X(1, K) - H1) + SIN(F2) * Y(1, K) - K4 * COS(F2)
1820 Y(2, K) = Y(1, K) * COS(F2) - (X(1, K) - H1) * SIN(F2)

1830 Z(2, K) = Z(1, K)

1840 NEXT K

1850 02 = O1 * COS(F2)

1860 A2 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2)) » 2 / (COS(A0)) * 2))

1870 C2 = ATN(Z(2, 6) / X(2, 6))

1880 T2 = T

1890 VO = SQR(X(2, 6) » 2 + Z(2, 6) ~ 2)

1900 E1 = T2 / VO

1910 E2 = (VO * Y(2, 4)) / (Y(2, 4) - Y(2, 6))
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1920 T3 = E1 * E2
1930 E4 = SQR(X(2, 1) * X(2, 1) + Z(2, 1) * Z(2, 1))

1940 V6 = ATN(X(2, 1) / Z(2, 1))

1950 REM ..ooooooooeeereeeseereee ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 2 TO 3 coovvvvvoveeecceerren
1960 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

1970 IF Z(2, K) = 0 THEN 2000

1980 E3 = ATN(X(2, K) / Z(2, K))

1990 GOTO 2010

2000 E3 = -3.14159 / 2

2010 X(3, K) = SQR(X(2, K) * X(2, K) + Z(2, K) * Z(2, K)) * SIN(E3 + C2 + El)
2020 Y(3, K) = Y(2, K)

2030 Z(3, K) = SQR(X(2, K) ~ 2 + Z(2, K)  2) * COS(E3 + C2 + El)

2040 NEXT K

2050 IF Z(3, 7) < 0 THEN 3680

2060 Z(3, 6) = 0

2070 Q3 = Q * (COS(F2)) » 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) / 2

2080 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 / 2

2090 IF -V6 > A2 THEN 2110

2100 GOTO 2130

2110 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2120 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2320

2130 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1) / Z(3, 1)))

2140 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2150 K9 = X(3, 1)

2160 K5 = Z(3, 1)

2170 K6 = Z(3, 1) + E1 * VO

2180 K7 = VO - X(3, 1)

2190 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2200 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (I + K8) * Mc * K9 * K7) * 03 / DD2
2210 N3 = SQR((X(3, 6) - X(3, 1)) * 2 + (Z(3, 6) - Z(3, 1)) * 2)

2220 N2 = ATN(-(X(3, 6) - X(3, 1)) / Z(3, 1))

2230 Q6 = Q3 + Mc * N3 A 2

2240 TF -N2 <= A2 THEN 2290

2250 N4 = N3 * (1 - COS(-A2 - N2))
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2260 N5 = (Q6) * 04 * 04 / 2

2270 TF N4 * Mc * G > N5 THEN 2320

2280 09 = SQR(-2 * Mc * G * N4 / (Q6) + 04 * O4)
2290 GOSUB 3740

2300 GOSUB 4170

2310 GOTO 4330

2320 GOSUB 3740

2330 IF L6 > L8 THEN 2790

2340 REM *

2355 REM *B3 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS IN FRONT OF EQUILIBRIUM POINT)*
D360 RV s
2370 03 = 0: 04 = 0: 05 = 0: 06 = 0: O7 = 0: 08 = 0: 09 = 0

2380 E2 = (VO * Y(2, 5)) / (Y(2, 5) - Y(2, 6))

2390 T3 = E2 * El

2400 Z(3, 6) = 0

2410 Q3 = Q * (COS(F2)) » 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) / 2

2420 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 / 2

2430 IF -V6 > A2 THEN 2450

2440 GOTO 2470

2450 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2460 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 2760

2470 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1) / Z(3, 1))

2480 03 = SQR((2 * Mc * G * V8) / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2490 K9 = X(3, 1)

2500 K5 = Z(3, 1)

2510 K6 = Z(3, 1) + T3

2520 K7 = E2 - X(3, 1)

2530 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2540 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (I + K8) * Mc * K9 * K7) * O3 / DD2

2550 F3 = ATN(VO / (Y(3, 5) - Y(3, 6)))

2560 05 = 04 * COS(F3)

2570 REM ...oovooveeeeenes TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 3 TO 4 ...............
T 030 =3 (O POSITION 4
2590 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

2600 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 5)) * SIN(F3)

2610 Y(4, K) = (Y3, K) - Y3, 5)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

2620 Z(4, K) = Z(3, K)

2630 NEXT K

2640 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3)) ~ 2 / (COS(A0)) * 2))
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2650 M1 = SQR(X(4, 1) A 2 + Z(4, 1) * 2)
2660 M2 = ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))

2670 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) A 2

2680 IF -M2 < A4 THEN 2730

2690 M3 = M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

2700 M4 = (Q5 + Mc * M1 * M) * 05 * 05 / 2

2710 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 2760

2720 09 = SQR(O5 * 05 - 2 * Mc * G * M3 / (Q5 + Mc * M1 * Ml))
2730 GOSUB 3740

2740 GOSUB 4170

2750 GOTO 4330

2760 GOSUB 3740

2770 GOSUB 4240

2780 GOTO 4330

2795 REM *B1 VERSION (POINT OF IMPACT OF THE ROPS BEHIND OF EQUILIBRIUM POINT)*
2RO RV s
2810 REM *

2820 03 = 0: 04 = 0: 05 = 0: 06 = 0: O7 = 0: 08 = 0: 09 = 0

2830 Z(3, 6) = 0

2840 Q3 = Q * (COS(F2)) ~ 2 + 3 * Q * (SIN(F2)) / 2

2850 V5 = (Q3 + Mc * E4 * E4) * 02 * 02 / 2

2860 IF -V6 > A2 THEN 2880

2870 GOTO 2900

2880 V7 = E4 * (1 - COS(-A2 - V6))

2890 IF V7 * Mc * G > V5 THEN 3640

2900 V8 = E4 * COS(-A2 - V6) - E4 * COS(-A2 - ATN(X(3, 1) / Z(3, 1)))

2910 03 = SQR(2 * Mc * G * V8 / (Q3 + Mc * E4 * E4) + 02 * 02)

2920 K9 = X(3, 1)

2930 K5 = Z(3, 1)

2940 K6 = Z(3, 1) + T3

2950 K7 = E2 - X(3, 1)

2960 K8 = U: DD2 = Q3 + Mc * K6 * K6 + Mc * K7 * K7

2970 04 = (Q3 + Mc * K5 * K6 - K8 * Mc * K7 * K7 - (I + K8) * Mc * K9 * K7) * 03 / DD2
2980 F3 = ATN(VO / (Y(3, 4) - Y(3, 6)))

2990 O5 = 04 * COS(F3)
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3000 REM oooovoooereeoe TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM 3 TO 4 .ooooovvvvvvoovoeercce.
3010 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

3020 X(4, K) = X(3, K) * COS(F3) + (Y(3, K) - Y(3, 4)) * SIN(F3)
3030 Y(4, K) = (Y(3, K) - Y(3, 4)) * COS(F3) - X(3, K) * SIN(F3)

3040 Z(4, K) = Z(3, K)

3050 NEXT K

3060 A4 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3)) » 2 / (COS(A0))  2))
3070 C3 = ATN(Z(4, 7) / X(4, 7))

3080 C4 = 0

3090 C5 = SQR(X(4, 7) * X(4, 7) + Z(4, 7) * Z(4, 7))

3100 C6 = C4 / C5

3110 C7 = C5 * (Y(4, 6) - Y(4, 1)) / (Y(4, 6) - Y(4, 7))

3120 C8 = C6 * C7

3130 M1 = SQR(X(4, 1) ~ 2 + Z(4, 1) * 2)

3140 M2 = ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))

3150 REM oocoveeeeeeoeceerreeen ROTATION OF THE TRACTOR FROM THE POSITION 4 TO 5 .oovovvvereeeeceerses
3160 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

3170 IF Z(4, K) <> 0 THEN 3200

3180 C9 = -3.14159 / 2

3190 GOTO 3210

3200 C9 = ATN(X(4, K) / Z(4, K))

3210 X(5, K) = SQR(X(4, K) » 2 + Z(4, K) ~ 2) * SIN(C9 + C3 + C6)
3220 Y(5, K) = Y(4, K)

3230 Z(5, K) = SQR(X(4, K) ~ 2 + Z(4, K) ~ 2) * COS(C9 + C3 + C6)
3240 NEXT K

3250 Z(5, 7) = 0

3260 Q5 = Q * (COS(F2 + F3)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3)) ~ 2

3270 IF -M2 > A4 THEN 3290

3280 GOTO 3320

3290 M3 = M1 * (1 - COS(-A4 - M2))

3300 M4 = (Q5 + Mc * M1 * MI) * 05 * 05 / 2

3310 IF M3 * Mc * G > M4 THEN 3640

3315 MM1 = M1 * COS(-A4 - ATN(X(5, 1) / Z(5, 1))

3320 M5 = M1 * COS(-A4 - ATN(X(4, 1) / Z(4, 1))) - MM1

3330 06 = SQR(2 * Mc * G * M5 / (Q5 + Mc * M1 * M) + O5 * 05)
3340 M6 = X(5, 1)

3350 M7 = Z(5, 1)

3360 M8 = Z(5, 1) + C8
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3370 M9 = C7 - X(5, 1)
3380 N1 = U: DD3 = (Q5 + Mc * M8 * M8 + Mc * M9 * M9)

3390 O7 = (Q5 + Mc * M7 * M8 - N1 * Mc * M9 * M9 - (1 + NI) * Mc * M6 * M9) * 06 / DD3
3400 F5 = ATN(C5 / (Y(5, 6) - Y(5, 7))

3410 A6 = ATN(TAN(AO) / SQR(1 + (TAN(F2 + F3 + F5)) A 2 / (COS(A0)) * 2))

3420 REM ...vooeeeeenn, TRANSFORMATION OF THE COORDINATES FROM THE POSITION 5 TO 6 ...
3430 FOR K = 1 TO 7 STEP 1

3440 X(6, K) = X(5, K) * COS(F5) + (Y(5, K) - Y(5, 6)) * SIN(F5)

3450 Y(6, K) = (Y(5, K) - Y(5, 6)) * COS(F5) - X(5, K) * SIN(F5)

3460 Z(6, K) = Z(5, K)

3470 NEXT K

3480 08 = O7 * COS(-F5)

3490 N2 = ATN(X(6, 1) / Z(6, 1))

3500 N3 = SQR(X(6, 1) » 2 + Z(6, 1) ~ 2)

3510 Q6 = Q * (COS(F2 + F3 + F5)) A 2 + 3 * Q * (SIN(F2 + F3 + F5)) A 2

3520 IF -N2 > A6 THEN 3540

3530 GOTO 3580

3540 N4 = N3 * (1 - COS(-A6 - N2))

3550 N5 = (Q6 + Mc * N3 * N3) * 08 * 08 / 2

3560 P9 = (N4 * Mc * G - N5) / (N4 * Mc * G)

3570 IF N4 * Mc * G > N5 THEN 3640

3580 IF -N2 < A6 THEN 3610

3590 N6 = -N4

3600 09 = SQR(2 * Mc * G * N6 / (Q6 + Mc * N3 * N3) + 08 * 08)

3610 GOSUB 3740

3620 GOSUB 4170

3630 GOTO 4330

3640 GOSUB 3740

3650 GOSUB 4240

3660 GOTO 4330

3670 REM

3680 IF Z(3, 7) > -.2 THEN 2060

3685 CLS: PRINT: PRINT: PRINT STRINGS$(80, 42): LOCATE 24, 30, 0

3690 PRINT " THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
3695 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3700 LPRINT "THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS"
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3710 PRINT: PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE": GOTO 3720
3715 CLS: PRINT: PRINT " METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"
3720 LPRINT "METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE"

3725 LPRINT STRINGS$(80, 42)

3730 GOTO 4330

3740 REM  ##5 sk ko
3750 CLS: LOCATE 13, 15, 0: PRINT "VELOCITY O0="

3755 LOCATE 13, 31, 0: PRINT USING "#.##"; 00: LOCATE 13, 40, 0: PRINT "rad/s"
3760 LOCATE 14, 15, 0: PRINT "VELOCITY O1="

3765 LOCATE 14, 31, 0: PRINT USING "####"; Ol

3770 LOCATE 15, 15, 0: PRINT "VELOCITY O2="

3775 LOCATE 15, 31, 0: PRINT USING "####"; 02

3780 LOCATE 16, 15, 0: PRINT "VELOCITY 03="

3785 LOCATE 16, 31, 0: PRINT USING "####"; 03

3790 LOCATE 17, 15, 0: PRINT "VELOCITY O4="

3795 LOCATE 17, 31, 0: PRINT USING "####"; 04

3800 LOCATE 18, 15, 0: PRINT "VELOCITY 05="

3805 LOCATE 18, 31, 0: PRINT USING "####"; 05

3810 LOCATE 19, 15, 0: PRINT "VELOCITY O6="

3815 LOCATE 19, 31, 0: PRINT USING "#.###"; 06

3820 LOCATE 20, 15, 0: PRINT "VELOCITY O7="

3825 LOCATE 20, 31, 0: PRINT USING "####"; 07

3830 LOCATE 21, 15, 0: PRINT "VELOCITY O8="

3835 LOCATE 21, 31, 0: PRINT USING "####"; 08

3840 LOCATE 22, 15, 0: PRINT "VELOCITY 09="

3845 LOCATE 22, 31, 0: PRINT USING "####"; 09

3850 LPRINT "VELOCITY 00=";

3860 LPRINT USING "#.###"; 00;

3870 LPRINT " rad/s";

3880 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O1=";

3890 LPRINT USING "#.###"; O1;

3900 LPRINT " rad/s"

3910 LPRINT "VELOCITY 02=";

3920 LPRINT USING "#.###"; 02;
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3930 LPRINT " rad/s";

3940 LPRINT TAB(40); "VELOCITY 0O3=",
3950 LPRINT USING "#.###"; O3;

3960 LPRINT " rad/s"

3970 LPRINT "VELOCITY 0O4=";

3980 LPRINT USING "#.###"; 04;

3990 LPRINT " rad/s";

4000 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O5=";
4010 LPRINT USING "#.###"; O5;

4020 LPRINT " rad/s"

4030 LPRINT "VELOCITY O6=";

4040 LPRINT USING "#.###"; O6;

4050 LPRINT " rad/s";

4060 LPRINT TAB(40); "VELOCITY O7=";
4070 LPRINT USING "#.###"; O7;

4080 LPRINT " rad/s"

4090 LPRINT "VELOCITY O8=";

4100 LPRINT USING "#.###"; O8;

4110 LPRINT " rad/s";

4120 LPRINT TAB(40); "VELOCITY 0O9=";
4130 LPRINT USING "#.###"; 09;

4140 LPRINT " rad/s"

4150 LPRINT

4160 RETURN

4170 PRINT STRINGS$(80, 42)

4180 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE TILTING CONTINUES"
4190 PRINT STRINGS(80, 42)

4200 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4210 LPRINT TAB(30); "THE TILTING CONTINUES"
4220 LPRINT STRINGS$(80, 42)

4230 RETURN

4240 PRINT STRINGS$(80, 42)

4250 LOCATE 24, 30, 0: PRINT "THE ROLLING STOPS"
4260 PRINT STRINGS$(80, 42)

4270 LPRINT STRINGS(80, 42)

4280 LPRINT TAB(30); "THE ROLLING STOPS"
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4290 LPRINT STRINGS(80, 42)

4300 RETURN

4310 REM # sttt ootk ook o ootk ook oo ot o ook ok
4320 REM ooiiririrneeercreerecrisennnsesenseresesisennens END OF THE CALCULATION ....cconiiirrrmrnereneerecnserenneneeserenserenennene
4330 FOR I =1 TO 5: LPRINT: NEXT: LPRINT " LOCATION: "; CAMPOS$(6): LPRINT
4340 LPRINT " DATE: "; CAMPOS$(7): LPRINT

4350 LPRINT; " ENGINEER: "; CAMPOS$(8): LPRINT

4360 FOR I =1 TO 4: LPRINT: NEXT: PRINT

4370 INPUT " Do you whish to carry out another test ? (Y/N)"; Y$

4380 IF Y$ = "Y" OR Y$ = "y" THEN 190

4390 IF Y$ = "N" OR Y$ = "n" THEN SYSTEM

4400 LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: A$ = INKEYS: IF A$ = "" THEN GOTO 4400
4410 IF LEN(AS) > 1 THEN GOSUB 4570: GOTO 4400

4420 A = ASC(AS)

4430 TF A = 13 THEN L = 0: GOTO 4450

4440 GOTO 4470

4450 IF NC < 8 OR NC > 8 AND NC < 25 THEN NC = NC + 1: GOTO 4400

4460 GOTO 4840

4470 IF A > 31 AND A < 183 THEN GOTO 4490

4480 BEEP: GOTO 4400

4490 TF L = LON(NC) THEN BEEP: GOTO 4400

4500 LOCATE F(NC), C(NC) + L: PRINT AS$;

4510 L=L +1

4520 IF L = 1 THEN B$(NC) = A$: GOTO 4540

4530 B$(NC) = B$(NC) + A$

4540 IF LEN(C$(NC)) > 0 THEN C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS(NC), LEN(CAMPOS$(NC)) - L)
4550 CAMPOS(NC) = B$(NC) + C$(NC)

4560 GOTO 4400

4570 REM * SLIDE

4580 TF LEN(A$) <> 2 THEN BEEP: RETURN

4590 C = ASC(RIGHT$(AS, 1))

4600 IF C = 8 THEN 4620

4610 GOTO 4650

4620 TF LEN(CS(NC)) > 0 THEN BEEP: RETURN

4630 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4640 CAMPOS(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), LEN(CAMPO(NC)))
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4645 L = L - 1: PRINT AS: RETURN
4650 TF C = 30 THEN 4670

4660 GOTO 4700

4670 IF NC = 1 THEN BEEP: RETURN

4680 NC =NC - 1: L = 0

4690 RETURN

4700 IF C = 31 THEN 4720

4710 GOTO 4760

4720 IF NC <> 8 THEN 4740

4730 BEEP: RETURN

4740 NC=NC + 1: L =0

4750 RETURN

4760 IF C = 29 THEN 4780

4770 GOTO 4800

4780 IF L = 0 THEN BEEP: RETURN

4790 L = L - 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS(NC), LEN(CAMPOS(NC)) - (L + 1))
4795 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L + 1: PRINT "
4796 RETURN

4800 IF C = 28 THEN 4820

4810 GOTO 4400

4820 IF C$(NC) = "" THEN BEEP: RETURN

4830 L = L + 1: C$(NC) = RIGHT$(CAMPOS(NC), LEN(CAMPOS(NC)) - (L))
4835 B$(NC) = LEFT$(CAMPOS(NC), L): LOCATE F(NC), C(NC) + L, 1: PRINT ""
4840 RETURN

4850 RETURN

4860 FOR I1 = 1 TO 7

4870 X(1, 1) = 0: X(2, 1) = 0: X(3, I) = 0

4875 X(4, 1) = 0: X(5, 1) = 0: X(6, I) = 0

4880 Y(1, II) = 0: Y(2, 1) = 0: Y(3, I) = 0

4885 Y(4, II) = 0: Y(5, 1) = 0: Y(6, I) = 0

4890 Z(1, M) = 0: Z(2, I) = 0: Z(3, 1) = 0

4895 Z(4, 1) = 0: Z(5, 1) = 0: Z(6, 1) = 0

4900 NEXT 1I

4910 RETURN

4920 REM * THE SYMBOLS USED HERE ARE THE SAME AS IN THE CODE 6.



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 179

Example 6.1
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.8970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = 0.2800 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3370 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.4900
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 2565.000
MOMENT OF INERTIA Q = 295.0000

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s VELOCITY O1 = 1.078 rad/s

VELOCITY 02 = 1.057 rad/s VELOCITY O3 = 2.134 rad/s

VELOCITY 04 = 0.731 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.881 rad/s VELOCITY O1 = 1.078 rad/s

VELOCITY 02 = 1.057 rad/s VELOCITY O3 = 2.134 rad/s

VELOCITY 04 = 1.130 rad/s VELOCITY O5 = 0.993 rad/s

VELOCITY 06 = 0.810 rad/s VELOCITY O7 = 0.629 rad/s

VELOCITY O8 = 0.587 rad/s VELOCITY 09 = 0.219 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:
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Example 6.2
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1100
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.0500 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s VELOCITY O1 = 0.281 rad/s

VELOCITY 02 = 0.268 rad/s VELOCITY O3 = 1.586 rad/s

VELOCITY 04 = 0.672 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.840 rad/s VELOCITY O1 = 0.281 rad/s

VELOCITY 02 = 0.268 rad/s VELOCITY O3 = 1.586 rad/s

VELOCITY 04 = 0.867 rad/s VELOCITY OS5 = 0.755 rad/s

VELOCITY 06 = 1.218 rad/s VELOCITY O7= 0.969 rad/s

VELOCITY 08 = 0.898 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 181

Example 6.3
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 = 0.8000
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5200
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 0.107 rad/s

VELOCITY 02 = 0.098 rad/s VELOCITY O3 = 0.000 rad/s

VELOCITY 04 = 0.000 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 0.107 rad/s

VELOCITY 02 = 0.098 rad/s VELOCITY O3 = 0.000 rad/s

VELOCITY 04 = 0.000 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:
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Example 6.4
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.8110
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1900
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3790 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 1.540 rad/s

VELOCITY 02 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 = 2.162 rad/s

VELOCITY 04 = 0.405 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 1.540 rad/s

VELOCITY 02 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 = 2.162 rad/s

VELOCITY 04 = 0.414 rad/s VELOCITY O5 = 0.289 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7= 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:
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Example 6.5
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7660 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1100
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.2000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.9100
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY OO0 = 2.735 rad/s VELOCITY O1 = 1.271 rad/s

VELOCITY 02 = 1.212 rad/s VELOCITY O3 = 2.810 rad/s

VELOCITY 04 = 1.337 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:
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Example 6.6
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8750
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000

VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 = 1.130 rad/s

VELOCITY 02 = 1.105 rad/s VELOCITY O3 = 2.196 rad/s

VELOCITY 04 = 0.786 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 = 1.130 rad/s

VELOCITY 02 = 1.105 rad/s VELOCITY O3 = 2.196 rad/s

VELOCITY 04 = 0.980 rad/s VELOCITY OS5 = 0.675 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.548 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 185

Example 6.7
Method of calculation not feasible

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.5500
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.1000
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 =-0.4780 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7780
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.5500 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.9500
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 MOMENT OF INERTIA Q = 200.0000
TRACTOR MASS Mc = 1800.000

THE ENGINE BONNET TOUCHES THE GROUND BEFORE THE ROPS
METHOD OF CALCULATION NOT FEASIBLE

Location: Date: Engineer:
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Example 6.8
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7180 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.8110
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1590 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2170
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.7020 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 2.0040
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3790 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.6400
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.2120 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.3600
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4400
REAR TRACK WIDTH S = 0.9000 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.3150
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1740 TRACTOR MASS Mc = 1780.000
MOMENT OF INERTIA Q = 279.8960

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 1.540 rad/s

VELOCITY 02 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 = 2.313 rad/s

VELOCITY 04 = 0.581 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY OO0 = 3.884 rad/s VELOCITY O1 = 1.540 rad/s

VELOCITY 02 = 1.488 rad/s VELOCITY O3 = 2.313 rad/s

VELOCITY 04 = 0.633 rad/s VELOCITY OS5 = 0.373 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:
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Example 6.9
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7620 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.2930
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9670
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7700
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3500 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.9500
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 300.0000

VELOCITY O0 = 3.790 rad/s VELOCITY O1 = 1.159 rad/s

VELOCITY 02 = 1.133 rad/s VELOCITY O3 = 2.118 rad/s

VELOCITY 04 = 0.801 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.000 rad/s

VELOCITY O0 = 3.790 rad/s VELOCITY O1 = 1.159 rad/s

VELOCITY 02 = 1.133 rad/s VELOCITY O3 = 2.118 rad/s

VELOCITY 04 = 0.856 rad/s VELOCITY OS5 = 0.562 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.205 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:
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Example 6.10
The tilting continues

TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

HEIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.3800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.8800 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.3000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8900
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 275.0000

VELOCITY OO0 = 3.815 rad/s VELOCITY O1 = 0.748 rad/s

VELOCITY 02 = 0.724 rad/s VELOCITY O3 = 1.956 rad/s

VELOCITY 04 = 0.808 rad/s VELOCITY OS5 = 0.000 rad/s

VELOCITY 06 = 0.000 rad/s VELOCITY O7 = 0.000 rad/s

VELOCITY O8 = 0.000 rad/s VELOCITY 09 = 0.407 rad/s

THE TILTING CONTINUES

Location: Date: Engineer:
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Example 6.11
The rolling stops
TEST NR:

FRONT MOUNTED-OVER PROTECTIVE STRUCTURE OF THE NARROW TRACTOR:
CHARACTERISTIC UNITS:

LINEAR (m): MASS (kg):

MOMENT OF INERTIA (kgm?®): ANGLE (radian)

EIGHT OF THE COG H1 = 0.7653 H. DIST. COG-REAR AXLE L3 =0.7970
H. DIST. COG - FRONT AXLE L2 = 1.1490 HEIGHT OF THE REAR TYRES D3 = 1.4800
HEIGHT OF THE FRT TYRES D2 = 0.9000 OVERALL HEIGHT( PT IMPACT) H6 = 1.9600
H. DIST. COG-LEAD PT INTER. L6 = -0.4000 PROTECTIVE STRUCT. WIDTH B6 = 0.7000
HEIGHT OF THE ENG. B. H7 = 1.3700 WIDTH OF THE ENG. B. B7 = 0.8000
H. DIST. COG-FRT COR. ENG. B. L7 = 1.6390 HEIGHT FRT AXLE PIVOT PT HO = 0.4450
REAR TRACK WIDTH S = 1.1150 REAR TYRE WIDTH B0 = 0.1950
FRT AXLE SWING ANGLE DO = 0.1570 TRACTOR MASS Mc = 1800.000
MOMENT OF INERTIA Q = 250.0000

VELOCITY O0 = 3.840 VELOCITY O1 = 0.246

VELOCITY 02 = 0.235 VELOCITY O3 = 0.000

VELOCITY 04 = 0.000 VELOCITY OS5 = 0.000

VELOCITY O6 = 0.000 VELOCITY O7 = 0.000

VELOCITY O8 = 0.000 VELOCITY 09 = 0.000

VELOCITY O0 = 3.840 VELOCITY O1 = 0.246

VELOCITY 02 = 0.235 VELOCITY O3 = 0.000

VELOCITY 04 = 0.000 VELOCITY OS5 = 0.000

VELOCITY O6 = 0.000 VELOCITY O7 = 0.000

VELOCITY O8 = 0.000 VELOCITY O9 = 0.000

THE ROLLING STOPS

Location: Date: Engineer:
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Vysvetlivky k priloze 1X

Q)]

2)

3)

%)

Pokud c¢islovani oddila B2 a B3, které bylo harmonizovano s celou pfilohou,
nestanovi jinak, znéni pozadavkl a Cislovani stanovené v bodé B jsou
totozné se znénim a c¢islovanim Standardniho kodexu OECD pro tiedni
zkousky prednich ochrannych konstrukci pii pfevraceni u uzkorozchodnych
kolovych zemédélskych a lesnickych traktort, kodex OECD ¢. 6, edice 2015
z Cervence 2014.

Uzivatelim se pfipomind, ze vztazny bod sedadla je urcen podle ISO 5353
a je vzhledem k traktoru pevnym bodem, ktery neméni polohu, kdyz se
sedadlo posouva ze stiedni pozice. Pro ucely urCeni chranéného prostoru
musi byt sedadlo nastaveno do nejhornéjsi zadni polohy.

Program a ptiklady jsou dostupné na webovych strankach OECD.

Trvala plus pruzna deformace métena v bodé, kdy bylo dosazeno pozado-
vané Grovné energie.
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PRILOHA X

Pozadavky pouZzitelné na konstrukce ochrany pii prevraceni (izkorozchodné
traktory se zadni konstrukci ochrany)

A. OBECNA USTANOVENI

1. Pozadavky Unie pouzitelné na konstrukce ochrany pfi pievraceni
(zadni konstrukce ochrany u tzkorozchodnych traktortl) jsou stano-
vené v bodé B.

2. Zkousky je mozno provést v souladu s postupy pro statické nebo
pripadné dynamické zkousky stanovenymi v oddilech B1 a B2. Obé
tyto metody se povazuji za rovnocenné.

B. POZADAVKY POUZITELNE NA KONSTRUKCE OCHRANY PRI
PREVRACENI ~ (ZADNI 'KONSTRUKCE OCHRANY
U UZKOROZCHODNYCH TRAKTORU)®

1. Definice
1.1 [nepouzije se]
1.2 Ochranné konstrukce pri prevraceni (ROPS)

Vyrazem konstrukce ochrany pfii pfevraceni (ochranna kabina nebo
ram), dale jen ,,ochranna konstrukce®, se rozumi konstrukce na trak-
toru, jejimz hlavnim ucelem je vyloucit nebo omezit ohrozeni fidic¢e
v dusledku pfevraceni traktoru béhem normalniho pouziti.

Charakteristikou ochranné konstrukce chranici pii prevraceni je
vytvofeni prostoru dostatecné velkého k tomu, aby ochranil fidice
sediciho uvnit konstrukce nebo v prostoru ohrani¢eném piimkami
vychazejicimi z vnéjsich roht struktury k jakékoli casti traktoru,
ktera by mohla pfijit do kontaktu s rovnou zemi a ktera je v pripadé
prevraceni schopna traktor podpirat.

1.3 Rozchod
1.3.1 Piedbézna definice: stfedni rovina kola nebo pasu.

Stredni rovina kola je rovina stejné vzdalena od dvou rovin, které se
dotykaji vnéjsich okrajii rafk kol nebo past.

1.3.2 Definice rozchodu

Svisla rovina prochazejici osou kola protina jeho stfedni rovinu
podél piimky, ktera se styka s nosnou plochou v jednom bodé¢.
Pokud jsou A a B dva takto definované body pro kola na stejné
napravé traktoru, potom je rozchod vzdalenost mezi body A a B.
Rozchod muze byt takto definovan pro predni i zadni kola. V ptipadé
dvojitych kol je rozchod vzdalenost mezi dvéma rovinami, z nichz
kazda je stfedni rovinou part kol. Pro pasové traktory je rozchod
vzdalenost mezi stfednimi rovinami pasu.

1.3.3 Dopliujici definice: stfedni rovina traktoru

Vezmeme krajni polohy bodi A a B pro zadni napravu traktoru,
ktera udava maximalni moznou hodnotu rozchodu. Svisld rovina
umisténa kolmo na usecku AB v jejim stiedovém bodé¢ je stredni
rovinou traktoru.
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1.4

1.5

1.5.2.
1.5.2.1

1522

1.5.2.3

1.5.2.4

1.6
1.6.1

1.6.2

1.6.2.1

1.6.2.2

1.6.2.3

Rozvor

Vzdalenost mezi svislymi rovinami prochazejicimi pies dvé ptimky
AB, jak je vymezeno vySe, z nichz jedna je pro pfedni kola a druha
pro zadni kola.

Urceni vztazného bodu sedadla, umisténi a serizeni sedadla pro
zkousku

Vztazny bod sedadla (SIP)®

Vztazny bod sedadla se ur¢i v souladu s normou ISO 5353:1995.

Umisténi a sefizeni sedadla pro zkousku

je-li poloha sedadla nastavitelna, musi se sedadlo nastavit do své
nejvyssi zadni polohy;

je-li sklon opéradla sefiditelny, nastavi se do stfedni polohy;

je-li sedadlo opatfeno systémem odpruzeni, musi se tento systém
zablokovat ve stfedni poloze zdvihu, pokud to neodporuje pokynim
vyslovné stanovenym vyrobcem sedadla;

u sedadla nastavitelného jen podélné a vertikdlné musi byt jeho
podélna osa prochazejici vztaznym bodem sedadla rovnobézna se
svislou podélnou rovinou traktoru, ktera prochazi stfedem volantu,
a je vzdalena od této roviny nejvyse 100 mm.

Chranény prostor
Vztazna rovina

Chranény prostor je znazornén na obrazcich 7.1 a 7.2. Tento prostor
je vymezen ve vztahu ke vztazné roviné a vztazného bodu sedadla.
Vztazna rovina je svisla rovina, obvykle podélna k traktoru a procha-
zejici vztaznym bodem sedadla a stfedem volantu. Vztazna rovina se
za normalnich podminek shoduje s podélnou stfedni rovinou trak-
toru. Predpoklada se, ze béhem zatézovani se tato vztazna rovina
pohybuje vodorovné spolu se sedadlem a volantem, avSak zistava
kolma k traktoru nebo podlaze konstrukce ochrany pfi pfevraceni.
Chranény prostor je vymezen na zakladé bodt 1.6.2 a 1.6.3.

Urceni chranéného prostoru u traktori s neotocnym sedadlem

Chranény prostor u traktori s neotoénym sedadlem je vymezen
v bodech 1.6.2.1 az 1.6.2.13 a je omezen nize uvedenymi rovinami,
pficemz traktor je na vodorovném povrchu, sedadlo nastaveno
a umisténo podle udaji v bodech 1.5.2. az 1.52.4% a volant
v piipadé, Zze je nastavitelny, je nastaveny do stfedni polohy pfi
fizeni vsedé:

vodorovnou rovinou A; B; B, A,, (810 + a,) mm nad vztaznym
bodem sedadla s pfimkou B;B, umisténou (@, - 10) mm za SIP;

naklonénou rovinou H; H, G, Gy, kolmou ke vztazné roviné, obsa-
hujici bod 150 mm za pifimkou B;B, i krajni zadni bod opéradla
sedadla;

valcovou plochou A; A, H, H; o poloméru 120 mm, kolmou ke
vztazné roviné a teénou k rovindm vymezenym vySe v bodech
1.6.2.1 a 1.6.2.2;
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1.6.2.4

1.6.2.5

1.6.2.6

1.6.2.7

1.6.2.8

1.6.2.9

1.6.2.10

1.6.2.11

1.6.2.12

1.6.2.13

1.6.3

1.6.3.1

valcovou plochou B; C; C, B,, o poloméru 900 mm a pokracujici
dopiedu do vzdalenosti 400 mm, kolmou ke vztazné roviné a teCnou
k roviné vymezené podle bodu 1.6.2.1 podél piimky B;B,;

naklonénou rovinou C; D; D, C, kolmou ke vztazné roving, spoju-
jici plochu vymezenou podle bodu 1.6.2.4 a prochazejici 40 mm od
predniho vné&jsiho okraje volantu. V piipadé vysoké polohy volantu
tato rovina pokracuje doptedu od piimky B;B, tecné¢ k povrchu,
ktery je vymezen v bodé 1.6.2.4 vyse;

svislou rovinou D; K; E; E, K, D, kolmou na vztaznou rovinu
umisténou 40 mm pred vnéjSim okrajem volantu;

vodorovnou rovinou E; F; Py Ny N, P, F, E, prochazejici bodem
(90-a,) mm bod vztaznym bodem sedadla;

povrchem G; L; M| Ny N, M, L, G, v piipadé potieby zakiivenym
od spodniho okraje roviny vymezené v bodé 1.6.2.2 vyse k vodo-
rovné roviné vymezené¢ v bodé 1.6.2.7 vyse, kolmym na vztaznou
rovinu a dotykajici se opéradla sedadla po celé délce;

dvéma svislymi rovinami K; I; F; E; a K, I, F, E, rovnobéznymi se
vztaznou rovinou a umisténymi ve vzdalenosti 250 mm na kazdou
stranu od této vztazné roviny, které jsou dale nahotfe ohraniceny 300
mm nad rovinou vymezenou v bodé¢ 1.6.2.7;

dvéma naklonénymi a rovnobéznymi rovinami A; B; C; Dy K; I L;
G1 H] a Az B2 C2 Dz K2 Iz L2 G2 Hz, které Zaéinaji na hornim
okraji rovin vymezenych v bodé 1.6.2.9 a kon¢i na vodorovné roviné
vymezené v bodé 1.6.2.1 alespoit 100 mm od vztazné roviny na
strané, kde se pouzije zatizeni,

dvéma Castmi svislych rovin Q; P; Ny M; a Q, P, N, M, rovnobé-
znymi se vztaznou rovinou a umisténymi ve vzdalenosti 200 mm na
kazdou stranu od této vztazné roviny, které jsou dale nahofe ohra-
ni¢eny 300 mm nad vodorovnou rovinou vymezenou v bod¢ 1.6.2.7;

dvéma c¢astmi I; Q; Py F; a I, Q, P, F, svislé roviny, kolmymi ke
vztazné rovin¢ a prochazejicimi (210-a;,) mm pred vztaznym bodem
sedadla;

dvéma Castmi I; Q; M; L, a I, Q, M, L, vodorovné roviny procha-
zejici 300 mm nad rovinou vymezenou v bodé¢ 1.6.2.7 vyse.

Urceni chranéného prostoru u traktorii s otoénym sedadlem fidice

Pro traktory s otocnym sedadlem fidic¢e (otocné sedadlo a nastavitelny
volant) je chranény prostor kombinaci dvou chranénych prostord,
které jsou urceny dvéma riiznymi polohami volantu a sedadla.

Pokud se jedna o typ ochranné konstrukce se dvéma zadnimi
sloupky, u kazdé polohy volantu a sedadla musi byt chranény
prostor vymezen na zakladé bodd 1.6.1 a 1.6.2 pro sedadlo fidice
v bézné poloze a na zakladé¢ bodu 1.6.1 a 1.6.2 piilohy IX pro
sedadlo ftidie v obracené poloze (viz obrazek 7.2.a).
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1.6.3.2 Pokud se jedna o ochrannou konstrukei jiného typu, u kazdé polohy
volantu a sedadla musi byt chranény prostor vymezen na zakladé
bodu 1.6.1 a 1.6.2 této piilohy (viz obrazek 7.2.b).

1.6.4 Pridavna sedadla

1.6.4.1 V piipadé, ze traktor mize byt vybaven ptidavnymi sedadly, musi
byt béhem zkouSek pouzita kombinace zahrnujici vztazné body
sedadla vSech nabizenych moZnosti. Ochranna konstrukce nesmi
zasahovat do vétsiho chranéného prostoru, ktery zohlednuje tyto
rizné vztazné body sedadla.

1.6.4.2 V ptipadé, ze je nové sedadlo nabidnuto jako moznost az po
provedeni zkousky, je tfeba zjistit, zda chranény prostor kolem
nového vztazného bodu sedadla spada do plivodné stanovené kombi-
nace prostord. Pokud tomu tak neni, je tieba provést novou zkousku.

1.6.4.3 Pridavné sedadlo nezahrnuje sedadlo pro osoby kromé fidice,
z néhoz nelze traktor ovladat. SIP nelze urcit, jelikoz definice chra-
néného prostoru je ve vztahu k sedadlu fidice.

1.7 Hmotnost
1.7.1 Hmotnost bez zavazi / nenaloZena hmotnost

Hmotnost traktoru bez volitelné vybavy, ale v¢etné chladici kapaliny,
olejt, paliva, natadi a ochranné konstrukce. Neni zahrnuto volitelné
predni nebo zadni zavazi, zatéz v pneumatikach, pfipevnéné ptistroje
a zafizeni nebo jakékoli specialni piislusenstvi;

1.7.8. Maximalni pfipustna hmotnost

Maximalni hmotnost, kterou vyrobce prohlasil za technicky
pripustnou a uvedl na identifikaénim Stitku vozidla a/nebo v pfirucce
pro obsluhu.

1.7.9 Referenéni hmotnost

Hmotnost zvolena vyrobcem, pouzivana ve vzorcich pro vypocet
vysky padu kyvadlového zavazi, vstupni energie a tlakovych sil,
které maji byt pouzity pii zkouskach. Nesmi byt mensi, nez je
hmotnost bez zavazi, a musi byt dostatecna k tomu, aby se zajistilo,
ze hmotnostni pomér neptesahne 1,75 (viz bod 1.7.4).

1.7.10 Hmotnostni pomér

. (max. pfipustna hmotnost L leve  xewr
Pomér (MaX: PHIPustng iMOMOst) ) oq iy byt vétsi nez 1,75.
referencni hmotnost

1.8 Pripustné tolerance méreni
Délkovy rozmér: + 3 mm
s vyjimkou: — deformace pneumatik: + 1 mm

— deformace ochranné konstrukce béhem =+ 1 mm
vodorovného zatéZovani:

— vysky padu kyvadlového zavazi: + 1 mm
Hmotnosti: + 0,2 % (pIného rozsahu snimace)
Sily: + 0,1 % (pIlného rozsahu snimace)

Uhly: £0,1°
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1.9.

Symboly
ap (mm)
a, (mm)
B (mm)
Bs (mm)
D (mm)
D' (mm)
E. ()
Ei ()
Ei ()
E" ()
E11 (J)
Ei ()
F (N)
F(N)
F-D
Frax  (N)
F, (N)
H (mm)
H> (mm)
I (kg.m?)
L (mm)
M (kg)

Polovina vodorovného sefizeni sedadla

Polovina svislého sefizeni sedadla

Minimalni celkova §iika traktoru;

Deformace konstrukce v bodé narazu (dynamické zkousky) nebo
v bodé a ve sméru pisobeni zatizeni (statické zkousky);

Deformace konstrukce odpovidajici vypoctenému potiebnému mnoz-
stvi energie;

Deformacni energie pohlcena v bod¢, jakmile je zatizeni odstranéno.
Plocha v ramci kiivky F-D;

Pohlcena deformacni energie. Plocha pod kiivkou F-D;

Deformacni energie pohlcena po dodate¢ném zatizeni nasledujicim
po vzniku praskliny ¢i trhliny;

Deformacni energie pohlcend pii zkouSce pretizenim v piipadé, ze
zatizeni bylo odstranéno pred zaCatkem této zkousky pretizenim.
Plocha pod kiivkou F-D;

Privedend energie urcend k pohlceni pfi podélném zatézovani;

Pfivedena energie urcena k pohlceni pfi bo¢nim zatéZzovani;

Staticka zatézujici sila;

Zatézujici sila pro vypoétené potiebné mnozstvi energie odpovidajici
E';

Graf sila/deformace;

Maximalni staticka zatézujici sila dosazena bé&hem zatézovani,
s vyjimkou zkou$ky pfetizenim;

Vertikalni tlakova sila;

Vyska padu kyvadlového zavazi (dynamické zkousky);

Vyska padu kyvadlového zéavazi pro doplikovou zkousku (dyna-
mické zkousky);

Referenéni moment setrvacnosti traktoru okolo stfedové piimky
zadnich kol, bez ohledu na hmotnost téchto kol;

Referenéni rozvor traktoru;

Referenéni hmotnost traktoru béhem zkousek pevnosti.
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2.2

3.1.1
3.1.1.1

3.1.1.2

3.1.13

Oblast pouziti

Tato pfiloha se pouzije na traktory s alespon dvéma napravami pro
kola s pneumatikami nebo s pasy misto kol, které maji tyto vlast-
nosti:

volny prostor pod nejniz§imi body pfedni a zadni napravy, vcetné
diferencialu, nejvyse 600 mm;

pevny nebo nejmensi nastavitelny rozchod kol u napravy s pneuma-
tikami vétSich rozmérd mensi nez 1 150 mm. Za predpokladu, ze
naprava s namontovanymi SirSimi pneumatikami je nastavena na
rozchod kol nejvySe 1 150 mm, musi byt mozné nastavit rozchod
kol u druhé ndpravy tak, aby vné&jsi okraje uzsich pneumatik neprec-
nivaly za vné&jsi okraj pneumatik kol prvé z ndprav. Maji-li obé
napravy rafky a pneumatiky stejnych rozmérti, musi byt pevny
nebo nastavitelny rozchod u obou naprav mensi nez 1 150 mm;

hmotnost v nenalozeném stavu je vyssi nez 400 kg, ale vcetné
konstrukce ochrany pii pfevraceni a pneumatik nejvétsiho rozmeéru
doporuéeného vyrobcem. U traktori s otoénym sedadlem fidice
(oto¢né sedadlo a nastavitelny volant) musi byt nenalozend hmotnost
niz§i nez 3 500 kg a maximalni pfipustna hmotnost nesmi prekrocit
5250 kg. Hmotnostni pomér (maximalni pripustna hmotnost / refe-
rencni hmotnost) u vsech traktort nesmi ptesahnout 1,75.

konstrukce ochrany pii pievraceni ve formé ochranného oblouku,
ramu nebo kabiny, namontovana castecné nebo zcela za vztaznym
bodem sedadla s chranénym prostorem, jehoz horni mez je (810 +
a,) mm nad vztaznym bodem sedadla, aby poskytovala dostate¢né
velky nebo volny prostor pro ochranu fidice.

Uznava se, ze mohou existovat konstrukce traktord, napiiklad
zvlastni lesnické stroje, jako jsou forvardry a skidry, na které se
tato ptiloha nepouzije.

B1 POSTUP STATICKE ZKOUSKY
Pravidla a pokyny

Podminky zkouseni pevnosti ochrannych konstrukci a jejich pripev-
néni k traktoru

Obecné pozadavky
Ucel zkousek

Ucelem zkousek provadénych pomoci specialnich zafizeni je simu-
lace takovych zatizeni, jimz je ochranna konstrukce vystavena pii
prevraceni traktoru. Tyto zkousky umozni posoudit pevnost ochranné
konstrukce a soucasti, kterymi je piipevnéna k traktoru, i vSech
konstrukénich dila traktoru, které zkusebni zatizeni prenaseji.

Metody zkousSek
Zkousky je mozno provést v souladu se statickym nebo dynamickym

postupem (viz pfiloha II). Ob¢ tyto metody se povazuji za rovno-
cenné.

Obecna pravidla pro pfipravu zkousek
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3.1.1.3.1

3.1.13.2

3.1.1.33

3.1.134

3.1.2
3.1.2.1

3.1.2.2
3.1.2.2.1

Ochranna konstrukce musi odpovidat specifikacim pro sériovou
vyrobu. Musi byt pfipevnéna zptusobem, ktery predepsal vyrobce,
k jednomu z traktorti, pro ktery je urcena.

Poznamka: Ke statickym zkouskam pevnosti se nevyzaduje
kompletni traktor; ochranna konstrukce a konstrukéni dily traktoru,
k nimz je konstrukce pfipevnéna, vS§ak musi tvofit funkéni jednotku,
dale oznaCovanou ,,sestava‘.

Ke statickym i dynamickym zkouskam pevnosti musi byt traktor
(nebo sestava) opatieny vSemi konstrukénimi dily sériové vyroby,
které mohou ovlivnit pevnost ochranné konstrukce nebo které
mohou byt pro zkousku pevnosti nezbytné.

Na traktoru (nebo na sestavé) musi byt rovnéZ namontovany
konstrukéni dily, které mohou ohrozovat chranény prostor, aby
bylo mozné ovéfit splnéni pozadavki podle podminek pfijatelnosti
v bod¢ 3.1.3. Musi byt dodany nebo na vykresech znizornény
vSechny konstrukéni dily traktoru nebo ochranné konstrukce, véetné
ochrany proti povétrnostnim vlivim.

Ke zkouskam pevnosti musi byt demontovany vSechny kryci panely
a odnimatelné nekonstrukéni soucasti, aby nemohly pfispivat
k pevnosti ochranné konstrukce.

Rozchod kol se nastavi tak, aby ochranna konstrukce béhem zkousek
pevnosti pokud mozno nebyla podpirana pneumatikami nebo pasy.
Pokud se tyto zkousky provadéji v souladu se statickym postupem,
mohou byt kola nebo pasy odmontovany.

Zkousky
Potradi zkousek podle statického postupu
Zkousky se provadéji v nize uvedeném potadi, bez zietele k dalSim
zkouskam uvedenym v bodech 3.2.1.6 a 3.2.1.7:
1) zatiZeni zadni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.1);
2) zkouska tlakem zezadu
(viz bod 3.2.1.4);
3) zatizeni pFedni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.2);
4) zatiZzeni bo¢ni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.3);
5) zkouSka tlakem na predni ¢asti konstrukce
(viz bod 3.2.1.5).
Obecné pozadavky

Jestlize se béhem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo
posune, je tiecba zkousku zahajit znovu.
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31222

3.1.2.2.3

31224

3.1.2.25

33.1
3.1.3.1

3.1.3.1.1

3.13.1.2

3.13.13

3.13.14

3.13.15

3.1.3.1.6

3.1.3.2

3.14
3.1.5
3.1.5.1
3.1.5.1.1

Béhem zkousek se nesméji provadét zadné opravy nebo Upravy
traktoru nebo ochranné konstrukce.

Béhem zkousek nemd pievodovka traktoru zafazeny rychlostni
stupen a brzdy jsou uvolnény.

Je-li traktor opatfen systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru
a koly, musi byt tento systém b&hem zkouSek zablokovan.

Pro prvni zkousku zatéZzovanim zadni casti konstrukce se zvoli ta
strana, ktera podle nazoru zkusebnich organi povede k sérii zatizeni
za podminek, jez jsou pro ochrannou konstrukci nejméné piiznivé.
Zkouska zatézovanim z boku a zkouska zatézovanim zezadu se
provedou na protilehlych stranach podélné stfedni roviny ochranné
konstrukce. Zkouska zatézovanim zepfedu se provede na stejné
strané podélné stfedni roviny ochranné konstrukce jako zkouska
zatézovanim z boku.

Podminky piijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkim vztahu-
jicim se na pevnost, jestlize splituje tyto podminky:

béhem statické zkousky musi byt sila pti kazdé piedepsané vodo-
rovné zatézové zkousce nebo zkousce pretizenim v momenté, kdy je
dosazeno potiebné energie, vyssi nez 0,8 F;

jestlize béhem zkousky vzniknou v dusledku pouziti tlakové sily
nepfipustné trhliny nebo praskliny, musi se ihned po zkousce,
ktera vznik trhlin nebo prasklin zptsobila, provést dodatec¢na
zkouska tlakem podle bodu 3.2.1.7,

béhem zkousek jinych nez zkousSek pretizenim nesmi zadna cast
ochranné konstrukce proniknout do chranéného prostoru, jak je
vymezen v bod¢ 1.6;

béhem zkousek jinych nez zkousek pretizenim musi byt vSechny
Casti chranéného prostoru chranény konstrukci v souladu s bodem
3.2.2.2;

béhem zkousek nesmi ochranna konstrukce zptsobovat jakékoli
omezeni pro konstrukci sedadla;

pruzna deformace, méfena v souladu s bodem 3.2.2.3, musi byt nizsi
nez 250 mm.

Ridi¢ nesmi byt ohrozen zadnou &asti piislusenstvi. Nepfipustné jsou
jakékoli vy¢nivajici dily nebo ¢asti piislusenstvi, které by v pripadé
prevraceni traktoru mohly fidi¢e poranit, nebo jakakoli ¢ast piislu-
Senstvi, kterdA by ho mohla v disledku deformace ochranné
konstrukce zachytit, napfiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouzije se]
Piistroje a vybaveni
Zatizeni pro statické zkousky

Zatizeni pro statické zkouSky musi byt konstruovano tak, aby umoz-
novalo pusobeni sily nebo zatizeni na ochrannou konstrukci.
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3.15.1.2

3.15.13

3.15.14

3.1.5.1.5

3.1.52
3.1.5.2.1

3.1.522

3.153
3.1.5.3.1

3.153.2

3.1.54

Je nutno zabezpecit, aby se zatizeni mohlo ve sméru kolmém ke
sméru zatézovani rovnomeérné rozlozit podél prilozné desky (pfiru-
by), jejiz délka se rovna piesnému nasobku 50 mm v rozsahu od 250
mm do 700 mm. Rozmér tuhého nosniku ve svislém sméru je 150
mm. Hrany nosniku, které jsou ve styku s ochrannou konstrukei,
musi byt zaobleny s polomérem zaobleni nejvyse 50 mm.

Piilozna deska musi byt schopna pfizpusobit se jakémukoli thlu vici
sméru zatézovani, aby mohla sledovat zmény uhlu zatézované
plochy ochranné konstrukce pfi jeji deformaci.

Smér plsobeni sily (odchylka od vodorovného a svislého sméru):

— na zacatku zkousky pfi nulovém zatizeni: + 2°;

— behem zkousky pod zatizenim: 10° nad a 20° pod vodorovnou
rovinou. Tyto odchylky je nutno udrzovat co nejmensi.

Rychlost deformace musi byt dostatetné nizka (niz$i nez 5 mm/s),
aby zatézovani mohlo byt v kazdém okamziku povazovano za
statické.

Zatizeni pro méfeni energie pohlcené konstrukci

K urCeni energie pohlcené ochrannou konstrukci se sestroji kiivka
sila/deformace. Neni zapotiebi méfit silu a deformaci v bodé, ve
kterém na konstrukci ptisobi zatizeni; je v§ak nutno méfit silu a defor-
maci soucasné a kolinearné.

Vychozi bod méfeni deformace se zvoli tak, aby se brala v tivahu
pouze energie pohlcend ochrannou konstrukci a/nebo deformaci urci-
tych dilt traktoru. Energie pohlcena deformaci a/nebo proklouznutim
upevnéni se nesmi brat v uvahu.

Prostiedky ukotveni traktoru k zemi

Ke stabilni zékladové desce umisténé vedle zkusebniho zafizeni musi
byt tuhym zptsobem piipevnény kotvici kolejnice, které maji poza-
dovanou rozte¢ a zahrnuji plochu nezbytnou pro ukotveni traktoru.

Traktor se vhodnymi prostiedky (deskami, kliny, ocelovymi lany,
napinacim zafizenim apod.) ukotvi ke kolejnicim tak, aby se
v prabéhu zkousek nemohl pohnout. Splnéni tohoto pozadavku se
béhem zkousky ovéfuje pomoci obvyklych piistrojii na méteni délky.

Jestlize se traktor pohne, cela zkouska se musi opakovat, s vyjimkou
pripadu, kdy zafizeni na méfeni deformaci, které byly vzaty v tvahu
pro sestrojeni kiivky sila/deformace, je pfipojeno k traktoru.

Zatizeni pro zkousku tlakem

Zatizeni podle obrazku 7.3 musi byt schopno vyvinout silu pusobici
svisle doli na ochrannou konstrukci pfes tuhy nosnik o Sifce
priblizné 250 mm, spojeny se zatézovacim mechanismem prostied-
nictvim kardanovych kloubd. Napravy traktoru musi byt vhodnym
zpusobem podepieny, aby tlakovou silou nebyly zatizeny pneuma-
tiky traktoru.
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3.1.55

3.1.5.5.1

3.1.552

32

3.2.1
3.2.1.1
3.2.1.1.1

32.1.1.2

32.1.13

32.1.14

32.1.2
3.2.1.2.1

Dalsi méfici pfistroje

Zapotiebi jsou rovnéz nasledujici méfici pfistroje:

zafizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejvétsi
okamzitou deformaci a trvalou deformaci, viz obrazek 7.4).

zafizeni umoziiujici oveéfit, ze ochrannd konstrukce nepronikla do
chranéného prostoru a ze chranény prostor béhem zkousky zlstal
ochrannou konstrukei chranén (bod 3.2.2.2).

Postup statické zkousky
Zkousky zatizenim a tlakem
Zatizeni zezadu

Zatizeni se aplikuje vodorovné, ve svislé roviné rovnobézné se
stfedni rovinou traktoru.

Bodem pisobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera
v piipad¢ nehody, pii niz se traktor pfevrati dozadu, pravdépodobné
narazi na zem jako prvni, zpravidla horni okraj. Svisla rovina, na niz
pusobi zatizeni, musi byt umisténa ve vzdalenosti rovné jedné Sestiné
Sitky horni ¢asti ochranné konstrukce smérem dovnitt od svislé
roviny, kterd je rovnobézna se stfedni rovinou traktoru a dotyka se
vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-li ochranna konstrukce v tomto misté zakiivena nebo zde vycniva,
prilozi se k ni kliny, které umozni pisobit zatizenim na tento bod,
aniz by pfitom ochrannou konstrukci zpeviovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bodé¢ 3.1.6.3.

Energie pohlcend ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi
pfinejmensim rovnat:

Eii = 2,165 x 107ML?
nebo

Ei =0,574 x 1

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) bude energie ta vétsi ze dvou hodnot, pficemz prvni hodnota
je urCena vyse uvedenym vzorcem a druha hodnota nize uvedenym
vzorcem:

Ej =500+0,5M

Zatizeni zeptedu

Zatizeni se aplikuje vodorovné, ve svislé roviné rovnobézné se
stiedni rovinou traktoru. Bodem pisobeni zatizeni je ta ¢ast ochranné
konstrukce, ktera by v ptipadé nehody, pfi niz se traktor pfi jizdé
dopfedu prevrati na bok, pravdépodobné narazila na zem jako prvni,
zpravidla horni okraj. Bod pusobeni zatizeni lezi ve vzdalenosti
rovné jedné Sestiné Sitky horni ¢asti ochranné konstrukce smérem
dovnitt od svislé roviny, ktera je rovnobézna se stiedni rovinou
traktoru a dotyka se vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.
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32122

32,123

32124

3213
3.2.13.1

32,132

32.133

32134

3.2.1.35

Je-li ochranna konstrukce v tomto misté zakiivena nebo zde vyc¢niva,
prilozi se k ni kliny, které umozni pisobit zatizenim na tento bod,
aniz by pfitom ochrannou konstrukei zpeviiovaly.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bod¢ 3.1.6.3.

Energie pohlcend ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi
pfinejmensim rovnat:

Ej =500+ 0,5 M

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant):

— pokud je chranény prostor tvofen zadnim ochrannym obloukem
se dvéma sloupky, pouzije se rovnéz piedchozi vzorec;,

— pro jiné typy ochrannych konstrukci bude energie ta vétsi z vyse
a nize uvedenych hodnot:

Ei = 2,165 x 1077ML?
nebo

Ey = 05741

Zatizeni z boku

Zatizeni z boku se aplikuje vodorovné, ve svislé roviné kolmé ke
stfedni roviné traktoru a prochazejici ve vzdalenosti 60 mm pied
vztaznym bodem sedadla, pricemz sedadlo je ve stiedni poloze
svého podélného sefizeni. Bodem pusobeni zatizeni je ta Cast
ochranné konstrukce, kterd by v piipadé nehody, pii niz se traktor
prevrati na bok, pravdépodobn¢ narazila na zem jako prvni, zpravidla
horni okraj.

Sestava se upevni k zemi, jak je popsano v bod¢ 3.1.6.3.

Energie pohlcend ochrannou konstrukci béhem zkousky se musi
pfinejmensim rovnat:

Es=175M

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (otoéné sedadlo a nastavitelny
volant) lezi bod pusobeni zatizeni v roviné, ktera je kolma ke stiedni
roviné traktoru a prochazi stiedem segmentu, ktery spojuje dva
vztazné body sedadla, které jsou uréeny dvéma ruznymi polohami
sedadla. U ochrannych konstrukci se dvéma sloupky bude zatizeni
pusobit na jeden ze dvou sloupku.

Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant), pokud je chranény prostor tvofen zadnim ochrannym
obloukem se dvéma sloupky, bude energie hodnota vétsi ze dvou
nasledujicich hodnot:
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3.2.15

3.2.1.6

Esx =175 M
nebo

Ei = 1,75 M(Bg + B)/2B

Zkouska tlakem na zadni ¢ast

Nosnik se polozi ptes nejhornéjsi zadni konstrukéni prvek (prvky)
ochranné konstrukce, pfi¢emz vyslednice tlakovych sil lezi ve stiedni
rovin¢ traktoru A. Pouzije se sila F,, kdy:

F, =20M

Pusobeni sily F, pokracuje jesté nejméné pét sekund od okamziku,
kdy se pohyb ochranné konstrukce pozorovany prostym okem plné
ustali.

Pokud zadni ¢ast stiechy ochranné konstrukce neni schopna zadrzet
plnou tlakovou silu, puisobi se touto silou, dokud se stfecha nezde-
formuje natolik, Zze se shoduje s rovinou spojujici horni cast
ochranné konstrukce s tou partii zadni ¢asti traktoru, ktera je schopna
unést traktor pii jeho pfevraceni.

Plsobeni sily se pak zastavi a pritlacny nosnik se premisti tak, aby
doléhal na tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral
plné pfevraceny traktor. Potom se znovu pusobi tlakovou silou F,.

Zkouska tlakem zeptedu

Nosnik se polozi pies nejhornéjsi pfedni konstrukéni prvek (prvky),
pricemz vyslednice tlakovych sil lezi ve stfedni roviné traktoru.
Pasobi se silou F,, kde:

Fy =20 M

Pusobeni sily F, pokracuje jesté nejméné pét sekund od okamziku,
kdy se pohyb ochranné konstrukce pozorovany prostym okem plné
ustali.

Jestlize predni cast stfechy ochranné konstrukce neni schopna
zadrzet plnou tlakovou silu, ptsobi se touto silou, dokud se stiecha
nezdeformuje natolik, Zze se shoduje s rovinou spojujici horni &ast
ochranné konstrukce s tou partii pfedni Casti traktoru, ktera je
schopna unést traktor pii jeho ptevraceni.

Pusobeni sily se pak zastavi a pfitlacny nosnik se pfemisti tak, aby
doléhal na tu partii ochranné konstrukce, o kterou by se pak opiral
plné prevraceny traktor. Potom se znovu plsobi tlakovou silou F,.

Doplitujici zkouska pretizenim (obrazky 7.5 az 7.7)

Zkouska pretizenim se provadi v kazdém pftipadé, jestlize béhem
poslednich 5 % dosazené deformace, pfi niz bylo potiebné mnozstvi
energie pohlceno ochrannou konstrukei, poklesne sila o vice nez 3 %
(viz obrazek 7.6).

Zkouska pretizenim spociva v postupném zvysovani vodorovného
zatizeni vzdy o 5 % pivodniho potiebného mnozstvi energie az po
maximum 20 % piidané energie (viz obrazek 7.7).

Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, jestlize po kazdém
prirtstku potiebné energie o 5, 10 nebo 15 % poklesne sila béhem
pétiprocentniho pfirtistku energie o méné nez 3 % a zistane v&tsi nez
0,8 Fiax-
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3.2.1.7

322
3221

3222

3223

3224

33
33.1
332

Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, jestlize poté, co
ochrannd konstrukce pohltila 20 % pridané energie, je sila vétsi
nez 0,8 Fax.

Pii zkouSce pretizenim jsou pfipustné dalsi trhliny nebo praskliny
a/nebo proniknuti ochranné konstrukce do chranéného prostoru nebo
ztrata jeji ochranné funkce v diisledku pruzné deformace. Avsak po
odstranéni zatizeni nesmi ochrannad konstrukce pronikat do chrané-
ného prostoru, ktery musi byt plné chranén.

Dodatecné zkousky tlakem

Jestlize se béhem zkousky tlakem objevi trhliny nebo praskliny,
které nelze pokladat za zanedbatelné, provede se ihned po zkousce
tlakem, pii niz se trhliny nebo praskliny objevily, druha podobna
zkouska tlakem, avSak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

Pozadovana méteni
Lomy a praskliny

Po kazdé zkousce se vizualné kontroluji vSechny konstrukéni prvky,
spoje a pfipeviiovaci systémy, zda nevykazuji lomy nebo praskliny,
drobné praskliny na nevyznamnych soucéstech se pfitom neberou
v uvahu.

Zasah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovéiuje, zda nektera
jeji ¢ast nepronikla do chranéného prostoru vymezeného v bodé 1.6
vyse.

Kromé& toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou
ochrannou konstrukci. M4 se pfitom za to, ze tento pfipad nastane,
kdyz po prevraceni traktoru ve sméru, kterym byl veden raz, néktera
Cast chranéného prostoru piijde do styku s rovinou zemé. U piednich
a zadnich pneumatik a u rozchodu kol se pfitom berou v uvahu
nejmensi hodnoty udané vyrobcem pro jejich nastaveni.

Pruzna deformace pii zatézovani z boku

Pruzna deformace se méii (810 + @,) mm nad vztaznym bodem
sedadla, ve svislé roviné, ve které pusobi zatizeni. K méfeni lze
pouzit jakékoli zafizeni podobné tomu, které je znizornéno na
obrazku 7.4.

Trvala deformace

Po zavéreéné zkouSce tlakem se zaznamena trvala deformace
ochranné konstrukce. Za timto ucelem se pouzije poloha hlavnich
prvkt ochranné konstrukce viaci vztaznému bodu sedadla pied
zahajenim zkousek.

Rozsifeni na jiné modely traktori
[nepouzije se]
Technické rozsifeni

V piipadé technickych zmén provedenych na traktoru, ochranné
konstrukci nebo zptisobu upevnéni ochranné konstrukce na traktor,
zkuSebni stanice, kterd vykonala pivodni zkousku, mize vydat ,,pro-
tokol o technickém rozsifeni®, a to v nasledujicich ptipadech:
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33.2.1

33.2.1.1

33.2.1.2

33213

33214

33.2.15

3322

33221

33222

332221

332222

Rozsiteni vysledktu zkousek konstrukce na jiné modely traktort

Zkousky zatizenim a tlakové zkousky se nemusi vykonat na kazdém
modelu traktoru, za piedpokladu, ze ochranna konstrukce a traktor
spliuji podminky v nize uvedenych bodech 3.3.2.1.1 az 3.3.2.1.5.

Konstrukce musi byt stejna, jako je zkousSena konstrukce;

Pozadovana energie nesmi pievysit energii vypocitanou pro ptvodni
zkousku o vice nez pét procent; tento 5% limit se pouzije také na
rozsifeni v pripadé nahrazeni kol pasy na tomtéz traktoru.

Zpusob piipevnéni a konstrukéni dily traktoru, k nimz je ochranna
konstrukce pripevnéna, musi byt stejné.

Veskeré konstrukéni dily, jako blatniky a kapota, které mohou
pusobit jako podpéra pro ochrannou konstrukci, musi byt stejné.

Poloha a rozhodujici rozméry sedadla v ochranné konstrukci a rela-
tivni pozice ochranné konstrukce na traktoru musi byt takové, aby
chranény prostor zlstal pod ochranou zdeformované konstrukce
béhem vsech zkou$ek (coz je tfeba zkontrolovat pouzitim stejného
odkazu na chranény prostor jako v ptivodnim protokolu o zkousce,
resp. vztazného bodu sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla
[SIPY).

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na jiné modely ochrannych
konstrukci

Tento postup je tieba dodrzet v pfipadé, Ze nejsou splnéna ustano-
veni bodu 3.3.2.1. Nesmi se také pouzit, pokud metoda pfipevnéni
ochranné konstrukce na traktor neni provedena na stejném principu
(napt. jsou-li gumové podpéry nahrazeny zafizenim pro odpruzeni).

Upravy, které nemaji vliv na vysledky pavodni zkousky (napf.
svafované spojeni montazni desky s pfisluSenstvim v misté
konstrukce, kde se nejedna o kritické umisténi), pfidani sedadla
s jinym umisténim SIP v ochranné konstrukci (pfedmétem kontroly
je, zda novy chranény prostor nebo prostory zlstanou chranény
deformovanou konstrukci béhem vsech zkousek).

Upravy, které mohou mit ptipadny vliv na vysledky pivodni zkou-
sky, aniz by byla zpochybnéna piijatelnost ochranné konstrukce
(napf. zména konstrukéni ¢asti, zména metody piipevnéni ochranné
konstrukce na traktor). Mize byt provedena ovéfovaci zkouska
a vysledky zkousky budou soucasti protokolu o rozsifeni.

Pro typova rozsifeni jsou stanovena nasledujici omezeni:

bez ovéfovaci zkousky nemuze byt pfijato vice nez 5 rozsiteni;

vysledky ovéfovaci zkousky budou piijaty pro rozsiteni, pokud
budou splnény veskeré podminky pfijatelnosti podle této ptilohy, a:
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— pokud se deformace namétena po kazdé zkousce razem nelisi od
deformace naméiené po kazdé zkouSce rdzem v plavodnim
zku$ebnim protokolu o vice nez + 7% (v piipadé¢ dynamické
zkousky);

— pokud se sila naméfena po dosazeni urovné potiebné energie pii
riznych vodorovnych zatézovacich zkouskach neodlisuje od sily
naméfené¢ po dosazeni Urovné potiebné energie ve zkousce
pitvodni o vice neZ + 7 % a deformace naméfena® po dosazeni
urovné potiebné energie pii ruznych vodorovnych zatézovacich
zkouskach neodliSuje od deformace naméfené po dosazeni
urovné potfebné energie ve zkousce pivodni o vice nez + 7 %
(v ptipadé¢ statickych zkousek).

3.3.2.2.2.3 do jediného protokolu o rozsifeni mize byt zahrnuta vice nez jedna

33223

3.4
3.5
351

35.2.1

3522

3523

uprava ochranné konstrukce, pokud predstavuji rizné moznosti
stejné ochranné konstrukce, ale v jednom protokolu o rozsifeni
mize byt pfijata pouze jedna ovéfovaci zkouSka. Nepiezkousené
moznosti je tieba popsat ve zvlastni ¢asti protokolu o rozsiteni.

Zvyseni referencni hmotnosti uvedené vyrobcem pro jiz vyzkou-
Senou ochrannou konstrukci. Pokud si chce vyrobce ponechat stejné
schvalovaci ¢islo, je mozné vystavit protokol o rozsiteni po vykonani
ovéfovaci zkousky (limity £ 7 % uvedené v bodé 3.3.2.2.2.2 se
v tomto piipadé nepouziji).

[nepouzije se]
Funkcnost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Pokud je uvedeno, Ze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které
zabranuji jejimu kiehnuti za chladného pocasi, musi o tom vyrobce
uvést podrobnosti, které je tfeba zanést do protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost
a odolnost vuci kiehkému lomu pii nizkych teplotach. Doporucuje
se, aby pii posuzovani vhodnosti ochranné konstrukce pfi snizenych
provoznich teplotach musely byt splnény nasledujici minimalni poza-
davky na material u téch zemi, které vyzaduji tuto dodate¢nou
provozni ochranu.

Srouby a matice pouzité k pfipevnéni ochranné konstrukce k traktoru
a pouzité k ptipevnéni konstrukénich ¢asti ochranné konstrukce musi
vykazovat vhodné vlastnosti, pokud jde o pevnost pii snizené
teploté.

Vsechny svareci elektrody pouzité pii vyrobé a montaznich prvka
a upevnéni musi byt kompatibilni s materialem ochranné konstrukce,
jak je uvedeno nize v bodé 3.5.2.3.

Ocelové materialy pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi
byt z materialu s kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni
predepsané trovné energie razu podle zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno v tabulce
7.1. Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995.

U oceli s valcovanou tloustkou men$i neZ 2,5 mm a s obsahem
uhliku mens$im nez 0,2 % se ma za to, ze tuto podminku spliuje.

Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materiali jinych
nez ocel musi mit stejnou odolnost vii¢i narazu pii nizkych teplotach.
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3524 Pokud jsou provadény zkousky pozadavki podle zkousky razem
v ohybu podle Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, rozmeér
vzorku nesmi byt mensi nez nejvétsi z rozmért uvedenych v tabulce
7.1, pokud to material umozni.

3525 Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-
vrubem se provadéji v souladu s postupem uvedenym v ASTM
A 370-1979, kromé velikosti vzorku, kter¢ musi byt v souladu
s rozméry uvedenymi v tabulce 7.1.

Tabulka 7.1

Minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle Charpyho na
zkuSebnim télese s V-vrubem

Rozmér vzorku Energie pfi Energie pfi

~30 °C ~20 °C
mm J T
10 x 10 (%) 11 27,5
10 x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5 (%) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x2,5 (%) 5,5 14

(*) Urcuje upfednostiovany rozmér. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez nejvétsi upfednostiio-
vany rozmér, ktery material umoziuje.

(*) Potiebna energie pii — 20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro — 30 °C. Ostatnimi
faktory ovlivitujicimi odolnost vi¢i energii razu jsou smér valcovani, mez kluzu, orientace
zrna a svafovani. Tyto faktory je tfeba zohlednit pii vybéru a pouziti oceli.

3.5.2.6 Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné
oceli, pro které musi byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh
ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995, Amd 1:2003.

3527 Vzorky musi byt odebrany podélné z plose valcované oceli, trubko-
vych profild nebo skofepinovych struktur pied tim, nez byly zfor-
movany nebo svafeny do ochranné konstrukce. Vzorky z trubkovych
profil nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany ze strany
nejvétsiho rozméru a nesméji obsahovat svary.
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3.6 [nepouzije se]
Obrazek 7.1
Chranény prostor
Rozméry v mm

Obrazek 7.1.a

Obrazek 7.1.b
Pohled z boku

Pohled zezadu

Rez prochazejici vztaznou rovinou
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Obrdazek 7.1.c
Pohled shora
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1 — Vztazny bod sedadla

2 — Vztazna rovina
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Obrazek 7.2.a

Chranény prostor u traktori s otoénym sedadlem Fidice:

B@

Obrazek 7.2.b

Chranény prostor u traktori s otoénym sedadlem fidi¢e: konstrukce se dvéma sloupky

N\

&

Obrazek 7.3

Priklad zarizeni pro zkouSku tlakem u traktoru

Kardanové Kouby

Dvojinmy
hydraulicky valec

Kardanové Kouby

Jir g g
. Podporypod piedni
a zadni napravou
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Obrazek 7.4

Piiklad zarizeni méficiho pruZznou deformaci
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1 — Trvala deformace
2 — Pruzna deformace

3 — Celkova deformace (trvala + pruzna deformace)



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 210

Obrazek 7.5
Kiivka sila/deformace

Zkouska pretiZenim neni nutna

Staticka zatézujici sila

Vypoctena zakladni energie

/ (viz pozn. 2)

»
L4

0,850" D' Deformace

Poznamky:
1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.

2. Zkouska pfetizenim neni nutna, protoze F, < 1,03 F".
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Obrazek 7.6
Kiivka sila/deformace

Zkouska pretiZzenim je nutna

Staticka zatézujici sila

Vypoctena zakladni energie
N 7T (viz pozn. 2)
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(viz pozn. 3)
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0.950" D' D, Deformace

Poznamky:
1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'.

2. Zkouska pfetizenim je nutna, protoze F, > 1,03 F'.

3. Vysledek zkousky pretizenim je vyhovujici, protoze Fb > 097F' a
Fb > 0,8F .
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Obrazek 7.7
Kiivka sila/deformace

Je ti‘eba pokracovat ve zkouSce pretiZenim

.
Statickd zatéfujid sla
F“‘:: ____________________ Vypoétend zakladni energie
3 T 7 SEe i / (viz pozn. 2)
F’ / :
""" A S

: : Energie zvyiend o 5 %
| : / (viz pozn.3)

R et
: P Energie zvysend 0 10 %
i ; i /(viz pozn. 4)

Fc 1t J:_ _____ -! ______ :r _____ 1}
E : : E Energie zvySend o 15 %
E ! ! ! (viz pozn. 3)

T R S )
A Energie zvidend 0 20 %
:' ; i i E (vizpozn. 62 7)

R e - s J R e \

0.950" D' Dy D, D, Ds,  Deformace
W
Pietizeni
Poznamky:

1. Nalézt F, odpovidajici 0,95 D'".

2. Zkouska pfetizenim je nutna, protoze F, > 1,03 F'.

3. Vzhledem k tomu, ze F, < 0,97 F', je nutné pokracovat ve zkousce pietize-
nim.

4. Vzhledem k tomu, ze F, < 0,97 Fy, je nutné pokracovat ve zkousce ptetize-
nim.

5. Vzhledem k tomu, ze F4 < 0,97 F,, je nutné pokracovat ve zkousce pietize-
nim.

6. Vysledek zkousky pietizenim je vyhovujici, pokud F. > 0,8 F ...

7. Zkouska je nevyhovujici, pokud kdykoli v jejim prubéhu klesne zatizeni pod
0,8 Frax-
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B2. POSTUP ALTERNATIVNI DYNAMICKE ZKOUSKY

Tento oddil stanovi postup dynamické zkousky jako alternativu k postupu
statické zkousky uvedenému v casti Bl.

4. PRAVIDLA A POKYNY
4.1 Podminky zkouSeni pevnosti ochrannych konstrukci a jejich pripevnéni
k traktoru

4.1.1 Obecné pozadavky

Viz pozadavky stanovené pro statické zkousky v oddile B1.

4.12 Zkousky
4.1.2.1  Poradi zkousek podle dynamického postupu

Zkousky se provadéji v nize uvedeném potadi, bez zietele k dalSim

zkouskam uvedenym v bodech 4.2.1.6 a 4.2.1.7:

1) raz zezadu konstrukce

(viz bod 4.2.1.1);

2) zkouska tlakem zezadu

(viz bod 4.2.1.4);

3) raz zepredu konstrukce

(viz bod 4.2.1.2);

4) raz z boku konstrukce

(viz bod 4.2.1.3);

5) zkouska tlakem na predni ¢asti konstrukce

(viz bod 4.2.1.5).

4.1.2.2  Obecné pozadavky

4.1.2.2.1 Jestlize se béhem zkousky kterykoli prvek upevnéni porusi nebo

posune, je tieba zkousku zahgjit znovu.

4.1.2.2.2 Béhem zkousek se nesméji provadét zadné opravy nebo tUpravy trak-
toru nebo ochranné konstrukce.

4.1.2.2.3 Béhem zkouSek nema pievodovka traktoru zafazeny rychlostni stupeit
a brzdy jsou uvolnény.

4.1.2.2.4 Je-li traktor opatfen systémem zavéSeni mezi podvozkem traktoru
a koly, musi byt tento systém béhem zkousek zablokovan.

4.1.2.2.5 Pro prvni zkousku razem zezadu konstrukce se zvoli ta strana, ktera
podle nazoru zkuSebnich organt povede k sérii razii nebo zatizeni za
podminek, jez jsou pro ochrannou konstrukci nejméné piiznivé.
Zkouska razem z boku a zkouska razem zezadu se provedou na proti-
lehlych stranach podélné stiedni roviny ochranné konstrukce. Zkouska
razem zepiedu se provede na stejné strané podélné stfedni roviny
ochranné konstrukce jako zkouska razem z boku.
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4.13
4.1.3.1

4.13.1.1

4.13.1.2

4.13.13

4.13.1.4

4.13.15

4132

44.1
4.1.5
4.1.5.1
4.1.5.1.1

4.15.1.2

41513

4.15.2

Podminky piijatelnosti

Ochranna konstrukce se poklada za vyhovujici pozadavkim vztahu-
jicim se na pevnost, jestlize spliiuje tyto podminky:

po kazdé zkouSce musi byt konstrukce bez trhlin a prasklin, jak je
vymezeno v bodé 4.2.1.2.1. Jestlize béhem zkousky vzniknou
vyznamné trhliny nebo praskliny, musi se ihned po zkousce, ktera
vznik trhlin nebo prasklin zpisobila, provést dodatecna zkouska
razem nebo tlakem podle bodu 4.2.1.6 nebo 4.2.1.7;

béhem zkousek jinych nez zkousek pretizenim nesmi zadna cast
ochranné konstrukce proniknout do chranéného prostoru, jak je
vymezen v bodé 1.6;

beéhem zkousek jinych nez zkousek pietizenim musi byt vSechny casti
chranéného prostoru chranény konstrukci v souladu s bodem 4.2.2.2;

béhem zkousek nesmi ochrannd konstrukce zpusobovat jakékoli
omezeni pro konstrukci sedadla;

pruzna deformace, méfend v souladu s bodem 4.2.2.3, musi byt nizsi
nez 250 mm.

Ridi¢ nesmi byt ohrozen Zadnou &asti prislusenstvi. Nepiipustné jsou
jakékoli vy¢nivajici dily nebo casti pfislusenstvi, které by v ptipadé
prevraceni traktoru mohly fidi¢e poranit, nebo jakakoli Cast piislusen-
stvi, ktera by ho mohla v disledku deformace ochranné konstrukce
zachytit, naptiklad za nohu nebo chodidlo.

[nepouzije se]
Pristroje a zafizeni pro dynamické zkousky
Kyvadlové zavazi

Blok ptsobici jako kyvadlové zavazi musi byt zavésen dvéma fetézy
nebo ocelovymi lany na otocnych cepech umisténych nejméné 6
m nad zemi. K dispozici musi byt zafizeni umoziujici nezavislé nasta-
veni vysky zdvihu zévazi a Ghlu mezi zdvazim a zavésnymi fetézy Ci
lany.

Hmotnost zavazi musi byt 2 000 £ 20 kg bez hmotnosti fetézi nebo
lan, pfi¢emz hmotnost fetézii nebo lan nesmi piekrocit 100 kg. Délka
stran narazové plochy je 680 + 20 mm (viz obrazek 7.18). Vypln

zustavala konstantni a shodovala se s geometrickym stfedem kvadru.

Kvadr musi byt pfipojen k systému, ktery ho tdhne nazpét pomoci
rychlo¢inného uvolnovacitho mechanismu, ktery je zkonstruovan
a umistén tak, aby umoznil spusténi kvadru, aniz by doslo k jeho
rozkmitani okolo jeho vodorovné osy kolmé k roviné drahy kyvadla.

Podpéry kyvadla

Otocné Cepy kyvadla musi byt pfipevnény tak, aby jejich posunuti
v zadném sméru nepiekracovalo 1 % vysky padu.
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4.1.5.3.1
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4.15.4
4.1.5.4.1

4.1.5.4.2

4.1.5.5
4.1.5.5.1

4.1.5.52

4.1.5.6
4.1.5.6.1

4.1.5.6.2

4.1.5.7

4158

4.1.5.8.1

Pfipoutani

Ke stabilni zakladové desce pod kyvadlem musi byt tuhym zptisobem
pfipoutany upinaci kolejnice, které maji pozadovanou rozte¢ a zahrnuji
plochu nezbytnou pro ukotveni traktoru ve vSech nize vyobrazenych
pripadech (viz obrazky 7.19, 7.20 a 7.21).

Traktor se piipoutd ke kolejnicim pomoci ocelovych lan kruhového
prafezu s dusi z vlaken, konstrukce 6 x 19 podle normy ISO
2408:2004 a jmenovitého priméru 13 mm. Kovové prameny musi
mit pevnost v tahu 1 770 MPa.

U kloubového traktoru musi byt oto¢ny kloub pro vsechny zkousky
vhodné podepfen a pfipoutdn. Pro zkousku rdazem z boku musi byt
rovnéz podepfen ze strany protilehlé narazu. Predni a zadni kola nebo
pasy nemusi byt v jedné linii, pokud se tim usnadni pfipoutani lany.

Zajisténi kol

K zajisténi kol pii zkouSce razem z boku se pouzije hranol z mékkého
dfeva prifezu 150 x 150 mm (viz obrazky 7.19, 7.20 a 7.21).

Béhem bocnich zkouSek razem musi byt hranol z mékkého dieva
pripevnény k zemi, aby podeptel disk kola na opacné stran¢ oproti
stran¢ ndrazu (viz obrazek 7.21).

Zajisténi a pripoutdni kloubovych traktort

U kloubovych traktorti je nutné jesté dalsi zajiSténi a pfipoutani. Jeho
ucelem je zajistit, aby c¢ast traktoru, k niz je pfipevnéna ochranna
konstrukce, byla stejné tuha jako traktor nekloubové konstrukce.

Dalsi podrobnosti tykajici se zkousek razem a tlakem jsou uvedeny
v bodé 4.2.1.

Tlak v pneumatikach a prihyb pneumatik

Pneumatiky musi byt bez kapalinové zatéze a musi byt nahusStény na
tlak pfedepsany vyrobcem pro praci v terénu.

Poutaci lana se v kazdém jednotlivém piipadé napnou tak, aby se
prihyb pneumatik rovnal 12 % vySky stény pneumatiky (vzdalenost
mezi zemi a nejnizs§im bodem rafku) pfed napnutim.

Zatizeni pro zkousku tlakem

Zatizeni podle obrazku 7.3 musi byt schopno vyvinout silu pusobici
svisle dolti na ochrannou konstrukei pfes tuhy nosnik o Sifce pfiblizné
250 mm, spojeny se zatéZzovacim mechanismem prostiednictvim karda-
novych kloubll. Néapravy traktoru musi byt vhodnym zpsobem pode-
preny, aby tlakovou silou nebyly zatézovany pneumatiky traktoru.

Meéfici pristroje

Jsou zapotiebi nasledujici méfici pfistroje:

zatizeni pro méfeni pruzné deformace (rozdilu mezi nejvétsi okamzitou
deformaci a trvalou deformaci, viz obrazek 7.4).
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4.1.5.8.2

4.2.
4.2.1
42.1.1
42.1.1.1

4.2.1.1.2

42.1.13

42.1.1.4

zatizeni umoziujici ovéfit, ze ochranna konstrukce nepronikla do chra-
néného prostoru a Zze chranény prostor béhem zkouSky zilstal
ochrannou konstrukci chranén (viz bod 4.2.2.2).

Postup dynamické zkousky
Zkousky razem a tlakem
Réz zezadu

Traktor se umisti vici kyvadlovému zavazi tak, aby pfi narazu zavazi
do ochranné konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo
lana sviraly se svislou rovinou A thel rovny hodnoté M/100 a nejvyse
20°, s vyjimkou pfipadd, kdy v pribéhu deformace svira ochranna
konstrukce v bodé narazu se svislici thel vétsi. V takovém ptipadé
se narazova plocha zavazi pomoci ptidavné podpéry nastavi tak, aby
byla v bodé¢ narazu v okamziku nejvétsi deformace s ochrannou
konstrukci rovnobézna a uhel sklonu zavésnych fetézi nebo lan vuci
svislici zlstal stejny, jako je uvedeno vyse.

Nastavi se vyska zdvihu zavazi a ucini nutnd opatfeni, ktera zabrani,
aby se zavazi otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v ptipadé nehody,
pfi niz se traktor prevrati dozadu, pravdépodobné narazi na zem jako
Sestiné Sitky horni ¢asti ochranné konstrukce smérem dovniti od svislé
roviny, kterd je rovnobézna se stfedni rovinou traktoru a dotyka se
vnéjsiho okraje horni ¢asti ochranné konstrukce.

Je-li ochranna konstrukce v uvedeném bod¢é zakiivend nebo zde
vycniva, prilozi se k ni kliny, které umozni provést raz na tento
bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci zpevnovaly.

Traktor se pfipouta k zemi ctyfmi ocelovymi lany, po jednom na
kazdém konci obou néprav, v uspofadani podle obrazku 7.19. Pfedni
a zadni body upevnéni lan jsou od sebe vzdaleny tak, aby lana svirala
se zemi uhel mensi nez 30°. Zadni body upevnéni jsou piitom rozmis-
tény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé roviné, v niz se

Lana se napnou tak, aby prihyby pneumatik odpovidaly hodnotdm
podle bodu 4.1.5.6.2. Po napnuti lan se tésn¢ pied zadni kola vlozi
a pevné k nim pfitla¢i dievény hranol, ktery se potom pfipevni k zemi.

V pfipadé traktoru kloubového typu se mimoto oto¢ny kloub podepie
hranolem o prufezu nejméné¢ 100 x 100 mm a pevné se piipoutd
k zemi.

narazu odpovidala hodnoté podle jednoho z téchto dvou vzorcu:
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42.1.1.5

4212
42.1.2.1

42122

H=2,165 x 10°ML?
nebo

H=5,73 x 10721

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny
volant) je vyska vétsi ze dvou hodnot, z nichZ prvni hodnota je urcena
vyse uvedenym vzorcem a druha hodnota nize uvedenym vzorcem:

H=25+0,07M

u traktort s referen¢ni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,02M

u traktorti s referenéni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Raz zeptedu

Traktor se umisti vici kyvadlovému zéavazi tak, aby pfi narazu zavazi
do ochranné konstrukce narazova plocha zavazi a zavésné fetézy nebo
lana sviraly se svislou rovinou A thel rovny hodnoté M/100 a nejvyse
20°, s vyjimkou ptipadd, kdy v pribéhu deformace svira ochranna
konstrukce v bodé narazu se svislici thel vétsi. V takovém piipadé
se narazova plocha zavazi pomoci pfidavné podpéry nastavi tak, aby
byla v bodé¢ narazu v okamziku nejvétsi deformace s ochrannou
konstrukci rovnobézna a uhel sklonu zavésnych fetézi nebo lan vici
svislici zlstal stejny, jako je uvedeno vyse.

Nastavi se vyska zdvihu zavazi a ucini nutnd opatfeni, ktera zabrani
zavazi, aby se otacelo okolo bodu narazu.

Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v piipad¢ ptevra-
ceni traktoru na bok béhem jizdy dopfedu pravdépodobné narazi na
Sestiné $ifky horni ¢asti ochranné konstrukce smérem dovniti od svislé
roviny, kterd je rovnobézna se stfedni rovinou traktoru a dotyka se
vnéjsiho okraje horni Casti ochranné konstrukce.

Je-li ochrannd konstrukce v uvedeném bodé zakiivend nebo zde
vycniva, pfilozi se k ni kliny, které umozni provést rdz na tento
bod, aniz by pfitom ochrannou konstrukci zpevnovaly.

Traktor se pfipoutda k zemi étyfmi ocelovymi lany, po jednom na
kazdém konci obou naprav, v uspofadani podle obrazku 7.20. Pfedni
a zadni body upevnéni lan jsou od sebe vzdaleny tak, aby lana svirala
se zemi uhel mensi nez 30°. Zadni body upevnéni jsou pfitom rozmis-
tény tak, aby bod konvergence obou lan lezel ve svislé rovingé, v niz se
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42123

42124

42.1.25

4.2.1.3
4.2.13.1

42132

Lana se napnou tak, aby prithyby pneumatik odpovidaly hodnotam
podle bodu 4.1.5.6.2. Po napnuti lan se tésné¢ za zadni kola vlozi
a pevné k nim pfitla¢i dievény hranol, ktery se potom pftipevni k zemi.

V pripad¢ traktoru kloubového typu se mimo to otocny kloub podepte
hranolem o prifezu nejméné 100 x 100 mm a pevné se piipoutd
k zemi.

narazu odpovidala hodnoté¢ dané jednim z nize uvedenych dvou
vzorcl, zvolenym podle referencni hmotnosti zkousené sestavy:

H=254+0,07M

u traktorti s referencni hmotnosti niz§i nez 2 000 kg;

H=125+0,02M

u traktorti s referenéni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné konstrukce.

Pro traktory s oto¢nym sedadlem fidice (otocné sedadlo a nastavitelny
volant):

— pokud je chranény prostor tvofen zadnim ochrannym obloukem se
dvéma sloupky, pouzije se vySe uvedeny vzorec;,

— pro jiné typy ochrannych konstrukci bude vyska vétsi ze dvou
hodnot, z nichz prvni hodnota je urCena vyse uvedenym vzorcem
a druha hodnota nize uvedenym vzorcem:

H=2,165 x 10°ML?
nebo

H=573x 1071

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné
konstrukce.

Raz z boku

Traktor se umisti vuéi kyvadlovému zavazi tak, aby pii narazu zavazi
do ochranné konstrukce byly narazova plocha zavazi a zavésné fetézy
nebo lana ve svislé poloze, s vyjimkou piipadd, kdy v pribéhu defor-
mace svirda ochranna konstrukce v bod¢ narazu se svislici tthel mensi
nez 20°. V takovém piipadé se narazova plocha zavazi pomoci
pridavné podpéry nastavi tak, aby byla v bod¢ narazu v okamziku
nejvetsi deformace rovnobézna s ochrannou konstrukci a zavésné
fetézy nebo lana zlstaly pii narazu svislé.

Nastavi se vySka zdvihu kyvadlového zavazi a ucini nutna opatieni,
ktera zabrani, aby se zavazi otacelo okolo bodu narazu.
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4.2.1.3.3 Bodem narazu je ta ¢ast ochranné konstrukce, ktera v piipadé nehody,
pii niz se traktor pievrati na bok, pravdépodobné narazi na zem jako
prvni, zpravidla horni okraj. S vyjimkou piipadi, kdy je jisté, ze na
zem nejprve narazi jina ¢ast tohoto okraje, lezi bod narazu v roving,
ktera je kolma ke stiedni roviné traktoru a prochazi 60 mm pted
vztaznym bodem sedadla, pticemz sedadlo je uprostfed rozsahu
svého podélného sefizeni.

4.2.1.3.4 Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny
volant) lezi bod narazu v roviné, kterd je kolma ke stfedni roviné
traktoru a prochazi stfedem segmentu, ktery spojuje dva vztazné
body sedadla, které jsou urCeny dvéma riznymi polohami sedadla.
V pripadé, ze chranény prostor je tvofen dvéma sloupky, bude naraz
sméfovat na jeden ze dvou sloupkd.

4.2.1.3.5 Kola traktoru na stran¢, na kterou sméfuje raz, se piipoutaji k zemi
ocelovymi lany vedenymi pfes odpovidajici konce pfedni a zadni
napravy. Lana se napnou tak, aby zptsobily prihyby pneumatik odpo-
vidajici hodnotam podle bodu 4.1.5.6.2.

Po napnuti lan se na zem polozi dfevény hranol, pevné se pfitlaci
k pneumatikdm na opacné strané, nez na kterou sméfuje raz,
a potom se pfipevni k zemi. Jestlize vnéjsi strany pfednich a zadnich
pneumatik nelezi v téze svislé roviné, muze byt nutné pouziti dvou
blokti nebo klini. Potom se k rafku nejvice zatizeného kola proti-
lehlého vuéi narazu zavazi prilozi podpéra, jak zndzornuje obrazek
7.21, pevné se pritlaci k rafku a pak pfipevni k zemi. Délka této
podpéry se voli tak, aby v poloze pii zapteni rafku svirala se zemi
thel 30 + 3°. Délka podpéry pfitom ma byt, podle moznosti, 20- az
25nasobkem jeji tloustky a Sitka dvoj- az trojnasobkem jeji tloustky.
Podpéry musi byt na obou koncich upraveny do tvaru podle detailniho
vyobrazeni na obrazku 7.21.

4.2.1.3.6 'V piipad¢ traktoru kloubového typu se mimoto otocny kloub musi
podeptfit hranolem o prifezu nejméné 100 x 100 mm a podélné pode-
pfit podobnym zafizenim jako u zadnich kol, jak je uvedeno v bodé
4.2.1.3.5. Oto¢ny kloub se pak pevné pripoutd k zemi.

narazu odpovidala hodnoté dané jednim z nize uvedenych dvou
vzorcl, zvolenym podle referencni hmotnosti zkousené sestavy:

H=25+020M

u traktorti s referencni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H=125+0,15M

u traktorti s referenéni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.
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4.2.1.3.8 Pro traktory s otoénym sedadlem fidice (oto¢né sedadlo a nastavitelny

42.1.4

4.2.1.5

4.2.1.6

volant):

— pokud je chranény prostor tvotfen zadnim ochrannym obloukem se
dvéma sloupky, zvolena vyska bude vétsi ze dvou hodnot, z nichz
prvni hodnota je urCena vyse uvedenym vzorcem a druha hodnota
nize uvedenym vzorcem:

H = (25 + 0,20 M) (Bs + B)/2B

u traktorti s referencni hmotnosti nizsi nez 2 000 kg;

H = (125 + 0,15 M) (B + B)/2B

u traktort s referen¢ni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.
— pro jiné typy ochrannych konstrukci bude vyska vétsi ze dvou

hodnot, z nichz prvni hodnota je urcena vySe uvedenym vzorcem
a druhd hodnota nize uvedenym vzorcem:

H=25+020M

u traktorti s referenéni hmotnosti nizs§i nez 2 000 kg;

H=125+0,I5M

u traktorti s referenéni hmotnosti vyssi nez 2 000 kg.

Kyvadlové zavazi se pak uvolni, aby narazilo do ochranné
konstrukce.

Zkouska tlakem na zadni cast

Vsechna ustanoveni jsou totoznd s ustanovenimi bodu 3.2.1.4 oddilu
B1 této prilohy.

Zkouska tlakem zepredu

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.2.1.5 oddilu
B1 této prilohy.

Dodatecné zkousky razem

Jestlize se béhem zkousky razem objevi trhliny nebo praskliny, které
nelze pokladat za zanedbatelné, provede se ihned po zkousce razem,
pfi niz se tyto trhliny nebo praskliny objevily, druha podobna zkouska
razem, avSak s pouzitim vysky padu rovné:

H = (H x 107") (12 + 4a) (I + 2a)”

kde ,,a* je pomér trvalé deformace (Dp) k pruzné deformaci (De):

a = Dp/De

méfené v bodé narazu. Dodate¢nd trvala deformace zptisobend druhym
razem nesmi piekrocit 30 % trvalé deformace zpisobené prvnim
rdzem.

Aby bylo mozné dodateénou zkouSku provést, je nutno pii vSech
zkouskach razem méfit pruznou deformaci.
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42.1.7

422
4221

4222

4223

4224

43

4.4.
4.5

Dodatecné zkousky tlakem

Jestlize se béhem zkousky tlakem objevi trhliny nebo praskliny, které
nelze pokladat za zanedbatelné, provede se ihned po zkouskach
tlakem, pfi nichz se tyto trhliny nebo praskliny objevily, druha
podobna zkouska tlakem, avSak s pouzitim sily rovné 1,2 F,.

Pozadovana méfeni
Lomy a praskliny

Po kazdé zkousce se vizualné kontroluji vSechny konstrukéni prvky,
spoje a pripeviiovaci soucasti, zda nevykazuji lomy nebo praskliny,
drobné praskliny na nevyznamnych soucdstech se neberou v uvahu.

Trhliny zptisobené okraji kyvadlového zavazi se neberou v uvahu.

Zésah do chranéného prostoru

Béhem kazdé zkousky ochranné konstrukce se ovéfuje, zda néktera jeji
cast nepronikla do chranéného prostoru okolo sedadla fidi¢e vymeze-
ného v bodé 1.6.

Kromé¢ toho nesmi byt chranény prostor mimo oblast chranénou
ochrannou konstrukci. Pro tento ucel se predpoklada, Ze tento piipad
nastane, kdyz po pievraceni traktoru ve sméru, ze kterého byla
provedena zkouska, néktera Cast chranéného prostoru piijde do styku
se zemi. Pfi tomto odhadu jsou u piednich a zadnich pneumatik a u
rozchodu brany v vahu nejmensi hodnoty udané vyrobcem pro jejich
nastaveni.

Pruzna deformace (pfi narazu z boku)

Pruznd deformace se méfi (810 + av) mm nad vztaznym bodem
sedadla, ve svislé roving, ve které piisobi zatizeni. K méfeni lze pouzit
zatizeni podobné tomu, které je zndzornéno na obrazku 7.4.

Trvala deformace

Po zavérecné zkousce tlakem se zaznamena trvala deformace ochranné
konstrukce. Za timto uUCelem se pouzije poloha hlavnich prvki
ochranné konstrukce vuci vztazného bodu sedadla pred zahdjenim
zkousek.

Rozsireni na jiné modely traktori

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.3 oddilu Bl
této piilohy.

[nepouzije se]

Funkcnost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Vsechna ustanoveni jsou totozna s ustanovenimi bodu 3.5 oddilu Bl
této piilohy.



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 222

Obrazek 7.18

Kyvadlové zavazi a jeho zavésné Fetézy nebo ocelova lana

1980222020 ke

Narazova
plocha

az,
\A Rozméry v milimetrech

Kolik oznacujici
téziste
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Obrazek 7.19

Piiklad upevnéni traktoru (naraz zezadu)

A= M100 z
~N oy
., R
A<-20 . "—r—i
!' -

dfevény hranol
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Obrazek 7.20

Piiklad upevnéni traktoru (naraz zepiedu)

A= \V100

A=-20

2 poutaci lana

dfevény hranol

Obrazek 7.21

Priklad upevnéni traktoru (naraz z boku)

iZaoblenjr, aby byl zgjistén \
kontakt proti rafku o
>
L
o - DR |
Draha pohybu
teziste
kyvadlového
zavazi presbod
/ | narazu
H | Poutaci lano (viz
" } AED
] l
“—/—Pocbéra Lliﬂmm franol z \___ Nenapmuty kabel

mékksho disna {volitzlng)
Hranol pfitlaceny ke strandm prednich a zadnich kol
a podpéra zaklinéna proti riflu kola po ukotveni
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Vysvetlivky k priloze X

@ pokud ¢&islovani oddilu B2, které bylo harmonizovano s celou piilohou, nesta-
novi jinak, znéni pozadavku a Cislovani stanovené v bodé B jsou totozné se
znénim a Cislovanim Standardniho kodexu OECD pro tfedni zkousky zadnich
ochrannych konstrukci pfi pfevraceni u tizkorozchodnych kolovych zemédél-
skych a lesnickych traktort, kodex OECD ¢. 7, edice 2015 z cervence 2014.

)

Uzivatelim se pfipomina, ze vztazny bod sedadla je uréen podle ISO 5353
a je vzhledem k traktoru pevnym bodem, ktery neméni polohu, kdyz se
sedadlo posouva ze stfedni pozice. Pro ucely urCeni chranéného prostoru
musi byt sedadlo nastaveno do nejvyssi zadni polohy.

) Trvald plus pruzna deformace méfena v bodg, kdy bylo dosazeno pozadované
urovné energie.
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PRILOHA XI

Pozadavky pouzitelné na ochranné konstrukce proti padajicim pFedmétim

A. OBECNE USTANOVENI

1. Pozadavky Unie, které se pouziji na ochranné konstrukce proti padajicim
pfedmétim, jsou stanoveny v oddilech B a C.

2. Vozidla kategorii T a C vybavena pro pouziti v lesnictvi musi spliovat
pozadavky stanovené v oddile B.

3. VSechna ostatni vozidla kategorii T a C, pokud jsou vybavena ochrannymi
konstrukcemi proti padajicim predmétiim, musi spliiovat pozadavky stanovené
v oddilech B nebo C.

B. POZADAVKY POUZITELNE NA OCHRANNE KONSTRUKCE PROTI
PADAJICIM PREDMETUM PRO VOZIDLA KATEGORIH T A
C VYBAVENA PRO POUZITI V LESNICTV{

Vozidla kategorii T a C vybavena pro pouziti v lesnictvi musi spliovat poza-
davky stanovené v normé¢ ISO 8083:2006 (uroven I nebo troven II).

C. POZAQAyKY leUZIIEI:NE NA OCHVRANNE KONSTRUKCE PROTI
PADAJICIM PREDMETUM PRO VSECHNA OSTATNIi VOZIDLA
KATEGORIf T A C VYBAVENA TEMITO KONSTRUKCEMI"

1. Definice
1.1 [nepouzije se]
1.2 Ochranna konstrukce proti padajicim predmétiim (FOPS).

Sestava poskytujici pfiméfenou ochranu obsluhy na sedadle fidice pred
padajicimi pfedméty shora.z

1.3 Bezpecna zona
1.3.1 Chranény prostor

Pro traktory vybavené ROPS zkouSenymi podle pfiloh VI, VIII, IX
a X tohoto nafizeni musi bezpecna zéna odpovidat specifikacim chra-
nén¢ho prostoru popsané¢ho v bodé 1.6 kazdé z téchto priloh.

1.3.2 Prostor vymezujici deformace (DLV)

Pro traktory vybavené ROPS zkousenymi podle ptilohy VII tohoto
nafizeni musi byt bezpe¢na zoéna v souladu s prostorem vymezujicim
deformace (DLV), jak je popsan v normé ISO 3164:1995.

Pokud ma traktor otocné sedadlo fidi¢e (otocné sedadlo a nastavitelny
volant), je bezpecny prostor kombinaci dvou DLV, které jsou urceny
dvéma rtiznymi polohami volantu a sedadla.

133 Horni ¢ast bezpecné zony

Horni rovina DLV, respektive plocha vymezena body Iy, A;, By, Cy,
C,, By, A,, I, chranéného prostoru pro piilohy VI a VIII tohoto
nafizeni; rovina popsana v bodech 1.6.2.3 a 1.6.2.4 ptilohy IX tohoto
nafizeni; a povrch vymezeny body H;, A;, By, C;, C,, B,, Ay, H; pro
ptilohu X tohoto natizeni.
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1.4

2.2

3.1
3.1.1

Pfipustné tolerance méfeni

Vzdalenost + 5 % maximalni naméfené deformace, nebo = 1 mm

Hmotnost + 0,5 %

Oblast pouziti

Tento oddil se pouzije na zemédélské traktory s alesponn dvéma napra-
vami pro kola s pneumatikami nebo s pasy misto kol.

Tato piiloha stanovi zkuSebni postupy a vykonnostni pozadavky pro
traktory, které jsou vystaveny moznému riziku padajicich pfedméti pii
provadéni nékterych zemédélskych Cinnosti, a to pii normalnim
provozu.

Pravidla a pokyny
Vseobecné predpisy

Ochranna konstrukce mize byt vyrobena bud’ vyrobcem traktoru, nebo
jinou spolecnosti. V obou pfipadech je zkouska platna pouze pro
model traktoru, na kterém byla zkouska vykonana. Zkousku ochranné
konstrukce je tfeba provést pro kazdy model traktoru, na ktery se ma
ochranna konstrukce namontovat. Zkusebni stanice nicméné mohou
certifikovat, ze zkousky pevnosti jsou platné i pro modely traktoru
odvozené z puivodniho modelu zménami motoru, pfevodovky a fizeni
a predniho zavéSeni (viz bod 3.4 nize: RozSifeni na dal$i modely
traktortt). Na druhé strané, na jakykoli model traktoru muze byt zkou-
Sena vice nez jedna ochranna konstrukce.

Ochranna konstrukce piedlozena ke zkouSce musi zahrnovat piinej-
mens§im vSechny konstrukéni Casti, které prenaseji zatizeni z mista
dopadu zku$ebniho padajiciho pfedmétu do bezpecné zony. Ochranna
konstrukce ptedlozena ke zkouSce musi byt bud’ i) pevné pfipevnéna
ke zkusebni stolici v bézném montaznim umisténi (viz obrazek 10.3 —
minimalni zkuSebni konfigurace), nebo ii) pfipevnéna k podvozku
traktoru obvyklym zpisobem prostiednictvim jakychkoli drzakd,
pripeviiovacich soucasti nebo soucasti zavéseni, které se bézné pouzi-
vaji pii vyrob¢, a k ostatnim ¢astem traktoru, které mohou byt ovliv-
nény zatizenim, které pifedstavuje ochranna konstrukce (viz obrazky
10.4.a a 10.4.b). Podvozek vozidla musi byt pevné pfimontovan
k podlaze zkusebniho prostoru.

Ochranna konstrukce muze byt zkonstruovana vyhradné k ochrané
fidice pred padajicimi pfedméty. Na takovou konstrukci mize byt
mozné namontovat ochranu fidi¢e pfed povétrnostnimi vlivy, vice €i
mén& doGasného charakteru. Ridic ji v pripadé teplého pocasi obvykle
odnima. Existuji i ochranné konstrukce, jejichz plast neni mozné
sejmout a u nichz je ventilace v teplém pocasi zabezpeCena okny
nebo zéklopkami. Vzhledem k tomu, ze tento plast muze ochrannou
konstrukci posilit a, je-li odnimatelny, muze v okamziku nehody
chybét, musi byt vSechny c¢asti, které mize fidic odejmout, k ucelim
zkousky odnaty. Dvefe, stieSni okno a okna, ktera je mozno otevfit, se
musi pfi zkouSce odejmout nebo zajistit v oteviené poloze, takze
nezvy$i pevnost ochranné konstrukce. Je tfeba zaznamenat, zda
v této pozici nepiedstavuji pro fidice v piipadé padajiciho predmétu
nebezpeci.

Ve zbyvajici Casti téchto pravidel se pojednava pouze o zkouskach
ochranné konstrukce. Je tieba zduraznit, ze tato konstrukce zahrnuje
plast, ktery neni docasného charakteru.
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Popis piipadného docasného plasté je tfeba zahrnout do specifikaci.
Jakykoli sklenény nebo obdobné kiehky material je tfeba pred zkou-
Skou odstranit. Soucasti traktoru a ochranné konstrukce, které by
mohly byt béhem zkousky zbytetné poskozeny a které neovliviuji
pevnost ochranné konstrukce, mohou byt na zadost vyrobce pied zkou-
Skou odnaty. B&hem zkousky nemohou byt provadény zadné opravy
nebo Upravy. Vyrobce mize poskytnout nékolik totoznych vzorkd,
pokud se vyzaduje nékolik padovych zkousek.

3.14 Pokud je pouzita stejna konstrukce pro zkousky FOPS a ROPS, musi
zkouska FOPS predchazet zkousce ROPS (podle ptiloh VI, VII, VIII,
IX nebo X tohoto nafizeni), pficemz je povoleno odstranéni narazo-
vych vrubl nebo vyména krytu FOPS.

32 Pristroje a postupy
3.2.1 Zatizeni
3.2.2.1  ZkuSebni padajici pfedmét

Zkusebni padajici predmét musi byt kulovity predmét padajici z vysky
dostatecné k tomu, aby vyvinul energii 1 365 J, pficemz vyska padu se
vymezi jako funkce jeho hmotnosti. Zkusebni pfedmét, jehoz narazova
plocha musi mit vlastnosti, které jej chrani pred deformaci b&hem
zkousky, musi byt plna koule z ocele nebo tvarné litiny s hmotnosti
45 + 2 kg a primérem mezi 200 a 250 mm (tabulka 10.1).

Tabulka 10.1

Energie, bezpecna zéna a vybér zkuSebniho padajiciho piredmétu

ENERGIE (1) BEZPECNA ZONA P ADA{\I/[CEITPRED' ROZMERY (mm) HMOTNOST
(kg)
1365 Chranény prostor (*) koule 200 < Primér < 250 45 £ 2
1365 DLV (**) koule 200 < Pramér < 250 45 £ 2

(*) Pro traktory, u nichz se ma zkouset ROPS podle piiloh VI, VIII, IX nebo X tohoto nafizeni.
(**) Pro traktory, u nichz se ma zkouset ROPS podle pfilohy VII tohoto nafizeni.

ZkuSebni zafizeni také musi poskytnout:

3.2.1.2  Zatizeni ke zvednuti zkuSebniho padajiciho pfedmétu do pozadované
vysky.

3.2.1.3  Zafizeni k uvolnéni zkusebniho padajiciho pfedmétu takovym zptso-
bem, Zze pada bez omezeni.

3.2.1.4  Povrch s takovou pevnosti, ze neni prorazen strojem nebo zkuSebni
lavici pfi zatizeni béhem zkousky.

3.2.1.5  Zafizeni slouzici k urceni, zda béhem zkousky s padajicim predmétem
pronikne ochrannd konstrukce FOPS do chranéného prostoru. Toto
zatizeni mize byt tvofeno:

— deskou v bezpecné zon¢, umisténou svisle a vyrobenou z materialu,
ktery ukaze jakykoli prinik FOPS; na spodni plochu krytu FOPS
mize byt nanesena vazelina nebo jiny vhodny material, ktery indi-
kuje takovy prunik;
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3.2.1.6

322

3221

3222

32221

32222

3223

— dynamickym systémem s dostate¢nou frekven¢ni odezvou, ktery
ukaze ocekavanou deformaci FOPS vzhledem k bezpecné zoné.

Pozadavky na bezpec¢nou zénu:

Pokud je v bezpecné zoné pouzita deska, musi byt pevné pfipevnéna
na tu ¢ast traktoru, kde je umisténo sedadlo fidiCe, a zlstane tam po
celou dobu formalni zkousky.

Postup

Zkouska s padajicim pfedmétem musi zahrnovat nasledujici ukony,
a to v uvedeném potadi.

Umistéte zkusebni pfedmét (3.2.1.1) na horni ¢ast FOPS, na misto
uréené v bodé 3.2.2.2.

Pokud je bezpecna zoéna tvorena chranénym prostorem, bod narazu se
musi nachazet na misté, které je ve svislé projekci chranéného prostoru
a je nejvice vzdaleno od hlavnich konstrukénich prvka (obrazek 10.1).

Pokud je bezpecna zoéna tvofena DLV, musi byt misto dopadu zcela
v ramci svislé projekce bezpecné zony, ve svislé pozici téze zony,
v horni ¢asti konstrukce FOPS. Zamérem je, aby mezi mista dopadu
bylo vybrano alesponi jedno misto ve svislé projekci plochy horni
roviny bezpecné zony.

Je tieba vzit v uvahu dva pfipady:

Pripad 1: Kdyz hlavni horni vodorovné prvky FOPS nepronikaji do
svislé projekce bezpeéné zony v horni ¢asti FOPS.

(obrazek 10.2 — pripad 1).

Pripad 2: Kdyz hlavni horni vodorovné prvky FOPS pronikaji do
svislé projekce bezpecné zény v horni ¢asti FOPS.

Pokud ma kryci material vSech povrchovych ploch nad bezpecnou
zonou stejnou tloustku, musi byt misto dopadu na povrchu nejveétsi
plochy, coz je nejvétsi cast svislé projekce bezpecné zony, kterd neza-
hrnuje hlavni horni vodorovné prvky. Misto dopadu musi byt
v uvedeném bodé¢, ktery je v ramci povrchu nejvétsi plochy a ma

pripad 2).

Bez ohledu na to, zda je bezpena zona tvofena chranénym prostorem
nebo DLV, pokud jsou v riznych oblastech nad bezpe¢nou zoénou
pouzity rizné materialy nebo rizné tloustky, musi byt kazda oblast
podrobena padové zkousce. Pokud se vyzaduje nékolik padovych
zkouSek, vyrobce mize poskytnout nékolik totoznych vzork FOPS
(nebo jejich ¢asti) (po jednom pro kazdou padovou zkousku). Pokud
konstrukéni prvky, jako jsou otvory pro okna nebo vybaveni, nebo
zmény v tloustce ¢i krycim materialu ukazuji na citlivéj$i misto
v ramci svislé projekce bezpetné zony, mél by byt dopad predmétu
proveden do tohoto mista. Kromé toho, pokud jsou otvory v krytu
FOPS urceny k tomu, aby byly zaplnény zafizenim nebo vybavenim,
které poskytne ptiméfenou ochranu, musi byt tato zafizeni béhem
zkousky s padajicim pfedmétem na svych mistech.
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3224

3225

3.2.2.6

3227

3228

33

3.4
3.4.1
342

Zdvihnéte zkuSebni padajici predmét do vysky nad polohou uréenou
v bodech 3.2.2.1 a 3.2.2.2, aby vyvinul energii 1365 J.

Uvolnéte padajici pfedmét tak, aby bez omezeni dopadl na konstrukci
FOPS.

Vzhledem k tomu, Ze je nepravdépodobné, aby vysledkem volného
padu byl dopad pfedmétu na misto specifikované v 3.2.2.1 a 3.2.2.2,
uplatiiuji se na odchylky nésledujici limity.

Bod dopadu zkusebniho padajiciho pfedmétu musi byt v ramci kruhu
o poloméru 100 mm, jehoz stfed odpovida svislé¢ stfedové piimce
zkuSebniho padajiciho pfedmétu, ktery byl umistén podle bodt 3.2.2.1
a 3222

Pokud jde o misto nebo povahu naslednych dopadl, zplisobenych
odskoky, neexistuji zddna omezeni.

Pozadavky na vykon

Do bezpeéné zony nesmi béhem prvniho nebo naslednych dopadu
zkuSebniho padajiciho pfedmétu proniknout zadna cast ochranné
konstrukce. Pokud zkuSebni padajici predmét do FOPS pronikne,
znamena to, ze FOPS zkouskou neprosla.

Poznamka 1: V pfipadé vicevrstvé ochranné konstrukce musi byt
zvazeny vSechny vrstvy veetné nejvnitinéjsi vrstvy.

Poznamka 2: Ma se za to, ze zkuSebni padajici pfedmét pronikl
ochrannou konstrukci, pokud nejméné polovina objemu

jeho povrchu pronikla nejvnitingjsi vrstvou.

FOPS musi zcela zakryt a piekryt vertikalni projekci bezpeéné zony.

Pokud ma byt traktor vybaven konstrukci FOPS namontovanou na
schvalené konstrukci ROPS, bude zkuSebni stanice, ktera vykonala
zkousku ROPS, za normdlnich okolnosti jedind, ktera muze vykonat
zkousku FOPS a vyzadat schvéleni.

Rozsifeni na jiné modely traktort
[nepouzije se]
Technické rozsifeni

Pokud byla zkouska provedena s minimalnimi pozadovanymi
konstrukénimi ¢astmi (podle obrazku 10.3), muze zkuSebni stanice,
ktera vykonala pavodni zkousku, vydat ,,protokol o technickém rozsi-
feni®, a to v nasledujicich ptipadech: [viz bod 3.4.2.1]

Pokud byla zkouska provedena véetné upevnéni/soucasti ochranné
konstrukce spojujicich konstrukei s traktorem/podvozkem (podle
obrazku 10.4), pak v pfipadé technickych zmén provedenych na trak-
toru, ochranné konstrukci nebo zptisobu upevnéni ochranné konstrukce
k podvozku vozidla, mtze zkuSebni stanice, ktera vykonala puvodni
zkousku, vydat ,,protokol o technickém rozsifeni, a to v nasledujicich
ptipadech: [viz bod 3.4.2.1]
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3.4.2.1

342.1.1

34212

34213

3422

343

3.5
3.6
3.6.1

3.6.2

3.6.2.1

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na jiné modely traktort

Neni nutné vykonat zkousku dopadem na kazdy typ traktoru, za pred-
pokladu, Ze ochranna konstrukce a traktor spliiuji podminky popsané
v nize uvedenych bodech 3.4.2.1.1 az 3.4.2.1.3.

Konstrukce musi byt stejna, jako je zkouSend konstrukce;

Pokud provedena zkouska zahrnovala zpusob ptipevnéni k podvozku
vozidla, musi byt konstruk¢éni ¢asti pripevnéni traktoru / spojovaci
soucasti ochranné konstrukce stejné.

Poloha a rozhodujici rozméry sedadla v ochranné konstrukci a relativni
pozice ochranné konstrukce na traktoru musi byt takové, aby bezpecna
zona zustala v ramci ochrany deformované konstrukce béhem vsech
zkousek (toto se zkontroluje pouzitim stejného odkazu na chranény
prostor jako v puvodnim protokolu o zkousce, resp. vztazného bodu
sedadla [SRP] nebo vztazného bodu sedadla [SIP]).

Rozsiteni vysledkt zkousek konstrukce na upravené modely ochran-
nych konstrukei

Tento postup je tieba dodrzet v piipadé, Ze nejsou splnéna ustanoveni
bodu 3.4.2.1. Nesmi se také pouzit, pokud metoda pfipevnéni ochranné
konstrukce na traktor neni provedena na stejném principu (napf. jsou-li
gumové podpéry nahrazeny zavésnym zafizenim).

Upravy, které nemaji zadny vliv na vysledky piivodni zkousky (napf.
svafované spojeni montazni desky s pfislusenstvim v misté konstrukcee,
kde se nejedna o kritické umisténi), pridani sedadel, kterd maji
rozdilnou polohu SRP nebo SIP v ochranné konstrukci (je tfeba zkon-
trolovat, zda nova bezpecna zona, resp. zony zlstane (ziistanou) béhem
vsech zkousek chranéna (chranény) deformovanou konstrukei).

V jednom protokolu o rozsifeni miize byt uvedena vice nez jedna
zména ochranné konstrukce, pokud predstavuje rozdilné moznosti
stejné ochranné konstrukce. Nepiezkousené moznosti je tieba popsat
ve zvlastni Casti protokolu o rozsiteni.

V kazdém ptipadé musi tento protokol o zkousce obsahovat odkaz na
ptvodni protokol o zkousce.

[nepouzije se]
Funkénost ochrannych konstrukci za chladného pocasi

Pokud je uvedeno, Zze ochranna konstrukce ma vlastnosti, které zabra-
nuji jejimu kiehnuti za chladného pocasi, musi o tom vyrobce uvést
podrobnosti, které je tieba zanést do protokolu.

Nasledujici pozadavky a postupy maji za cil poskytnout pevnost
a odolnost vici kiehkému lomu pfi nizkych teplotdch. Doporucuje
se, aby pfi posuzovani vhodnosti ochranné konstrukce pifi snizenych
provoznich teplotdich musely byt splnény nasledujici minimalni poza-
davky na materidl u téch zemi, které vyzaduji tuto dodatecnou provozni
ochranu:

Srouby a matice pouzité k pripevnéni ochranné konstrukce k traktoru
a pouzité k pfipevnéni konstrukénich ¢asti ochranné konstrukce musi
vykazovat vhodné vlastnosti, pokud jde o pevnost pii snizené teploté.
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3.6.2.2 Vsechny svafeci elektrody pouzité pii vyrobé a montaznich prvka
a upevnéni musi byt kompatibilni s materidlem ochranné konstrukce,
jak je uvedeno nize v bodé¢ 3.8.2.3.

3.6.2.3  Ocelové materialy pro konstrukéni prvky ochranné konstrukce musi byt
z materialu s kontrolovanou pevnosti, ktery vykazuje minimalni piede-
psané trovné energie razu podle zkousky razem v ohybu podle Char-
pyho na zkuSebnim télese s V-vrubem, jak je uvedeno v tabulce 10.2.
Druh ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO
630:1995, Amd 1:2003.

U oceli s valcovanou tlou$tkou mensi nez 2,5 mm a s obsahem uhliku
mensim nez 0,2 % se ma za to, ze tuto podminku spliuje.

Konstrukéni prvky ochranné konstrukce vyrobené z materidlii jinych
nez ocel musi mit odolnost vii¢i narazu rovnocennou odolnosti poza-
dované pro ocelové materialy.

3.6.24 Pokud jsou provadény zkousky pozadavki podle zkousky razem
v ohybu podle Charpyho na zkusebnim télese s V-vrubem, rozmeér
vzorku nesmi byt mensi neZ nejvétsi z rozméri uvedenych v tabulce
1, pokud to material umozni.

3.6.2.5 Zkousky razem v ohybu podle Charpyho na zkusSebnim télese s V-
vrubem se provadéji v souladu s postupem uvedenym v ASTM
A 370-197, kromé rozmérti vzorku, které musi byt v souladu s rozméry
uvedenymi v tabulce 10.2.

3.6.2.6  Alternativou k tomuto postupu je pouziti uklidnéné a polouklidnéné
oceli, pro které musi byt poskytnuty relevantni specifikace. Druh
ocele a jeji kvalita musi byt specifikovany v souladu s ISO 630:1995,
Amd 1:2003.

3.6.2.7 Vzorky musi byt odebrany podéln¢ z plose valcované oceli, trubkovych
profili nebo skofepinovych struktur pied tim, nez byly zformovany
nebo svafeny do ochranné konstrukce. Vzorky z trubkovych profild
nebo skofepinovych struktur musi byt odebrany ze strany nejvétsiho
rozméru a nesméji obsahovat svary.

Tabulka 10.2

Narazova energie — minimalni hodnoty energie pro zkousky razem v ohybu podle
Charpyho na zkuSebnim télese s V-vrubem pozadované pro material ochranné
konstrukce pfi teploté vzorku — 20 °C a — 30 °C

Rozmér vzorku Energie pfi Energie pfi
-30 °C —-20 °C
mm J I(°)
10 x 10 () 11 27,5
10 x 9 10 25
10 x 8 9,5 24
10 x 7,5 (%) 9,5 24
10 x 7 9 22,5
10 x 6,7 8,5 21
10 x 6 8 20
10 x 5 (%) 7,5 19
10 x 4 7 17,5
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Rozmér vzorku Energie pfi Energie pfi
- 30 °C —-20 °C
mm J Q)
10 x 3,5 6 15
10 x 3 6 15
10 x 2,5 (%) 5,5 14

(*) Ur¢uje uptednostiiovany rozmér. Rozmér vzorku nesmi byt mensi nez nejvétsi uptfednostiiovany
rozmér, ktery material umoziuje.

(*) Potiebna energie pfi — 20 °C je 2,5 nasobek hodnoty specifikované pro — 30 °C. Ostatnimi
faktory ovliviiujicimi odolnost vi¢i energii razu jsou smér véalcovani, mez kluzu, orientace zrna
a svafovani. Tyto faktory je tieba zohlednit pti vybéru a pouziti oceli.

Obrazek 10.1

Bod dopadu vzhledem k chranénému prostoru

Hlavni konstrukéni prvky

Kryt nad hlavou
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Obrazek 10.2

Body dopadu pii padové zkousce tykajici se DLV

] 3 G."ﬂ‘J
A
\\‘
B 1\ c
A
lrzzi8
Pfipad 2

Pfipad 1

Obrazek 10.3

Vysvétlivky
1. Tézisté A-B-C-D
2. Hlavni prvky
3. Padajici pfedmét
4. Horni rovina DLV

Vysvétlivky
1. Tezisté A-B-C
2, Hlavni prvky
3. Padaji o pfedmét
4. Horni rovina DLV
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Obrazek 10.4

Konfigurace zkousky FOPS pf¥i upevnéni k podvozku vozidla

Obrazek 10.4.a (vlevo) pomoci spojovacich soucasti Obrazek 10.4.b (vpravo) pomoci soucasti

a obrazek zavéSeni naprav

Vysveétlivky k priloze XI

) Neni-li uvedeno jinak, znéni pozadavki a &islovani stanovené v bodé C jsou
totozné se znénim a Cislovanim Standardniho kodexu OECD pro ufedni
zkousky ochrannych konstrukci proti padajicim pfedmétim u zemédélskych
a lesnickych traktort, kodex OECD ¢. 10, edice 2015 z Cervence 2014.
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1.1.

1.2.

PRILOHA XII

Pozadavky pouzitelné na sedadla spolujezdci

Pozadavky

Sedadla spolujezdct, pokud existuji, musi spliiovat pozadavky normy EN
15694:2009 a pozadavky bodu 2.4 piilohy XIV.

Vozidlo vybavené obkro¢nym sedadlem a fiditky s nenaloZzenou hmotnosti
v provoznim stavu vyjma hmotnosti fidi¢e do 400 kg, které je konstruovano
pro piepravu osob, musi spliiovat technické pozadavky na sedadla spolu-
jezdcl u terénnich vozidel typu II stanovené v EN 15997:2011, jakozto
alternativa k EN 15694:20009.
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1.1.

1.2.

1.3.

PRILOHA XIII

Pozadavky pouzitelné na vystaveni Fidi¢e hladiné hluku

Obecné poZadavky
Meérna jednotka

Hladina hluku se méfi v dB s pouzitim vahové kiivky ,,A“, zkracené
v dB(A).

Mezni hodnoty hladiny hluku

Zemédélské a lesnické kolové a pasové traktory musi mit uroven
vystaveni fidice hladiné hluku v téchto mezich:

90 dB(A) podle zkusebni metody 1, jak je stanoveno v bodé 2,
nebo

86 dB(A) podle zkusebni metody 2, jak je stanoveno v bod¢ 3.

Mgetici piistroje

Pouzije se presny a kvalitni zvukomér spliujici pozadavky norem
Mezinarodni elektrotechnické komise IEC 61672-1:2013 , Electro-
acoustics — Sound level meters - Part 1: Specifications®. Méfeni
pomoci kmitoCtové vazenych charakteristik musi byt v souladu
s kiivkou A a nastavena je pomala reakce, jak je popsano v publikaci
1EC.

Zatizeni se kalibruje pravidelné, pokud mozno pied kazdym métrenim.

Odpovidajici technicky popis méficich zafizeni se uvede v protokolu
o zkousce.

V piipadé rozptylu méfenych hodnot se bere v ivahu primér nejvys-
Sich hodnot.

ZkuSebni metoda 1
Podminky meéreni

Mgfeni se provadi za téchto podminek:

traktor musi byt nezatizeny, tj. bez doplikového pfislusenstvi, avsak
s chladici kapalinou, mazivem, plnou palivovou nadrzi, naradim a fidi-
gem. Ridi¢ nesmi mit na sob& nadmérng tlusty odév, $alu ¢ klobouk.
Na traktoru nesmi byt zadny predmét, ktery by mohl hladinu hluku
zkreslovat;

pneumatiky musi byt nahustény na tlak doporuceny vyrobcem trak-
toru, motor, pfevodové ustroji a hnaci napravy musi mit normalni
pracovni teplotu a Zzaluzie chladice, je-li jimi traktor opatfen, musi
zustat béhem méfeni oteviené;

zvlastni zafizeni pohanéna motorem nebo zatizeni s vlastnim poho-
nem, napf. stéraCe Celniho skla, ventilator topeni nebo vyvodovy
htidel, ktera by mohla ovlivnit hladinu hluku, nesméji byt béhem
méfeni v provozu; soucasti, které normalné pracuji soucasn¢ s moto-
rem, napiiklad ventilator chlazeni motoru, musi byt béhem méfeni
v provozu,
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2.2.
2.2.1.

222.

22.2.1.

222.1.1.

2222,

zkusebni oblast se musi nachazet v otevieném a dostatecné tichém
prostiedi; mize mit napfiklad podobu otevieného prostranstvi o polo-
méru 50 m, jehoz stiedni ¢ast o poloméru nejméné 20 m je prakticky
rovnd, nebo rovného useku jizdni drahy s pevnou vozovkou, pokud
mozno rovného povrchu a prostou spar. Vozovka musi byt pokud
mozno Cista a sucha (naptiklad prosta Stérku, listi, sn€hu apod.).
Sklony a nerovnosti jsou pfipustné, pokud jimi zptisobené zmény
hladiny hluku lezi v mezich chyby méficiho zatizeni;

povrch vozovky nesmi zplsobovat nadmérny hluk pneumatik;

musi byt pfiznivé, suché pocasi se slabym vétrem ¢i bezvétii.

Ridi¢em vnimana hladina hluku pozadi v dasledku vétru nebo jiného
zdroje hluku musi byt nejméné 10 dB(A) pod hladinou hluku traktoru;

pouziva-li se k zaznamu vysledkti méfeni vozidlo, musi byt vleceno
nebo fizeno v dostate¢né vzdalenosti od traktoru, aby se zabranilo
jakymkoli rusivym vlivim. Béhem méfeni nesméji byt do vzdalenosti
20 m na kazdou stranu zkusebni drahy a do vzdalenosti 20 m pted
a za traktorem zadné predméty, které by ovlivnily méfeni nebo odra-
zivé povrchy. Tuto podminku Ize povaZzovat za splnénou, jestlize takto
zpusobené zmény hladiny hluku lezi v mezich chyby méticiho
zatizeni; pokud tomu tak neni, musi se méfeni po dobu pusobeni
rusivého vlivu prerusit;

veskera méfeni téze série méfeni se musi provadét na stejné draze.

Vozidla kategorie C s ocelovymi pasy se zkousi na vrstvé vlhkého
pisku podle bodu 5.3.2 normy ISO 6395:2008.

Metoda méfeni

Mikrofon musi byt umistén 250 mm na stranu od stiedni roviny
sedadla, pfi¢emz se voli ta strana, na které je hladina hluku vyssi.

Membrana mikrofonu musi sméfovat doptedu a stied mikrofonu musi
byt v poloze 790 mm nad a 150 mm pied vztaznym bodem sedadla
(S) popsanym v dodatku 8 k pfiloze XIV. Je nutné zabranit nadmeér-
nému chvéni mikrofonu.

Nejvyssi hladina hluku v dB(A) se stanovi takto:

veskeré otvory (napiiklad dvete, okna) v traktorech, které maji sériové
vyrabénou uzavienou konstrukci kabiny, musi byt béhem prvni série
meéfeni uzavieny;

béhem druhé série méfeni musi tyto otvory zlstat oteviené, za pred-
pokladu, Ze v oteviené poloze neohrozuji bezpecnost silnicniho
provozu; sklopna celni skla vSak musi ziistat v zaviené poloze;

hluk se méfi pii ¢asové konstanté zvukoméru ,,pomalu® (,,slow™) pfi
zatizeni, jez odpovida nejvétsimu hluku pii prevodovém stupni, ktery
umoznuje dopfednou rychlost co nejblizsi hodnoté 7,5 km/h nebo 5
km/h pro traktory s ocelovymi pasy.
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22.23.

22.24.

2.3.
23.1.

23.1.1.

23.1.2.

2.3.1.3.

23.2.1.

2322,

2.4.
2.4.1.

2.4.2.

Paka regulatoru dodavky paliva musi byt nastavena na plnou dodavku
paliva. Zacind se bez zatizeni, potom se zatizeni zvétSuje az do
dosazeni nejvyssi hladiny hluku. Pfi kazdém piirdstku zatizeni je
nutné pied provedenim méfeni vyckat, dokud se hladina hluku
neustali;

hluk se méfi pii ¢asové konstanté¢ zvukoméru ,,pomalu® (,,slow™) pfi
zatizeni, jez odpovida nejvétsimu hluku pfi  jakémkoli jiném
prevodovém stupni nez uvedeném v bod¢ 2.2.2.2, pii kterém je méfena
hladina hluku nejméné o 1 dB(A) vyssi nez pii pfevodovém stupni
uvedeném v bodé¢ 2.2.2.2.

Paka regulatoru dodavky paliva musi byt nastavena na plnou dodavku
paliva. Zacina se bez zatizeni, potom se zatizeni zvétSuje az do
dosazeni nejvyss$i hladiny hluku. Pfi kazdém pfirtstku zatizeni je
nutné pied provedenim méfeni vyckat, dokud se hladina hluku
neustali;

hluk se méfi pfi maximalni konstrukéni rychlosti nezatizeného trak-
toru.

Obsah zkusebniho protokolu

Pro traktory kategorie T a traktory kategorie C s gumovymi pasy musi
protokol o zkousce obsahovat idaje o méfeni hladiny hluku provede-
ného za téchto podminek:

pii pfevodovém stupni umoziujicim rychlost co nejblizsi 7,5 km/h;

pii jakémkoli pfevodovém stupni, jsou-li splnény podminky uvedené
v bodé 2.2.2.3;

pfi maximalni konstrukéni rychlosti.

Pro traktory kategorie C s ocelovymi pasy musi protokol o zkousce
obsahovat udaje o méfeni hladiny hluku provedeného za téchto
podminek:

pri pfevodovém stupni umoziujicim rychlost co nejblizsi 5 km/h;
u stojiciho traktoru.

Kritéria posouzeni

U traktort kategorie T a traktoru kategorie C s gumovymi pasy nesmi
méfeni popsand v bodech 2.2.2.1, 2.2.2.2, 2.2.2.3 a 2.2.2.4 piekroCit
hodnoty stanovené v bodé 1.2.

U traktort kategorie C s ocelovymi pasy nesmi méfeni popsané v bodé
2.3.2.2 piekrocit hodnoty stanovené v bodé 1.2. Vysledky méfeni
uvedenych v bodech 2.3.2.1 a 2.3.2.2 musi byt uvedeny ve zkusebnim
protokolu.

ZkuSebni metoda 2
Podminky meéreni

Mg¢feni se provadi za téchto podminek:

traktor musi byt nezatizeny, tj. bez dopliikového pfislusenstvi, avsak
s chladici kapalinou, mazivem, plnou palivovou nadrzi, nafadim a fidi-
gem. Ridi¢ nesmi mit na sob& nadmérné tlusty odév, $alu & klobouk.
Na traktoru nesmi byt zadny ptedmét, ktery by mohl hladinu hluku
zkreslovat;
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3.2.

3.2.1.

pneumatiky musi byt nahus$tény na tlak doporuceny vyrobcem trak-
toru, motor, prevodové uUstroji a hnaci ndpravy musi mit normalni
pracovni teplotu a zaluzie chladi¢e, je-li jimi traktor opatien, musi
zistat béhem méfeni oteviené;

zvlastni zafizeni pohdnénd motorem nebo zafizeni s vlastnim poho-
nem, napf. stérace celniho skla, ventilator topeni nebo vyvodovy
hridel, ktera by mohla ovlivnit hladinu hluku, nesméji byt béhem
meéfeni v provozu; soucasti, které normalné pracuji soucasné¢ s moto-
rem, napfiiklad ventilator chlazeni motoru, musi byt béhem méfeni
vV provozu;

zkuSebni drdha se musi nachdzet v otevieném a dostatecné tichém
prostfedi; muze mit napiiklad podobu oteviené¢ho prostranstvi o polo-
méru 50 m, jehoz stfedni ¢ast o poloméru nejméné 20 m je prakticky
rovna, nebo rovného useku jizdni drahy s pevnou vozovkou, pokud
mozno rovného povrchu a prostou spar. Vozovka musi byt pokud
mozno Cistd a sucha (napfiklad prosta Stérku, listi, snéhu apod.).
Sklony a nerovnosti jsou pfipustné, pokud jimi zplUsobené zmény
hladiny hluku lezi v mezich chyby méficiho zafizeni;

povrch vozovky nesmi zplsobovat nadmérny hluk pneumatik;

musi byt pfiznivé, suché pocasi se slabym vétrem ¢i bezvétii;

Ridi¢em vnimana hladina hluku pozadi v disledku vétru nebo jiného
zdroje hluku musi byt nejméné 10 dB(A) pod hladinou hluku traktoru;

pouziva-li se k zaznamu vysledktit méfeni vozidlo, musi byt vleceno
nebo fizeno v dostatecné vzdalenosti od traktoru, aby se zabréanilo
jakymkoli rusivym vlivim. Béhem méfeni nesméji byt do vzdalenosti
20 m na kazdou stranu zkusebni drahy a do vzdalenosti 20 m pted
a za traktorem zadné pfedméty, které by ovlivnily méfeni nebo odra-
zivé povrchy. Tuto podminku Ize povazovat za splnénou, jestlize takto
zpusobené zmény hladiny hluku lezi v mezich chyby méficiho
zatizeni; pokud tomu tak neni, musi se méfeni po dobu plisobeni
ruSivého vlivu prerusit;

veSkerd méfeni téze série méfeni se musi provadét na stejné draze.

Vozidla kategorie C s ocelovymi pasy se zkou$i na vrstvé vlhkého
pisku podle bodu 5.3.2 normy ISO 6395:2008.

Metoda méfeni

Mikrofon musi byt umistén 250 mm na stranu od stiedni roviny
sedadla, pfi¢emz se voli ta strana, na které¢ je hladina hluku vyssi.

Membrana mikrofonu musi sméfovat doptedu a stied mikrofonu musi
byt v poloze 790 mm nad a 150 mm pied vztaznym bodem sedadla
(S) popsanym v dodatku 8 k pfiloze XIV. Je nutné zabranit nadmeér-
nému chvéni mikrofonu.
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3.2.2.

32.2.1.

3222,

3222.1.

3.2.23.

3.3.

3.4.
34.1.

3.4.2.

Nejvyssi hladina hluku se stanovi takto

traktor musi nejméné tiikrat projet tutéz drahu stejnou zkusebni rych-
losti béhem nejméné 10 s;

veskeré otvory (napiiklad dvete, okna) v traktorech, které maji sériové
vyrabénou uzavienou konstrukci kabiny, musi byt béhem prvni série
meéfeni uzavieny;

béhem druhé série méfeni musi byt tyto otvory oteviené, za predpo-
kladu, Zze v oteviené poloze neohrozuji bezpecnost silni¢niho provozu;
sklopna Celni skla vSak musi zistat v zaviené poloze;

hluk se méri pfi maximélnich otdCkach pii Casové konstanté zvuko-
méru ,,pomalu® (,,slow*), a to pfi pfevodovém stupni, ktery pfi jmeno-
vitych otackach umoziiuje dopiednou rychlost co nejblizsi hodnoté 7,5
km/h. Béhem méfeni musi byt traktor nezatizeny.

Obsah zkusSebniho protokolu

Pro traktory kategorie C s ocelovymi pasy musi protokol o zkousce
obsahovat udaje o méfeni hladiny hluku provedené¢ho za téchto
podminek:

pii pfevodovém stupni umoziujicim rychlost co nejblizsi 5 km/h;
u stojiciho traktoru.

Kritéria posouzeni

U traktort kategorie T a traktor kategorie C s gumovymi pasy nesmi
méfeni popsand v bodech 3.2.2.2 a 3.2.2.3 prekrocit hodnoty stano-
vené v bodé¢ 1.2.

U traktoru kategorie C s ocelovymi pasy nesmi méfeni popsané v bodé
3.3.2 piekrocit hodnoty stanovené v bod¢ 1.2. Vysledky méfeni uvede-
nych v bodech 3.3.1 a 3.3.2 musi se uvedou ve zkuSebnim protokolu.
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PRILOHA XIV

Pozadavky pouZzitelné na sedadlo Fidice

SEZNAM DODATKU

dféiiu Nazev dodatku
1 Stanoveni charakteristik systému odpruzeni a rozsahu sefizeni
podle zatizeni (bod 3.5.1)
2 Zkouska na normalizované vozovce
Tabulka vyskovych soufadnic vzhledem k zakladni roviné, defi-
nujicich povrch obou pasti vozovky (bod 2.5.3.2.1)
3 Signaly zadanych hodnot pro zkousky sedadel fidice pro traktory
kategorie A (tfidy I) na zkuSebnim zafizeni (bod 3.5.3.1.1)
4a Signaly zadanych hodnot pro zkousky sedadel fidi¢e pro traktory
kategorie A (tfidy II) na zkuSebnim zafizeni (bod 3.5.3.1.1)
4b Signaly zadanych hodnot pro zkousky sedadel fidice pro traktory
kategorie A ve tridé III (bod 3.5.3.1.1)
5 Zku$ebni zafizeni (bod 3.5.3.1); piiklad provedeni (rozméry
v mm)
6 Charakteristika filtru pfistroje pro méfeni kmitani (bod 2.5.3.3.5)
7 Pozadavky na montdz sedadla fidi¢e pro EU schvaleni typu trak-
toru
8 Postup stanoveni vztazného bodu sedadla (S)
1. Definice

Pro ucely této piilohy se pouziji tyto definice:

1.1. ».Sedakem* se rozumi témét vodorovna plocha sedadla, ktera podpira
sediciho fidice.

1.2. ,Bocnimi opérami sedadla“ se rozumi zafizeni nebo tvarovani
plochy sedadla, které zabranuje bo¢nimu prokluzu fidice.

1.3. ,,Loketni opérkou sedadla® se rozumi zafizeni po stranach sedadla,
které podpira paze sediciho fidice.

1.4. ,,Hloubkou sedaku‘ se rozumi vodorovna vzdalenost vztazného bodu
sedadla (S) od pfedniho okraje sedaku.

1.5. »Sitkou sedaku® se rozumi vodorovna vzdalenost mezi vnéjSimi
okraji sedaku méfena v roving kolmé ke stiedni roviné sedadla.
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1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

1.14.

,Rozsahem sefizeni sedadla podle hmotnosti fidi¢e” se rozumi
rozsah mezi dvéma zatizenimi, kterd odpovidaji stiednim polohdm
na charakteristikach systému odpruzeni sedadla stanovenych pro
nejvetsi a nejmensi hmotnost fidice.

»Zdvihem systému odpruzeni se rozumi svisla vzdalenost mezi
nejvyssi a okamzitou polohou bodu umisténého na plose sedadla
200 mm pied vztaznym bodem sedadla (S) v jeho stiedni podélné
roving.

,Kmitanim* se rozumi svisly pohyb sedadla fidice nahoru a dold.

Zrychlenim kmitani (a)* se rozumi druhd derivace drahy kmitani
podle casu.

,Efektivni hodnotou zrychleni (a.p)“ se rozumi druhd odmocnina
stiedni hodnoty druhych mocnin zrychleni.

,»Vazenym zrychlenim kmitani (ay)“ se rozumi vazena hodnota
zrychleni kmitani uréend pomoci vahového filtru podle bodu
3.5.3.3.5.2.

Aws = efektivni hodnota vazeného zrychleni kmitani
sedadla méfend pii zkouSce na zkuSebnim zafizeni
nebo na standardni vozovce;

awB = efektivni hodnota vazeného zrychleni kmitani
meéfend v upevnéni sedadla pfi zkouSce na
zkuSebnim zafizeni;

ayp* = referencni efektivni hodnota vazeného zrychleni
kmitani méfena v upevnéni sedadla;

ay5* = korigovana efektivni hodnota vazeného zrychleni
kmitani sedadla méfena pii zkousce na zkusebnim
zafizeni;

agr* = efektivni hodnota vazeného =zrychleni kmitani

méfend v upevnéni sedadla pii zkousSce na stan-
dardni vozovce.

LPomérem kmitdni“ se rozumi pomér vazeného zrychleni kmitdni
méfeného na sedadle fidice k vazenému zrychleni kmitani méfenému
v misté upevnéni sedadla podle bodu 3.5.3.3.2.

,Itidou kmitani“ se rozumi tifida nebo skupina traktort, které
vykazuji stejné vlastnosti kmitani.

,, Traktorem kategorie A* se rozumi traktor, jehoz vlastnosti umoz-
nuji, aby byl zafazen do urcité tfidy kmitani v disledku podobnych
konstrukénich parametra.

Vlastnosti téchto traktord jsou:

pocet naprav: dvé napravy s koly nebo gumovymi pasy na alespon
jedné napraveé
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

odpruzeni: zadni naprava neodpruzena

Traktory kategorie A se déli do tfi tid:

tiida 1 traktory o hmotnosti v nenalozeném stavu do 3 600 kg
téida 11 traktory o hmotnosti v nenalozeném stavu 3 600 kg az
6 500 kg

tiida III | traktory o hmotnosti v nenalozeném stavu nad 6 500 kg

,»Traktorem kategorie B“ se rozumi traktor, ktery nemiize byt zatazen
do tfidy kmitani v kategorii A.

»Stejnym typem sedadla® se rozumi sedadla, ktera se nelisi v zadnych
zakladnich ohledech; jediné oblasti, v nichz se mohou sedadla lisit,
jsou tyto:

— rozméry,

— poloha a sklon opéradla,

— sklon sedaku,

— podélné a svislé sefizeni sedadla.

Obecné pozadavky

Sedadlo fidice musi byt konstruovano tak, aby zajistovalo
pohodlnou polohu fidi¢e pii fizeni a ovladani traktoru a poskytovalo
mu nejvyssi ochranu z hlediska zdravi a bezpecnosti.

Sedadlo musi byt sefiditelné v podélném a svislém sméru bez pouziti
nastroje.

Sedadlo musi byt konstruovano tak, aby omezovalo narazy a kmitani.
Proto musi byt dobie odpruzeno, dobie tlumit kmitani a zajistovat
pfiméfenou oporu smérem dozadu a do stran.

Boc¢ni opéra se povazuje za dostatenou, je-li sedadlo konstruovano
tak, aby zabranilo bo¢nimu prokluzu téla fidice.

Sedadlo musi byt sefiditelné pro osoby rtizné hmotnosti. Sefizeni
nutné ke splnéni tohoto pozadavku se musi provadét bez pouziti
nastroju.

Sedak, opéradlo, bo¢ni opéry a poptipadé odnimatelné, sklapéci nebo
pevné loketni opérky musi byt mékce ¢alounény a potahovy material
musi byt omyvatelny.

Vztazny bod sedadla (S) se vypocte postupem stanovenym
v dodatku 8.

Neni-li stanoveno jinak, musi byt méfené hodnoty a odchylky
v souladu s témito pozadavky:
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2.6.1.

2.6.2.

2.6.3.

2.7.

2.7.1.

2.7.2.

2.7.3.

2.7.4.

2.8.

2.9.

2.10.

2.11.

2.12.

2.13.

vysledky méfeni se vyjadiuji v celych jednotkach, v piipadé potieby
se zaokrouhlenim na nejblizsi celé Cislo;

pfistroje pouzivané k méfeni musi umoznit zaokrouhleni méfené
hodnoty na nejblizsi celou jednotku a musi mit pfesnost v téchto
mezich:

— pro délkova méfeni: + 0,5 %,

— pro uhlova méfeni: + 1°,

— pro urc¢eni hmotnosti traktoru: + 20 kg,

— pro méfeni tlaku v pneumatikach: + 0,1 baru;

pro vSechny rozmérové udaje je dovolena odchylka + 5 %.

Sedadlo se podrobi nize uvedenym zkouskam, které se uskutec¢ni na
stejném sedadle v tomto pofadi:

stanoveni charakteristik systému odpruzeni a rozsahu sefizeni podle
hmotnosti fidice;

stanoveni bocni stability;

stanoveni charakteristik svislého kmitani;

stanoveni charakteristik tlumeni v oblasti rezonance.

Pokud je sedadlo konstruovano tak, ze je otoéné kolem svislé osy,
provadéji se zkousky se sedadlem sméfujicim doptedu a zajisténym
v poloze rovnobézné se stiedni podélnou rovinou traktoru.

Sedadlo podrobované vyse uvedenym zkouskam musi vykazovat
stejné vlastnosti, pokud se tyka konstrukce a vybavy, jako sedadla
sériové vyroby.

Pied zahajenim zkousek vyrobce provede zab¢h sedadla.

Technicka zkuSebna vypracuje protokol o zkousce, ktery potvrzuje,
ze sedadlo absolvovalo vSechny piedepsané zkousky bez poskozeni,
a udava charakteristiky kmitani sedadla.

Sedadla zkouSen4 pro traktory tiidy I jsou vhodna pouze pro traktory
této tiidy, kdezto sedadla zkouSena pro traktory t¥idy II jsou vhodna
pro traktory tfidy I nebo II a sedadla zkousena pro traktory tiidy III
jsou vhodné pro traktory tiidy II a IIL.

Vozidlo vybavené sedlem a fiditky se povazuje za vozidlo spliujici
pozadavky bodd 2.2 az 2.7, pokud sedlo umoziuje obsluze uzpi-
sobit svou polohu na sedadle tak, aby mohla G¢inné ovladat ovla-
dace, a pokud vozidlo uspé$né projde zkouskou kmitani na stan-
dardni vozovce podle definice v bodu 3.5.3.
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2.14.

3.1

3.1.1.

3.2

3.2.1.

3.2.2.

3.3.

3.3.1.

3.4.

3.4.1.

3.4.2.

Jako alternativa k ustanovenim bodu 3.5 lze v ptipadé vozidel kate-
gorie C s ocelovymi pasy méfit prenos kmitdni na fidi¢e podle
specifikaci uvedenych v bod¢ 5.3.2 normy ISO 6395:2008 s nenalo-
zenym vozidlem pfejizdéjicim po vrstvé vlhkého pisku stalou rych-
losti 5 km/h ( +/— 0,5 km/h) pfi jmenovitych otackach motoru.
Megfeni se provede podle specifikaci bodu 3.5.3.3.

Zvlastni pozadavky
Rozmeéry sedaku

Hloubka sedaku, méfena rovnobézné se stiedni podélnou rovinou
sedadla ve vzdalenosti 150 mm od ni, musi byt 400 + 50 mm (viz
obrazek 1).

Sitka sedaku, méfena kolmo ke stiedni podélné roviné sedadla ve
vzdalenosti 150 mm pied vztaznym bodem sedadla (S) a nanejvyse
80 mm nad timto bodem, musi byt nejméné 450 mm (viz obrazek 1).

Pokud konstrukce traktoru neumoznuje splnéni pozadavkt bodua
3.1.1 a 3.1.2, mize byt Sitka a hloubka seddku sedadel urcenych
pro traktory, jejichz minimédlni rozchod zadnich kol nepfevysuje
1 150 mm, zmenSena, a to u hloubky az na 300 mm a u Sitky az
na 400 mm.

Poloha a sklon opéradla

Horni okraj opéradla sedadla musi byt nejméné 260 mm nad vzta-
znym bodem sedadla (S) (viz obrazek 1).

Opéradlo musi mit sklon 10 £+ 5° (viz obrazek 1).

Sklon sedaku

Sklon plochy zatizené¢ho seddku smérem dozadu (Ghel o na obrazku
1), méfeny se zatézovacim zafizenim podle dodatku 8, musi byt 3°
az 12° vzhledem k vodorovné roviné.

Setizeni sedadla (viz obrazek 1)

Sedadlo musi byt sefiditelné v podélném sméru nejméné o:

— 150 mm u traktort s minimalnim rozchodem kol zadni napravy
veétsim nez 1 150 mm,

— 60 mm u traktorti s minimalnim rozchodem kol zadni napravy do
1150 mm.

Sedadlo musi byt sefiditelné ve svislém sméru nejméné o:

— 60 mm u traktord s minimalnim rozchodem kol zadni napravy
veétsim nez 1 150 mm,

— 30 mm u traktorti s minimalnim rozchodem kol zadni napravy do
1 150 mm.
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3.4.3. Jako alternativa k pozadavkim stanovenym v bodech 3.4.1 a 3.4.2
musi byt vozidla, kterd nejsou vybavena sefiditelnym sedadlem,
vybavena sloupkem fizeni, pedalem (pedaly) sefiditelnym (sefiditel-
nymi) v podélném a svislém sméru na minimalni vzdalenosti stano-
vené v bodech 3.4.1 az 3.4.2.

Obrazek 1

Zvlastni pozadavky na sedadlo Fidice

10 + 5+

Maximélni vyska pro

méfeni sitky
= B0 mm \ '

—

minimdlni nastaveni + 30 (£ 15)

minimdlni nastaveni £ 75 (x 30)

130
2
¥ o
¥
g N
400 + 50 L 5
(rozméry v milimetrech)

3.5. Zkousky sedadla
3.5.1. Stanoveni charakteristik systému odpruzeni a rozsahu sefizeni podle

hmotnosti fidice.

3.5.1.1. Charakteristiky systému odpruzeni se stanovuji statickou zkouskou.
Rozsah sefizeni podle hmotnosti fidice se vypoCte z charakteristik
systému odpruzeni. U sedadel, ktera nelze ru¢né sefizovat podle
hmotnosti fidice, tyto vypocty odpadaji.

3.5.1.2. Sedadlo se upevni na zkuSebni zafizeni nebo na traktor a zatizi bud’
pfimo, nebo pomoci zvlastniho zafizeni; toto zatizeni se nesmi lisit
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3.5.1.3.

3.5.14.

3.5.14.1.

3.5.14.2.

3.5.1.5.

3.5.1.6.

3.5.1.7.

3.5.2.
3.5.2.1.

3.5.2.2.

o vice nez 5 N od jmenovité hodnoty zatizeni. Chyba méfeni zdvihu
systétmu odpruzeni nesmi prekrocit £+ 1 mm. Zatéz se uplatni
postupem uvedenym v dodatku 8.

Uplna charakteristika deformace systému odpruzeni se vynasi od
nuly do nejvyssiho zatizeni a zpét k nule. Stupné zatizeni, pii
kterych se méfi zdvih systému odpruzeni, nesméji piekro¢it 100 N;
podél zdvihu systému odpruzeni musi byt v pfiblizné stejnych inter-
valech vyneseno nejméné osm méfenych bodu. Za nejvyssi zatizeni
by mél byt pokladan bud’ bod, v némz nelze naméfit dalsi zménu
zdvihu systému odpruzeni, nebo zatizeni 1 500 N. Po kazdém puso-
beni nebo sejmuti zatéze se méii zdvih systému odpruzeni 200 mm
pred vztaznym bodem sedadla (S) ve stiedni podélné roviné sedadla.
Po pusobeni nebo sejmuti zatéZze je nutno vyckat, nez sedadlo
dosahne klidové polohy.

U sedadel se stupnici pro sefizeni podle hmotnosti se charakteristiky
predstavujici deformaci systému odpruzeni vynaseji pfi nastaveni pro
fidice hmotnosti 50 kg a 120 kg. U sedadel bez stupnice pro sefizeni
a nejvyssi hmotnost. U sedadel bez stupnice pro sefizeni podle
hmotnosti a bez dorazu sefizeni se nastaveni voli tak, aby:

na spodni mezi sefizeni podle hmotnosti se sedadlo po sejmuti zatéze
presné vratilo do nejvyssi polohy zdvihu systému odpruzeni; a

na horni mezi sefizeni podle hmotnosti stlacilo zatizeni 1 500
N sedadlo do nejnizsi krajni polohy zdvihu systému odpruzeni.

Stfedni poloha systému odpruzeni je poloha, kterou sedadlo zaujme,
je-li stlaceno do poloviny celkového zdvihu systému odpruzeni.

Protoze charakteristiky systému odpruzeni jsou zpravidla hystere-
znimi kiivkami, ur¢i se zatizeni pomoci stiedni ¢ary zakreslené do
této kiivky (viz definici v bod¢ 1.6 a oddily A a B v dodatku 1).

Ke stanoveni mezi rozsahu sefizeni v zavislosti na hmotnosti fidice
se svislé sily urcené podle bodu 3.5.1.6 pro body A a B (viz dodatek
1) vynasobi faktorem 0,13 kg/N.

Stanoveni bo¢ni stability.

Sedadlo se nastavi na horni mez sefizeni podle hmotnosti a ptipevni
ke zkuSebnimu zafizeni nebo k traktoru tak, aby jeho zakladova
deska spocivala na tuhé desce (zkuSebnim zafizeni), ktera neni
mensi nez sama zakladova deska.

Na plochu sedadla nebo sedak se pusobi zkusebnim zatizenim 1 000
N. Puasobisté zatizeni musi lezet 200 mm pied vztaznym bodem
sedadla (S) stfidavé na obou stranidch ve vzdalenosti 150 mm od
roviny soumérnosti sedadla.
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3.5.2.3.

3.53.1.
3.5.3.1.1.

3.5.3.1.2.

3.5.3.1.3.

3.53.2.
3.5.3.2.1.

Béhem pisobeni zatizeni se v koncovych polohach vodorovného
a svislého sefizeni sedadla méfi zména bocniho sklonu sediku.
Trvala deformace v okoli pusobisté zatizeni se nebere v uvahu.

Stanoveni charakteristik svislého kmitani

Kmitani sedadla se stanovuje zkouskou na zkusebnim zafizeni nebo
na normalizované vozovce podle toho, zda je sedadlo uréeno pro
traktor nékteré tiidy (nebo tiid) kategorie A, nebo pro traktor kate-
gorie B.

Zkousky na zkusSebnim zafizeni

Zkusebni zafizeni musi simulovat svislé kmitani v bod¢ upevnéni
sedadla fidice. Kmitani se budi pomoci elektrohydraulického
zafizeni. Jako zadané hodnoty se pouzivaji bud’ hodnoty stanovené
pro doty¢nou tiidu traktort v dodatcich 3, 4a a 4b nebo dvakrat
integrované signaly zrychleni zaznamenané v upevnéni sedadla trak-
toru kategorie B pohybujiciho se rychlosti 12 + 0,5 km/h po norma-
lizované vozovce podle bodu 3.5.3.2.1. Pfi buzeni kmiti se dvakrat
bez pieruseni piechazi pies zadané hodnoty.

Piechod z konce sledu signali zrychleni zaznamenanych na norma-
lizované vozovce pii prvni jizdé na zacatek druhé jizdy musi byt
plynuly a bez skokt. Béhem prvniho pfechodu pies zadané hodnoty
nebo signaly zrychleni se méfeni neprovadi. Muze se pouzit vice nez
700 hodnot, které jsou uvedeny v dodatcich 3 a 4a a 4b, pokud tyto
hodnoty byly vypoéteny z pivodnich 700 hodnot napf. pomoci
kubické funkce ,,spline®.

Vedle upevnéni zkuSebniho sedadla musi byt na plosiné instalovan
i volant a opérka nohou. Jejich umisténi je znazornéno v dodatku 5.

Zkusebni zafizeni musi vykazovat vysoky stupen tuhosti v ohybu a v
krutu a jeho loziska a vedeni nesmé¢ji mit vétsi vili, nez je technicky
nezbytné. Je-1i ploSina nesena kmitajicim ramenem, musi byt rozmér
R nejméné 2 000 mm (viz dodatek 5). Velikost poméru kmitani pii
frekvencich mezi 0,5 Hz az 5,0 Hz musi byt v mezich 1,00 £ 0,05
pfi méfeni v intervalech nepfekracujicich 0,5 Hz. Fazovy posuv
uvniti téhoz frekvenéniho pasma se nesmi ménit o vice nez 20°.

Zkousky na normalizované vozovce

Vozovka se sklada ze dvou rovnobéznych past vzdalenych od sebe
podle rozchodu kol traktoru. Oba pasy musi byt zhotoveny z tuhého
materialu, jako je dievo nebo beton, a tvofeny bud’ bloky ulozenymi
do zékladniho podkladu, nebo souvislym hladkym povrchem.
Podélny profil kazdého z pasu je definovan vyskovymi soufadnicemi
vzhledem k zakladni roving, uvedenymi v tabulkach v dodatku 2.
Profil vozovky je definovan hodnotami vysky v intervalech 16 cm
podél kazdého pasu.
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3.53.22.

3.5.3.2.3.

3.5.3.2.4.

3.5.3.25.

3.5.3.2.6.

3.5.3.2.7.

3.5.33.
3.53.3.1.

Vozovka musi byt pevné ulozena do pudy; vzdalenost mezi pasy se
mize po celé jeji délce jen mirné menit a jejich Sitka musi byt
dostate¢nd, aby kola traktoru na nich v kazdém okamziku spocivala
celou S$itkou. Jsou-li pasy vytvofeny z blokt, musi mit bloky
tloustku 6 cm az 8 cm a vzdalenost mezi jejich stfedy musi byt
16 cm. Normalizovana vozovka musi byt dlouha 100 m.

Meteni se zahaji, jakmile se stfed zadni napravy traktoru nachazi
kolmo nad kotou vozovky D = 0 m, a ukonéi se, jakmile se stied
predni napravy traktoru nachazi kolmo nad koétou vozovky D = 100
m (viz tabulku v dodatku 2).

Meéfeni se provadéji pii rychlosti 12 = 0,5 km/h.

Piedepsana rychlost se musi udrzovat bez pouziti brzd. Kmitani se
méii na sedadle a v bodé ptipevnéni sedadla k traktoru, s lehkym a s
tézkym fidicem.

Rychlosti 12 km/h se musi dosahnout po projeti rozjezdové drahy.
Povrch této rozjezdové drahy musi byt rovinny a musi se napojovat
na normalizovanou vozovku bez jakékoli zmény vyskové trovné.

Sedadlo se sefidi podle hmotnosti fidice podle pokynt vyrobce.

Traktor musi byt vybaven ochrannym ramem a/nebo kabinou, pokud
nejde o typ, u n¢hoz se toto zatizeni nevyzaduje. Nesmi nést zadné
pridavné zafizeni. Rovnéz nesmi mit zadné zavazi na kolech ani na
ramu a zadnou kapalinu v pneumatikach.

Pneumatiky pouzivané béhem zkousky musi mit standardni rozméry
a pocet vrstev podle specifikace v pokynech vyrobce. Hloubka draz-
kovani b¢hounu nesmi byt mensi nez 65 % hloubky dradzek nové
pneumatiky.

Boky pneumatik nesmé&ji byt posSkozeny. HuSténi pneumatik musi
odpovidat aritmetickému praméru referen¢niho tlaku podle doporu-
¢eni vyrobce pneumatik. Rozchod kol musi odpovidat rozchodu
uzivanému za normalnich pracovnich podminek typu traktoru, pro
ktery je sedadlo ur¢eno.

Meéfeni v bod¢ upevnéni sedadla a na vlastnim sedadle se provedou
béhem téze zkousky.

Pro méfeni a zdznam vibraci se pouzije akcelerometr, méfici zesi-
lova¢ a méfici magnetofon, elektronicky systém sbéru dat nebo
méfi¢ vibraci s piimym ¢étenim efektivni hodnoty. Na uvedené
nastroje se pouziji specifikace stanovené v bodech 3.5.3.3.2 az
3.5.3.3.6.

Podminky zkou$ek na vozovce a na zkuSebnim zafizeni
Hmotnost fidice

Zkousky se provadéji se dvéma fidi¢i: jednak s fidi¢em o celkové
hmotnosti 59 + 1 kg, z ¢ehoz nejvyse 5 kg mize byt neseno v zatézo-
vacim pasu kolem téla, a jednak s fidicem o hmotnosti 98 + 5 kg
s nejveétsi hmotnosti v pasu 8 kg.
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3.5.33.2.

3.5.3.3.3.

35334

3.5.3.3.5.
3.53.35.1.

3.5.3.3.5.2.

3.5.3.3.53.

Poloha akcelerometru

Pro méfeni pfenosu kmitani na fidie se akcelerometr upevni na
tuhou rovinnou desku o priméru 250 + 50 mm, jejiz stiedni Cast
musi byt tuha az do priméru 75 mm a musi obsahovat tuhé
ochranné zafizeni na ochranu akcelerometru. Tato deska se umisti
do stiedu plochy sedadla mezi sedadlo a fidiCe a opatii protisklu-
zovym povrchem.

Pro méfeni kmitani v misté upevnéni sedadla se v jeho blizkosti
pripevni akcelerometr v bod¢ nejvyse 100 mm od stiedni podélné
roviny traktoru; akcelerometr nesmi byt umistén vné svislého
pramétu plochy sedadla na traktor.

Meteni zrychleni kmitani

Akcelerometr a s nim spojené zesilovaci a pfenosové zafizeni musi
reagovat na kmitani o efektivni hodnot& 0,05 m/s?, musi byt schopen
méfit kmitani o efektivni hodnots 5 m/s®> s faktorem vykyvu
(pomérem vrcholové a efektivni hodnoty) rovnym 3 bez zkresleni
a s maximalni chybou + 2,5 % ve frekvenénim pasmu od 1 Hz do
80 Hz.

Meéfici magnetofon nebo systém elektronického sbéru dat

Pfi pouziti magnetofonu nebo elektronického systému sbéru dat musi
byt jeho maximalni chyba pii reprodukci + 3,5 % ve frekvencnim
pasmu od 1 Hz do 80 Hz vcetné zmény rychlosti pasku béhem
piehravky pro analyzu.

Me¢fic¢ vibraci
Kmitani nad 10 Hz mize byt zanedbano. Je proto piipustné zapojit

do méficiho pfistroje dolni propust s prahovou frekvenci cca 10 Hz
a se zeslabenim 12 dB na oktavu.

Piistroj musi obsahovat elektronicky vahovy filtr mezi snimacem
a integratorem. Filtr musi odpovidat kfivece znazornéné v dodatku
6 a musi mit mezni chybu + 0,5 dB ve frekvencnim pasmu od 2 Hz
do 4 Hz a = 2 dB pro ostatni frekvence.

Elektronicky méfici piistroj musi byt schopen indikovat:

— bud integral (I) z druhé mocniny vazeného zrychleni kmiténi
(ay) béhem doby (T) trvani zkousky (T)I = ( j:)(aw)zdt,

— nebo druhou odmocninu tohoto integralu,

— nebo pfimo efektivni hodnotu vazeného zrychleni kmitani

(aweff) Aweff = </I/_T = (\Z/I/ﬁ)

Nepiesnost celého systému méfeni efektivni hodnoty zrychleni nesmi
prekrocit + 5 % méfené hodnoty.
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3.5.3.3.6.

3.5.3.3.7.
3.5.3.3.7.1.

3.5.3.3.7.2.

3.5.3.3.7.3.

3.54.
3.5.4.1.

3.5.4.2.

3.5.4.3.

3.5.5.1.

Kalibrace

Vsechny pfistroje musi byt pravidelné kalibrovany.

Vyhodnoceni zkousky kmitani

Béhem kazdé zkousky se stanovuje véazené zrychleni kmitani pro
celou dobu zkousky pomoci méfice kmitani podle bodu 3.5.3.3.5.

V protokolu o zkousce musi byt uveden aritmeticky primér efektiv-
nich hodnot vazeného zrychleni kmitani sedadla (ays) jak pro
lehkého, tak pro tézkého fidice. Protokol o zkouSce musi téz obsa-
hovat pomér aritmetického priméru efektivnich hodnot vazeného
zrychleni kmitani sedadla (a,,s) k aritmetickému priméru efektivnich
hodnot vazeného zrychleni kmitdni méfeného v upevnéni sedadla
(awp). Tento pomér se uddva na dvé desetinnd mista.

Béhem zkousky kmitani se méfi a do protokolu zaznamena teplota
okoli.

Zkouska kmitani sedadel traktoru podle jejich urceni

Sedadlo ur¢ené k pouziti na traktoru nékteré tiidy (nebo tfid) kate-
gorie A se zkousi na vibra¢nim zafizeni s pouzitim vhodnych signali
zadanych hodnot.

Sedadlo ur¢ené k pouziti na typu traktoru kategorie B se zkousi na
normalizované vozovce s traktorem tohoto typu. Muze vSak byt
provedena téz simula¢ni zkouska s pouzitim signalu zddané hodnoty
odpovidajiciho kiivee zrychleni, ktera byla stanovena pii zkousce na
normalizované vozovce s typem traktoru, pro né&jz je sedadlo urceno.

Sedadlo urené¢ k pouziti na ur¢itém typu traktoru kategorie A se
muze rovnéz zkouset podle bodu 3.5.4.2. V tomto piipadé se schva-
leni typu konstruk¢ni ¢asti udé€li jen typu traktoru, pro ktery je
sedadlo urceno.

Postup stanoveni vazeného zrychleni kmitdni sedadel urcenych pro
traktory kategorie A

Zkouska na kmitacim zkuSebnim zafizeni se provadi podle bodu
3.53.1. Stanovi se skutecna hodnota a,p v upevnéni sedadla
béhem méfeni. Pokud se odchyluje od referencni hodnoty:

a*,p = 2,05 m/s” pro traktory kategorie A t¥idy I
a¥,p = 1,5 m/s* pro traktory kategorie A tiidy II
a¥,p = 1,3 m/s® pro traktory kategorie A trdy III

Koriguje se zrychleni a,g naméfené na sedadle fidice podle této
rovnice: (aws®) = (ays)(a(ws*)/(aws))
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3.55.2.

3.5.6.1.

3.5.6.2.

3.5.6.3.

3.5.6.4.

3.5.7.1.

3.5.7.2.

Pro kazdého z obou fidi¢t uvedenych v bod¢ 3.5.3.3.1 se méfi vazené
zrychleni kmitani na sedadle po dobu 28 s ve tfidach I a III a po dobu
31 s ve ttide II. Mé&feni se zahdji pti signalu zadané hodnoty v dobé t =
0 s a ukon¢i se pii signalu zadané hodnoty v dobé t = 28 nebo 31 s (viz
tabulky v dodatcich 3, 4a a 4b). Provedou se nejméné dvé zkousky.
Mefené hodnoty se nesmé&ji odchylit od aritmetického primeéru o vice
nez £ 5 %. Kazdy tplny sled zadanych hodnot musi byt zopakovan
béhem 28 s nebo 31 £ 0,5 s.

Postup stanoveni vazeného zrychleni kmitani sedadel urcenych pro
traktory kategorie B

V souladu s bodem 3.5.4.2 se zkousky kmitani sedadla nevztahuji na
tiidu traktord, nybrz pouze na typ traktoru, pro ktery je sedadlo
urceno.

Zkouska na standardni vozovce se provadi podle bodi 3.5.3.2
a 3.5.3.3. V tomto piipadé se zrychleni kmitani (a,g) méfené na
sedadle fidice nemusi korigovat. Provedou se nejméné dvé zkusebni
jizdy po normalizované vozovce. Méfené hodnoty se nesméji
odchylit od aritmetického priméru o vice nez + 10 %.

Pokud se provadi zkouska na zkusebnim zatizeni, musi se provést ve
spojeni se zkouSkou na normalizované vozovce podle bodu 3.5.3.1
a 3.53.3.

Kmitaci zkuSebni zafizeni se sefidi tak, aby se efektivni hodnota
vazené¢ho zrychleni kmitani zaznamenana v upevnéni sedadla (ayg)
odchylovala od efektivni hodnoty vazeného zrychleni kmitani v upev-
néni sedadla zaznamenané na normalizované vozovce (a*,,r) 0 méné
nez £ 5 %.

V piipadé odchylky od hodnoty (a,r*) méfené v upevnéni sedadla
béhem zkusebni jizdy se vazené zrychleni kmitani zaznamenané na
sedadle fidice pii zkousSce na zkuSebnim zafizeni koriguje takto:

(ays) = (aws)((ayr)/(awB))

Kazda zkouska na zkuSebnim zafizeni se provadi dvakrat. Méfené
hodnoty se nesméji odchylit od aritmetického priméru o vice nez +
5 %.

Zkouska ke stanoveni charakteristik tlumeni v oblasti rezonance

Zkouska se provadi na zkuSebnim zafizeni podle bodu 3.5.3.1. Je
vsak tfeba zohlednit tyto skutecnosti:

Misto zadanych hodnot podle druhého odstavce bodu 3.5.3.1.1 (viz
dodatky 3, 4a a 4b) se generuji sinusové kmity o amplitudé + 15 mm
a frekvenci od 0,5 Hz do 2 Hz. Timto frekvenénim pasmem se musi
projit za konstantni rychlosti zmény frekvence béhem nejméné 60
s nebo po krocich velikosti nejvyse 0,05 Hz se stoupajici frekvenci
a stejnym zpusobem s klesajici frekvenci. V prubéhu tohoto méteni
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3.5.7.3.

3.5.74.

3.5.75.

je dovoleno filtrovat signaly vysilané akcelerometry pasmovym
filtrem s prahovymi frekvencemi 0,5 Hz a 2,0 Hz.

Sedadlo se zatizi zdvazim 40 kg pfi prvni a 80 kg pfi druhé zkousce;
zavazi se prilozi na zafizeni zndzornéné na obrazku 1 v dodatku 8
tak, ze sila pisobi na stejné piimce jako pii stanovovani vztazného
bodu sedadla (S).

Pomér efektivnich hodnot zrychleni kmitani na plose sedadla aygs a v
upevnéni sedadla ayp: V = (ays)/(aws)

se stanovuje ve frekvenénim pasmu od 0,5 Hz do 2,0 Hz po krocich
velikosti nejvyse 0,05 Hz.

Tento zméefeny pomér se udava na dvé desetinnd mista.

Dodateéné podminky pro EU schvaleni typu konstrukeni éasti
pro sedadlo

Aby bylo mozné udélit EU schvaleni typu konstrukéni ¢asti pro
sedadlo, musi sedadlo kromé pozadavku stanovenych v oddilech 2
a 3 splinovat tyto podminky:

a) rozsah sefizeni podle hmotnosti fidice €ini alespont 50 az 120 kg;

b) zména thlu sklonu naméfena pii zkousce podélné stability nepfe-
kracuje 5°;

¢) ani jedna ze dvou hodnot stanovenych v bod¢ 3.5.3.3.7.2 nepie-
kracuje 1,25 m/s%;

d) pomér uvedeny v bodech 3.5.74 a 3.5.7.5 neprekracuje
hodnotu 2.
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Dodatek 1

Stanoveni charakteristik systému odpruZeni a rozsahu sefizeni podle zatiZzeni (bod 3.5.1)

1500

1250 p—

1 000 p—

923

750 r—

Svisla sila

Rozsah nastaven{

500

385

| Stiedni poloha

Nejvyssi poloha Nejnizsi poloha

L I

25 50 75 mm 100

Zdvih systému
odpruzeni
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Dodatek 2

Zkouska na normalizované vozovce

Tabulka vy$kovych soufadnic vzhledem k zikladni roviné, definujicich povrch obou pasi vozovky (bod 2.5.3.2.1)

D = vzdalenost od pocatku normalizované vozovky (v metrech)

L = soufadnice levého pasu vozovky (mm)
R = soufadnice pravého pasu vozovky (mm)
D L R D L R D L R D L R D L R
0 115 140 | |4-48 100 100 912 10| 100 [1376 70 75 | | 1840 70 75
016 10| 125 464 100 90 | |9-28 125 90 | | 13-92 70 90 | | 1856 75 75
0-32 110 | 140 | |4-90 90 90 | |9-44 120 100 | 1408 70 | 100 | | 1872 95 75
0-48 15 | 135 | [496 90 90 | {960 135 95 | | 1424 70| 110 | |18°88 90 75
080 20| 125 | [528 95 70 | 992 120 95 | | 1456 65| 100 | 1920 95 70
096 s | 135 | |54 95 65| [ 1008 | 120 95 | | 1472 65 90 | | 1936 85 70
1 0l 125 | |50 90 50 | [1024 | 115 85 | | 1488 65 90 | | 19-52 85 75
s 0l 11511576 95 50| [1040 | 115 90 | | 15-04 65 85| [ 1968 75 85
592 85 50| [1056 | 115 85| | 1520 55 85| |19-84 85 85
1-44 115 | 110
608 85 55| 1072 | 115 90 | | 1536 65 85 | |20-00 75 90
160 110 | 100
624 75 55| [1088 | 120 90 | | 1552 65 85| |2016 85 85
1176 1o | 110
640 75 ss| [1104 | 110 75| | 1568 55 75| 2032 75 70
192 1o | 110
656 70 65| [1120 | 110 75 | | 1584 55 85 | |2048 70 75
2:08 115 | 115
672 75 75| [ 1136 | 100 85 | | 16:00 65 75 | | 2064 65 75
224 10| 110
688 65 75| [1152 | 110 85| | 1616 55 85 | |20-80 70 75
2:40 100 | 110
704 65 85| [ 11-68 95 90 | | 1632 50 75 | | 2096 65 75
2'56 100 | 100
720 65 90 | | 1184 95 90 | | 1648 55 75 | | 2112 70 75
272 95| 110
7-36 75 95 | | 12:00 95 85| | 16°64 65 75 | 2128 70 85
2:88 95 95
752 75| 100 | | 1216 | 100 95 | | 1680 65 75 | | 2144 70 85
04
30 %0 2| 1768 95 95| [12:32 | 100 90 | | 16'96 65 85| |2160 70 90
320 201 1001 140y 115 110 [ 1248 95 85| [17:12 65 70 | | 2176 75 95
3:36 851 1001 1500 | 115| 100 |126a4 | 95| 85| |1728 | 65| 65| |2192| 75| 95
352 90| 1001 |g.16 125 | 110 1280 95| 90| 1744 65| 75| 2208 75| 90
3:68 90| 115 832 1o | 100 | [ 1296 85 90 | | 1760 65 75 | 2224 85 90
3:84 95 110 | | 848 110 | 100 | | 1312 85 85| |17:76 50 75 | | 2240 85 95
4:00 90 | 110 | |8-64 110 95| | 1328 75 9 | [17-92 55 85 | |22:58 90 85
416 90 95 | {880 110 95 | | 1344 75 95 | | 1808 55 85| [2272 90 85
432 95| 100 | | 896 110 95 | | 1360 75 90 | | 1824 65 85 | [22-88 95 85
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vB
D L R D L R D L R D L R D L R
2304 95 85 2896 75 90 34-88 115 90 40-80 95 75 4672 85 90

2320 100 85 2912 75 75 35:04 115 100 40-96 95 75 4688 85 85

2336 100 75 2928 75 75 3520 120 100 41-12 95 75 47-04 90 85

2352 110 85 2944 70 75 35-36 120 100 41-28 90 90 4720 75 85

2368 110 85 2960 75 75 3552 135 95 41-44 90 95 47-36 65 75

23-84 110 85 2976 75 85 35:68 135 95 41-60 85 95 47-52 70 70

24-00 100 75 29-92 85 75 35-84 135 95 4176 85 100 47-68 70 75

24-16 100 75 30-08 75 75 3600 135 90 41-92 90 100 47-84 70 75

24-32 95 70 3024 85 75 3616 120 75 42:08 90 95 48:00 75 85

2448 100 70 3040 75 75 3632 115 75 4224 85 100 4816 90 95

24-64 100 70 30-56 70 75 3648 110 70 42-40 85 110 48-32 95 95

24-80 115 75 30:72 75 75 3664 100 65 4256 95 110 4848 100 120

24-96 110 75 3088 85 75 3680 110 55 4272 95 115 4864 110 100

2512 110 85 31-04 90 75 36°96 115 55 42-88 95 115 48-30 115 100

2528 100 75 31-20 90 85 3712 100 50 43:04 100 100 4896 115 115

25-44 110 95 31-36 100 75 3728 115 50 43-20 100 95 49-12 120 115

2560 100 95 31-52 100 75 3744 110 50 43-36 100 95 49-28 120 110

2576 115 100 3168 120 85 37-60 100 65 4352 100 90 49-44 115 95

2592 115 100 31-84 115 75 3776 90 55 4368 110 95 49-60 115 90

2608 110 95 32:00 120 85 3792 95 55 43-84 100 100 4976 115 90

2624 115 95 3216 120 85 38:08 90 35 44-00 110 90 49-92 110 95

2640 110 95 3232 135 90 3824 90 35 44-16 100 85 50-08 110 100

2656 100 95 3248 145 95 3840 110 35 4432 110 90 5024 100 110

2672 100 95 32-64 160 95 3856 100 35 44-48 110 85 50-40 100 120

2688 100 100 32-80 165 90 3872 115 35 44-64 100 85 50-56 95 120

27-04 100 95 3296 155 90 38-88 100 35 44-80 100 90 50-72 95 115

2720 100 95 3312 145 90 39:04 100 35 44-96 95 90 50-88 95 120

2736 110 90 33-28 140 95 39-20 110 30 45-12 90 95 51-04 95 120

27-52 115 90 33-44 140 85 39-36 110 45 4528 90 100 51-20 90 135

2768 115 85 3360 140 85 3952 110 50 45-44 95 100 5136 95 125

27-84 110 90 3376 125 75 39-68 100 55 4560 90 90 51-52 95 120

2800 110 85 33-92 125 75 39-84 110 50 4576 85 90 51-68 100 120

2816 110 85 34-08 115 85 4000 90 55 4592 75 90 51-84 100 120

2832 100 85 3424 120 75 4016 85 55 46°08 85 90 52-00 100 120

2848 100 90 34-40 125 75 40-32 90 65 4624 75 90 5216 100 125

2864 90 85 34-56 115 85 4048 90 65 46°40 75 90 52-32 110 125

28-80 90 75 3472 115 75 4064 90 70 4654 75 90 5248 110 125
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52-64 100 125 5856 90 95 6448 70 75 70-24 35 65 76°16 100 125

52-80 100 120 5872 85 90 6464 70 70 70-40 35 55 7632 100 125

5296 | 100 | 120 | 5888 90| 90| | 6480 70| 55| | 7058 45 ss| |7648 | 100| 125

5312 | 110 | 115 | |59-04 90 | 95| |6496 20| a5 [7072 50| 55) |7664 | 110| 125

5328 | 100 | 110 | [5920 | 90| 115| |¢s12 | 65| 55| |70°88 50 50| [7680 | 115| 125

5344 | 110 110 | {5936 | 90| 115| |gs08 | 65| 55| 7104 | 50| 45| [7696 | 120 125

5360 | 95| 110 | |5952 | 90| 115 [gs4a | 65| 65| 7120 | s0| 45| |7712 | 120 | 125

5376 95 110 59-68 85 110 65-60 55 70 71-36 50 50 7728 120 135

5392 100 110 59-84 75 110 71-52 45 45 7744 110 125

6576 55 75

54-08 95 100 60-00 90 115 65-92 55 75 71-68 45 55 7760 100 125

54:24 100 100 6016 90 120 66-08 55 75 71-84 55 65 7776 120 135

54-40 100 100 60-32 90 120 72-00 55 65 77-92 120 125
6624 55 85

54:56 100 100 6048 90 120 7216 70 65 78-03 120 125
66°46 55 85

5472 95 100 60-64 95 120 7232 70 75 7824 115 125
66°56 65 90

54-88 100 100 60-80 95 120 7248 75 85 7840 115 120
6672 70 90

5504 100 115 6096 90 120 7264 75 85 7856 115 120
66°88 70 110

5520 110 115 6112 90 115 72-80 75 90 7872 110 120
67-04 65 100

55-36 100 110 6128 95 110 72-96 85 95 7888 100 120
6720 55 100

5552 110 100 61-44 95 110 7312 90 100 79-04 100 120
6736 65 100

5568 100 110 6160 100 100 7328 90 110 7920 95 120
6752 50 100

55-84 100 110 6176 110 100 73-44 90 115 7936 95 120
67-68 50 85

5600 100 110 61-92 100 100 7360 90 120 79-52 95 125
67-84 50 90

56°16 95 115 6208 100 100 7376 90 115 7968 95 125
68-00 50 100

5632 90 110 6224 95 100 73-92 90 115 79-84 100 120
6816 55 100

5648 95 110 62-40 95 100 74-08 110 115 80-00 95 125
6832 55 95

56°64 95 110 6256 95 100 7424 100 100 80-16 95 125

5680 90 100 6272 90 100 0848 03 %0 7440 100 110 80-32 95 125

5696 100 100 6288 90 100 68:64 >0 85 74:56 100 110 80-48 100 120

68-80 50 70

5712 100 95 6304 90 100 7472 95 115 80-64 100 125

90 68-96 50 70

57-28 95 100 6320 90 74-88 95 120 80-80 100 125

5744 | 100 | 100 | {6336 90 | 90| 0912 500 651 17504 95| 125| 8096 | 110| 125

5760 95| 115 | | 6352 85 90 | [6928 50 551 17520 95| 135 |81112 | 115| 135

5776 85| 110 | | 6368 85 90 | |69-44 45 50| 7536 100 | 135 |81-28 110 | 140

5792 9 | 115 |63-84 75 85| 6960 35 50| | 7552 100 | 140 | | 8144 115 | 140

5808 90 110 64-00 75 85 6976 35 55 75:68 100 140 81-60 110 140

5824 90 100 6416 75 75 69-92 35 65 75-84 100 140 8176 115 140

5840 85 95 6432 75 75 70-08 35 65 7600 110 135 8192 110 140
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8208 110 140 8576 125 165 89-44 95 125 93-12 120 145 96-80 95 120

8224 | 110 | 135| [8592 | 135| 160 | |89:60 | 100 | 120| {9328 | 120 | 145 |9g06 | 95| 120

82-40 110 135 8608 135 160 8976 100 135 93-44 115 145 97-12 95 120

82-56 100 125 8624 125 155 89-92 110 140 93-60 120 145
9728 95 110

8772 110 125 8640 125 155 90-08 110 135 93-76 115 140

97-44 100 115
82-88 110 125 86°56 120 145 90-24 110 140 93-92 115 140

97-60 110 120
83-04 100 125 8672 120 145 90-40 100 145 94-08 115 140

9776 110 115
83-20 100 120 8698 110 140 90-56 100 155 94-24 115 140

83-36 100 125 87-04 110 140 90-72 110 155 94-40 115 140 792 100 s

8352 | 100 | 120 [8720 | 110| 140 |90-88 | 110| 155| |9456 | 115| 140 | |98°08 95| 115

8368 100 | 135 | | 8736 110 | 140 | | 9104 100 | 155 | [9472 115 135 | | 9824 100 | 115

83-84 95 140 87-52 110 140 91-20 110 155 94-88 115 135 98-40 95 115

8400 | 100 | 135| [87:68 | 100| 135| 9136 | 110 | 160 | {9504 | 110| 135| |og52 | 100| 115

8416 | 110 | 140 | (8784 | 100 | 135| [o152 | 15| 160 | [9520 | 110 | 135| o7 | 100 | 110

84:32 110 140 88-00 100 135 91-68 110 155 95-36 110 135 03-88 110 100

84-48 110 140 88:16 100 125 91-84 115 155 95-52 115 135
99-04 95 95

84-64 110 140 8832 110 120 92-:00 115 140 95-68 100 140

99-20 90 100
84-80 120 155 88-48 115 120 9216 115 155 95-84 95 135

99-36 90 100
8496 115 145 88-64 110 120 92-32 120 155 96-00 100 125

93-52 75 110
85°12 115 155 88-80 110 125 9248 125 145 96°16 95 125

8528 | 120 160 | |88-96 | 100 | 125| |9264 | 125| 155| |9632 | 95| 125 |99€8 | 75| 115

8544 | 120 165 |89-12 | 100| 125 |92:80 | 125| 155| [9648 95 | 125 |9984 751 15

85:60 120 160 89-28 95 125 92-96 120 155 96-64 110 125 100-00 75 110
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Dodatek 3

Signaly Zadanych hodnot pro zkousky sedadel Fidi¢e pro traktory kategorie A (tfidy I) na zkuSebnim zafizeni (bod 3.5.3.1.1)

PS = bod sniméani zadané hodnoty
a = amplituda signalu Z4dané hodnoty v 10~ m
t = cas méfeni v sekundach

Kdyz se sled signalti podle tabulky o 701 bodech opakuje, body 700 a 0 pii amplitudé a = 0 ¢asové splynou:

PS & a t S & a t PS & a t PS & a t PS & a t
© 10* m S © 10* m S © 10* m S © 10* m S © 10* m S
ol 00000 26| - 0144 54| — 0429 82|~ 0036 10| o110
1 0344 | 0:04 27 —-0143 55(-0314 83| - 0032 111 0148
5| 0333 | 008 28| - 0155 56| — 0282 84| - 0050 12| 0153
N 29| - 0179 57| - 0308 85| - 0052 13| 0139

30| - 0181 58| - 0373 86 | — 0039 14| 0119
4 0192

31| - 0155 59| — 0446 87| - 0011 15| 0099
51 0127

32| - 0139 60 | — 0469 88| 0014 16| 0091
6| 0115

33| - 0141 61| — 0465 89| 0041 17| 0078
71 0169

34| - 0170 62| - 0417 90| 0054 18| 0059
8| 0243

35| - 0221 63| - 0352 91| 0040 19| 0062
9] 0298 36| — 0259 64| — 0262 92| 0006 120 0072
10 0320 37| - 0281 65| - 0211 93 | — 0000 121 0122
11 0270 38| - 0268 66| - 0180 94| 0025 122 0155
12| o191 39| — 0258 67| - 0182 95| 0065 123 0191
13 0124 40| — 0285 68| - 0210 96| 0076 124 0184
14l 0057 41| - 0348 69| - 0222 97| 0054 125 014350
5| 0027 42| - 0437 70| = 0210 98| - 0016 126 0087
I 43| - 0509 71| - 0186 99| — 0066 1271 0029

44| - 0547 72| - 0141 100 | — 0048 | 40 128 0010
17| - 0013

45| - 0562 73| = 0088 101 | - 0011 129 0025
18| - 0039

46 | — 0550 74| — 0033 102 0061 130 0074
19| - 0055

47| - 0550 75| 0000 | 30 103 0131 131 0106
20| - 0056

48| - 0576 76| 0001 104 0168 132 o115
21| - 0059

49| - 0622 77| = 0040 105| 0161 133 0090

22|~ 0068 50| — 0669 | 2:0 78| — 0098 06| 0131 134] 0048
23| - 0104 51| - 0689 79| - 0130 107 0086 135 0038
241 -0134 52| - 0634 80| - 0115 108| 0067 136 0066
25| -0147 | 10 53| - 0542 81| - 0068 109| 0088 1371 o116
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vB
PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS & : ‘ PS ¢&. ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s
138 0180 174 0321 210 0270 246 0053 282 (- 0011
139 0229 175 0399 | 7:0 211 0285 247 0020 283 - 0052
140 0212 176 0411 212 0285 248 0016 2841 - 0143
141 0157 177 0373 213 0258 249 0041 285 — 0241
142 0097 178 0281 214 0223 250 0090 | 10°0 286 | — 0330
143 0055 179 0179 215 0194 251 0136 287 — 0343
144 0073 180 0109 216 0165 252 0151 288 | — 0298
145 0175 181 0094 217 0132 253 0123 289 — 0235
146 0287 182 0136 218 0 106 254 0070 290 | - 0203
147 0380 183 0206 219 0077 255 0034 291 — 0249
148 0 406 184 0271 220 0065 256 [ — 0001 292 — 0356
149 0338 185 0267 221 0073 2571 -0010 293 [ — 0448
150 0238 |60 186 0203 222 0099 2581 — 0031 2941 — 0486
151 0151 187 0091 223 0114 259 | - 0061 2051 — 0444
152 0 080 188 0009 224 0111 260 [ — 0 086 296 | — 0343
153 0090 189 0 006 225 0083 | 90 261 - 0104 2971 - 0240
154 0 146 190 0074 226 0026 262 - 0103 298| — 0215
155 0196 191 0186 227 - 0028 263 - 0093 299 | - 0277
156 0230 192 0280 228 | — 0052 264 | — 0074 300 — 0399 | 120
157 0222 193 0342 229 — 0069 265 - 0056 301 | — 0527
158 0184 194 0330 230 - 0077 266 | — 0039 302 | — 0585
159 0147 195 0265 231 | — 0067 267 | — 0 000 303 | — 0569
160 0115 196 0184 2321 - 0095 268 0033 304 | — 0479
161 0114 197 0118 2331 - 0128 269 0067 305 — 0363
162 0140 198 0105 234 - 0137 270 0097 306 | — 0296
163 0198 199 0128 2351 - 0144 271 0 085 307 | — 0299
164 0257 200 0174 | 80 236 | — 0131 272 0034 308 | — 0374
165 0281 201 0215 237 - 0155 273 0002 309 | — 0466
166 0276 202 0229 238 | — 0208 2741 — 0050 310 | — 0528
167 0236 203 0221 239 - 0266 2751 -0080 [ 110 311 — 0520
168 0201 204 0199 240 | — 0285 276 | — 0 096 312 | - 0432
169 0167 205 0164 241 | — 0276 2771 - 0121 313 | — 0320
170 0145 206 0162 2421 — 0205 2781 - 0116 314 | — 0244
171 0135 207 0174 2431 -0110 2791 — 0092 315 | — 0237
172 0165 208 0210 244 | — 0020 280 [ — 0 060 316 | — 0310
173 0242 209 0242 245 0041 281 - 0018 317 - 0413
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vB
PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS & : ‘ PS ¢ ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s
318 | — 0462 354 0196 390 [ — 0055 426 | — 0059 462 0031
319 | — 0456 355 0171 391 | — 0097 4271 - 0077 463 0061
320 — 0351 356 0053 392 | — 0056 4281 - 0107 464 0098
3211 -0181 3571 - 0111 393 0043 429 - 0143 465 0123
3221 - 0045 358 | — 0265 394 0162 430 ( — 0 141 466 0103
323 0013 359 | — 0348 395 0220 431 - 0142 467 0078
3241 — 0037 360 | — 0336 396 0205 4321 - 0106 468 0 046
325(-0160 | 130 361 | — 0258 397 0129 433 [ — 0080 469 0042
326 | — 0247 362 | — 0155 398 0053 4341 - 0050 470 0 044
327 — 0258 363 | — 0059 399 0022 4351 -0030 471 0072
328 - 0187 364 | — 0056 400 0052 [ 160 436 -0014 472 0109
329 | — 0069 365 - 0123 401 0114 437 -0017 473 0133
330 0 044 366 | — 0187 402 0175 438 | — 0031 474 0138
331 0078 367 — 0218 403 0191 439 - 0037 475 0125 | 190
332 0061 368 | — 0136 404 0172 440 | — 0068 476 0095
333 -0012 369 0012 405 0138 4411 -0113 477 0105
3341 - 0102 370 0149 406 0092 4421 — 0167 478 0129
3351 - 0127 371 0212 407 0052 4431 - 0203 479 0181
336 | — 0103 372 0153 408 0051 4441 - 0191 480 0206
3371 — 0045 373 0021 409 0025 4451 - 0135 481 0200
338 0039 3741 — 0104 410 0001 446 | — 0047 482 0168
339 0094 3751 -0160 | 150 411 - 0026 447 0028 483 0 140
340 0107 376 | — 0142 412 | — 0065 448 0032 484 0149
341 0058 3771 — 0027 4131 -0073 4491 — 0031 485 0186
3421 - 0011 378 0099 414 - 0038 450 - 0108 | 180 486 0237
3431 - 0078 379 0186 4151 - 0001 451 - 0157 487 0242
3441 — 0093 380 0174 416 0029 4521 - 0155 488 0207
345 - 0068 381 0085 417 0030 453 [ — 0081 489 0130
346 | — 0025 382 — 0031 418 | — 0005 4541 - 0012 490 0055
347 0021 383 | — 0086 419 — 0045 455 0053 491 0015
348 0008 384 | — 0069 420 | — 0 068 456 0 085 492 0014
349 | - 0016 385 0012 421 - 0093 457 0054 493 0036
350 — 0038 | 140 386 0103 4221 - 0075 458 0002 494 0054
351 — 0024 387 0164 4231 - 0067 4591 - 0026 495 0056
352 0041 388 0129 424 — 0051 460 [ — 0034 496 0022
353 0135 389 0047 4251 -0049 170 4611 - 0014 4971 - 0032
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vB

PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS & : ‘ PS ¢&. ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s

498 [ — 0076 534 - 0029 570 0238 606 0 040 642 - 0161

4991 — 0108 535 | — 0042 571 0285 607 | — 0 004 643 | — 0154

500 [ — 0099 | 200 536 | — 0 066 572 0295 608 | — 0040 644 | — 0 140

501 —-0029 5371 - 0120 573 0261 609 | — 0057 645 - 0115

502 0051 538 — 0188 574 0201 610 | — 0049 646 | — 0 055

503 0138 539 | — 0241 575 0145 | 230 611 ] — 0021 647 0001

504 0199 540 | — 0252 576 0142 612 0011 648 0049

505 0213 541 | — 0243 577 0163 613 0033 649 0 085

506 0184 5421 - 0212 578 0222 614 0038 650 0094 | 260

507 0139 5431 - 0183 579 0284 615 0027 651 0071

508 0062 5441 - 0170 580 0334 616 0019 652 0039

509 0027 5451 - 0189 581 0342 617 0024 653 | — 0001

510 0030 546 | — 0233 582 0301 618 0 040 654 | — 0027

511 0067 547 | — 0286 583 0240 619 0069 655 — 0025

512 0146 548 | — 0311 584 0205 620 0082 656 0 000

513 0247 549 | — 0280 585 0216 621 0 086 657 0028

514 0314 550 | — 0215 ] 220 586 0257 622 0 068 658 0045

515 0330 5511 —-0128 587 0326 623 0056 659 0019

516 0289 5521 - 0038 588 0363 624 0036 660 | — 0032

517 0224 5531 -0018 589 0380 625 0006 | 250 661 | — 0101

518 0179 5541 — 0024 590 0358 626 | — 0015 662 | — 0162

519 0184 5551 - 0052 591 0303 627 | — 0049 663 | — 0198

520 0216 556 | — 0055 592 0273 628 | — 0071 664 | — 0193

521 0229 5571 - 0033 593 0341 629 | — 0075 665 | — 0 149

522 0210 558 0013 594 0249 630 — 0078 666 | — 0096

523 0130 559 0061 595 0252 631 | — 0074 667 | — 0075

524 0062 560 0079 596 0245 632 | — 0069 668 | — 0086

525 0006 | 210 561 0060 597 0244 633 | — 0094 669 | — 0151

526 [ — 0004 562 0024 598 0225 6341 - 0116 670 | — 0246

527 0 004 563 | -0013 599 0212 635 | — 0150 671 | — 0329

528 0018 564 | — 0027 600 0180 [ 24-0 636 - 0178 672 | — 0382

529 0031 565 - 0018 601 0 160 637 | — 0188 673 | — 0392

530 0020 566 0011 602 0130 638 | — 0198 674 | — 0340

531 0014 567 0 064 603 0118 639 | — 0194 675 — 0286 | 270

5321 - 0011 568 0111 604 0104 640 | — 0187 676 | — 0249

533 (-0022 569 0171 605 0081 641 | — 0170 677 | — 0245
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vB

PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS ¢&. : ‘ PS ¢&. ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s

678 | — 0298 683 - 0175 688 | — 0142 693 | — 0101 698 0061

679 | — 0348 684 | — 0135 689 | — 0097 6941 - 0110 699 0 064

680 | — 0366 685 | — 0149 690 | — 0 067 695 | — 0091 700 0036 | 280

681 | — 0330 686 — 0165 691 | — 0051 696 | — 0043

682 | — 0247 687 —0178 692 | — 0071 697 0020
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Dodatek 4a

Signaly Zadanych hodnot pro zkousky sedadel Fidi¢e pro traktory kategorie A (tfidy II) na zkuSebnim zafizeni (bod 3.5.3.1.1)

PS = bod sniméani zadané hodnoty

a = amplituda signalu Z4dané hodnoty v 10* m

t = Cas méfeni v sekundach

Kdyz se sled signalti podle tabulky o 701 bodech opakuje, body 700 a 0 pii amplitudé a = 0 ¢asoveé splynou:

PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS & : ‘ PS ¢. : ‘ PS ¢ ! ‘

10% m s 10 m s 10* m s 10* m s 10% m s
0 0000 |0 26 0050 521 - 0180 78 - 0124 104 1 — 0045
1 0156 | 004 27 0055 53— 0081 79 -0143 105 - 0126
2 0147 | 0-08 28 0078 541 - 0000 80— 0129 106 | — 0 191
3 0144 29 0120 551 -0011 81| - 0091 107 | — 0223
4 0162 30 0184 56| - 0070 82— 0045 108 | — 0206
5 0210 31 0209 571 —-0168 83| — 0004 109 [ — 0168
6 0272 32 0224 58| — 0256 84| — 0004 110 — 0122
7 0336 33 0206 591 - 0307 85| - 0016 111 ] - 0095
8 0382 34 0157 60| — 0302 86| — 0047 1121 - 0101
9 0404 35 0101 61| — 0249 87 [ - 0080 113({-0114
10 0408 36 0049 62— 0157 88| — 0083 114 - 0161
11 0376 371 - 0002 63| — 0056 89| — 0080 1151 - 0212
12 0324 38 — 0038 64 0013 90 | — 0060 116 | — 0254
13 0275 39— 0068 65 0 044 91— 0029 117 | — 0273
14 0226 40| — 0088 66 0025 921 -0013 118 | — 0258
15 0176 41 — 0100 67| - 0026 93| — 0004 119 - 0211
16 0141 42 -0110 68| - 0077 941 - 0039 120 | — 0 169
17 0126 43 [ - 0 151 69 —-0115 95( - 0100 121 - 0125
18 0144 44 — 0183 701 - 0131 9% | - 0171 1221 -0115
19 0180 45 - 0234 711 - 0102 971 - 0218 1231 - 0127
20 0205 46 — 0303 721 - 0031 98 | — 0226 1241 - 0 156

21 0198 471 - 0364 73 0035 991 - 0190 1251 - 0185 | 50
22 0184 48 [ — 0410 74 0078 100 — 0116 | 40 126 | — 0232
23 0138 49 | — 0407 75 0057 | 3:0 101 | — 0 054 1271 — 0256
24 0102 501 -0367 (20 76 0 000 102 ] — 0001 128 | — 0260
25 0068 [ 1:0 51— 0289 771 — 0069 103 | — 0001 129 | — 0260
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vB
PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS ¢&. : ‘ PS ¢&. ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s
130 | — 0247 164 0122 198 0033 232 | - 0021 266 0125
131 - 0228 165 0104 199 0131 233 - 0078 267 0188
132 | — 0204 166 0 046 200 0247 [ 80 2341 - 0142 268 0216
133 -0192 1671 — 0018 201 0335 2351 -0197 269 0189
1341 - 0179 168 | — 0047 202 0348 236 | — 0225 270 0119
135 — 0144 169 [ — 0036 203 0314 237 - 0217 271 0031
136 | — 0128 170 0016 204 0239 238 [ - 0196 272 - 0026
137 -0117 171 0145 205 0161 2391 -0133 2731 - 0059
1381 - 0131 172 0257 206 0124 240 | — 0038 2741 — 0052
139 — 0154 173 0330 207 0139 241 0052 2751 -0009 [ 110
140 [ — 0 164 174 0330 208 0218 242 0128 276 0039
141 - 0160 175 0258 |70 209 0328 243 0168 277 0081
1421 - 0128 176 0138 210 0405 244 0164 278 0107
143 | — 0059 177 0034 211 0426 245 0169 279 0079
144 0015 178 | — 0037 212 0403 246 0170 280 0023
145 0074 179 | — 0030 213 0314 247 0188 281 — 0044
146 0034 180| 0026 214 0191 248 0210 282 [ - 0121
147 0042 181 0141 215 0 088 249 0220 283 - 0168
148 | — 0034 182 0216 216 0025 250 0210 | 100 2841 -0172
1491 - 0101 183 0243 217 0030 251 0185 2851 - 0147
150 — 0147 | 60 184 0188 218 0087 252 0149 286 - 0119
151 | — 0 141 185 0079 219 0173 253 0 100 2871 -0114
1521 - 0091 186 — 0015 220 0240 254 0057 288 — 0155
1531 - 0031 187 — 0047 221 0274 255 0035 289 | — 0217
154 0017 188 | — 0008 222 0250 256 0 006 290 | — 0287
155 0027 189 0091 223 0182 257 [ — 0000 291 (- 0243
156 | — 0012 190 0230 224 0077 258 0010 292 | — 0341
1571 - 0058 191 0340 2251 -0019 | 90 259 0034 293 - 0289
1581 - 0127 192 0381 226 | — 0075 260 0047 2941 - 0217
159 | - 0151 193 0332 227 | — 0061 261 0047 295 - 0157
160 | — 0 125 194 0225 2281 -0033 262 0031 296 — 0150
161 | — 0 049 195 0099 229 0011 263 0028 2971 -0193
162 0045 196 0014 230 0042 264 0036 208 | — 0248
163 0104 197 | — 0012 231 0025 265 0072 299 - 0319
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vB
PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS ¢&. : ‘ PS ¢&. ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s
300 — 0371 | 120 334 | — 0147 368 0075 402 0126 436 0016
301 | — 0378 335| - 0164 369 0092 403 0139 437 | — 0040
302 - 0354 336 | — 0142 370 0074 404 0119 438 — 0098
303 | — 0309 337 | — 0067 371 0011 405 0080 439 — 0142
304 | — 0264 338 | — 0001 372 | — 0049 406 0023 440 | — 0147
305 | — 0241 339 0057 3731 — 0082 407 — 0043 441(-0112
306 | — 0236 340 0080 374 - 0076 408 [ — 0099 4421 — 0028
307 | — 0264 341 0 040 3751 -0039 | 150 409 | - 0121 443 0058
308 | — 0262 3421 - 0010 376 0010 410 - 0090 444 0118
309 | — 0282 343 | — 0096 377 0053 411 — 0009 445 0124
310 | — 0275 344 1 — 0148 378 0078 412 0072 446 0 080
311 | - 0278 3451 - 0 164 379 0068 413 0120 447 0 006
312 - 0285 346 | — 0134 380 0033 414 0111 448 | — 0052
313 - 0302 347 | — 0060 381 0004 415 0049 449 [ — 0 068
314 - 0318 348 0038 382 | — 0000 416 | — 0021 450 — 0050 | 180
315] - 0316 349 0136 3831 -0013 417 — 0098 4511 - 0000
316 | — 0293 350 0195 | 140 384 | — 0003 418 | — 0136 452 0063
317 — 0238 351 0170 385 0000 419 -0117 453 0129
318 — 0154 352 0077 386 | — 0001 420 - 0072 454 0155
319 | - 0070 353 | — 0067 3871 — 0010 4211 - 0020 455 0156
320 — 0021 3541 -0212 388 | — 0023 422 0038 456 0111
321 - 0029 3551 - 0321 3891 - 0019 423 0061 457 0069
3221 -0075 356 | — 0356 390 0014 424 0026 458 0049
3231 -0138 3571 - 0339 391 0 060 4251 -0016 [ 170 459 0036
324 - 0189 358 | — 0277 392 0093 426 [ — 0090 460 0056
3251 -0193 | 130 359 - 0189 393 0117 427 [ - 0151 461 0 100
326 — 0153 360 — 0119 394 0137 4281 - 0171 462 0143
3271 - 0095 361 | — 0100 395 0123 4291 - 0150 463 0178
3281 - 0012 362 | - 0124 396 0098 430 — 0080 464 0193
329 0033 363 — 0170 | 140 397 0075 431 [ - 0001 465 0178
330 0069 364 | — 0193 398 0055 432 0 064 466 0136
331 0 064 3651 -0173 399 0062 433 0113 467 0087
332 0 000 366 | — 0105 400 0087 | 16°0 434 0109 468 0 050
3331 - 0074 367 | — 0000 401 0113 435 0089 469 0041
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vB
PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS ¢&. : ‘ PS ¢&. ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s
470 0067 504 0147 538 | — 0391 572 | — 0004 606 | — 0070
471 0117 505 0 060 5391 - 0365 5731 -0075 607 | — 0061
472 0165 506 | — 0027 540 | — 0346 574 | — 0099 608 | — 0057
473 0188 507 | - 0103 541 | — 0342 5751 - 0054 | 230 609 | — 0 044
474 0178 508 | — 0096 5421 - 0372 576 0024 610 | — 0 040
475 0171 ] 190 509 | — 0026 543 | — 0398 577 0126 611 | — 0037
476 0154 510 0062 544 | - 0431 578 0203 612 | — 0028
477 0141 511 0198 5451 — 0464 579 0223 613 | -0017
478 0137 512 0275 546 | — 0459 580 0200 614 | — 0006
479 0146 513 0293 547 | — 0425 581 0113 615 0011
480 0177 514 0244 548 | — 0354 582 0026 616 0032
481 0231 515 0149 549 | — 0259 583 | — 0008 617 0045
482 0282 516 0056 550 | — 0187 | 220 5841 — 0003 618 0050
483 0314 517 0005 5511 -0174 585 0057 619 0039
484 0287 518 | — 0001 5521 - 0182 586 0149 620 0036
485 0222 519 0023 5531 - 0211 587 0236 621 0027
486 0138 520 0035 5541 - 0241 588 0290 622 0025
487 0050 521 0063 555 - 0228 589 0299 623 0006
488 | — 0003 522 0034 556 | — 0192 590 0244 624 0 000
489 0001 5231 — 0009 5571 - 0131 591 0192 6251 —-0012 | 250
490 0041 5241 -0074 558 | — 0066 592 0145 626 | — 0040
491 0095 5251 —-0154 ] 210 559 — 0050 593 0095 627 | — 0047
492 0124 526 | — 0203 560 | — 0065 594 0090 628 | — 0058
493 0112 5271 — 0204 561 -0117 595 0111 629 | — 0070
494 0 060 528 | — 0167 562 | — 0164 596 0151 630 | — 0076
495 - 0022 529 -0119 563 | — 0191 597 0186 631 — 0098
496 - 0112 530 | — 0077 564 | — 0165 598 0185 632 — 0103
4971 - 0161 531 | — 0068 565 | — 0109 599 0165 633 | — 0127
4981 - 0153 532 | — 0094 566 | — 0025 600 0120 | 240 634 | — 0158
499 | — 0087 533 - 0168 567 0081 601 0057 635 — 0158
500 0030 | 200 5341 — 0254 568 0163 602 0008 636 | — 0163
501 0127 535| - 0337 569 0191 603 | — 0022 637 | — 0182
502 0197 536 | — 0383 570 0164 604 | — 0044 638 | - 0177
503 0203 537 | — 0400 571 0089 605 | — 0062 639 - 0184
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vB

PS ¢. : ' PS ¢. : ‘ PS & : ‘ PS ¢&. ’ ' PS ¢ : ‘
104 m s 10 m s 10* m s 10% m s 10% m s

640 | — 0201 653 | — 0135 666 | — 0092 679 | — 0294 692 | — 0256

641 | — 0199 654 —-0110 667 | — 0089 680 | — 0343 693 | — 0234

642 | — 0187 655 — 0039 668 | — 0138 681 — 0375 694 | — 0156

643 | — 0145 656 0008 669 | — 0248 682 — 0379 695 | — 0078

644 | — 0092 657 0019 670 | — 0360 683 | — 0349 696 0015

645 | — 0040 658 | — 0033 671 | — 0455 684 | — 0276 697 0083

646 0017 659 | — 0102 672 | — 0497 685 — 0202 698 0118

647 0 044 660 | — 0194 673 | — 0473 686 | — 0136 699 0080

648 0061 661 | — 0264 6741 — 0393 687 | — 0099 700 0000 | 310

649 0029 662 | — 0292 6751 — 0294 | 270 688 | — 0101

650 | — 0018 | 260 663 | — 0261 676 | — 0230 689 | — 0139

651 | — 0078 664 | — 0210 677 — 0214 690 | — 0196

652 — 0129 665 | — 0147 678 | — 0241 691 | — 0246
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Dodatek 4b

Signaly Zadanych hodnot pro zkousky sedadel Fidice pro traktory kategorie A ve tfidé III (bod 3.5.3.1.1)

PS = bod sniméani zadané hodnoty

a = amplituda signalu zadané hodnoty v mm

t = Cas méfeni v sekundach

Kdyz se sled signalti podle tabulky o 701 bodech opakuje, body 700 a 0 pii amplitudé a = 0 ¢asové splynou.

PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t

¢ mm s ¢ mm s ¢ mm s ¢ mm s ¢ mm s
1 0 0,000 27 -4 0,712 55 -4 1,478 83 19 2,244 111 10 3,011
2 -3 0,027 28 -4 0,739 56 -8 1,505 84 15 2,272 112 16 3,038

31 —o 0,055 29| -4 0,766 571 - 11 1,533 85 8 2,299 113 20 3,055

4 5 0.082 300 -2 0,794 58| - 13 1,560 86 0 2,326 114 20 3,093

31 -0 0,821 59 - 12 1,587 871 -7 2,354 115 17 3,120
5 4 0,109

32 2 0,848 60 -9 1,613 88| — 15 2,361 116 12 3,148
6 6 0,137

33 4 0,876 61 -4 1,642 89 - 19 2,409 117 5 3,175
7 6 0,164

34 6 0,903 62 6 1,670 90| - 21 2,436 18] -3 3,202

8 5 0,192
35 6 0,931 63 6 1,697 91 - 20 2,463 1191 - 10 3,230

9 3 0,219
36 6 0,958 64 11 1,724 92 - 15 2,491 120 - 17 3,257

W01 102460 1 b gl goss | | 65| 15| 1752 | | 93| —8| 2518] |121] —20]| 3284
Iy -0f 0274 38 1| 1,013 66| 16| 1,779 o4 —o0| 2545 |122| —21| 3312
12 -2 0301 390 -1 1,040 67 14| 1,806 95 71 2,573 123 - 18] 3,339

131 -4 0,328 40| -4 1,067 68 11 1,834 96 14 2,600 124 - 13 3,367

14| -4 0,356 41 -6 1,093 69 5 1,861 97 19 2,628 1251 -6 3,396

is| —al o383 a2 -8 1122 70 —1] 1,869 o8| 21| 2,655| | 126 2| 3421

61 -2 0411 431 -8 1,150 71 -8 1,916 99 19 2,662 127 10 3,449

7l g 0.439 441 -7 1,177 72 - 14 1,943 100 14 2,710 128 16 3,476

45| -4 1,204 73 - 18 1,971 101 7 2,737 129 21 3,503
18 0 0,465

46| -1 1,232 74 - 19 1,998 102] -0 2,764 130 22 3,531
19 2 0,493

47 2| 1,259 750 —17] 2,025 [ 103 —8| 2792 [131| 20| 3,558
20 30 0,520

48 6 1,286 76 - 13 2,053 104 - 15 2,819 132 15 3,586

21 41 0,547
49 8| 1314 770 —6| 2080 | [ 105 —19| 2,847 | 133 8| 3,613

22 3 0,575
50 10 1,341 78 0 2,108 106 | — 20 2,874 134 0 3,640

23 L0620 st g0 1360 | | 79| 8| 2135 | [107] —18| 2901 | [ 135 —s8| 3.668

24 0] 00630 52 8| 139 80| 15| 2062 | |108| — 13| 2929 | 136| - 15| 3,695

25| — 1| 0,657 53 40 1,423 si| 19| 2,190 [ 109 —5| 2956 |137| —20| 3,722

26 -3 0,684 54 0 1,451 82 21 2,217 110 2 2,983 138 — 23 3,750
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
. mm s C. mm S C. mm S C. mm S C. mm S
139 —22 3,777 175 -1 4,762 211 0 5,748 247 16 6,733 283 26 7,718

140 — 18 3,804 176 4 4,790 212 5 5,775 248 21 6,761 284 21 7,746

141 - 11 3,832 177 8 4,817 213 9 5,803 249 22 6,783 285 13 7,773

142 -3 3,859 178 12 4,845 214 13 5,830 250 21 6,815 286 4 7,801

143 5 3,887 179 13 4,872 215 15 5,857 251 16 6,843 287 -5 7,828

144 13 3,914 180 13 4,899 216 15 5,885 252 9 6,870 288 — 13 7,855

145 19 3,941 181 11 4,927 217 13 5,912 253 0 6,897 289 | - 20 7,883

146 23 3,969 182 7 4,954 218 9 5,939 254 -8 6,925 290 — 24 7,910

147 23 3,996 183 3 4,981 219 4 5,967 255 - 16 6,952 291 - 25 7,937

148 20 4,023 184 -1 5,009 220 -1 5,994 256 | — 22 6,979 292 - 22 7,965
149 14 4,051 185 -5 5,036 221 -7 6,022 257 - 25 7,007 293 | - 17 7,992
150 6 4,078 186 -9 5,064 222 - 11 6,049 258 — 24 7,034 294 -9 8,020
151 -2 4,106 187 — 11 5,091 223 - 15 6,076 259 - 20 7,062 2951 -1 8,047

152 - 11 4,133 188 — 12 5,118 224 - 16 6,104 260 — 13 7,089 296 7 8,074

153 - 17 4,160 189 | — 12 5,146 225 - 16 6,131 261 -4 7,116 297 14 8,102

154 - 21 4,188 190 - 10 5,173 226 - 12 6,158 262 5 7,144 298 20 8,129

155 - 22 4,215 191 -6 5,200 227 -7 6,186 263 14 7,171 299 22 8,156

156 | — 20 4,242 1921 -2 5,228 228 -1 6,213 264 24 7,198 300 22 8,184

157 - 14 4,270 193 1 5,255 229 4 6,240 265 25 7,226 301 19 8,211

158 -7 4,297 194 5 5,283 230 10 6,268 266 26 7,253 302 13 8,239

159 0 4,325 195 9 5,310 231 16 6,295 267 23 7,281 303 6 8,266

160 8 4,352 196 11 5,337 232 17 6,323 268 17 7,308 304 -1 8,293

161 14 4,379 197 13 5,365 233 17 6,350 269 8 7,335 3051 -9 8,321

162 18 4,407 198 12 5,392 234 14 6,377 270 -1 7,363 306 | — 15 8,348

163 19 4,434 199 11 5,419 235 9 6,405 271 - 11 7,390 307 | - 19 8,375

164 17 4,461 200 7 5,447 236 3 6,432 2721 - 20 7,417 308 — 20 8,403

165 13 4,489 201 3 5,474 2371 -3 6,459 273 | - 26 7,445 309 - 19 8,430

166 7 4,516 2021 -0 5,501 238 | - 10 6,487 274 - 27 7,472 310 — 14 8,457

167 0 4,543 203 -5 5,529 2391 - 15 6,514 275 =25 7,500 311 -8 8,485

168 -6 4,571 2041 -9 5,556 240 - 19 6,542 276 | - 19 7,527 3121 -0 8,512

169 | — 11 4,598 205 — 12 5,584 241 - 19 6,569 277 - 11 7,554 313 6 8,540

170 | — 14 4,626 206 — 14 5,611 242 | - 17 6,596 278 -1 7,582 314 12 8,567

171 - 16 4,653 207 - 14 5,638 243 - 12 6,624 279 9 7,609 315 16 8,594

172 - 14 4,680 208 | — 12 5,666 2441 -6 6,651 280 18 7,636 316 18 8,622

173 - 11 4,708 2091 -9 5,693 245 1 6,678 281 24 7,664 317 16 8,649

1741 -6 4,735 210 -4 5,720 246 9 6,706 282 27 7,691 318 12 8,676
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
. mm s C. mm S C. mm S C. mm S . mm S
319 6 8,704 3551 - 18 9,689 391 -5 10,674 427 8 | 11,660 463 13 [ 12,645
320 0 8,731 356 | — 16 9,717 3921 -0 10,702 428 7| 11,687 464 12 | 12,673
321 -7 8,759 3571 - 12 9,744 393 31 10,729 429 51 11,715 465 10 | 12,700

322 - 12 8,786 3581 -7 9,771 394 7| 10,757 430 2| 11,742 466 7\ 12,727

323 - 15 8,813 3591 -1 9,799 395 91 10,784 431 -0 11,769 467 2 12,755
3241 - 16 8,841 360 4 9,826 396 91 10,811 4321 -2 11,797 468 | — 2| 12,782
325 - 13 8,868 361 9 9,853 397 8| 10,839 4331 —4| 11,824 469 | -6 12,809
326 -8 8,895 362 13 9,881 398 51 10,866 434 -6 11,851 470 -9 | 12,837
327 -1 8,923 363 16 9,908 399 1] 10,893 4351 -7 11,879 471 - 10 | 12,864
328 5 8,950 364 15 9,935 400 -2 10,921 436 | -6 11,906 4721 - 10| 12,891
329 11 8,978 365 14 9,963 401 -6 10,949 4371 -6 11,934 4731 -8 12,915
330 15 9,005 366 10 9,990 402 -7 10,975 438 —4 | 11,961 4741 -5 12,946

331 17 9,032 367 5| 10,018 403 | -8 | 11,003 439 -3 | 11,988 4751 -2 12,974

332 15 9,060 3681 — 0| 10,045 404 -7 11,030 440 -1 12,016 476 1| 13,001

333 11 9,087 3691 -5 10,072 405 -5 11,058 441 0| 12,043 477 3 13,028

334 5 9,114 370 | - 10 10,100 406 | -2 | 11,085 442 2| 12,070 478 6| 13,056

3351 -2 9,142 371 - 13 | 10,127 407 0| 11,112 443 41 12,098 479 6| 13,083

336 -9 9,169 372 — 15| 10,154 408 41 11,140 444 6| 12,125 480 5 13,110

337 - 15 9,196 372 - 14| 10,182 409 6| 11,167 445 71 12,152 481 41 13,138

338 - 18 9,224 374 - 12 10,209 410 71 11,195 446 71 12,180 482 2| 13,165

3391 - 19 9,261 3751 -7/ 10,237 411 71 11,222 447 71 12,207 483 0 13,193

340 - 16 9,279 376 | -2 10,264 412 6| 11,249 448 6| 12,235 4841 -0 13,220
341 - 11 9,306 377 21 10,291 413 41 11,277 449 41 12,262 485 — 1| 13,247
3421 -3 9,333 378 8| 10,319 414 1] 11,304 450 1] 12,289 486 | —2| 13,275
343 4 9,361 379 11| 10,346 4151 -1 11,331 451 -1 12,317 4871 —2 | 13,302
344 11 9,388 380 13| 10,373 416 | —-4| 11,359 4521 -5 12,344 488 — 1| 13,329
345 16 9,415 381 13| 10,401 4171 -7 11,386 4531 -8 | 12,371 489 — 1| 13,357

346 19 9,443 382 11| 10,428 418 -8 | 11,413 4541 - 10| 12,399 490 -0 13,384

347 19 9,470 383 71 10,456 4191 -8 | 11,441 455 — 11| 12,426 491 0| 13,412
348 16 9,498 384 2| 10,483 420 -6 11,468 456 | — 11| 12,454 492 1| 13,439
349 11 9,525 385 -2 10,510 421 -4 | 11,496 4571 -9 | 12,481 493 1| 13,466
350 4 9,552 3861 -7 10,538 422 -1 11,523 458 -5 12,509 494 1| 13,494
351 -2 9,580 387 | — 10 | 10,565 423 1] 11,550 459 -1 12,536 495 0] 13,521
3521 -9 9,607 388 | — 11 | 10,592 424 41 11,578 460 3| 12,563 496 0| 13,548
3531 - 14 9,634 389 — 11| 10,620 425 7| 11,605 461 8| 12,590 497 -0 13,576

354 - 17 9,662 390 -8 10,647 426 8| 11,632 462 11| 12,618 498 | — 1| 13,603
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t

¢ mm s ¢. mm S C. mm S C. mm S . mm S

499 -1 13,630 535 41 14,616 571 8 | 15,601 607 | — 12| 16,587 643 | -5 17,572
500 -1 13,659 536 3| 14,643 572 1] 15,629 608 | — 15| 16,614 644| -6 17,599
501 — 1| 13,685 537 2| 14,671 5731 -6 15,656 609 | — 16 | 16,641 6451 -6 17,627
502 -1 13,713 538 1] 14,698 5741 - 12| 15,683 610 — 16 | 16,669 646 | —6| 17,654
503 -1 13,740 5391 -0 14,725 5751 - 17 | 15,711 611 | — 13 | 16,696 647 —4| 17,681
504 -0 13,767 540 -2 14,753 576 | — 19 | 15,738 612 -8 | 16,728 648 | -3 | 17,709
505 -0 13,795 541 -5 14,780 5771 - 19 | 15,766 613 | -3 16,741 649 | -1 17,736
506 0| 13,822 5421 -7 14,807 578 — 15| 15,793 614 2| 16,776 650 -0/ 17,763
507 1] 13,849 5431 - 8| 14,835 5791 - 10 | 15,820 615 8| 16,803 651 0| 17,791
508 1] 13,877 5441 -8 14,862 580 -8 | 15,848 616 12 | 16,833 652 1| 17,818

509 2| 13,904 5451 -7 14,890 581 41 15875 617 15 | 16,860 653 0| 17,845

510 2| 13,932 546 -5 14917 582 11| 15,902 618 16 | 16,888 654 0] 17,873

511 2| 13,959 5471 -1 14,944 583 16 | 15,930 619 15| 16915 655 0| 17,900

512 2| 13,986 548 1] 14,972 584 18 | 15,957 620 12 | 16,942 656 -0 17,928
513 1] 14,014 549 6 | 14,999 585 18 | 15,984 621 8| 16,970 6571 -0 17,955
514 1] 14,041 550 91 15,026 586 15| 16,012 622 2| 16,997 658 -0 17,982

515 0| 14,068 551 12| 15,054 587 10 | 16,039 623 -2 17,024 659 0| 18,010

516 —0 | 14,09 552 13 [ 15,081 588 31 16,066 624 -8 | 17,052 660 1| 18,037

517 -1 14,123 553 11 15,109 589 -3 | 16,094 625| — 12| 17,079 661 3| 18,065

518 -1 14,151 554 91 15,136 590 | — 10| 16,121 626 | — 14 | 17,107 662 41 18,092

509 -2 14,178 555 41 15,163 591 — 15| 16,149 627 — 15| 17,134 663 5| 18,119
520 -2 14,205 556 -0 15,191 592 - 17| 16,176 628 | — 14 | 17,161 664 5| 18,147
521 -2 | 14,233 5571 -6 15218 5931 - 17 | 16,203 629 | — 11| 17,189 665 5| 18,174
522 =2 14,260 558 — 11 | 15,245 594 | — 15| 15,231 630| -7 17,216 666 41 18,201
523 — 1| 14,287 559 — 15| 15,273 5951 — 10 | 16,258 631 -2 17,243 667 2| 18,229
524 -1 14316 560 | — 16 | 15,300 596 | -3 | 16,285 632 1] 17,271 668 | -0 18,256
525 -1 14342 561 | — 15| 15,327 597 2| 16,313 633 6| 17,298 669 | -3 18,283

5261 -0 14,370 562 | — 12| 15356 598 9| 16,340 634 91 17,326 670 -6 18,311

527( -0 14,397 563 | -6 15,382 599 14 | 16,368 635 11| 17,353 671 -9 18,339

528 0| 14,424 564| -0/ 15,410 600 16 | 16,395 636 12 | 17,380 672 — 10 | 18,366

529 0| 14,452 565 6 | 15,437 601 17 | 16,422 637 11| 17,408 673 | — 10| 18,393

530 1| 14,479 566 12 | 15,464 602 14 | 16,450 638 91 17,435 6741 -9 18,420
531 2| 14,506 567 17| 15,492 603 10 | 16,477 639 6| 17,462 675| -6 18,448
532 2| 14,534 568 19| 15,519 604 51 16,504 640 2| 17,490 676 | -3 | 18475
533 3] 14,561 569 18 | 15,546 605 -1 16,532 641 -0 17,517 677 1] 18,502

534 41 14,598 570 14| 15,574 606| -7 16,559 642 | -3 | 17,544 678 6| 18,530
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PS a t PS a t PS a t PS a t PS a t
. mm s ¢ mm s . mm s ¢ mm S ¢. mm S

679 10 18,557 715 -6 19,543 751 -9 20,526 787 1 21,513 824 6 22,526

680 12| 18,585 716 | -7 19,570 752 -7 20,556 788 4| 21,541 825 5| 22,553

681 14| 18,612 717 =7/ 19,597 7531 -4 20,583 789 6| 21,568 826 3 22,581

682 13 | 18,639 718 -5 | 19,625 7541 -1 20,610 790 7| 21,595 827 0| 22,608

683 10 | 18,667 7191 -3 19,652 755 2| 20,637 791 7| 21,623 828 | —2| 22,635

684 6 | 18,694 720 0] 19,679 756 51 20,665 792 71 21,650 829 | —4| 22,663

685 1] 18,721 721 3| 19,707 757 71 20,692 793 51 21,677 830| -7 22,690

686 —3| 18,749 722 71 19,734 758 8| 20,719 794 3| 21,705 831 -8 22,717

687 -6 18,776 723 91 19,761 759 71 20,747 795 0| 21,732 832 -9 22,745

688 | — 11 | 18,804 724 11 ] 19,789 760 51 20,774 796 -1 21,760 833 -8 22,772

689 | — 13| 18,831 725 11| 19,816 761 2| 20,802 797 -4 21,787 834 | -7 22,800

690 — 13| 18,858 726 10 | 19,844 7621 -1 20,829 7981 -5 21,814 8351 —4| 22827

691 | — 10 | 18,886 727 71 19,871 763 | -4 | 20,856 7991 -6 21,842 836| — 1| 22,854

692 -7 18913 728 3 19,898 764 | -7 20,884 800 | -5 21,869 837 2| 22,882

693 | -3 18,940 7291 -0 19,926 7651 -9 | 20911 801 -4 21,896 838 6 22,909

694 1] 18,968 730 -4 19,953 766 | -9 | 20,938 802 -2 21,924 839 91 22,936

695 41 18,996 731 -8 [ 19,980 767 -7 20,966 803 -0 21,951 840 11| 22,964

696 71 19,022 7321 — 11| 20,008 768 -5 20,993 804 2| 21,978 841 12 22,991

697 8| 19,050 7331 - 12| 20,035 769 | -1 21,021 805 41 22,006 842 11| 23,019

698 8| 19,077 7341 - 12 20,063 770 2| 21,048 806 51 22,033 843 9| 23,046

699 6 19,105 7351 - 10 | 20,090 771 51 21,075 807 51 22,061 844 5| 23,073

700 41 19,132 736 | -7/ 20,117 772 8| 21,103 808 41 22,088 845 0] 23,101

701 1] 19,159 7371 -3 20,145 773 10 | 21,130 809 3| 22,115 846 | -5 23,128
7021 -0 19,187 738 0] 20,172 774 10 | 21,157 810 0| 22,143 8471 -9 23,155
7031 -2 19,214 739 51 20,199 775 8| 21,185 811 -1 22,170 848 | — 13 | 23,183

704 -2 19,241 740 8| 20,227 776 6| 21,212 812 -3 | 22,197 849 | — 15| 23,210

7051 -2 19,269 741 11| 20,254 777 2| 21,239 813 -5 22225 850 | — 15| 23,238

706 | -1 19,296 742 12 | 20,282 778 -1 21,267 814 | -6 22252 851 | — 13 | 23,265

707 0 19,324 743 11 20,309 779 -4 21,294 815 -5 22,280 8521 -9 23,292

708 1] 19,351 744 91 20,336 780 -7 21,322 8l6 | —4| 22307 853 | -3 23,320

709 21 19,978 745 6 | 20,354 781 -9 21,349 817 -3 | 22334 854 3| 23,347
710 2| 19,406 746 1] 20,391 7821 -9 21,376 8181 —0 | 22,362 855 91 23,374
711 1] 19,433 7471 -2 20418 7831 -8 | 21,404 819 1] 22,389 856 14 | 23,402
7121 -0 19,460 748 | - 6| 20,446 784 -7 21,431 820 41 22,416 857 18 | 23,429
7131 =2 19,488 7491 -9 20473 7851 —4| 21,458 821 5| 22,444 858 18 | 23,457

7141 -5 19,515 750 | - 10 | 20,500 786 | — 1| 21,486 822 6| 22,471 859 16 | 23,484
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mm s mm S C. mm S C. mm S . mm S

[
[

860 12| 23,511 893 6| 24,414 926 -0 25318 959 6| 26,221 992 2| 27,124

861 51 23,539 894 3| 24,442 9271 -5 25,345 960 41 26,248 993 6| 27,152

862 —1| 23,566 895 -0 24,469 928 -9 | 25372 961 2| 26,276 994 10 | 27,179

863 | - 7| 23,593 896 | -3 | 24,497 929 | - 12| 25,400 962 0] 26,303 995 12 | 27,206

864 | — 13 | 23,621 8971 -6 24,524 930 | — 13| 25,427 963 | -2 26,330 996 14| 27,234

865 — 16 | 23,648 898 | —8 [ 24,551 931 | — 12| 25,455 964 | -4 | 26,358 997 13| 27,261

866 | — 17 | 23,675 899 -9 | 24,579 9321 -9 | 25482 965 -5 26,385 998 11| 27,288

867 — 16 | 23,703 900 -8 | 24,606 933 -5 25,509 966 | -6 26413 999 8| 27,316

868 | — 12 | 23,730 901 - 6| 24,633 9341 -0 25537 967 | -7 26,440 1000 3| 27,343

869 | — 7| 23,758 902 | -2 24,661 935 41 25,564 968 | — 7| 26,467 1001 -0 27,370

870 -1 23,785 903 0] 24,688 936 8| 25,591 969 | — 7| 26,495 1002 | -5 27,399

871 41 23,812 904 41 24,716 937 11| 25,619 970 | -6 26,522 1003 | -9 | 27,426

872 91 23,840 905 7| 24,743 938 13 | 25,645 971 -4 26,549 1004 | — 12| 27,453

873 12 | 23,867 906 8 | 24,770 939 13 | 25,674 972 | -2 | 26,577 1005 | — 13| 27,480

874 14| 23,894 907 91 24,798 940 11 | 25,701 973 0| 26,604 1006 | — 13 | 27,507

875 13| 23,922 908 71 24,825 941 7| 25,728 974 31 26,631 1007 | — 11| 27,535

876 11| 23,949 909 5| 24,852 942 3| 25,756 975 6| 26,659 | |1008| -7 27,562

877 71 23,977 910 1| 24,880 9431 -1 25,783 976 91 26,686 1009 | -2 | 27,589

878 2| 24,004 911 -2 ( 24,907 9441 -5 | 25810 977 10 | 26,714 1010 1| 27,617

879 -1 24,031 912 -6 24,935 9451 -8 | 25,839 978 11| 26,741 1011 6| 27,644

880 —6| 24,059 913 | -8 24,962 946 | — 10 | 25,855 979 10 | 26,768 1012 91 27,672

881 -9 24,086 914 | — 10 | 24,989 9471 — 11 | 25,892 980 8| 26,796 1013 11| 27,699

882 — 11| 24,113 9151 -9 25,017 948 | — 10 | 25,920 981 51 26,823 1014 12 | 27,726

883 | — 11 | 24,141 916 | -7 25,044 949 | -8 | 25,947 982 1] 26,850 1015 10 | 27,754

884 | -9 | 24,168 917 -3 | 25,071 950 -6 25975 983 | -3 | 26878 | [1016 81 27,781

885 —6| 24,196 918 0] 25,099 951 -2 26,002 984 | -7 26,905 1017 41 27,808

886 —3| 24223 919 41 25,126 952 0] 26,029 985| — 10 | 26,933 1018 0| 27,836

887 0| 24,250 920 8| 25,153 953 3| 26,057 986 | — 12| 26,960 | (1019 -3 | 27,863

888 41 24,278 921 11 ] 25,181 954 51 26,084 987 — 13 | 26,987 1020 -6 27,891

889 71 24,305 922 12 | 25,208 955 71 26,111 988 | — 12| 27,015 1021 -8 27,918

890 9| 24,332 923 11| 25,236 956 8| 26,139 989 | — 10| 27,042 | (1022 -9 | 27,945

891 91 24,360 924 91 25,263 957 8| 26,166 90| -6 27,069 1023 -8 | 27,973

892 8| 24,387 925 41 25290 958 71 26,194 991 -2 | 27,097 1024 0| 28,000
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Dodatek 5

Zkusebni zatizeni (bod 3.5.3.1); piiklad provedeni

(rozméry v mm)

(rozméry v milimetrech) A |8
$0 (£ 20

625 + 50

‘| 265 | 985
285 | 960
305 | 935
325 | B9S
M5 | 855
365 | 835
385 | 825
405 | 805
425 | 785
445 | 765
465 | 745
485 | 725

£30 mm (£15)
s Minimalni nastaveni

4—!—- 75 mm (£30)

Minimalni nastaveni

Profil

Bod otacen{

Ndkres ]

(1) Uhel sloupku fizeni vzhledem ke svislici zdvisi na poloze sedadla a
priméru volantu.

»» (2) Sklon povrchu namontovaného seddku smérem dozadu musf byt 3% 12° ve

vztahu k vodorovné roviné pii méfeni se zatéZovacim zaf{zenim v souladu s

dodatkem 8. Volba thlu sklonu v rdmci této tfidy zavisi na poloze pii sezeni. «

> M1
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oy

02p

03

10

Dodatek 6

Charakteristika filtru pristroje pro méfeni kmitani (bod 3.5.3.3.5)

V out

Pomér napéti
P Vin

Vlozeny ttlum (dB)

2 4 8 16 64

Frekvence (Hz)
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1.

Dodatek 7

Pozadavky na montaZ sedadla ¥idi¢e pro EU schvaleni typu traktoru

Kazdé sedadlo fidice se systémem odpruzeni musi byt opatfeno znackou
EU schvaleni typu konstruk¢ni ¢asti a spliiovat tyto pozadavky na montaz:

sedadlo fidi¢e musi byt namontovano tak, aby:

.1. fidi¢ mél zajisténou pohodlnou polohu pro fizeni a ovladani traktoru,

.1.2. sedadlo bylo snadno piistupné;

.1.3. fidi¢ v normalni poloze pii fizeni traktoru mohl snadno dosahnout na
rizna ovladaci zafizeni traktoru, jejichz pouzivani béhem provozu lze
predpokladat;

1.1.4. zadna ze soucasti sedadla nebo traktoru nemobhla fidi¢i zpusobit fezné rany

nebo pohmozdéniny;

1.1.5. u sedadla sefiditelného jen podélné a vyskové musi byt jeho podélna osa

prochazejici vztaznym bodem sedadla (S) rovnobé&zna se svislou podélnou
rovinou traktoru, ktera prochazi stfedem volantu, a je vzdalena od této
roviny nejvyse 100 mm;

1.1.6. u sedadla schopného otdCeni okolo svislé osy byla moznost jeho zajisténi

ve vSech polohach nebo v urcitych polohach a bezpodminecné v poloze
uvedené v bodé 1.1.5.

Drzitel EU schvaleni typu muze pozadat o jeho rozsifeni na jiné typy
sedadla. Prislusné organy toto rozsifeni povoli, budou-li splnény tyto
podminky:

novy typ sedadla jiz ziskal EU schvaleni typu konstrukéni casti;

novy typ sedadla byl konstruovan k montdzi na typ traktoru, pro ktery
bylo pozadano o rozsifeni EU schvéleni typu;

sedadlo nového typu se namontuje takovym zplisobem, aby byly splnény
pozadavky na montdz uvedené v této piiloze.

Sedadla urcend pro traktory s minimalnim rozchodem kol zadni napravy
nejvice 1 150 mm mohou mit tyto minimalni rozméry tykajici se hloubky
a $itky sedaku:

— hloubka sedaku: 300 mm,
— Sitka sedaku: 400 mm.

Toto ustanoveni plati pouze tehdy, jestlize z divoda tykajicich se
konstrukce traktoru nemohly byt dodrzeny piedepsané hodnoty pro
hloubku a sitku sedaku, tj. (400 + 50 mm a nejméné 450 mm).
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Dodatek 8

Postup stanoveni vztazného bodu sedadla (S)

1. Zatizeni ke stanoveni vztazného bodu sedadla (S)

Zatizeni znazornéné na obrazku 1 se sklada z desky sedadla a desek
opéradla. Z desek ptedstavujicich opéradlo je spodni deska oto¢né ptipev-
néna v oblasti sedacich kosti (A) a beder (B), pticemz &ep (B) je vyskové
stavitelny.

2. Metoda stanoveni vztazného bodu sedadla (S)

Vztazny bod sedadla (S) se zjisti pomoci zafizeni zndzornéného na obraz-
cich 1 a 2, které¢ simuluje zatizeni sedadla fidicem. Zafizeni se umisti na
sedadlo. Pak se zatizi silou 550 N v bod¢ vzdaleném 50 mm pied ¢epem
(A) a obé casti opéradla se lehce te¢né piitlaci k calounéni opéradla.

Neni-li mozné presné urcit teCny k nékteré z oblasti Calounéného opéradla
(pod bederni oblasti a nad ni), pouzije se tento postup:

a) neni-li mozno urcit te¢nu k nejspodné€jsi mozné plose, musi se spodni
deska opéradla ve svislé poloze lehce pritlacit k calounénému opéradlu
sedadla;

b) neni-li mozno urcit tecnu k nejhofejsi mozné plose se spodni deskou
opéradla ve svislé poloze, musi se Cep zajistit ve vySce 230 mm nad
vztaznym bodem sedadla (S). Ob¢ desky pifedstavujici opéradlo ve svislé
poloze se pak lehce pritlaci te¢né k Calounénému opéradlu sedadla.

M1

2.1. Umisténi sedadla

Pro ucely piilohy XV se vztazny bod sedadla (S) ziska tak, ze se sedadlo
nastavi do krajni zadni polohy podélného nastaveni a do stiedni polohy
vyskového rozsahu nastaveni. Odpruzenad sedadla se nastavi do stfedni
polohy odpruzeni nezavisle na tom, zda je systém odpruzeni sefiditelny
podle hmotnosti fidice.
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Obrazek 1

Zatizeni ke stanoveni vztazného bodu sedadla (S)

144

200
330
(rozméry v milimetrech)
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Obrazek 2
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PRILOHA XV

Pozadavky pouZitelné na pracovni prostor a pristup k mistu Fidice

1. Definice

Pro tcely této ptilohy se ,referencni rovinou” rozumi rovina, ktera je
rovnobézna se stiedni podélnou rovinou traktoru a prochézi referencnim
bodem sedadla (S).

2. Pracovni prostor

2.1. U vSech traktort s vyjimkou téch, které¢ patii do kategorii T2/C2,
T4.1/C4.1 a T4.3/C4.3, a u traktort, u nichZ je referenéni bod sedadla
(S) vzdalen vice nez 300 mm od stiedni podélné roviny traktoru, musi
mit pracovni prostor $itku nejméné 900 mm ve vySce od 400 do 900
mm nad referencnim bodem sedadla (S) a v délce 450 mm smérem
dopfedu od uvedeného bodu (viz obrazky 1 a 3).

U traktorti kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1 musi pracovni prostor spliovat
minimalni rozméry uvedené na obrazku 7.

U traktord kategorie T4.3/C4.3 a u traktord, u nichz je referenc¢ni bod
sedadla (S) vzdalen vice nez 300 mm od stiedni podélné roviny traktoru,
musi mit pracovni prostor, v oblasti dosahujici 450 mm pied referencni
bod sedadla (S), vysku 400 mm nad referen¢nim bodem sedadla (S),
celkovou $itku nejméné 700 mm a ve vySce 900 mm nad referencnim
bodem sedadla (S) celkovou sitku nejméné 600 mm.

2.2. Soucasti a prfisluSenstvi vozidla nesméji piekazet fidi¢i pii fizeni trak-
toru.
2.3. Pti vSech polohach sloupku fizeni a volantu s vyjimkou téch, které jsou

vyluéné urceny pro vstup a vystup, musi byt vzdalenost mezi spodni
hranou volantu a pevnymi soucastmi traktoru nejméné¢ 50 mm,
s vyjimkou traktort kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1, u nichz musi tato
vzdalenost ¢init nejméné 30 mm; ve vSech ostatnich smérech musi byt
tato vzdalenost, méfena vné plochy volantu, nejméné 80 mm od vénce
volantu (viz obrazek 2), s vyjimkou traktord kategorii T2/C2
a T4.1/C4.1, u nichz musi tato vzdalenost ¢init nejméné 50 mm.

2.4. U vsech traktort, s vyjimkou traktord kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1, se
musi zadni sténa kabiny ve vysce od 300 mm do 900 mm nad referen-
¢nim bodem sedadla (S) nachazet minimalné 150 mm za svislou rovi-
nou, kterd je kolma k referen¢ni roviné a prochazi referenénim bodem
(viz obrazky 2 a 3).

2.4.1. Tato sténa musi mit $itku nejméné 300 mm na ob¢ strany od referencni
roviny sedadla (viz obrazek 3).

2.5. Rucni ovladaci zafizeni musi byt vii¢i sobé i vuci ostatnim soucastem
traktoru rozmisténa takovym zplsobem, aby pfi jejich pouzivani nehro-
zilo nebezpeci poranéni rukou fidice.

2.5.1.  Ru¢ni ovladaci zafizeni musi mit minimalni svétlou vysku v souladu
s odstavcem 4.5.3 normy ISO 4254-1:2013. Tento pozadavek se nepo-
uzije na ovladani dotykovych ovladacich zafizeni, napiiklad tladitek
a elektrickych vypinacu.
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2.6.

2.6.1.

3.2

3.3.

Piipustné je jiné uspotradani ovladacich zafizeni, jestlize se jim dosahuje
rovnocenné¢ho standardu bezpecnosti.

U vsech traktort, s vyjimkou traktort kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1,
nesmi byt zadné tuhé misto stropu vzdaleno od referenéniho bodu
sedadla (S) méné nez 1 050 mm v oblasti, ktera se nachazi pred svislou
rovinou prochazejici referencnim bodem a kolmou k referenéni roviné
(viz obrazek 2). Vzdalenost calounéni nad referencnim bodem sedadla
(S) se maze snizit na 1 000 mm.

Polomér zaktiveni povrchu mezi zadni sténou kabiny a stropem muze
byt nejvyse 150 mm.

Piistup k mistu Fidice (zafizeni pro vstup a vystup)

Zatizeni pro vstup a vystup musi byt mozno pouzivat bez nebezpeci.
Jako schidky nebo piicky nejsou ptipustné naboje kol, vika naboji nebo
rafky kol.

Na pfistupech k mistu fidice a k sedadlu spolujezdce se nesméji
nachdzet soucasti, které by mohly zplisobit zranéni. V ptipad¢ prekazky,
napiiklad v podobé spojkového pedalu, musi byt bezpecny pfistup
k mistu fidice zajiStén instalaci schiidku nebo stupatka.

Schidky, zabudované vyklenky pro nohy a pficky.

Schiidky, zabudované vyklenky pro nohy a pficky musi mit tyto
rozmeéry:

svétla hloubka: nejméné 150 mm
(s vyjimkou traktord kategorii T2/C2
a T4.1/C4.1)

svétla Sirka: nejméné 250 mm

(Hodnoty nizsi nez tato minimalni Ssitka
jsou povoleny pouze tehdy, jsou-li uznany
z technickych dGvodt jako nezbytné.
V takovém piipad¢ musi byt snahou doséah-
nout co nejvétsi mozné svétlé siiky. Tato
Sitka vSak nesmi byt mensi nez 150 mm.)

svétla vyska: nejméné 120 mm

vzdalenost mezi povrchy [ nejvySe 300 mm (viz obrazek 4).
dvou schudkd:

Vrchni schiidek nebo pticka musi byt snadno zjistitelny(a) a pristupny(a)
0sobé, ktera vozidlo opousti. Svislé vzdalenosti mezi za sebou nasledu-
jicimi schudky nebo pfic¢kami musi byt pokud mozno stejné.

Nejnizsi stupatko nesmi byt vySe nez 550 mm nad zemi, je-li traktor
opatfen pneumatikami nejvétsi velikosti doporucené vyrobcem (viz
obrazek 4).

Schidky nebo pficky musi byt konstruovany a zhotoveny takovym
zpusobem, aby na nich nohy neklouzaly (napf. ocelové nebo draténé
miizky).
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3.3.5.
3.3.5.1.

33.5.2.

3.3.5.3.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

4.2.

VM1

Alternativni pozadavky pro vozidla kategorie C

Pokud jde o schidek (schudky) integrovany (integrované) do ramu
rozchodu past (viz obrazek 5), mohou byt zasunuty pod thlem < 15°,
pokud je splnén alesponn zakladni rozmér podstupnice vyskového
rozméru B a hloubka drazkovani béhounu F1 podle tabulky 1 normy
EN ISO 2867:2006, méfeno od vnéjsich okraji pasu.

Kromé¢ toho musi byt s pfihlédnutim k omezenému vyhledu béhem
vystupu Sitka schudku nejméné takova, jako je minimalni Siika stano-
vena v tabulce 1 normy EN ISO 2867:2006.

U vozidel kategorie C s ocelovymi pasy s pristupovym schiidkem nain-
stalovanym na ramu pojezdovych valci past nemusi vnéjsi okraj
schudku pfesahovat svislou rovinu tvofenou vnéj§im okrajem pasu, ale
musi byt tak blizko, jak to je v praxi mozné.

Madla/drzadla

Madla nebo drzadla musi byt navrzena tak, aby obsluha mohla udrzovat
tiibodovou kontaktni podporu pifi pfistupu nebo opusténi stanovisté
obsluhy. Dolni konec madla/drzadla musi byt umistén nejvyse 1500
mm od povrchu vozovky. Mezi madlem/drzadlem a priléhajici casti
musi byt zajisténa minimalni svétld vyska 30 mm pro ruce (s vyjimkou
bodu pfipojent).

Madlo nebo drzadlo musi byt umisténo nad nejvyse polozenym schid-
kem/prickou soucasti slouzici k nastupovani ve vysce mezi 850 mm
a 1100 mm. Drzadlo u traktoru musi byt nejméné 110 mm dlouhé.

Pristup na jind mista, neZ je misto Fidice

Musi byt mozné bez nebezpeci pouzivat piistup na jind mista (napf. pro
ucely nastaveni pravého zrcatka nebo Cisténi). Jako schudky nebo pficky
nejsou pripustné naboje kol, vika naboju nebo rafky kol. Madla nebo
drzadla musi byt navrzena tak, aby obsluha mohla neustdle udrzovat
tiibodovou kontaktni podporu.

Schidky, zabudované vyklenky pro nohy a pficky musi mit tyto
rozmery:

svétla hloubka: nejméné 150 mm

svétla siika: nejméné 250 mm

(Hodnoty nizsi nez tato minimalni Ssitka
jsou povoleny pouze tehdy, jsou-li uznany
z technickych dGvodt jako nezbytné.
V takovém piipad¢ musi byt snahou dosah-
nout co nejvétsi mozné svétlé siiky. Tato
Sitka vSak nesmi byt mensi nez 150 mm.)

svétla vyska: nejméné 125 mm

vzdalenost mezi povrchy | nejvyse 300 mm (viz obrazek 6).
dvou schudk:
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4.2.1.

5.2.

5.3.

54.

6.1.

6.1.1.

6.2.

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.

Tyto soucasti slouzici k nastupovani se musi skladat z fady za sebou nasle-
dujicich schidku, jak je znazornéno na obrazku 6: kazdy schiidek musi mit
protiskluzovy povrch, postranni ohrani¢eni na kazdé strané¢ a musi byt
konstruovan tak, aby bylo mozné do zna¢né miry zabranit nahromadéni
neCistot a sné¢hu za béznych provoznich podminek. M1 Svisld a
vodorovna vzdalenost mezi nasledujicimi stupni nesmi byt men$i nez
150 mm; odchylka o 20 mm mezi jednotlivymi stupni je vSak pfipustna. <

Dvere a okna

Zatizeni, kterymi se ovladaji dvefe a okna, musi byt konstruovana
a montovana takovym zpiisobem, aby nevytvéarela nebezpeci pro fidice
a nepiekazela mu pfi fizeni.

Uhel otevieni dvefi musi umoziiovat vstup a vystup bez nebezpedi.

Pristupové dvete kabiny musi mit ve vysce podlahy minimalni Sitku 250
mm.

Piipadna vétraci okna musi byt snadno sefiditelna.

Nouzové vychody
Pocet nouzovych vychodi

Kabiny s jednémi dvefmi musi mit navic dva vychody tvofici nouzové
vychody.

Dvoudvefové kabiny musi mit navic jeden vychod tvofici nouzovy
vychod, s vyjimkou traktorti kategorie T2/C2 a T4.1/C4.1.

Kazdy z vychodii musi byt na jiné stén¢ kabiny (pojem ,sténa“ muze
zahrnovat strop). Celni skla a boéni, zadni a stfe$ni okna mohou byt
pokladana za nouzové vychody, jsou-li ucinéna opatieni k jejich rych-
Iému otevfeni nebo odsunuti zevnitf kabiny.

U vsech traktort, s vyjimkou traktort kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1, musi
mit nouzové vychody minimalni rozméry potiebné k opsani elipsy
s vedlejsi osou 440 mm a hlavni osou 640 mm.

Traktory kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1 vybavené kabinou, u niz nejsou
dodrzeny minimalni rozméry nouzovych vychodti uvedené v predchaze-
jicim bodé¢, musi byt vybaveny nejméné dvéma dvefmi.

Za nouzovy vychod muze byt oznaceno jakékoli okno o dostateéné
velikosti, pokud je vyrobeno z rozbitného skla a mize byt rozbito
nastrojem, ktery je k tomuto ucelu v kabiné k dispozici. Skla uvedena
v dodatcich 3, 4, 5, 6, 7, 8 a 9 k piiloze I pfedpisu EHK OSN ¢. 43 se
pro ucely této pfilohy nepovazuji za rozbitna skla.

Okoli nouzovych vychodii nesmi predstavovat zadné nebezpeci. Pokud
je pii evakuaci kabiny nutné prekonat rozdily ve vySce presahujici 1 000
mm, musi byt poskytnuty prostfedky k usnadnéni evakuace. Pokud je
vystup na zadni strané, povazuji se za timto UcCelem za dostatecné
podptirné body, které predstavuji ramena tfibodového zdvihaciho mecha-
nismu nebo krytu vyvodového hiidele, pokud maji odolnost proti
svislym zatizenim nejméné 1 200 N.

Nouzové vychody musi byt oznaceny symboly, které obsahuji navod
k obsluze podle piilohy XXVI.
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Dodatek 1

Obrazky

Obrdazek 1

(Rozméry v milimetrech)

300 min. 300 min.
g e L —— g~

P4 V' Povrch |
Yd L/ kabiny
/] ' : 4 vpravo
/: 450 min. .+ 450 min. 5
Povrch - R - 7
kabin ;
e R 1050 min. min.
/ £
7] Vv =
7 % g
/ V
%
(=
=
Ny
Vztazny bod
sedadla

T |TT




02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 287

A R 80 min.

- >

Obrazek 2

(Rozméry v milimetrech)
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Obrazek 3

(Rozméry v milimetrech)
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Prah
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Obrazek 4

(Rozméry v mm)

11\
150 min.
Nejedna se o rozmér
Povrchu schidku

250 min.

s
/// 120 min.
300 max.

Rovina zemé



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 290

Obrdazek 5
Rozméry pristupového schidku integrovaného do ramu pasi u pasovych traktori (zdroj: EN ISO 2867:2006)

; Vi
!/IT 515
/) |
¢ / |
4
Ly
-— ] () — B <400 mm
F1 =130 mm
Q maximalni zataZeni schiidku
VM1
Obrazek 6

(Zdroj: EN ISO 4254-1 ¢. 4.7)

=
]

2150

7
=125
398

| R T R L R T T R R

<600
2300

<550

A P e



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 291

Obrazek 7

Minimalni rozméry pracovniho prostoru u traktorti kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1

450 min.
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vB
PRILOHA XVI
Pozadavky pouZzitelné na vyvodové hiidele
1. PoZzadavky na zadni vyvodové hridele
Na traktory se zadnimi vyvodovymi htideli se pouziji specifikace normy ISO
500-1:2014 a normy ISO 500-2:2004 v souladu s tabulkou 1.
Tabulka 1
Pouziti norem pro zadni vyvodové hiidel riznych kategorii traktora
Pouzitelna T1 T2 T3 T4.1 T4.2 T4.3
ouztieina norma c1 c2 c3 c41 | c42 | c43
VM1
ISO 500-1:2014 (*) [ X - - Xy X Xy X
vB
ISO 500-2:2004 (**) | - - X X Xy - - - -

X Norma se pouzije.

- - Norma se nepouZije.

Xy Norma pouzitelna na traktory s rozchodem o Sifce nad 1 150 mm.

X,y Norma pouzitelna na traktory s rozchodem o $ifce do 1 150 mm.

(*) V normé ISO 500-1:2014 se nepouzije posledni véta v oddilu 6.2.

(**) Pro ucely této piilohy se tato norma rovnéz pouzije na traktory s vyvodovym
hfidelem, jehoz vykon je vétsi nez 20 kW, méfeno v souladu s normou ISO
789-1:1990.

>PMl ———— <

2. Pozadavky na piedni vyvodové hiidele

Specifikace normy ISO 8759-1:1998 se s vyjimkou jejiho oddilu 4.2 pouziji
na vSechny traktory kategorii T a C vybavené ptrednimi vyvodovymi hiideli,
jak je uvedeno v této normeé.
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1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

PRILOHA XVII

Pozadavky pouZzitelné na ochranu konstrukénich ¢asti pohonu

Definice

Pro ucely této ptilohy se pouziji tyto definice:

»Nebezpecnym mistem* se rozumi kterékoliv misto, které vzhledem
k uspotadani nebo konstrukci pevnych nebo pohyblivych ¢asti traktoru
vytvaii nebezpeci poranéni. Nebezpetnymi misty jsou zejména mista
s nebezpe¢im uskfipnuti, stithnuti, fiznuti, bodnuti, roztrzeni, zachyceni
a vypadnuti.

»Mistem uskfipnuti se rozumi nebezpeéné misto, u néhoz se
konstrukéni dily pohybuji navzajem proti sobé nebo proti pevnym
konstrukénim dilim tak, ze osoby nebo ¢asti jejich téla mohou byt
uskiipnuty.

~Mistem stiihnuti“ se rozumi nebezpecné misto, u néhoz se konstrukéni
dily pohybuji navzajem proti sob&é nebo proti pevnym konstrukénim
dilim tak, ze osoby nebo ¢asti jejich téla mohou byt skiipnuty nebo
odsttizeny.

»Mistem s nebezpec¢im fiznuti, bodnuti, roztrzeni” se rozumi nebez-
pe¢né misto, u néhoz mohou pohyblivé nebo pevné ostré, Spicaté
nebo tupé konstrukéni dily zranit osoby nebo jejich casti téla.

»Mistem zachyceni” se rozumi nebezpecné misto, u kterého se vycni-
vajici ostré hrany, zuby, koliky, Srouby a svorniky, maznice, hiidele,
konce hiideld nebo jiné konstrukéni dily pohybuji tak, ze mohou
zachytit nebo vtahnout osoby, ¢asti jejich téla nebo casti odévu.

»Mistem vypadnuti“ se rozumi nebezpetna mista, v nichz mohou
konstrukéni dily svym pohybem zmensit svij odstup a tak zachytit
osoby, casti jejich téla nebo casti odévu.

,,Dosahem® se rozumi maximalni vzdalenost, do které mohou lidé nebo
casti jejich téla dosahnout smérem vzhlru, smérem dold, dovnitf urci-
tého prostoru, pres konstrukéni dil vozidla, pfi kruhovém pohybu a pii
pohybu napti¢ konstrukce bez pomoci jakychkoliv pfedmétii (obrazek

1.

»Bezpecnou vzdalenosti“ se rozumi vzdalenost odpovidajici dosahu
nebo télesnym rozmérim zvétSenym o dopliujici bezpecnou vzdalenost
(obrazek 1).

»Béznym provozem* se rozumi pouzivani traktoru za tGcelem, ktery
zamyslel vyrobce, ze strany provozovatele, ktery je obeznamen s vlast-
nostmi traktoru a ktery dodrzuje informace o provozu, obsluze
a bezpecnostnich postupech obsazené v navodu k obsluze od vyrobce
nebo v napisech na traktoru.

»Volnym prostorem hnanych kol“ se rozumi ten prostor, ktery musi
zustat kolem pneumatik hnanych kol vu¢i sousedicim ¢astem vozidla.

»Bodem indexu sedadla (SIP)* se rozumi bod stanoveny podle normy
ISO 5353:1995.
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

3.2
3.2.1.

Obecné pozadavky

Konstrukeni ¢asti pohonu, vyénélky a kola traktoru musi byt konstru-
ovany, montovany nebo chranény tak, aby se zabranilo zranéni osob
pii obvyklych podminkach uzivani.

Pozadavky bodu 2 se povazuji za splnéné, pokud jsou splnény poza-
davky bodu 3. Re$eni odligna od bodu 3 jsou piipustna, pokud vyrobce
ptedlozi dikaz, ze je jejich ucinek pfinejmensim rovnocenny poza-
davkiim bodu 3.

Ochranna zafizeni musi byt s traktorem pevné spojena.

Kryty a kapoty, jejichz prudké zavieni by mohlo vést ke zranéni, musi
byt provedeny tak, aby se zabranilo jejich neimyslnému zavfeni (napf.
zajiStovacimi zafizenimi nebo vhodnou montdzi nebo konstrukei).

Nékolik nebezpeénych mist mize byt zajisténo jednim spoleénym
ochrannym zafizenim. Pokud jsou vSak zafizeni pro montdz, udrzbu
nebo zafizeni proti ruSivym zasahim — ktera je mozno uvést do
chodu pouze pii béZicim motoru — umisténa pod jedinym ochrannym
zafizenim, musi byt namontovana dal§i ochranna zafizeni.

Tyto zajistovaci prvky se pevné spoji bud’ se soucasti traktoru, nebo
s ochrannym zafizenim:

a) zafizeni k zajisténi spojovacich prvkt s moznosti rychlého uvolnéni;

b) konstrukéni casti ochrannych zafizeni oteviranych bez pomoci
nastroju.

Bezpecné vzdalenosti k zabranéni dotyku s nebezpeénymi misty

Bezpectna vzdalenost se méfi u téch mist, kterych lze dosdhnout pii
ovladani, obsluze a kontrole traktoru, jakoz i ze zemé v souladu
s navodem k obsluze. Pfi stanoveni bezpe¢nych vzdalenosti je zakladni
zasadou, aby traktor byl ve stavu, pro ktery je zkonstruovan, a aby se
zadnym zpusobem nedosahlo na nebezpeéné misto.

Bezpecné vzdalenosti jsou stanoveny v bodech 3.2.1 az 3.2.5. Pro
urcité oblasti nebo pro urcité konstrukéni Casti je zajiSténa piimétena
bezpecnost tehdy, pokud traktor odpovida pozadavkim bodd 3.2.6 az
3.2.14.

Ochrana nebezpe¢nych mist
Smérem nahoru

U zpiima stojici osoby musi bezpecna vzdalenost pii dosahovani
nahoru ¢init 2 500 mm (viz obrazek 1).



02014R1322 — CS — 14.10.2016 — 001.001 — 295

Obrazek 1

Dopliiujici bezpe¢na
Nebezpetné misto  yzdalenost

= l)/ _—

‘ 1
Dosah
/ Bezpecna
vzdalenost
ot |
322 Smérem dolti a pres konstrukéni dil

Pii dosahovani pfes zabranu je mira bezpecnosti dana:

a = vzdalenosti nebezpecného mista od zemé
b

¢ = vodorovnou vzdalenosti zabrany od nebezpe¢ného mista (viz
obrazek 2).

vyskou hrany zabrany nebo ochranného zafizeni

Obrdazek 2

Nebezpecné misto

Pii dosahovani smérem doli a pfes konstrukéni dil je tieba dodrzet
bezpecné vzdalenosti uvedené v tabulcel.

Tabulka 1

(mm)

Vyska mezi piekdzkou a ochrannym zafizenim b

a: Vzdalenost
nebezpeéného 2 400 2200 2 000 1800 1600 1 400 1200 1000
mista od zemé

Vodorovna vzdalenost ¢ od nebezpeéného mista

2400 — 100 100 100 100 100 100 100

2200 — 250 350 400 500 500 600 600
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3.2.3.

(mm)
Vyska mezi ptekazkou a ochrannym zatizenim b
a: Vzdalenost
nebezpe¢ného 2400 2200 2000 1 800 1 600 1 400 1200 1 000
mista od zemé
Vodorovna vzdalenost ¢ od nebezpecného mista
2 000 — — 350 500 600 700 900 1 100
1 800 — — — 600 900 900 1000 | 1100
1 600 — — — 500 900 900 1000 | 1300
1400 — — — 100 800 900 1000 | 1300
1200 — — — — 500 900 1000 | 1400
1000 — — — — 300 900 1000 | 1400
800 — — — — — 600 900 1300
600 — — — — — — 500 1200
400 — — — — — — 300 1200
200 — — — — — — 200 1100
Dosah pii kruhovém pohybu
Nema-li prislusna Cast téla dosdhnout na nebezpecné misto, musi byt
dodrzeny minimélni bezpecné vzdéalenosti podle nasledujici tabulky 2.
Pii uplatnéni bezpecnych vzdalenosti je tieba vychazet z piedpokladu,
ze piislusny hlavni kloub téla pevné pfiléha k okraji ochranného
zatizeni. Teprve kdyz je zajiSténo, ze dalSi postup nebo prinik
ptislusné casti téla neni mozny, povazuji se bezpecné vzdalenosti za
dodrzené.
Tabulka 2
Cést tela Bezpec¢na vzdalenost Obrazek
Ruka > 120 mm
Od prvniho kloubu ke konctim
prsti
Ruka > 230 mm

Od zapésti ke konciim prstl
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vB
Koncetina Bezpetna vzdalenost Obrazek
Paze > 550 mm
Od lokte po konce prstt \E
Paze > 850 mm
Od ramenniho kloubu po konce
prsta
r
7
3.2.4.  Dosah dovnitf urcitého prostoru, prinik

Pokud je mozno dosdhnout k nebezpecnym mistim otvorem, musi byt
dodrzeny minimalni bezpe¢né vzdalenosti stanovené v tabulkach 3 a 4.

Konstrukeni dily pohybujici se navzajem proti sobé nebo pohybujici se
proti pevnym cCastem se nepovazuji za nebezpe¢na mista za predpo-
kladu, ze vzdalenost mezi nimi nepfesahuje 8 mm.

Kromé¢ téchto pozadavki musi vozidla vybavena obkroénym sedadlem
a ftiditky spliovat pozadavky normy EN 15997:2011 pro pohyblivé

Casti.

Tabulka 3

Bezpecné vzdalenosti u podélnych otvorti a rovnobéznych otvora

a je nejmensi Sitka otvoru

b je bezpetna vzdalenost od nebezpecného mista

Ko ec prstu

Prst Ruka ke kloubu palce

Paze k podpazi

4<a<i 8<a<12|12<a<20|20<a<30

30 < a < 135 maxi-
malné

> 135

b > 120 b > 200

b > 850
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3.255.

3.2.6.

3.2.7.

Tabulka 4

Bezpecné vzdalenosti u ¢tvercovych nebo kruhovych otvori

a je prumér nebo délka strany otvoru

b je bezpecna vzdalenost od nebezpecného mista

Konec prstu

Prst

Ruka ke kloubu palce

Paze k podpazi

4<a<8 8 <a<12|12<a<25|25<a<40 40 < a < 250 maxi- | 250
malné
b>15 b >80 b >120 b > 200 b > 850 —
Bezpecné vzdalenosti od mista uskiipnuti
Misto uskiipnuti se nepovazuje za nebezpecné misto pro uvedenou ¢ast
téla, pokud nejsou vzdalenosti mensi, nez jsou vzdalenosti uvedené
v tabulce 5, a kdyz se zajisti, ze piilehld rozmérnéjsi ¢ast téla nemuiize
vniknout.
Tabulka 5

Koncetina Téelo Noha Chodidlo Paze Ruka;éls(tloub, Prst
Bezpecna 500 180 120 100 25
vzdalenost
Vyobrazeni

_

)@

Ovladaci zafizeni

Mezera mezi dvéma pedaly a otvory pro priuchod ovladacich zafizeni
se nepovazuji za mista s nebezpecim uskiipnuti nebo stiihnuti.

Zadni tiibodovy zavés
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3.2.7.1.

Za rovinou, ktera prochazi osou zdvihacich ty¢i systému téibodového
zaveésu, musi byt v kazdém bodé zdvihu zdvihacich ty¢i — s vyjimkou
useku 0,1 7 u horni a dolni polohy koncové polohy — dodrzena mini-
malni bezpec¢nostni vzdalenost 25 mm mezi pohyblivymi ¢astmi a u
Casti se vzajemnym stiihovym pohybem musi ztistat minimalni thel
30° nebo bezpecna vzdalenost 25 mm (viz obrazek 3). Zdvih n', zmen-
Seny o 0,1 n jak v horni, tak i v dolni koncové poloze je definovan
takto (viz obrazek 4). V ptipadé¢, Ze jsou spodni tahla pfimo ovladana
zdvihacim mechanismem, je referenéni rovina urCena stfedni pticnou
svislou rovinou téchto tahel.

Obrazek 3

<8mmnebo>25 il e

\._,-""‘-..,.—-.‘-

O

Vysvetlivky:

A = Zdvihaci rameno

B = Spodni tahlo tyci

C = Zdvihaci ty¢

D = Podvozek traktoru

E = Rovina prochazejici osami ¢ept zdvihacich ty¢i

F = Oblast volného pohybu zdvihaci tyce
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3.2.7.2.

3.2.7.3.

3.2.74.

3.2.75.

3.2.8.

3.2.8.1.

3.2.8.2.

3.2.8.3.

Obrazek 4

Pro zdvih n hydraulického zvedaku je dolni koncova poloha A spojo-
vaciho bodu spodniho tahla omezena na velikost ,,14* v souladu s poza-
davky stanovenymi v normé ISO 730:2009; horni koncova poloha B je
omezena maximem zdvihu hydrauliky. Zdvih n’ odpovida zdvihu
n zmenSenému v horni i v dolni koncové poloze o 0,1 n, a vytvaii
tak svislou vzdalenost mezi A’ a B'.

Dale musi byt v rozsahu zdvihu »n' dodrzena podél obrysu zdvihacich
ty¢i minimalni bezpecéna vzdalenost 25 mm od pfilehlych &asti.

Pokud se pro tfibodovy zavés uziva spojovacich zafizeni, ktera nevy-
zaduji pfi spojovani piitomnost osoby mezi traktorem a pfipojovanym
strojem (napft. rychlospojka), pozadavky bodu 3.2.7.3 se nepouziji.

Pro nebezpecna mista pfed rovinou vymezenou v prvni vété bodu
3.2.7.1 je tieba uvést v navodu pro obsluhu zvlastni informace.

Piedni tiibodovy zaveés

V kazdé poloze zdvihu n zvedaku — s vyjimkou useku 0,1 » u horni
a dolni polohy — musi byt mezi pohyblivymi ¢astmi dodrzena bezpecna
vzdalenost nejméné 25 mm a u Casti se stithovym pohybem vytvare-
jicim zménu thlu musi zdstat thel nejméné 30° nebo bezpecnad vzda-
lenost 25 mm. Zdvih »n' odpovidd zdvihu n zmenSenému o 0,1 n
v horni i v dolni koncové poloze a je vymezen dale (viz obrazek 4).

Pro zdvih hydraulického zvedaku n je dolni koncova poloha A spojo-
vaciho bodu spodniho tdhla omezena normou ISO 8759 Cast 2 z biezna
1998 na velikost ,,14*; horni koncova poloha B je omezena maximem
zdvihu hydrauliky. Zdvih n’' odpovida zdvihu n zmensenému v horni
i v dolni koncové poloze o 0,1 n, a vytvaii tak svislou vzdalenost mezi
A" a B

Pokud se pro spodni tahlo pfedniho tfibodového zavésu uziva spojo-
vacich zatizeni, ktera nevyzaduji pfi spojovani piitomnost osoby mezi
traktorem a pfipojovanym strojem (napt. rychlospojka), nepouziji se
pozadavky bodu 3.2.8.1 v dosahu poloméru 250 mm od bodd, ve
kterych jsou spodni tdhla pfipojena na traktor. V kazdém ptipadé je
vSak tfeba v rozsahu definovaného zdvihu n' dodrzet podél obrysu
zdvihacich ty¢i / zdvihacich valcu bezpetnou vzdalenost minimalné
25 mm od pfilehlych ¢asti.
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3.2.9.

3209.1.

3.29.2.

3.2.93.

3294,

3.2.95.

3.2.10.
3.2.10.1.

Sedadlo fidi¢e a jeho okoli

Pokud je fidi¢ na svém misté a sedi, musi byt veskeré¢ body uskiipnuti
¢i stithnuti mimo dosah jeho rukou a nohou. Tyto pozadavky se pova-
zuji za splnéné pii dodrzeni nasledujicich podminek:

Sedadlo fidice se umisti ve stiednim bodu rozsahu podélného i vysko-
vého nastaveni. Meze dosahu fidi¢e se rozdéluji do dvou zén A a B.
Stied kulového prostoru téchto zén lezi 60 mm pied a 580 mm nad
bodem indexu sedadla (SIP) (viz obrazek 5). Zéna A je tvofena kouli
o poloméru 550 mm, zéna B lezi mezi touto kouli a kouli o poloméru
1 000 mm.

Obrdazek 5

Zona B ~ Koule

L

Vztazny bod sedadla
(SIP)

U mist s nebezpeCim uskiipnuti nebo stiihnuti musi byt dodrzena
bezpecna vzdalenost 120 mm v z6né A a 25 mm v zéné B, pficemz
musi byt dodrzen minimalni thel 30° u ¢asti ménicich thel vzéjemnym
stithovym pohybem.

V z6né A je tieba respektovat pouze takova mista s nebezpecim uskiip-
nuti nebo stiihnuti, ktera vznikaji ¢astmi ovladanymi vnéjs§im zdrojem
energie.

Pokud vznikne z divodu piitomnosti konstrukénich casti piilehlych
sedadlu nebezpe¢né misto, musi byt dodrzena bezpecna vzdalenost
minimalné 25 mm mezi konstrukéni ¢asti a sedadlem. Mezi opéradlem
sedadla a vzadu umisténymi konstruk¢nimi Castmi nevznikd nebez-
pec¢né misto, pokud jsou pfilehlé casti hladké a opéradlo sedadla je
zaobleno a nema zadné ostré body.

Prevodovky a ostatni soucasti a prislusenstvi vozidla vytvarejici hluk,
vibrace a/nebo teplo musi byt izolovany od sedadla fidice.

Sedadlo spolujezdce (pokud existuje)

Pokud by mohly byt konstrukénimi ¢astmi ohrozeny nohy, je tieba
zajistit ochranna zatizeni v polokulové zoné o poloméru 800 mm od
pfedniho okraje sedaku smérem dola.
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3.2.10.2. Podle popisu v bodu 3.2.9 (viz obrazek 6) musi byt nebezpeéna mista
v zonach A a B chranéna uvnit kulového prostoru se stiedem lezicim
670 mm nad stfedem piedniho okraje sedadla spolujezdce.

Obrazek 6

Koule

3.2.11. Traktory kategorii T2/C2, T4.1/C4.1 a T4.3/C4.3

3.2.11.1. U traktora kategorii T2/C2, T4.1/C4.1 a T4.3/C4.3 se nepouZiji poza-
davky bodu 3.2.9 na z6énu pod rovinou sklonénou 45° dozadu a umis-
ténou napii¢ ke sméru pohybu, ktera probiha bodem nachazejicim se
230 mm za bodem indexu sedadla (SIP) (viz obrazek 7). Pokud je
v této zoné jakékoliv nebezpeéné misto, je tieba na traktoru umistit
odpovidajici varovani.

Obrazek 7

. —

/'/Kulovit}?

8 Vztazny bod sedadla
Ll (SIP)

3.2.12. Rizeni a vykyvnd naprava

Navzajem se pohybujici dily nebo dily pohybujici se viéi pevnym
Castem musi byt ochranény, pokud lezi v oblasti vymezené v bodech
3.2.9 a 3.2.10.

Pokud je vozidlo fizeno kloubové, musi byt v oblasti dotcené
vzajemnym pohybem obou c¢asti vozidla trvalé a zietelné oznaceni,
které obrazkovymi znackami nebo textem upozoriuje, Ze je nepfipustné
vstupovat do nechranéné oblasti vzajemného pohybu obou casti
vozidla. Odpovidajici Gdaje musi byt uvedeny v navodu k obsluze.
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3.2.13.

3.2.14.
3.2.14.1.

3.2.14.2.

Hnaci hiidele spojené s traktorem

Hnaci hiidele (napt. k nahonu na vSechna kola), které se mohou otacet
pouze za jizdy, musi byt chranény, pokud jsou umistény v oblasti
vymezené v bodech 3.2.9 a 3.2.10.

Volny prostor hnanych kol

Volny prostor hnanych kol u traktor bez uzaviené kabiny musi pfi
montazi pneumatik nejvétsiho rozméru odpovidat rozméram uvedenym
na nasledujicim obrazku 8 a v tabulce 6.

Obrazek 8

Podbéh kola

A
]
CRRLEIT FEIIEE

——

]
Nejuzsi rozchod _‘I
Tabulka 6
Kategorie T1/C1, T3/C3 a T4.2/C42 | Kategorie T2/ CZC’ 4?34'” CalaTa3/
a h a h
mm mm mm mm
40 60 15 30

Volny prostor hnanych kol mensi nez podle obrazku 8 a tabulky 6 je
piipustny jako doplnék k oblastem podle bodu 3.2.9 a 3.2.10 u traktora
kategorii T2/C2, T4.1/C4.1 a T4.3/C4.3, pokud podbéhy kol slouzi i ke
stirani ulpélé zeminy.

Zvlastni pozadavky na ochranni zarizeni

Ochranna zafizeni, a zejména ochranna zafizeni se svislou vyskou od
zem¢ do 550 mm, jejichz pouziti jako pfistupovych schudkt nelze pii
bézném provozu zabranit, musi byt konstruovana tak, aby odolala
svislému zatizeni 1200 N. Soulad s timto pozadavkem se kontroluje
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5.2.

5.2.1.

5.2.2.

5.23.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

6.2.

6.3.

6.4.

pomoci zkousky uvedené v ptiloze C normy ISO 4254-1:2013 nebo
rovnocennou metodou, kterd spliuje tatdz kritéria prijatelnosti zkousky.

Kapota motoru

Zavésena kapota motoru musi byt otevirana pouze za pouziti nafadi
(uvolnovaci mechanismus umistény v kabiné je pfijatelny) a samojisti-
ciho mechanismu, pokud je uzaviena.

Bocni kryty musi byt upevnény jako:

Pevné ochranné kryty uchycené svary nebo Srouby a svorniky a které
je mozno oteviit pouze za pouziti nafadi. Pevné ochranné kryty nesmi
zustat na misté, pokud chybi upeviovaci prvky;

nebo

Zavésené ochranné kryty, které lze oteviit pouze za pouziti naradi,
a pokud jsou uzavieny, jsou automaticky zajistény;

nebo

Ochranné kryty, jejichz otevieni je propojeno s otevienim kapoty
a které mohou byt otevieny pouze s pouzitim nafadi.

Musi byt instalovany doplikové ochranné prvky, pokud pod kapotou
motoru existuji systémy k sefizeni, 4drzbé nebo odruseni, které mohou
byt ovladany pouze za chodu motoru.

Musi existovat mechanickd podpiirnd zafizeni nebo hydraulicka zajis-
tovaci zafizeni (napiiklad podpéry nebo plynové pruziny), aby se
zabranilo padu kapoty motoru po otevfeni.

Musi existovat zafizeni usnadiiujicich bezpe¢né zachazeni s kapotou
(naptiklad madla, lana nebo ¢asti samotné kapoty vhodné zformované
pro lepsi uchopeni) bez nebezpeci rozdrceni a narazu nebo bez pouziti
nadmérné namahy.

Otvory kapoty motoru musi byt oznaCeny piktogramy podle piilohy
XXVI a v navodu k obsluze musi byt uveden navod k pouziti.

Horké povrchy

Horké povrchy, na které mize obsluha dosdhnout pii bézném provozu
traktoru, musi byt zakryty nebo izolovany. Plati to pro horké povrchy
nachazejici se pobliz schudkt, madel, drzadel a nedilnych soucasti
traktoru, které slouzi k nastupovani a kterych je mozné se nechténé
dotknout, a ¢asti ptimo dostupné ze sedadla fidi¢e (napiiklad hnaci
hridel ptevodovky v traktorech, které nejsou vybaveny plosinou).

Tento pozadavek je splnén vhodnym umisténim pevného ochranného
krytu nebo bezpecnou vzdalenosti, aby byly oddéleny ¢i tepelné izolo-
vany horké povrchy vozidla.

Kontakt s ostatnimi horkymi povrchy, které nejsou zvlasté nebezpecné,
nebo témi, které mohou byt nebezpec¢né pouze ve zvlastnich situacich
pouziti, které jde nad ramec bézného pouziti, musi byt oznacen pikto-
gramy podle piilohy XXVI a uveden v navodu k obsluze.

Kromé toho musi vozidla vybavend obkro¢nym sedadlem a fiditky
spliiovat pozadavky normy EN 15997:2011 tykajici se horkych
povrchti.
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PRILOHA XVIII

Pozadavky pouzitelné na body ukotveni bezpecnostnich pasi

A. OBECNE POZADAVKY

1.1. Pokud je vozidlo kategorie T nebo C vybaveno ochrannou konstrukci pii
prevraceni, musi byt tato konstrukce vybavena body ukotveni bezpe¢nost-
nich past, které splituji normu ISO 3776-1:2006.

1.2. Kromé toho musi body ukotveni bezpecnostnich past spliiovat pozadavky
stanovené v jednom z bodi B, C nebo D.

B. DODATECNE POZADAVKY POUZITELNE NA BODY UKOTVENI
BEZPECNOSTNICH PASU (ALTERNATIVA K POZADAVKUM
STANOVENYM V BODECH C A D)

1. Oblast pisobnosti

1.1. Bezpecnostni pasy jsou jednim ze zadrznych systému obsluhy pouzivanych
pro zabezpeceni fidice v motorovém vozidle.

Tento doporuceny postup stanovi minimalni pozadavky na vykonnost
a zkousky pro ukotveni pro zemédélské a lesnické traktory.

Pouzije se na ukotveni bfisniho zadrzného systému.

2. Vysvétleni termind pouzitych p¥i zkouSeni vykonnosti

2.1. Soupravou bezpecnostniho pasu se rozumi jakykoli popruh nebo pés piipev-
nény pies bficho nebo oblast panevniho pletence a urceny k zajisténi osoby
ve vozidle.

2.2. Rozsifujicim bezpecnostnim pdasem se rozumi kazdy popruh, pas nebo
podobné zatizeni, které pomaha pii pfemisténi zatizeni bezpecnostniho pasu.

2.3. Ukotvenim se rozumi bod, kde je souprava bezpecnostniho pasu mechanicky
pfipojena k sedadlu nebo traktoru.

2.4. Uchycenim sedadla se rozumi veskeré zprostfedkujici pfislusenstvi (napfi-
klad smyky) pouzivané k piipevnéni sedadla k pfislusné casti traktoru.

2.5. Zadrznym systémem obsluhy se rozumi celkovy systém sestavajici ze sestavy
bezpecnostnich past, sedadla, ukotveni a rozsifeni, ktery pienasi zatizeni
bezpecnostniho pasu na traktor.

2.6. Pouczitelné soucasti sedadla zahrnuji vSechny soucasti sedadla, jejichz hmot-
nost by mohla pfispét k zatizeni uchyceni sedadla (ke konstrukci vozidla)
pfi pievraceni.

3. ZKkuSebni postup

Tento postup se pouzije na systém bodl ukotveni bezpecnostnich past,
ktery je k dispozici fidi¢i nebo jiné osobé kromé fidi¢e pfepravované v trak-
toru.

V tomto postupu jsou uvedeny pro body ukotveni pouze statické zkousky.

Pokud pro danou ochrannou konstrukci vyrobce poskytuje vice nez jedno
sedadlo s totoznymi souéastmi, které pienaseji zatizeni z bodu ukotveni
bezpec¢nostniho pasu na uchyceni sedadla k traktoru na podlaze ROPS
nebo podvozku traktoru, je zkuSebni stanice opravnéna podrobit zkousce
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3.1.

3.2

Sedadlo musi byt pii zkouskach na svém misté a byt pfipevnéno k upeviio-
vacimu bodu na traktoru s pouzitim veSkerého zprostiedkujiciho pfisluSen-
stvi (napiiklad odpruzeni, smyky atd.) stanovené¢ho pro kompletni traktor.
Nesmi byt pouzito zadné dodateéné nestandardni pfislusenstvi pfispivajici
k pevnosti konstrukce.

Mél by byt urCen scénai nejnepiiznivéjsiho piipadu zatizeni pro zkouSeni
vykonnosti bodii ukotveni bezpec¢nostnich past pfi zohlednéni téchto bodui:

— Jsou-li hmotnosti alternativnich sedadel srovnatelné, budou muset
mnohem vy$§imu zkuSebnimu zatizeni odolat ta sedadla, kterd maji
body ukotveni bezpecnostnich past, jez pienaseji zatéz prostiednictvim
konstrukce sedadla (napf. prostiednictvim systému odpruzeni a/nebo
smyktl). Proto budou pravdépodobné predstavovat nejnepiiznivejsi
pfipad. Jsou-li hmotnosti alternativnich sedadel srovnatelné, budou
muset mnohem vyssimu zkuSebnimu zatizeni odolat ta sedadla, ktera
maji body ukotveni bezpecnostnich pésti, jez prenaseji zatéz prostiednic-
tvim konstrukce sedadla (napi. prostrednictvim systému odpruzeni
a/nebo smykt). Proto budou pravdépodobné predstavovat nejnepiizni-
v¢jsi pripad.

— Pokud bude pouzité zatizeni prochazet skrze upevnéni sedadla
k podvozku vozidla, sedadlo by se mélo sefidit podélné, aby bylo
dosazeno minimalni miry prekryti smyki/kolejnic upevnéni. K tomu
obvykle dochazi, kdyz je sedadlo uplné sklopeno dozadu, ale pokud
je u nékterych typti montaze na vozidlech omezena moznost sklopeni
sedadla dozadu, mlze nejneptiznivéjsi piipad polohy pro zatizeni pred-
stavovat uplné sklopeni sedadla dopiedu. Vyzaduje se pozorovani miry
pohybu sedadla a ptekryti smykut/kolejnic upevnéni. Pokud bude pouzité
zatizeni prochazet skrze upevnéni sedadla k podvozku vozidla, sedadlo
by se mélo sefidit podélné, aby bylo dosazeno minimélni miry prekryti
smyki/kolejnic upevnéni. K tomu obvykle dochézi, kdyz je sedadlo
uplné sklopeno dozadu, ale pokud je u nékterych typi montaze na
vozidlech omezena moznost sklopeni sedadla dozadu, miize nejneprizni-
vé&j8i ptipad polohy pro zatizeni predstavovat plné sklopeni sedadla
dopfedu. Vyzaduje se pozorovani miry pohybu sedadla a prekryti
smykti/kolejnic upevnéni.

Body ukotveni musi byt schopny odolat zatizeni pusobicimu na systém
bezpecnostnich pasti pomoci zafizeni, jak je znazornéno na obrazku 1.
Aby byla tato podminka zkousky splnéna, body ukotveni bezpecnostnich
past musi byt schopny odolat témto zkuSebnim zatizenim se sedadlem
nastavenym do nejnepfiznivéjsi polohy jeho podélného nastaveni. Pokud
nerozpoznala, zkuSebni zatizeni musi byt pouzito se sedadlem uprostied
rozsahu jeho podélného nastaveni. V piipadé zavéSeného sedadla se sedadlo
nastavi do stfedu zdvihu systému odpruzeni, pokud to neni v rozporu s jasné
uvedenym pokynem vyrobcem sedadla. Pokud existuji zvlastni pokyny pro
nastaveni sedadla, musi byt dodrzeny a zminény v protokolu.

Poté, co je uplatnéno zatizeni na systém sedadla, zafizeni pro puasobeni
zatizeni nesmi byt pfemisténo, aby kompenzovalo jakékoli zmény, jez
mohou nastat v Ghlu piisobeni zatiZeni.

Zatizeni smérem doptedu

Musi byt pouzita tazné sila ve sméru dopfedu a nahoru pod thlem 45° + 2°
k vodorovné roving, jak je znazornéno na obrazku 2. Body ukotveni musi
byt schopny odolat sile 4 450 N. V pftipadé¢, ze je sila ptisobici na soupravu
bezpecnostnich pasti pfenaSena na podvozek vozidla prostiednictvim
sedadla, upevnéni sedadla musi odolat této sile plus dodatecné sile Ctyfikrat
veétsi, nez je gravitacni sila, na hmotnost vSech pouzitelnych soucésti
sedadla, pusobici v whlu 45° + 2° k vodorovné roviné¢ smérem dopiedu
a nahoru, jak je znazornéno na obrazku 2.

Zatizeni smérem dozadu

Musi byt pouzita tazna sila ve sméru dozadu a nahoru pod uhlem 45° + 2°
k vodorovné roving, jak je znazornéno na obrazku 3. Body ukotveni musi
byt schopny odolat sile 2 225 N. V ptipad¢, Ze je sila pusobici na soupravu
bezpetnostnich past prenaSena na podvozek vozidla prostiednictvim
sedadla, upevnéni sedadla musi odolat této sile plus dodate¢né sile dvakrat
vetsi, nez je gravitacni sila, na hmotnost vSech pouzitelnych soucasti
sedadla, pasobici v uhlu 45° + 2° k vodorovné roviné smérem dozadu
a nahoru, jak je znazornéno na obrazku 3.
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Ob¢ tazné sily musi byt rozdéleny rovnomérné mezi body ukotveni.

3.3. Sila pro uvolnéni spony bezpeénostniho pasu (pokud je pozadovano vyrob-
cem)

Sponu bezpec¢nostniho pasu musi byt mozné oteviit maximalni silou 140
N po pouziti zatizeni. Tento pozadavek je splnén pro soupravy bezpecnost-
nich past, jez spliuji pozadavky predpisu EHK OSN ¢. 16 nebo smérnice
Rady 77/541/EHS (V).

3.4. Vysledek zkousky
Podminka pfijatelnosti

Trvala deformace jakékoli soucasti systému a oblasti ukotveni je pfijatelna
za pusobeni sil specifikovanych v bodech 3.1 a 3.2. Nesmi vSak dojit
k Zzadnému selhani umoznujicimu uvolnéni systému bezpecnostniho pasu,
soupravy sedadla nebo blokovaciho mechanismu sefizeni sedadla.

Zatizeni pro nastaveni nebo blokovani sedadla nemusi byt po pouziti
zkuSebniho zatizeni ovladatelné.

Obrazek 1

Zavizeni pro pusobeni zatiZeni

Pénovd pryz 25 mm

Tloust’ka pokrytd tkaninou

R 50

N .

Rozméry v mm ——-———e-— Alternativni konstrukce

Poznamka: Neuvedené rozméry jsou nepovinné pro ucely zkuSebniho zafizeni
a neovliviuji vysledky zkousky.

(") Smérnice Rady ze dne 28. Cervna 1977 o sblizovani pravnich predpisi ¢lenskych stati
tykajicich se bezpecnostnich pasii a zadrznych systémi motorovych vozidel (Uf. vést.
L 220, 29.8.1977, s. 95).
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Obrazek 2

Pusobeni zatiZeni smérem nahoru a dopfedu

Zkusebni zdtéz

G b s

Obrdazek 3

Pisobeni zatiZeni smérem nahoru a dozadu

Zkusebni zdréz

C. DODATECNE POZADAVKY POUZITELNE NA BODY UKOTVENI
BEZPECNOSTNICH PASU (ALTERNATIVA K POZADAVKUM
STANOVENYM V BODECH B A D)

Vozidla kategorii T a C vybavend body ukotveni bezpeCnostnich past, které
vyhovuji pozadavkiim stanovenym v norm¢ ISO 3776-2:2013, se povazuji za
spliujici pozadavky této piilohy.

D. DODATECNE POZADAVKY POUZITELNE NA BODY UKOTVENI
BEZPECNOSTNICH PASU (ALTERNATIVA K POZADAVKUM
STANOVENYM V BODECH B A C)

Vozidla kategorii T a C vybavena body ukotveni bezpecnostnich past, které byly
zkouseny a byl pro né vystaven protokol o zkousce na zakladé predpisu EHK
OSN ¢. 14, se povazuji za spliujici pozadavky této prilohy.

Vysvetlivky k priloze XVIII

() Kromé cislovani jsou pozadavky stanovené v bodé B totozné se znénim
standardniho kodexu OECD pro tfedni zkousky ochrannych konstrukci na
zemédelskych a lesnickych traktorech (statické testy), kodex OECD 2, edice
2015 z cervence 2014.
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PRILOHA XIX

Pozadavky pouZitelné na bezpefnostni pasy

1. Pokud je vozidlo kategorie T nebo C vybaveno ochrannou konstrukci pii
prevraceni, musi byt toto vozidlo vybaveno bezpecnostnimi pdsy a musi
splitovat normu ISO 3776-3:2009.

2. Jako alternativa k pozadavkiim stanovenym v bodé 1 se vozidla kategorii

T nebo C vybavena ochrannymi konstrukcemi pii pifevraceni, které byly
zkouSeny a byl pro né vystaven protokol o zkousce na zakladé predpisu
EHK OSN ¢. 16, povazuji za spliujici pozadavky této piilohy.
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PRILOHA XX

Pozadavky pouZzitelné na ochranu proti pronikajicim predmétim

1. Vozidla kategorii T a C vybavend pro pouziti v lesnictvi musi spliiovat
pozadavky na ochranu proti pronikajicim predmétim stanovené v normé
ISO 8084:2003.

2. Veskera ostatni vozidla kategorii T a C, pokud jsou vybavena ochranou proti

pronikajicim pfedmétim, musi spliiovat pozadavky bodu 1 ptedpisu EHK
OSN ¢. 43 (1), piilohy 14 tykajici se bezpe¢nostniho zaskleni.

(1) UK vést. L 230, 31.8.2010, s. 119
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2.2.

3.1

3.2.

PRILOHA XXI

Pozadavky pouZzitelné na vyfukové systémy

Definice

Pro ucely této prilohy se ,vyfukovym systémem™ rozumi kombinace
vyfukové trubky, expanzni komory a tlumice vyfuku a zatizeni k regulaci
zneCist'ujicich latek.

Obecné pozadavky

. Vyustka vyfukového potrubi musi byt umisténa tak, aby vyfukové plyny

nemohly pronikat do kabiny.

Casti vyfukové trubky, na které miZe obsluha dosihnout pii bé&zném
provozu traktoru, jak je popsano v bodé 6.1 prilohy XVII, musi byt chra-
nény pomoci jejich oddéleni, krytem nebo miizkou tak, aby se zamezilo
ptipadnému ndhodnému styku s horkymi povrchy.

Traktory kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1

Pro traktory kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1 se pouziji tyto pozadavky:

Velmi horké konstrukéni dily vyfuku musi byt chranény, jestlize jsou umis-
tény ve vzdalenosti do 300 mm (700 mm nad zemi) v horni Casti a ve
vzdalenosti do 150 mm ve spodni ¢asti pred referencni rovinou prochazejici
v pravém uhlu k podélné ose vozidla a stiedem nezatizené¢ho pedalu (spojky
a/nebo provozni brzdy) (viz obrazek 1). Boc¢né je prostor, ktery je tieba
ochranit, ohraniCen vné&j$im obrysem traktoru a vnéj$im obrysem vyfuko-
vého systému.

Velmi horké ¢asti vyfukového systému, které probihaji pod vstupnim schud-
kem, musi byt ve svislé projekci zakryty ochranou nebo musi byt jinak

tepelné chranény.

Obrazek 1

(rozméry v mm)

300
Vztazna rovina
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PRILOHA XXII

Pozadavky pouzitelné na navod k obsluze

1. Navod k obsluze musi splhovat pozadavky normy ISO 3600:1996,
s vyjimkou oddilu 4.3 (Oznaceni stroje).

2. Kromé toho musi navod k obsluze obsahovat pfislusné informace, pokud
jde o tyto oblasti:

a)

b)

<)

d)

¢)

g)

h)

)

k)

n)

0)

p)

q)

1)

t)

nastaveni sedadla a odpruzeni souvisejici s ergonomickou polohou
obsluhy vi¢i ovladacim zafizenim za ucelem minimalizace rizik
plynoucich z kmitani celého t¢la;

pouzivani a sefizovani systému vytdpéni, vétrani a klimatizace,
pokud existuje;

startovani a vypinani motoru, véetné zasad bezpe¢ného startovani/
zastaveni, vCetné pouziti rucni brzdy, nastaveni ovladacich zafizeni
na volnob¢h a vyjmuti klicku;

umisténi a zplsob otevirani nouzovych vychodu;

pokyny pro nastupovani do traktoru a vystupovéani z traktoru;
nebezpecnd oblast v blizkosti oto¢né hiidele kloubovych traktori;
pouziti ptipadnych specialnich nastroji;

bezpecné zpusoby oprav a udrzby, vetné ¢isténi a prace ve vyskach;
informace o intervalu pro kontrolu hydraulickych hadic;

pokyny tykajici se tazeni traktoru;

pokyny tykajici se postupti pro bezpeéné pouzivani zvedakl
a doporucenych bodt pro zvedani;

nebezpeci souvisejici s bateriemi a palivovou nadrzi;

zakazané pouzivani traktoru v piipadé nebezpeci prevraceni a tdaj,
ze uvedeny seznam neni vycerpavajici;

rizika, ktera souviseji s kontaktem s horkymi povrchy, véetné dalSich
rizik, naptiklad plnéni oleje nebo chladici kapaliny do zahtatych
motori nebo pirevodovych skiini;

uroven ochrany piipadné ochranné konstrukce proti padajicim pied-
métim;

uroven ochrany piipadné ochranné konstrukce pro obsluhu proti
pronikajicim pfedmétim;

varovny signal pii nebezpe¢i dotyku nadzemniho elektrického
vedeni;

zéasah bleskem;
pravidelné ¢isténi bocnich krytd proti rozstiiku;

rizika pro pneumatiky, v¢etné rizik spojenych s manipulaci s pneu-
matikami, opravami, pifehuSténim a montazi pneumatik;
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L)

w)

X)

\)

ac)

ad)

ae)

af)

ag)

zhorSeni stability pii pouziti pfipojenych tézkych zatizeni ve vysce;

riziko pfevraceni pfi jizdé po svazujicim se nebo nerovném povrchu;

preprava cestujicich pouze na schvalenych sedadlech pro cestujici;

pouzivani vozidla pouze fadné vyskolenou obsluhou;

informace o bezpeném zatizeni vozidla;

informace o tazeni: umisténi a podminky bezpec¢ného postupu;

informace o umisténi a podminkach pouziti izolatori baterii (mecha-
nicka zafizeni, elektrické vypinace nebo elektronické systémy);

pouzivani bezpe€nostnich pasu a jinych typu zadrznych systému
obsluhy;

u traktord se systémem automatického navadéni pfislusné pokyny
a bezpecnostni informace;

u vozidel se skladaci ROPS informace o bezpecném pouzivani skla-
daci ROPS vcetné operaci zdvihani/spousténi a zablokovani ve zdvi-
zené poloze;

u vozidel se skladaci ROPS varovani pied nasledky v pfipadé
prevraceni se slozenou ROPS;

u vozidel se skladaci ROPS popis situaci, kdy by mohlo byt nutné ji
slozit (napf. prace uvnité budovy, v sadu, chmelnici nebo vinici),
a upozornéni, ze ROPS by méla byt po dokonceni vyse uvedenych
kol znovu nasazena;

informace o umisténi mazacich mist, bezpe¢ném procesu mazani
a mazacich intervalech (denné/mési¢né/ro¢né);

informace o minimalnich pozadavcich na sedadla a jejich kompati-
bilitu s vozidlem za Ucelem splnéni prohlaSeni o kmitani stanove-
ného v bodé 1.5.

Dalsi informace tykajici se pfipojovani a odpojovani stroji namontova-
nych na traktoru, pfipojnych vozidel a vyménnych tazenych stroji a prace
S nimi

Navod k obsluze musi obsahovat nasledujici prvky:

a)

b)

upozornéni na nutnost piesné¢ dodrzovat pokyny uvedené v navodu
k obsluze namontovaného nebo tazeného stroje nebo piipojného
vozidla a pokyn nepouzivat kombinaci traktor — stroj nebo traktor —
piipojné vozidlo, pokud nejsou dodrzeny vsechny pokyny;

upozornéni na nutnost nepiiblizovat se k oblasti tiibodového zavésu
a sbéraciho zaveésného zafizeni (je-li namontovano) pii jejich ovladani;
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<)

d)

e)

g)

h)

i)

k)

m

el

0)

upozornéni, ze namontovany stroj je nutno spustit doli pied opus-
ténim traktoru;

rychlost vyvodovych hnacich htideld v zavislosti na namontovaném
stroji nebo tazeném vozidle;

pozadavek pouzivat pouze vyvodové hnaci htidele s pfiméfenymi
kryty a pfipevnit odpovidajici ochranu, pokud je kryt z traktoru odstra-
nén;

informace o hydraulickych spojovacich zafizenich a o jejich funkeci;

informace o maximalni nosnosti tfibodového zavésu a informace
o tom, jak pficné a vertikdlné upevnit tiibodovy zavés pro ucely
jizdy na vozovce;

informace o stanoveni celkové hmotnosti, zatizeni naprav, nejvyssim
zatizeni pneumatik a nezbytnych minimalnich zatézich;

informace o ur¢eném pouziti, instalaci, odstranéni a udrzbé piidavné
zatéze;

informace o brzdnych systémech piipojnych vozidel, které jsou
k dispozici, a o jejich slucitelnosti s tazenymi vozidly;

nejvyssi svislé zatizeni zadniho zavésu ve vztahu k velikosti zadnich
pneumatik a typu zavésu,

informace o pouziti nastrojii s vyvodovymi hnacimi hiideli a o tom, ze
technicky mozny sklon hfidelti zavisi na tvaru a velikosti hlavniho
krytu a chranéného prostoru, véetné konkrétnich pokynt a upozornéni
tykajicich se:

i) spojovani a uvoliovani vyvodovych htidelu;

ii) pouzivani nastrojii nebo stroji pfipojenych k zadnimu vyvodo-
vému hrideli;

iii) pfipadné pouziti vyvodovych hiideld typu 3 se zmensenymi
rozméry a nasledki a rizik zpusobenych zmensenim rozméru
ochranného krytu;

zopakované udaje o nejvyssich pripustnych hmotnostech tazeného
vozidla uvedené na povinném S§titku traktoru;

upozornéni na nutnost nepiiblizovat se k oblasti mezi traktorem
a tazenym vozidlem.

u traktort s namontovanym strojem informace pozadované v navodu
k obsluze tykajici se namontovaného stroje v souladu se smérnici
2006/42/ES.

Prohlaseni o hluku

V navodu k obsluze musi byt uvedena hodnota hluku v oblasti ucha
obsluhy méfena podle ptilohy XIII.
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6.1.
6.1.1.

6.1.2.

6.2.
6.2.1.

6.2.2.

Prohlaseni o kmitani

V navodu k obsluze musi byt uvedena hodnota urovné kmitani méfena
podle ptilohy XIV.

Provozni rezimy

Navod k obsluze musi obsahovat piislusné informace umoznujici
bezpecné pouzivani traktoru za téchto provoznich podminek:

a) prace s piednim nakladacem (riziko padajicich pfedméti);

b) pouziti v lesnictvi (riziko padajicich a/nebo pronikajicich predméti);

c) prace s namontovanymi nebo tazenymi postiikovaci plodin (riziko
nebezpecnych latek).

Zvlastni pozornost je nutno v navodu k obsluze vénovat pouzivani traktoru
v kombinaci s vySe uvedenym zafizenim.

Predni nakladac

V navodu k obsluze museji byt uvedena nebezpeCi souvisejici s praci
s pfednim nakladacem a musi byt vysvétleno, jak uvedenym nebezpecim
predchazet.

V navodu k obsluze museji byt oznaceny piichytné body na konstrukei
traktoru, pomoci kterych je nutno provadét montdz predniho nakladace,
a také velikost a jakost zafizeni, kterd se maji pouzivat. Pokud Zzadné
takové body nejsou k dispozici, musi byt v navodu k obsluze montaz
piedniho nakladace zakazana.

. U traktorti vybavenych programovatelnymi funkcemi hydraulického fizeni

musi byt uvedeny informace o zpisobu pfipojeni hydrauliky nakladace,
aby bylo mozné tuto funkci vypnout.

Pouziti v lesnictvi
V piipadé pouziti zemédélského traktoru v lesnictvi existuji tato zndma

nebezpeci:

a) padajici stromy, napiiklad v pfipadé, Ze je vzadu na traktoru namon-
tovan zadni drapakovy jefab;

b) pfedméty pronikajici do kabiny obsluhy, zejména v ptipadé, ze je
v zadni ¢asti traktoru namontovan navijak;

c) padajici predméty, jako jsou vétve, kulatiny nebo kmeny;

d) prace na piikrém svahu nebo v nerovném terénu.

Navod k obsluze musi obsahovat nasledujici informace tykajici se:

a) existence nebezpeci popsanych v bodu 6.2.1;

b) pripadnych volitelnych zafizeni pro feSeni uvedenych nebezpeci;

c¢) prichytnych bodi na traktoru, ke kterym lze pfipevnit ochranné
konstrukce, vcetné velikosti a jakosti zafizeni, ktera se maji pouzivat;
pokud nejsou k dispozici zadné prostiedky pro pfipevnéni piiméfenych
ochrannych konstrukci, je nutno tuto informaci uvést;
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6.3.

d) namontovanych ochrannych konstrukei, které mohou byt tvoieny
ramem chranicim pracoviSté¢ obsluhy pied padajicimi stromy nebo
(sitovymi) miizkami pted dvitky, stiechou a okny kabiny;

e) urovné ochranné konstrukce proti padajicim predmétim, pokud je
namontovana.

Posttikovace plodin (ochrana proti nebezpe¢nym latkam):

.V ptipad¢ pouziti zemédélského traktoru s postrikovaci plodin existuji tato

znama rizika:

a) rizika souvisejici s postiikovanim nebezpecnych latek traktorem
vybavenym kabinou, ¢i traktorem bez kabiny;

b) rizika souvisejici s nastupem do kabiny a vystupem z kabiny béhem
postiikovani nebezpeénych latek

c) rizika souvisejici s moznou kontaminaci pracovniho prostoru;

d) rizika souvisejici s Cisténim kabiny a udrzbou vzduchovych filtrd.

. Navod k obsluze musi obsahovat nasledujici informace tykajici se:

a) existence alespon rizik popsanych v bodu 6.3.1;

b) Grovné ochrany proti nebezpeénym latkam, kterou poskytuje kabina
a filtr. Konkrétné musi byt uvedeny informace pozadované podle
norem EN 15695-1:2009 a EN 15695-2:2009/AC 2011.

c) vybéru a cisténi vzduchového filtru kabiny a o intervalech jeho
vymény pozadovanych k tomu, aby se zajistila nepfetrzitd ochrana,
véetné zpusobu, jak provadét tyto tkoly bezpecné a bez ohrozeni
zdravi;

d) udrzovani pracovniho prostoru bez kontaminace, zejména pokud se
traktor pouziva v kombinaci s osobnimi ochrannymi prostiedky;

e) upozornéni, ze bezpetné postiikovani vyzaduje zajisténi souladu
s etiketou nebezpecné latky a instrukcemi pro namontovany nebo
tazeny postiikovac.
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PRILOHA XX1II

Pozadavky pouZitelné na ovladaci zafizeni, véetné bezpecnosti a spolehlivosti
ovladacich systémi a zaf¥izeni pro nouzové a automatické zastaveni

SEZNAM DODATKU

Cislo dodatku Néazev dodatku

Obrazky

Komplexni elektronické systémy ovladani vozidel, které musi
splilovat ustanoveni ptilohy 6 piedpisu EHK OSN ¢&. 79

1.1.

1.2.

1.2.1.

1.2.2.

1.2.3.

Obecné pozadavky

Ovladaci zafizeni musi byt snadno pfistupnd a obsluhu, kterda musi byt
schopna uvadét je snadno a bez rizika v Cinnost, nesméji vystavovat
zadnému nebezpeci; musi byt navrzena a uspoiddana, popfipadé chra-
néna takovym zplsobem, aby bylo vylouceno jakékoli ndhodné sepnuti
nebo neumyslné spusténi pohybu ¢i jina Cinnost, ktera by mohla byt
nebezpecna.

» M1 Pokud jde o instalaci, umisténi, fungovani a oznaceni, musi ovla-
daci zafizeni vyhovovat odpovidajicim pouzitelnym pozadavkim stano-
venym v bodech 1.2.1 az 1.2.4. <« Odlisna feseni jsou pfipustna, pokud
vyrobce prokaze, ze jejich ucinek je pfinejmenSim rovnocenny poza-
davkiim stanovenym v této piiloze.

Ovladaci zafizeni, jako jsou volanty nebo fidici paky, fadici paky, ovla-
daci paky, kliky, pedaly a vypinade, musi byt zvolena, navrzena,
konstruovana a umisténa tak, aby jejich spoustéci sily, pfesuny, umis-
téni, zpusob obsluhy a barevné kodovani byly v souladu s normou ISO
15077:2008 a splnhovaly pozadavky stanovené v ptilohach A a C uvedené
normy.

Ruéni ovladaci zafizeni musi mit minimalni svétlou vysku v souladu
s odstavcem 4.5.3 normy ISO 4254-1:2013. Tento pozadavek se nepo-
uzije na ovladani dotykovych ovladacich zafizeni, napiiklad tlacitek
a elektrickych vypinacu.

Pedaly musi mit vhodnou velikost a byt dostate¢né prostorové oddélené.
Pedaly musi mit neklouzavy povrch a musi byt snadno Cistitelné.

Aby se zabranilo zmateni fidi¢e, pedaly spojky, brzdy a akceleratoru
musi fungovat a byt rozmistény stejné¢ jako u motorového vozidla,
s vyjimkou:

a) vozidel vybavenych sedlem a fiditky, u nichz se ma za to, ze spliuji
pozadavky normy EN 15997:2011 tykajici se ovladani akceleratoru
a rucniho ovladani spojky;

b) vozidel kategorie T nebo C, ktera pro svij pohyb vyzaduji trvalou
aktivaci pravého pedalu (napf. vozidla vybavena pedalem akcelera-
toru a plynule ménitelnym ptevodem nebo vozidla vybavena dvéma
pedaly pro pohyb vpied a vzad a hydrostatickym pievodem);
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1.2.4.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.6.

3.1

3.2.

¢) vozidel kategorie C s maximalni konstrukéni rychlosti nizsi nez 15
km/h a vybavenych ruc¢nimi pakami pro ovladani diferencidlového
fizeni.

V pfipad¢ traktort bez uzaviené kabiny musi byt omezena dostupnost
k vnitinim ovladacim zafizenim ze zemé¢; zejména musi byt vyloucena
moznost dosazeni vnitiniho ovladaciho zafizeni zadniho vyvodového
hiidele, zadniho ovladaciho zafizeni zvedaciho mechanismu téibodového
zavésu a jakéhokoli ovladaciho zafizeni pohonu zevnitf oblasti
vymezené svislymi rovinami prochazejicimi vnitinim okrajem blatnika
(viz obrazek 3).

Identifikace ovladacich zafFizeni

Symboly pouzivané pro identifikaci ovladacich zafizeni musi spliiovat
pozadavky stanovené v oddilu 1 pfilohy XXVI.

Jiné symboly nez symboly stanovené¢ v pfiloze XXVI mohou byt
pouzity k jinym ucéelim za pifedpokladu, ze je vylouceno nebezpeci
zamény se symboly podle zminéné ptilohy.

Symboly musi byt umistény na ovladacich zafizenich nebo v jejich
bezprostiedni blizkosti.

Symboly musi byt zndzornény zietelné proti pozadi.

Ovladaci zafizeni mohou byt oznacena piktogramy podle ptilohy XXVI
a v navodu k obsluze musi byt uveden navod k pouziti.

Bezpecné spusténi motoru

Nesmi byt mozné spustit motor, hrozi-li nebezpeci, ze by to mohlo
vyvolat nefizeny pohyb traktoru nebo nékterého stroje ¢i zafizeni
k nému piipojeného.

Pozadavek stanoveny v bod¢ 3 se pokldad4d za splnény, jestlize motor
nelze spustit, pokud nejsou splnény tyto podminky:

spojka je vySlapnutd a nejméné jedno z téchto ovladacich zafizeni
ptevodovky vozidla je v neutralni poloze:

— ovladaci paka zpatecky, nebo

— ftadici paka, nebo

— ovladaci paka zabéru.

V pripadé, ze je vozidlo vybaveno hydrostatickym pfevodem nebo
prevodem s hydrostatickou slozkou, se pozadavek stanoveny v bod¢
3.1, ze motor nesmi byt mozné spustit, pokud je vyslapnutd spojka,
vyklada tak, ze motor nesmi byt mozné spustit, pokud je ovladac
prevodovky v neutrdlni poloze nebo je odtlakovan.

V piipadé, Zze obsluha stojici na zemi (napt. vedle traktoru) muze spustit
motor a soucasné¢ spliiuje pozadavky zaruCujici bezpecné spusténi
motoru v souladu s bodem 3.1, musi se pro spusténi motoru uvést
v Cinnost jedno dalsi ovladaci zafizeni.
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3.3.

6.2.

6.2.1.

6.2.2.
6.2.2.1.

6.2.2.2.

Terminaly startéru motoru musi byt chranény, aby se zabranilo posunu
jeho elektromagnetti prostfednictvim jednoduchych nastroji (naptiklad
Sroubovaku).

Ovladaci zarizeni zastaveni motoru

Uvedenim tohoto zafizeni v ¢innost se motor musi zastavit bez potieby
delsiho manualniho usili; nesmi byt mozné, aby se motor znovu samo-
¢inné spustil.

Pokud neni ovladaci zafizeni zastaveni motoru kombinovano s ovladacim
zafizenim spousténi, musi byt kontrastné barevné odliSeno od pozadi
a ostatnich ovladacich zafizeni. Je-li timto ovladacim zafizenim tlacitko,
musi mit ¢ervenou barvu.

Ovladaci zafizeni uzavérky diferencialu

Pokud je toto ovladaci zafizeni instalovano, musi byt oznaceno. Musi
byt jasné vyznacena jeho funkce, pokud neni zfejma z polohy ovlada-
ciho zafizeni.

Ovladaci zarizeni zvedaciho mechanismu tiéibodového zavésu

Ovladaci zafizeni zvedaciho mechanismu tfibodového zavésu musi byt
nainstalovano (nainstalovana) zptsobem, ktery zajisti bezpe¢né vykona-
vani operaci zvedani a spousténi, nebo musi byt Gstroji, jimz se ke
zvedacimu mechanismu pfipojuje nafadi, opatieno automatickym spojo-
vacim zafizenim, aby mezi traktorem a pfipojenym nafadim nebyla
nutna pritomnost obsluhy. Pokud je toto ovladaci zafizeni instalovano
(jsou tato ovladaci zafizeni instalovana), musi byt oznaceno (oznacena).

Bezpecnostni pozadavky na zvedani a spousténi piipojeného naradi se
pokladaji za splnéné, jsou-li splnény tyto podminky:

Hlavni ovladaci zafizeni

Hlavni ovladaci zafizeni a veskera propojujici zafizeni se umist'uji nebo
ochraruji takovym zpisobem, aby byly mimo dosah obsluhy, ktera stoji
na zemi mezi traktorem a pfipojenym nafadim, nebo musi byt instalo-
vana vnéjsi ovladaci zafizeni.

Vnéjsi ovladaci zafizeni

Zadni vné&j8i ovladaci zafizeni tfibodového hydraulického zvedaciho
mechanismu, pokud je instalovano (jsou instalovdna), musi byt uspofa-
dano (uspotradana) takovym zpiisobem, aby je obsluha mohla uvadét
v ¢innost z mista, které je mimo zadni nebezpe¢ny prostor (viz obrazek
1). Tento pozadavek se poklada za splnény, pokud se ovladaci zafizeni
nachdzeji mimo oblast vymezenou svislymi rovinami prochdzejicimi
vnitinim okrajem blatnikl a:

(a) ve vodorovné vzdalenosti nejméné 550 mm od osy vyvodového
htidele nebo, pokud to neni technicky mozné, na vngjsi strané blat-
niku/narazniku;

(b) v maximalni vysce 1 800 mm od zemé nebo, pokud to neni tech-
nicky mozné¢, 2 000 mm.

Predni vnéjsi ovladaci zafizeni tfibodového zvedaciho mechanismu musi
byt umisténo (umisténa) mimo predni nebezpecny prostor (viz obrazek
2) a v maximalni vySce 1800 mm nad zemi nebo, pokud to neni
technicky mozné, 2 000 mm;
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6.2.2.3.

6.2.2.4.

6.2.3.

6.2.4.

7.2.

7.3.

7.4.

7.4.1.

7.4.2.

7.4.3.

7.4.4.

hydraulicky zvedaci mechanismus tfibodového zavésu se uvadi v ¢innost
ovladacim zafizenim (ovladacimi zafizenimi), které¢ (kterad) omezuje
(omezuji) rozsah pohybu na maximaln¢ 100 mm pii kazdém uvedeni
ovladaciho zafizeni v ¢innost. Méficimi body jsou v tomto pfipadé body
pfipojeni na spodnich ramenech tiibodového zavésu,

nebo

zvedaci mechanismus tiibodového zavésu se uvadi v Einnost pomoci
ovladaciho zafizeni (ovladacich zatizeni), které (ktera) pracuje (pracuji)
na ,,principu samoc¢inného navraceni do vychozi polohy*.

Traktory kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1

V ptipadé traktoru kategorii T2/C2 a T4.1/C4.1 musi byt hlavni ovladaci
zafizeni umisténo (umisténa) pied svislou rovinou prochazejici referen-
¢nim bodem sedadla (S), pficemz sedadlo je ve stfedni poloze.

Odlisna feseni jsou piipustna, pokud vyrobce prokaze, ze jejich Gcinek
je pfinejmensim rovnocenny pozadavkim stanovenym v bodech 6.2.1 az
6.2.3.

Ovladaci zatizeni vyvodového hiidele

Ovladaci zafizeni vyvodového hiidele musi byt navrzeno (navrzena)
takovym zpusobem, aby bylo vylouceno netimyslné uvedeni v ¢innost.

Ovladaci zafizeni vyvodového hiidele musi byt jasné oznaceno (ozna-
Cena) zlutou barvou a nesmi byt mozné je zaménit s jinym ovladacim
zatizenim (jinymi ovladacimi zafizenimi), pokud existuje (existuji) (napf.
ovladaci zafizeni tfibodového zavésu, ovladaci zafizeni hydrauliky).

Neni mozné spustit motor s vyvodovym hiidelem v zabéru.

Vzdy musi byt mozné vypnout vyvodovy hiidel z pozice fidice. Tento
pozadavek se pouzije rovnéz na piislusné vnéjsi ovladaci zafizeni
vyvodového hiidele, pokud je takové zafizeni namontovano. Vypnuti
musi byt vzdy prioritnim ovladacim zafizenim.

Dodatecné pozadavky na vnéjsi ovladaci zafizeni vyvodového hiidele,
pokud je takové zafizeni namontovano

Ovladaci zafizeni spousténi musi fungovat alesponn prvni tii sekundy
uvedeni v ¢innost na ,,principu samoc¢inného navraceni do vychozi polo-
hy*.

Doba mezi uvedenim ovladaciho zafizeni (ovladacich zafizeni) v ¢innost
a planovanou funkci nesmi byt delsi nez doba, kterou technicky systém
vyvodového hiidele potiebuje pro zapnuti a vypnuti. Je-li tato doba
prekrocena, je pohon vyvodového hiidele automaticky deaktivovan.

Neni povolena interakce mezi vnéj$im ovladacim zafizenim (vné&jSimi
ovladacimi zafizenimi) vyvodového htidele a ovladacim zafizenim (ovla-
dacimi zafizenimi) vyvodového hfidele v pozici sedadla obsluhy.

Zadni vngjsi ovladaci zafizeni vyvodového hiidele, pokud je instalovano
(jsou instalovana), musi byt uspofadano (uspotadana) takovym zputso-
bem, aby je obsluha mohla uvadét v ¢innost z mista, které je mimo
zadni nebezpecny prostor (viz obrazek 1). Tento pozadavek se poklada
za splnény, pokud se vné&jsi ovladaci zafizeni nachazi mimo oblast
vymezenou svislymi rovinami prochazejicimi vnitinim okrajem blatnika
a:
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7.4.5.

7.4.6.

7.4.6.1.

8.2.

(a) ve vodorovné vzdalenosti nejméné 550 mm od osy vyvodového
hiidele nebo, pokud to neni technicky mozné, na vnéjsi strané blat-
niku/narazniku;

(b) v maximalni vysce 1 800 mm od zemé nebo, pokud to neni tech-
nicky mozné, 2 000 mm.

Pfedni vnéjsi ovladaci zafizeni vyvodového htidele, pokud je instalo-
vano (jsou instalovana), musi byt umisténo (umisténa) mimo predni
nebezpecny prostor (viz obrazek 2) a v maximalni vysce 1 800 mm
nad zemi nebo, pokud to neni technicky mozné, 2 000 mm.

htidele musi byt umisténo mimo nebezpecné zony uvedené na obrazcich
a2

hridele musi soucasné zastavit tiibodovy zvedaci mechanismus, nejsou-
li splnény pozadavky stanovené v bodé 6.2.2.4 v souladu s bodem 6.2.4.

Dalkové (dalkova) ovladaci zafizeni ventila

Zadni dalkové (dalkova) ovladaci zafizeni ventilt, pokud je instalovano
(jsou instalovana), musi byt uspofadano (uspofadana) takovym zpuso-
bem, aby je obsluha mohla uvadét v Cinnost z mista, které je mimo
zadni nebezpecny prostor (viz obrazek 1). Tento pozadavek se poklada
za splnény, pokud se vnéjSi ovladaci zafizeni nachdzi mimo oblast
vymezenou svislymi rovinami prochazejicimi vnitinim okrajem blatnika
a:

(a) ve vodorovné vzdalenosti nejméné 550 mm od osy vyvodového
hiidele nebo, pokud to neni technicky mozné, na vné&jsi strané blat-
niku/narazniku;

(b) v maximalni vysce 1 800 mm od zemé nebo, pokud to neni tech-
nicky mozné, 2 000 mm.

Piedni dalkové (dalkova) ovladaci zafizeni ventilli, pokud je instalovano
(jsou instalovana), musi byt umisténo (umisténa) mimo pfedni nebez-
pecny prostor (viz obrazek 2) a v maximalni vysce 1 800 mm nad zemi
nebo, pokud to neni technicky mozné, 2 000 mm.

Ovlada¢ pritomnosti obsluhy (OPC)
OPC pro parkovaci brzdu

Vorzidla kategorii T a C, s vyjimkou vozidel vybavenych obkro¢nym
sedlem a fiditky, ktera vyzaduji aktivni pozici pii jizdé, musi byt
vybavena zvukovymi a vizudlnimi poplasnymi signaly, které varuji
obsluhu, kdyz opusti misto fidi¢e a parkovaci brzda nebyla pouzita.
Tyto zvukové a vizualni poplasné signaly musi byt aktivovany poté,
co bylo zjisténo, Ze obsluha se nachazi mimo misto fidi¢e a parkovaci
brzda nebyla pouzita. Casovy limit poplachu musi byt nejmén& 10
sekund. Poplach se musi vyfadit z ¢innosti poté, co bylo zjisténo, ze
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9.1.1.

9.2.

10.

11.

obsluha se nachazi opét na misté fidice v tomto ¢asovém limitu nebo
pokud byla v tomto ¢asovém limitu pouzita parkovaci brzda.

Vozidla, ktera vyzaduji aktivni pozici pfi jizdé, musi byt vybavena
zvukovymi a vizualnimi poplasnymi signaly, které varuji obsluhu,
kdyz opusti misto fidice, vozidlo stoji a parkovaci brzda nebo parkovaci
zamek nebyly pouzity. Tyto zvukové a vizudlni poplasné signaly musi
byt aktivovany poté, co bylo zjisténo, ze obsluha se nachazi mimo misto
fidi¢e a parkovaci brzda nebo parkovaci zamek nebyly pouzity. Casovy
limit poplachu musi byt nejméné 10 sekund. Poplach se musi vytadit
z Cinnosti poté, co bylo zjisténo, ze obsluha se nachdzi opét na misté
fidice v tomto casovém limitu nebo pokud byly v tomto ¢asovém limitu
pouzity parkovaci brzda nebo parkovaci zamek.

OPC pro vyvodovy htidel

U vozidel kategorii T a C musi byt stacionarni vyvodovy htidel akti-
vovan prostfednictvim tmyslného pokynu obsluhy, kdyz traktor neni
v pohybu.

Pokud obsluha opusti misto fidice a vyvodovy hiidel je aktivovan
a vozidlo neni v pohybu, vyvodovy htidel se musi automaticky vypnout
do 7 sekund. Automatické vypnuti vyvodového hiidele nesmi mit nega-
tivni vliv na funkce souvisejici s bezpecnosti (napfiklad brzdéni).
Opétovné spusténi vyvodového hiidele musi byt mozné pouze
umyslnym podnétem obsluhy.

Systémy automatického navadéni

Systémy automatického navadéni pro traktory (kategorii T a C) musi byt
v souladu s pozadavky normy ISO 10975:2009.

Komplexni elektronické systémy ovladani vozidel

Komplexni elektronické systémy ovladani, které jsou uvedeny v dodatku
2 piedpisu (EHK OSN) ¢. 79 a vymezeny v uvedeném piedpisu, musi
splilovat ustanoveni pfilohy 6 uvedeného predpisu.

Virtualni terminaly

Ovladaci zafizeni souvisejici s virtualnimi terminaly musi spliiovat poza-
davky stanovené v piiloze B normy ISO 15077:2008.
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Dodatek 1

Obrazky

Obrazek 1
Zadni nebezpecény prostor tfibodového zvedaciho mechanismu, vyvodového hridele a vnéjsiho

dalkového ovladaciho zafizeni (vnéjSich dalkovych ovladacich zafizeni) ventili (tfi moZna
umisténi: A, B nebo C)

Smér jizdy

[ Zadni blamik

PTO ™= Zobna, kde mohou byt
umistény ovladace

[
B i
|
c |
i !
! !
i !
= !
| !
: i
L |
N i
' 550 mm i
Obrazek 2

Pfedni nebezpecny prostor tfibodového zvedaciho mechanismu, vyvodového
htidele a vnéjsiho dalkového ovladaciho zatizeni (vnéjsich dalkovych ovladacich
zatizeni) ventill. Na planku tvofi pfedni nebezpeény prostor oblast rovnoramen-
ného lichobézniku, jehoz kosé strany predstavuji ramena tiibodového zvedaciho
mechanismu, jeho mensi zakladna je projekci pfedni Casti téla traktoru a vétsi
zakladna je pfimka prochazejici konci ramen tfibodového zvedaciho mechanis-
mu.

) Predni nebezpecny
prostor
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Obrazek 3

Oblast bez pristupu k zadnimu vyvodovému h¥ideli a zadnimu vnitfnimu ovladacimu zarizeni
(zadnim vnitinim ovladacim zafizenim) tfibodového zvedaciho mechanismu pro traktory bez
kabiny, vymezena svislymi rovinami prochazejicimi vnitFnim okrajem blatniki.

Obrazek 4

Piiklad usporadani vnéjSiho ovladaciho zaiizeni (vnéjSich ovladacich zafizeni) (nikoli
vycerpavajici)

B 3bodovy zdvih [] Zastaveni vyvodového hiidele
B Vyvodovy hiidel H Dilkovy ventil
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Dodatek 2

Komplexni elektronické systémy ovladani vozidel, jeZ musi spliovat
ustanoveni prilohy 6 piedpisu EHK OSN ¢&. 79

1. Systémy, které ovliviiuji funkei fizeni

2. ..
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PRILOHA XXIV

Pozadavky pouzitelné na ochranu proti jinému mechanickému nebezpeci

1.1.

1.3.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.
2.5.1.

2.6.
2.6.1.

Rozmisténi a oznaceni ohebnych hadic hydrauliky

Ohebné hadice hydrauliky musi byt vedeny tak, aby se zabranilo jejich
mechanickému a tepelnému poskozeni.

Ohebné hadice hydrauliky v blizkosti sedadla fidi¢e nebo spolujezdce
musi byt vedeny nebo chranény tak, aby nemohly byt osoby ohrozeny
pfi jejich poskozeni.

Ohebné hadice hydrauliky musi byt zfetelné a nesmazatelné oznaceny
v souladu s pozadavky stanovenymi v bodé 13 normy ISO 17165-1:2007.

Piipojna vozidla kategorie R s funkci sklapéni (podpora pro opravy
a udrzbu)

Je-li nutné, aby obsluha pracovala pod zvednutymi ¢astmi stroje za ucelem
provedeni Gdrzby nebo opravy, musi existovat mechanicka podpora nebo
hydraulické zajistovaci zafizeni proti neimyslnému spusténi.

. Jiné prostfedky nez mechanické nebo hydraulické zafizeni jsou pfijatelné,

pokud je zajisténa stejna nebo vyssi Groven bezpecnosti.

Musi byt mozné ovladat hydraulicka zajistovaci zafizeni a mechanické
podpéry mimo nebezpe¢né prostory.

Mechanické podpéry a hydraulicka zajistovaci zatizeni musi byt identifi-
kovana pomoci barvy, ktera kontrastuje s celkovym zbarvenim vozidla
nebo bezpec¢nostnim oznaCenim umisténym na zafizeni nebo v jeho
bezprostiedni blizkosti.

Ruc¢né ovladdané mechanické podpory a hydraulickd zafizeni musi byt
oznaceny piktogramy podle pfilohy XXVI a v navodu k obsluze musi
byt uveden navod k pouziti.

Mechanické podpéry

Mechanicka podpiirnd zafizeni musi odolat zatizeni ve vysi 1,5nasobku
maximalniho statického zatizeni, které maji podepirat.

. Odnimatelné mechanické podpéry musi mit vymezenou a jasn¢ viditelnou

a rozpoznatelnou pozici umisténi na stroji.

raulicka zajiStovaci zafizeni
Hydraulickd zajist

Hydraulicka zajistovaci zafizeni musi byt umisténa na hydraulickém valci
nebo pfipojena k hydraulickému valci prostfednictvim pevnych nebo
ohebnych vedeni. Ve druhém piipadé musi byt vedeni spojujici zajistovaci
zatizeni s hydraulickym valcem konstruovano tak, aby odolalo tlaku odpo-
vidajicimu nejméné Ctyfnasobku jmenovitého maximalniho hydraulického
tlaku.
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2.6.2. Jmenovity maximalni hydraulicky tlak musi byt uveden v navodu

4.2.

k obsluze. Podminky pro vyménu takového ohebného vedeni musi byt
rovnéz uvedeny v navodu k obsluze.

Drsné povrchy a ostré hrany

Césti, které se pii jizdé pravdépodobné dostanou do kontaktu s fidi¢em
nebo cestujicimi, nesmi mit zadné ostré hrany nebo drsné povrchy nebez-
pecné pro cestujici.

Mazaci mista

Mazaci mista musi byt pfimo pfistupna obsluze nebo musi existovat pevna
potrubi nebo ohebna vysokotlaka vedeni umoznujici provést proces
mazéani z dostupného mista.

Mazaci mista musi byt jasné vyznacena na vozidle symboly, piktogramy
nebo barevnym koédovanim a v ndvodu k obsluze musi byt uvedeno jejich
umisténi a navod k pouziti.
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PRILOHA XXV

Pozadavky pouZzitelné na kryty a ochranna zafizeni

1. Vozidla kategorii T a C

Pro vozidla kategorii T a C se pouziji tytéz definice a pozadavky jako definice
a pozadavky stanovené v piiloze XVII tykajici se ochrany konstrukénich ¢asti
pohonu.

2. Vozidla kategorii R a S

Pro vozidla kategorie R a S se pouziji tyto pozadavky ptilohy XVII tykajici se
ochrany konstrukénich ¢asti pohonu:

— oddil 2. Obecné pozadavky;

— oddil 3. Bezpeéné vzdalenosti k zabranéni kontaktu s nebezpeénymi
Castmi: body 3.1 az 3.2.6; a

— oddil 4. Pozadavky na pevnost ochrannych kryti a zabran.
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1.1.

1.2.

2.2.

Q)

PRILOHA XXVI

Pozadavky pouzitelné na informace, varovani a oznaceni
Symboly

Symboly pouzité pro ovladaci zafizeni uvedena v pfiloze XXIII a jina
zobrazeni by mély byt v souladu s pozadavky normy ISO 3767 casti 1
(1998+A2:2012) a pripadné¢ casti 2 (:2008).

Jako alternativa k pozadavkim stanovenym v bodé¢ 1.1 se vozidla se
symboly spliujicimi pozadavky piedpisu EHK OSN ¢&. 60 povazuji za

vozidla spliujici pozadavky této prilohy.

Piktogramy

. Piktogramy oznacujici nebezpeéi by mély spliiovat pozadavky normy ISO

11684:1995.

Piktogramy pro osobni ochranné prostfedky by mély spliovat pozadavky
normy ISO 7010:2011.

Hydraulicka spojovaci zafizeni

Hydraulické ventily a spojky pro hydraulické ventily na zadni, pfedni
a boc¢ni strané traktortl, jakoz i smér pritoku a pracovni rezim musi byt
oznaceny barevnym kodovanim a/nebo Cislicemi na trvalych Stitcich
odolnych vuci oleji, pohonnym hmotam, opotiebeni a chemickym latkam,
jako jsou hnojiva; jejich umisténi, identifikace a navod k pouziti musi byt
uvedeny v navodu k obsluze.

Body pro zvedani

Bezpecné body pro zvedani musi byt oznaceny vyrobcem a jasné vyznaceny
na vozidle (napf. piktogramy).

Dopliitkové vystrazné signaly tykajici se brzdéni

Traktory musi byt vybaveny optickou vystraznou signalizaci poruch a zavad
brzd v souladu s body 2.2.1.29.1.1 az 2.2.1.29.2.1 ptilohy I nafizeni Komise
v pienesené pravomoci (EU) 2015/68 (V).

Naftizeni Komise v pfenesené pravomoci (EU) 2015/68 ze dne 15. fijna 2014, kterym se

doplifuje nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) ¢. 167/2013, pokud jde o poza-
davky na brzdéni vozidel pro ucely schvalovani zemédélskych a lesnickych vozidel (Ut.
vést. L 17, 23.1.2015, s. 1).
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PRILOHA XxVII

Pozadavky tykajici se materiali a produkti

1. NadrZe na naftu a chladici systémy

Nadrze na naftu a chladici systémy musi byt umistény, konstruovany, pokryty
a/nebo neprodys$né uzavieny tak, aby se minimalizovalo riziko uniku, které by
mohlo byt pro obsluhu nebezpeéné v ptipadé prevraceni.

2. Rychlost hoieni materialu, z néhoz je zhotovena kabina

Rychlost hofeni materialu, z néhoz je zhotoven vnitfek kabiny, jako je ¢alou-
néni sedadla, stény, podlahy a stropu, pokud existuji, nesmi ptekrocit maxi-
malni rychlost 150 mm/min pfi zkousce podle normy ISO 3795:1989.
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4.2.

4.3.

PRILOHA XXVIII

Pozadavky pouZzitelné na baterie

Baterie musi byt umistény tak, aby mohly byt fadné udrzovany a vymeéno-
vany ze zemé nebo z ploSiny a musi byt zabezpeceny tak, aby zlistaly na
svém misté, a byt umistény nebo konstruovany a neprody$né uzavieny tak,
aby se snizila moznost uniku v pfipadé prevraceni.

Skiin baterie musi byt navrzena a konstruovana tak, aby se co nejvice
omezila moznost vystiiknuti elektrolytu na obsluhu v piipadé prevraceni

a aby se zabranilo hromadéni vypar na stanovistich obsluhy.

Elektrické neuzemnéné vyvody baterii musi byt chranény, aby se zabranilo
neumysinému kontaktu a zkratu se zemi.

Izolator baterie

. Vozidlo musi byt navrzeno a konstruovano tak, aby bylo mozné elektricky

obvod baterie snadno odpojit s pomoci elektronického systému nebo
pristupnym prostiedkem poskytnutym k tomuto ucelu (naptiklad kli¢em
zapalovani traktoru, béznymi nastroji nebo vypinacem).

Umisténi izolatoru baterie musi byt snadno pfistupné a nesmi byt v blizkosti
nebezpecnych oblasti.

Pokud izolator baterie nema zvlastni piktogram pro identifikaci ani oznaceni
provozu (zapnuto-vypnuto), musi k nému byt pfipevnén zvlastni graficky

symbol uvedeny na obrazku 1.

Obrazek 1

Grafické symboly pro identifikaci izolatoru baterie podle kédi normy ISO

7000:2014.

2063 0247

=X

kéd 2063 baterie odpojena kéd 0247 baterie pfipojena
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1.1.

1.2.

2.2.

3.2.

PRILOHA XXIX

Pozadavky pouzitelné na ochranu proti nebezpeénym latkam
Definice
Pro ucely této prilohy se pouziji tyto definice:
,hebezpeénymi latkami® se rozumi jakakoliv latka, jako je prach, para
a aerosol, krom¢& fumigantti, které mohou vzniknout pfi pouzivani piipravku

na ochranu rostlin a hnojiv a které mohou pro obsluhu piedstavovat riziko
ujmy.

,piipravkem na ochranu rostlin“ se rozumi jakykoli produkt spadajici do
oblasti ptsobnosti nafizeni (ES) ¢. 1107/2009.

Pozadavky na kabinu

. Vozidla kategorii T a C vybavena kabinou musi byt v souladu s normou EN

15695-1:2009.

Vozidla kategorii T a C, ktera podle prohlaseni vyrobce poskytuji ochranu
proti nebezpecnym latkdm, musi byt vybavena kabinou urovné 2, 3 nebo 4
podle definice a pozadavkl stanovenych v normé EN 15695-1:2009 (napf.
vozidlo poskytujici ochranu proti pfipravkim na ochranu rostlin, které
produkuji pary, jez mohou pro obsluhu pfedstavovat riziko nebo ujmu,
musi mit kabinu Grovné 4).

Pozadavky na filtry

. Pouzdra filtri musi mit vhodnou velikost umoziujici pohodlné provadét

ukony udrzby filtri bez rizika pro obsluhu.

Vozidla kategorii T a C poskytujici ochranu proti nebezpe¢nym latkam musi
byt vybavena filtrem, ktery spliiuje pozadavky normy EN 15695-2:2009/AC
2011.
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2.2.1.

22.2.

3.2.

4.2.

PRILOHA XXX

Vykonnostni normy a posuzovani technickych zkuSeben

Obecné pozadavky

Technické zkuSebny prokazi odpovidajici schopnosti, zvlastni technické
znalosti a provéfené zkuSenosti v konkrétnich kategoriich ¢innosti podle
nafizeni (EU) ¢. 167/2013 a akti v pfenesené pravomoci a provadécich
aktt pfijatych podle uvedeného natizeni.

Normy, jez musi technické zkuSebny dodrZovat

Technické sluzby riznych kategorii stanovenych v ¢lanku 59 nafizeni
(EU) €. 167/2013 musi spliovat normy uvedené v dodatku 1 k piiloze
V smérnice Evropského parlamentu a Rady 2007/46/ES ('), které jsou
relevantni pro jimi provadéné cinnosti.

Odkaz na Clanek 41 smérnice 2007/46/ES v uvedeném dodatku se pova-
zuje za odkaz na ¢lanek 59 nafizeni (EU) ¢. 167/2013.

Odkaz na piilohu IV smérnice 2007/46/ES v uvedeném dodatku se pova-
zuje za odkaz na pfilohu I nafizeni (EU) ¢. 167/2013.

Postup pro posouzeni technickych zkuseben

Soulad technickych zkuseben s pozadavky nafizeni (EU) ¢. 167/2013
a akty v pfenesené pravomoci pfijatymi podle uvedeného nafizeni se
posuzuje v souladu s postupem stanovenym v dodatku 2 k pfiloze V smér-
nice 2007/46/ES.

Odkazy na ¢lanek 42 smérnice 2007/46/ES v dodatku 2 k pfiloze V smér-
nice 2007/46/ES se povazuji za odkazy na c¢lanek 62 nafizeni (EU)
¢. 167/2013.

Akreditované interni technické zkuSebny vyrobce

Jestlize vyrobce nebo subdodavatel jednajici jeho jménem spliuje normy
stanovené v bod¢ 2 a postup posuzovani stanoveny v bod¢ 2, smi byt
uréen jako technicka zkuSebna schvalovacim organem ve smyslu ¢lanku
60 nafizeni (EU) ¢. 167/2013.

Nicméné aby se zabranilo pfipadnému stietu zajmt, méla by byt odpo-
védnost vyrobce specifikovdna a musi byt rovnéz uvedeny podminky, za
nichz se vyrobce muze zadat zkousky subdodavateli.

(') Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2007/46/ES ze dne 5. zaii 2007, kterou se

stanovi ramec pro schvalovani motorovych vozidel a jejich pfipojnych vozidel, jakoz
i systémil, konstrukénich Cdsti a samostatnych technickych celkil urCenych pro tato
vozidla (Uf. vé&st. L 263, 9.10.2007, s. 1).



