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EUROOPA PARLAMENDI JA NOUKOGU DIREKTIIV 2000/14/
EU,

8. mai 2000,

vilitingimustes kasutatavate seadmete miira kohta kiivate liikmes-
riikide seaduste iihtlustamise kohta

EUROOPA PARLAMENT JA EUROOPA LIIDU NOUKOGU,

vottes arvesse Euroopa Uhenduse asutamislepingut, eriti selle artiklit 95,
vottes arvesse komisjoni ettepanekut, (')

vottes arvesse majandus- ja sotsiaalkomitee arvamust, (%)

toimides asutamislepingu artiklis 251 sitestatud korras (°)

ning arvestades jargmist:

(1)  Siseturu huvides tuleb {ihtlustada vilitingimustes kasutatavate
seadmete miira kohta esitatavad nduded, et selliste seadmete vaba
liikkumine ei oleks takistatud. Selliste seadmete lubatud helivéim-
suse taseme vidhendamine kaitseb niihdsti kodanike tervist ja
heaolu kui ka keskkonda. Avalikkusele tuleks anda teavet selliste
seadmete miira kohta.

2  Uhenduse digusaktid vilitingimustes kasutatavate seadmete miira
kohta sisaldavad kédesoleval ajal iiheksa direktiivi, hdlmates
moned echitusmasinate tiiiibid ja muruniidukid: ndukogu 19.
detsembri 1978. aasta direktiiv 79/113/EMU ehitusmasinate ja -
seadmete tekitatava miira kindlaksméadramist késitlevate liikmes-
riikkide seaduste ihtlustamise kohta, (%) ndukogu 17.
septembri 1984. aasta direktiiv 84/532/EMU ehitusmasinaid ja -
seadmeid puudutavaid iildndudeid kisitlevate liikmesriikide
seaduste iihtlustamise kohta, (°) ndukogu 17. septembri 1984.
aasta direktiiv 84/533/EMU kompressorite lubatud helivdimsuse
taset kasitlevate liikmesriikide seaduste iihtlustamise kohta, (¢)
ndukogu 17. septembri 1984. aasta direktiiv 84/534/EMU torn-
kraanade lubatud helivdimsuse taset késitlevate litkmesriikide
seaduste iihtlustamise kohta, (’) ndukogu 17. septembri 1984.
aasta direktiiv 84/535/EMU keevitusgeneraatorite lubatud heli-
vOimsuse taset kisitle vate liikmesriikide seaduste tihtlustamise
kohta, (*) ndukogu 17. septembri 1984. aasta direktiiv 84/536/
EMU jdugeneraatorite lubatud helivdimsuse taset kisitleva liik-
mesriikide seaduste ihtlustamise kohta, (°) ndukogu 17.
septembri 1984. aasta direktiiv 84/537/EMU elektriliste kisibe-
toonipurustite ja -surubhuhaamrite lubatud helivoimsuse taset
kasitlevate liikmesriikide seaduste iihtlustamise kohta, ('%)
ndukogu 17. septembri 1984. aasta direktiiv 84/538/EMU muru-
niidukite Iubatud helivdimsuse taset kasitlevate litkmesriikide
seaduste thtlustamise kohta, (') ndukogu 22. detsembri 1986.
aasta direktiiv 86/662/EMU hiidrauliliste ekskavaatorite, trosseks-

(") EUT C 124, 22.4.1998, 1k 1.

(®» EUT C 407, 28.12.1998, 1k 18.

(*) Buroopa Parlamendi 1. aprilli 1998. aasta arvamus (EUT C 138, 4.5.1998,
Ik 84), ndukogu 24. jaanuari 2000. aasta iihine seisukoht (EUT C 83,
22.3.2000, Ik 1) ja Euroopa Parlamendi 15. mértsi 2000. aasta otsus.

() EUT L 33, 8.2.1979, Ik 15. Direktiivi on viimati muudetud komisjoni direktii-
viga 85/405/EMU (EUT L 233, 30.8.1985, 1k 9).

(°) EUT L 300, 19.11.1984, 1k 111. Direktiivi on muudetud direktiiviga 88/665/
EMU (EUT L 382, 31.12.1988, 1k 42).

(°) EUT L 300, 19.11.1984, 1k 123. Direktiivi on muudetud komisjoni direktii-
viga 85/406/EMU (EUT L 233, 30.8.1985, Ik 11).

() EUT L 300, 19.11.1984, 1k 130. Direktiivi on muudetud direktiiviga 87/405/
EMU (EUT L 220, 8.8.1987, lk 60).

(®) EUT L 300, 19.11.1984, 1k 142. Direktiivi on muudetud komisjoni direktii-
viga 85/407/EMU (EUT L 233, 30.8.1985, Ik 16).

(°) EUT L 300, 19.11.1984, 1k 149. Direktiivi on muudetud komisjoni direktii-
viga 85/408/EMU (EUT 233, 30.8.1985, 1k 18).

(%) EUT 300, 19.11.1984, 1k 156. Direktiivi on muudetud komisjoni direktiiviga
85/409/EMU (EUT L 233, 30.8.1985, Ik 20).

(" EUT 300, 19.11.1984, 1k 171. Direktiivi on viimati muudetud direktiiviga
88/181/EMU (EUT L 81, 26.3.1988, 1k 71).
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kavaatorite, buldooserite, laadurite, ekskavaator-laadurite miira
piiramise kohta, (') edaspidi viidatud kui “olemasolevad direk-
tiivid”; need direktiivid sétestavad eraldi nduded iga seadmeliigi
lubatud miirataseme, miira modtmismeetodite, mérgistamise ja
vastavushindamise menetluste kohta. Neid digusakte on vaja liht-
sustada ja luua raamistik vilitingimustes kasutatavate seadmete
miira vihendamiseks.

Kéesolev direktiiv rajaneb noukogu 7. mai 1985. aasta resolut-
sioonil uue 1dhenemise kohta tehnilisele iihtlustamisele ja standar-
ditele. () Eespool nimetatud pdhimdtted on edasi arendatud
ndukogu 22. juuli 1993. aasta otsuses 93/465/EMU vastavushin-
damise menetluse eri etappide moodulite ja direktiivide tehnilisel
iihtlustamisel kasutada kavatsetavate CE-vastavusmaérgise eeskir-
jade kinnitamise ja kasutamise kohta. ()

Lisana 1. veebruari 1993 resolutsiooni (*) juurde kuuluvas
viiendas keskkonnaalases tegevusprogrammis tdodetakse, et miira
on iiks koige pakilisematest keskkonnaprobleemidest linnades ja
et eri miiraallikate suhtes on vaja tarvitusele votta meetmeid.

Oma rohelises raamatus “Tuleviku miirapoliitika” késitas
komisjon miira kui iiht peamist kohalikku keskkonnaprobleemi
Euroopas ja teatas oma kavatsusest teha ettepanek koostada raam-
direktiiv, et kontrollida vailitingimustes kasutatavate seadmete
miira.

Liikmesriigid peaksid tagama, et litkmesriigis turuleviimise voi
kasutuselevotmise korral oleksid kdesoleva direktiiviga hdlmatud
seadmed kooskdlas direktiivis esitatud nduetega. Kéesolev direk-
titv ei mdjuta neid ndudeid, mis reguleerivad td6liste kaitset sead-
mete kasutamisel valitingimustes.

Liikmesriigid ei tohiks takistada, piirata ega tokestada kdesoleva
direktiivi nduetele vastavate seadmete turuleviimist voi kasutuse-
levotmist oma territooriumil, kui seadmetel on CE-vastavusmairgis
ja garanteeritud helivdimsuse taseme tdhis ning nendega on
kaasas EU vastavusdeklaratsioon.

Tootja vdi tema volitatud esindaja iihenduses peaks vastutama, et
seade vastab kéesolevale direktiivile ja koikidele teistele selle
kohta kehtivatele direktiividele. Tootja vdi tema volitatud esindaja
ithenduses kinnitab seadmetele CE-vastavusmirgise ja garantee-
ritud helivGimsuse taseme tdhise ning tagab, et seadmega on
kaasas EU vastavusdeklaratsioon, et vdidaks kindel olla seadme
vastavuses kdesoleva ja teiste asjakohaste direktiivide sdtetele.

Liikmesriigid, vajaduse korral koostdos teiste liikkmesriikidega,
peaksid votma tarvitusele kdik asjakohased meetmed kindlusta-
maks, et mittevastavad seadmed viiakse tulevikus vastavusse voi
korvaldatakse turult. Kéesoleva direktiivi eesmirkide saavutami-
seks on selle tdpne kohaldamine ja rakendamine hiddavajalik. Vaja
on tihedamat koostodd ja pidevat teabevahetust turu jarelevalve
alal. Selleks tuleks moodustada komitee.

Garanteeritud helivGimsuse taseme markimist vélitingimustes
kasutatavatele seadmetele on vaja, et tarbijad ja kasutajad saaksid
seadet teadlikult valida, ja selleks, et see helivdimsuse tase koha-
likul voi siseriiklikul tasandil vastuvoetavate kasutuseeskirjade
vOi majandusdokumentide aluseks votta. Tdhistus peab olema
selge ja iihemotteline. Tootja peaks osutatud vidirtused garantee-
rima. On asjakohane, et CE-vastavusmairgisega kaasneks ka
garanteeritud helivoimsuse taseme téhis. Usaldusviérse mérgista-
mise hédavajalik tingimus on miira hindamise iihtne kinnitatud
menetlus.

(") EUT L 384, 31.12.1986, Ik 1. Direktiivi on viimati muudetud Euroopa Parla-
mendi ja ndukogu direktiiviga 95/27/EU (EUT L 168, 18.7.1995, 1k 14).

(*) EUT C 136, 4.6.1985, 1k 1.

() EUT L 220, 30.8.1993, 1k 23.

() EUT C 138, 17.5.1993, Ik 1.
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Kompressoreid, tornkraanasid, keevitus- ja jougeneraatoreid ning
surudhuvasaraid ja -kirkasid késitlevad olemasolevad direktiivid
nduavad, et komisjon esitaks ettepanekuid lubatud miiratasemete
viahendamiseks. Mdnede teiste vilitingimustes kasutatavate sead-
mete (nt greiderite, laadurkopaga priigilatihendajate, pinnaseveo-
kite, sisepdlemismootori, kraanaseadme ja vastukaaluga veoau-
tode, iseliikuvate kraanade, chitustdstukite, ehitusvintside, tihen-
dusmasinate, teekattematerjali laoturite ja hiidrauliliste pumbajaa-
made) miira vihendamise tehnoloogia on olemas, kuid iildiselt
seda ei kasutata. Uurimused néitavad, et miiiigil olevate vélitingi-
mustes kasutatavate sama vdimsusega seadmete poolt tekitatava
miira tase vdib erineda rohkem kui 10 dB. Praegu on otstarbekas
vihendada miiranormide alla kuuluvate seadmete miirataset kuni
tdnaste parimate turul olevate seadmete miiratasemeni kahes
etapis, et anda tootjatele, kes veel ei tdida neid ndudeid, piisavalt
aega kohandada oma seadmed rangemate piirvaértustega.

Eri liiki seadmete jaoks sobivad eri vastavushindamise menet-
lused. Otsus 93/465/EMU pakub mitmeid mooduleid vastavushin-
damise menetluses kasutamiseks. Nende seadmete puhul, mille
lubatud helivGimsuse tase on ette nihtud, peetakse asjakohaseks
teavitatud asutuse kaasahaaramist menetlusse, et kavandamise ja
tootmise faasis kontrollida vastavust kédesoleva direktiivi sétetele.
Isesertifitseerimist peetakse asjakohaseks seadmete puhul, millel
on ainult miiratihis. Jarelevalve on kohustuslik.

Teavitatud asutuste tehnilised ja administratiivsed standardid
peaksid kogu iihenduses olema samad. Seda on vdimalik saavu-
tada, médrates kindlaks miinimumnouded, millele need asutused
peavad vastama.

Andmete kogumine miira kohta on hidavajalik eeltingimus, et
ostja saaks valiku teha teadlikult ning et liikmesriigid ja komisjon
saaksid hinnata uue tehnoloogia arengut ja edaspidist seadusand-
liku tegevuse vajadust. Andmeid miira kohta on vdimalik koguda
lihtsalt, saates EU vastavusdeklaratsiooni koopia liikmesriikidele
ja komisjonile.

Elanike kaitsmiseks liiga suure miirakoormuse eest peaksid liik-
mesriigid vastavalt asutamislepingu sitetele olema vdimelised
piirama seadmete kasutamist keskkonnas.

Mootmismeetodeid puudutavaid tehnilisi sétteid tuleb tdiendada ja
kohandada vastavalt tehnika arengule ja standardiseerimise aren-
gule Euroopas. Kiesoleva direktiivi rakendamiseks vajalikud
meetmed tuleks vastu votta vastavalt ndukogu 28. juuni 1999.
aasta otsusele 1999/468/EU, mis sitestab menetlused, kuidas
komisjon kui tdidesaatev voim oma iilesandeid tdidab. (')

On téhtis vihendada muruniidukite ja murutrimmerite/ muru serva
trimmerite miira piirvadrtusi, mida pole alates direktiivi 84/538/
EMU vastuvdtmisest muudetud. Et anda juhiseid toostusele,
tuleks sisse seada madalamate piirvadrtuste suundarvud teise etapi
jaoks. Komisjon peaks esitama aruande Euroopa Parlamendile ja
ndukogule, kas ja millisel miédral vdimaldab tehniline progress
muruniidukite ja murutrimmerite/muru serva trimmerite miira piir-
véadrtuste vdhendamist, ja vajaduse korral esitama ettepaneku
kiesoleva direktiivi muutmiseks.

Kiesolev direktiiv asendab olemasolevad direktiivid; olemaso-
levad direktiivid tuleb kehtetuks tunnistada, kui kdesoleva direk-
tiivi nduded jdustuvad. Uleminekuajad on vajalikud, et vdimal-
dada sujuvat iileminekut olemasolevatelt direktiividelt kdesolevale
direktiivile,

ON VASTU VOTNUD KAESOLEVA DIREKTIIVI:

(") EUT L 184, 17.7.1999, Ik 23.
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Artikkel 1
Eesmirgid

Kéesoleva direktiivi eesmérk on iihtlustada liikmesriikide seadusi, mis
késitlevad miira standardeid, vastavushindamise menetlusi, margistamist,
tehnilist dokumentatsiooni ja andmete kogumist vélitingimustes kasuta-
tavate seadmete miira kohta keskkonnas. See peab kaasa aitama siseturu
ladusale funktsioneerimisele, samal ajal kaitstes inimese tervist ja
heaolu.

Artikkel 2
Reguleerimisala

1. Kéesolev direktiiv kehtib vélitingimustes kasutatavate seadmete
kohta, mis on loetletud artiklites 12 ja 13 ning médratletud I lisas.
Kéesolev direktiiv késitleb seadmeid, mis on viidud turule v6i voetud
kasutusele teatava tegevuse jaoks sobiva tervikuna. Nende hulka ei
kuulu jouallikaga varustamata lisaseadmed, mis on viidud turule voi
voetud kasutusele eraldi, erandiks on kisibetoonipurustid, piikvasarad ja
hiidraulilised haamrid.

2. Kiesoleva direktiivi reguleerimisalast tuleb vélja jétta:

— koik seadmed, mis on otseselt ette ndhtud kaupade voi inimeste
veoks maanteel, raudteel, ohu- voi veeteel,

— seadmed, mis on spetsiaalselt kavandatud ja valmistatud sdjavéele ja
politseile v3i avariiteenistuse jaoks.

Artikkel 3
Mboisted
Kéesolevas direktiivis kasutatakse jargmisi moisteid:

a) vdlitingimustes kasutatav seade — Euroopa Parlamendi ja ndukogu
22. juuni 1998. aasta direktiivi 98/37/EU (masinatesse puutuvate liik-
mesriikide seaduste 1dhendamise kohta) (') artikli 1 1dikes 2 mééarat-
letud masinad, mis on kas iseliikuvad voi mida voib liikuma panna ja
mis, sOltumata litkumapanevast osast, on vastavalt oma tiiiibile ette
ndhtud kasutamiseks vilitingimustes ning mojutavad keskkonna
miirakoormust. Seadmete kasutamist timbruses, mis miira {ilekandu-
mist {ildse voi oluliselt ei mojuta (niiteks telkides, vihma eest kaits-
vate katuste all voi hoonete karkassides), kisitletakse kui kasutamist
vilitingimustes. Nende seadmete hulka kuuluvad samuti t6ostuses voi
keskkonnas kasutatavad jouseadmeteta seadmed, mis on vastavalt
oma tiiiibile ette ndhtud kasutamiseks vélitingimustes ja mis mdju-
tavad keskkonna miirakoormust. Koik seda tiilipi seadmed kannavad
edaspidi nimetust ”seade”;

b) vastavushindamise menetlus — menetlused, mis on otsusele 93/465/
EMU tuginedes sitestatud lisades V ja VIII;

¢) mdrgistamine — nihtavalt, loetavalt ja kustutamatult seadme kiilge
kinnitatud CE-vastavusmargis, mis on méératletud otsuses 93/465/
EMU, millega kaasneb garanteeritud helivGimsuse taseme téhis;

d) helivoimsuse tase L,, — heli voimsus detsibellides sageduskarakte-
ristikul A standardse nulltaseme 1 pW suhtes, nagu on méératletud
EN ISO 3744:1995 ja EN ISO 3746:1995;

e) mooddetud helivoimsuse tase — helivoimsuse tase, mis on kindlaks
madratud III lisas sétestatud moOtmistega; moddetud viddrtused
voivad olla méairatud kas seda tiilipi seadme iihe masina pohjal voi
mitme masina andmete keskmisena;

) garanteeritud helivéimsuse tase — helivoimsuse tase, mis on kind-
laks médratud vastavalt III lisas sitestatud nduetele, sisaldades toot-
miserinevustest ja mdotmismenetlustest tingitud kdikumist, ning mille

") EUT L 207, 23.7.1998, 1k 1. Direktiivi on muudetud direktiiviga 98/79/EU
(EUT L 331, 7.12.1998, 1k 1).
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kohta tootja vdi tema volitatud esindaja iihenduses kinnitab, et vasta-
valt kasutatud ja tehnilistes dokumentides nimetatud mdotevahendi-
tele seda taset ei iiletata.

Artikkel 4
Turuleviimine

1. Seadet, millele on viidatud artikli 2 15ikes 1, ei viida turule ega
voeta kasutusele enne, kui tootja voi tema volitatud esindaja {ihenduses
tagab, et:

— seade rahuldab kéesoleva direktiivi noudeid, mis késitlevad miirae-
missiooni keskkonda,

— artiklis 14 viidatud vastavushindamise menetlused on tdidetud,

— seade kannab CE-vastavusmérgist ja garanteeritud helivdimsuse
taseme tahist ning sellega on kaasas EU vastavusdeklaratsioon.

2. Kui ei tootja ega tema volitatud esindaja ei asu iihenduses, siis
kohaldatakse kdesoleva direktiivi kohustusi iga isiku suhtes, kes viib
seadme iihenduses turule voi votab selle seal kasutusele.

Artikkel 5
Turu jirelevalve

1. Liikmesriigid vdtavad tarvitusele vastavad meetmed tagamaks, et
seadet, millele on viidatud artikli 2 16ikes 1, vOib viia turule voi votta
kasutusele {iiksnes siis, kui see vastab kdesoleva direktiivi sétetele,
kannab CE-vastavusmérgist ja garanteeritud helivdimsuse taseme téhist
ning sellega on kaasas EU vastavusdeklaratsioon.

2. Liikmesriikide pddevad asutused abistavad iiksteist turu jareleval-
vekohustuste tditmisel.

Artikkel 6
Vaba liikumine

1. Liikmesriigid ei takista, kitsenda ega tdkesta artikli 2 Idikes 1
viidatud seadmete turuleviimist ja kasutuselevdtmist oma territooriumil,
kui need seadmed on kooskolas kéesoleva direktiivi sétetega, kannavad
CE-vastavusmirgist ja garanteeritud helivdimsuse taseme tdhist ning
nendega on kaasas EU vastavusdeklaratsioon.

2. Kaubanduslaatadel, nditustel, demonstratsioonidel ja samalaadsetel
uritustel ei takista litkmesriigid artikli 2 15ikes 1 viidatud ja kdesoleva
direktiivi sétetele mittevastavate seadmete nditamist tingimusel, et juure-
solev silt nditab selgelt, et selline seade ei ole nduetekohane ja et seda ei
viida turule ega voeta kasutusele enne, kui tootja voi tema volitatud
esindaja iihenduses pole seda nduetega vastavusse viinud. Demonstrat-
sioonide ajal vdOetakse tarvitusele piisavad ohutusmeetmed inimeste
kaitse tagamiseks.

Artikkel 7
Vastavuse eeldamine

Liikmesriigid eeldavad, et artikli 2 1dikes 1 viidatud seadmed, mis
kannavad CE midrgist ja garanteeritud helivdimsuse taseme tdhist ning
millega on kaasas EU vastavusdeklaratsioon, vastavad kiesoleva direk-
tiivi koigile sitetele.

Artikkel 8
EU vastavusdeklaratsioon

1. Artikli 2 16ikes 1 viidatud seadmete tootja v3i tema volitatud esin-
daja iihenduses koostab EU vastavusdeklaratsiooni iga toodetava seadme
tiilibi kohta, et tdendada selle vastavust kdesoleva direktiivi sitetele;
vastavusdeklaratsioonis esitatavad miinimumandmed on ette nahtud
11 lisas.
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2. Liikmesriigid vdivad nduda, et vastavusdeklaratsioon koostatakse
ithenduse ametlikus keeles voi tdlgitakse sellesse voi liikmesriigi poolt
kindlaksméadratud keelde (keeltesse), kui seadmed viiakse turule voi
voetakse kasutusele tema territooriumil.

3. Artikli 2 16ikes 1 viidatud seadmete tootja voi tema volitatud esin-
daja iihenduses peab siilitama EU vastavusdeklaratsiooni iihe eksem-
plari ja V lisa punktis 3, VI lisa punktis 3, VII lisa punktis 2, VIII lisa
punktides 3.1 ja 3.3 ettendhtud tehnilise dokumentatsiooni 10 aastat
sellest kuupdevast, millal seadet viimati valmistati.

Artikkel 9
Nouetele mittevastav seade

1.  Kui liikkmesriik teeb kindlaks, et artikli 2 Idikes 1 viidatud
seadmed, mis on viidud turule vdi vdetud kasutusele, ei vasta kiesoleva
direktiivi nouetele, peab ta kasutusele votma asjakohaseid meetmeid, et
tootja vOi tema volitatud esindaja ithenduses viiks seadmed vastavusse
kéesoleva direktiivi sitetega.

2. Kui
a) artiklis 12 maérgitud piirvadrtused on iiletatud voi

b) mittevastavus kéesoleva direktiivi teistele sdtetele plisib, vaatamata
16ike 1 alusel vdetud meetmetele,

votab litkmesriik kasutusele vajalikud meetmed, et piirata voi keelata
kone all olevate seadmete turuleviimine voi kasutuselevotmine voi
tagada nende turult korvaldamine. Liikmesriik teavitab viivitamatult
komisjoni ja teisi likkmesriike nendest meetmetest.

3. Komisjon kuulab asjaomased osapooled &ra nii ruttu kui vdimalik.
Kui komisjon pérast selliseid konsultatsioone leiab, et:

— meetmed on digustatud, teatab ta sellest kohe asja alustanud litkmes-
riigile ja teistele litkmesriikidele,

— meetmed on ebarahuldavad, teatab ta sellest kohe asja alustanud liik-
mesriigile, teistele liikkmesriikidele ja tootjale vdi tema volitatud esin-
dajale tihenduses.

4.  Komisjon tagab, et liikkmesriikidele teatatakse menetluse edenemi-
sest ja tulemustest.

Artikkel 10
Oiguskaitsevahendid

Koik litkmesriigi poolt vastavalt kéesolevale direktiivile voetud
meetmed, mis piiravad kéesoleva direktiiviga hdlmatud seadmete turule-
viimist vdi kasutuselevotmist, peavad olema tépselt pdhjendatud. Selli-
sest meetmetest teatatakse niipea kui vOimalik asjaomasele poolele,
kellele teatatakse samas ka kdnealuses liikmesriigis kehtivate digusak-
tide alusel talle voimaldatavatest diguskaitsevahenditest ja tdhtacgadest,
mida selliste diguskaitsevahendite suhtes kohaldatakse.

Artikkel 11
Miirgistus

1. Artikli 2 Idikes 1 viidatud seadmetel, mis on viidud turule voi
voetud kasutusele ja mis vastavad kdesoleva direktiivi sitetele, peab
olema CE-vastavusmirgis. See koosneb suurtdhtedest "CE”. Kasutatava
margise ndidis on IV lisas.

2. Koos CE-vastavusmaérgisega tuleb tdhistada ka garanteeritud heli-
voimsuse tase. Nédidis on esitatud IV lisas.

3.  CE-vastavusmérgis ja garanteeritud helivoimsuse taseme tdhis
peavad olema kinnitatud néhtaval, loetaval ja kustutamatul kujul igale
seadmele.
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4.  Keelatud on kinnitada seadmetele mérgistust ja pealdisi, mis
toendoliselt segavad CE-vastavusmirgise vOi garanteeritud helivdimsuse
taseme tdhiste mdistmist. Igasugune muu maérgistus voib seadmele olla
kinnitatud tingimusel, et CE-vastavusmirgise ja garanteeritud helivoim-
suse taseme tdhise nihtavus ja loetavus seelébi ei vdhene.

5. Kui artikli 2 16ikes 1 viidatud seadme kohta kehtib ka mdni teine
direktiiv, mis késitleb muid aspekte ja mis samuti ndeb ette seadmele
CE-vastavusmaérgise kinnitamist, tuleb mérgisel osutada, et seade vastab
ka konealuste direktiivide sitetele. Kui moni neist direktiividest peaks
lubama tootjal iileminekuperioodil valida, millist korda kohaldada, tuleb
CE-vastavusmargisel niidata, et seade tdidab ainult selle direktiivi
sitteid, mida tootja kohaldab. Sel juhul tuleb esitada direktiivide
numbrid, mille all need Euroopa Uhenduse Teatajas on avaldatud, neis
dokumentides, teadaannetes vOi juhendites, mille kaasasolemist sead-
mega need direktiivid nduavad.

Artikkel 12
Seadmed, mille kohta kehtivad miira normid

Allpool loetletud seadmete garanteeritud helivoimsuse tase ei tohi
iiletada jargnevates tabelites sétestatud piirvadrtusi:

— ehitustdstukid (sisepSlemismootoriga)
Midratlus:

I lisa, punkt 3. Mootmine: 111 lisa, B osa, punkt 3

— tihendusmasinad (ainult vibreerivad ja mittevibreerivad rullid, vibree-
rivad plaadid, vibreerivad rammid)

Maiaratlus:

I lisa, punkt 8. MoGtmine: III lisa, B osa, punkt 8

— kompressorid (< 350 kW)
Madératlus:

I lisa, punkt 9. Mo&tmine: III lisa, B osa, punkt 9

— kaésisurudhuhaamrid ja -kirkad
Mairatlus:

I lisa, punkt 10. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 10

— chitusvintsid (sisepdlemismootoriga)
Miéidratlus:

I lisa, punkt 12. Mddtmine: 111 lisa, B osa, punkt 12

— buldooserid (< 500 kW)
Miéiratlus:

I lisa, punkt 16. ModGtmine: III lisa, B osa, punkt 16

— pinnaseveokid (< 500 kW)
Maiératlus:

I lisa, punkt 18. Mddtmine: 111 lisa, B osa, punkt 18

— hiidraulilised ja tross-ekskavaatorid (< 500 kW)
Miédratlus:

I lisa, punkt 20. ModGtmine: I1I lisa, B osa, punkt 20

— ekskavaator-laadurid (< 500 kW)
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Miidratlus:

I lisa, punkt 21. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 21

greiderid (teehoovlid) (< 500 kW)
Maiédratlus:
I lisa, punkt 23. Mddtmine: 111 lisa, B osa, punkt 23

hiidraulilised pumbajaamad
Midratlus:

I lisa, punkt 29. Mod6tmine: I1I lisa, B osa, punkt 29

laadurkopaga priigilatihendajad (< 500 kW)
Madératlus:

I lisa, punkt 31. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 31

muruniidukid (védlja arvatud pdllumajanduslikud ja metsatdostuslikud
seadmed ja mitmeotstarbelised mehhanismid, mille pdhijduseade on
ile 20 kW)

Maiaratlus:

: I lisa, punkt 32. Mdotmine: III lisa, B osa, punkt 32

murutrimmerid/muru serva trimmerid
Maiaratlus:

I lisa, punkt 33. ModGtmine: I1I lisa, B osa, punkt 33

sisepdlemismootori, kraanaseadme ja vastukaaluga veoautod (vilja
arvatud I lisa punkti 36 teises 18igus defineeritud “teised vastu-
kaaluga tdsteveomasinad” kandejouga kuni 10 tonni)

Maiiratlus:

I lisa, punkt 36. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 36

laadurid (< 500 kW)
Miidratlus:

I lisa, punkt 37. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 37

iselitkuvad kraanad
Maiaratlus:

I lisa, punkt 38. ModGtmine: III lisa, B osa, punkt 38

motoplokid (< 3 kW)
Maiiratlus:

I lisa, punkt 40. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 40

teekattematerjalide laoturid (vilja arvatud teekattematerjalide laoturid
korgtihenduse tasandusprussidega)

Maiaratlus:

I lisa, punkt 41. Mddtmine: I1I lisa, B osa, punkt 41

generaatorjaamad (< 400 kW)
Miéédratlus:

I lisa, punkt 45. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 45
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|D—‘

— tornkraanad

Maiaratlus:

I lisa, punkt 53. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 53

— keevitusgeneraatord

Maiidratlus:

I lisa, punkt 57. ModGtmine: III lisa, B osa, punkt 57

Installeeritud netovdoimsus
P (kW)
Seadme liik Elekmhne&&,‘;lsus Pa() | Lubatud helivsimsuse tase dB/1 pW
Seadme mass m (kg)
Laikelaius L (cm)
I etapp Alates 3. | II etapp Alates 3.
jaanuarist 2002 jaanuarist 2006
Tihendamismasinad (vibro- P<8 108 105 (%)
rullid, -plaadid ja rammid)
8<P <70 109 106 (®
P>170 89+ 111gP |8 +111gP(®
Linttraktoril pohinevad buldoo- | P <55 106 103 (®)
serid, laadurid ja ekskavaator-
laadurid P> 55 87+ 111gP |84 +111gP(®
Ratastraktoril pdhinevad P <55 104 101 () 4)
buldooserid, laadurid, ekska-
vaator-laadurid, kallurid, grei- | £~ 33 85+ 111g P 82 *2 113 Ig
derid, laadurkopaga priigilati- PO
hendajad, sisepdlemismootori,
kraanaseadme ja vastukaaluga
veoautod, iselitkuvad kraanad,
tihendusmasinad (mittevibree-
rivad rullid), teekattematerjali
laoturid, hiidraulilised pumba-
jaamad
Ekskavaatorid, ehitus-tdstukid | P <15 96 93
kaupade transportimiseks,
ehitusvintsid, motoblokid P> 15 83+1llgp | 80+1llgP
Késisurudhuhaamrid ja -kirkad | m < 15 107 105
15 <m< 30 94+ 111gm |92+ 111gm(®)
m > 30 96 + 11 1g m 94+ 111gm
Tornkraanad 98 +1g P 96 + 1g P
Keevitus- ja elektrigeneraatorid | P, <2 97 +1g P, 95 +1g P,
2<P,<10 98 +1g P, 96 +1g P,
»Cl1P,>10 « 97 +1g P, 95 +1g P,
Kompressorid P<15 99 97
P>15 97+21g P 95+21g P
Muruniidukid ja -trimmerid, L<50 96 94 (3
muruservatrimmerid
50<L <70 100 98
70 <L <120 100 98 (®
L>120 105 103 (»
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Ymi

(") P, keevitusgeneraatorite jaoks: tavaparane keevitusvool, korrutatuna tavapérase koormus-
pingega tootja margitud madalaima vdimsusteguri juures.
P, elektrigeneraatorite jaoks: pShivoimsus ISO 8528-1:1993 punkti 13.3.2 kohaselt.

(?) Jargmist liiki seadmetele on II etapi arvviirtused iiksnes soovituslikud:
— kaésijuhtimisega vibrorullid,
— vibroplaadid (>3kW),
— vibrorammid,
— buldooserid (terasroomikutega),
— laadurid (terasroomikutega > 55 kW),
— sisepdlemismootori, kraanaseadme ja vastukaaluga veoautod,
— teekattematerjali laoturid,
— sisepdlemismootoriga kasisurudhuhaamrid ja -kirkad (15 < mass <

30),

— muruniidukid ja murutrimmerid/muruservatrimmerid.
Loplikud arvvédrtused soltuvad direktiivi muutmisest artikli 20 13ikes 1 ettendhtud
aruande pohjal. Kui muudatusi ei tehta, kohaldatakse I etapi arvvéirtusi ka II etapil.

(}) Uhemootorilistele liikurkraanadele kohaldatakse I etapi arvniitajaid kuni 3. jaanuarini
2008. Pirast seda kuupédeva kohaldatakse II etapi arvniitajaid.

Lubatav helivoimsuse tase tuleb iimardada iiles- voi allapoole ldhima tdisarvuni

(alla 0,5 iimardada allapoole, suurem voi vordne 0,5ga timardada iilespoole).

VB

Artikkel 13
Seadmed, millele kantakse ainult miiratihis

Allpool loetletud seadmetele kantakse ainult garanteeritud helivoimsuse
tase:

— tOstetavad tdolavad ja korvtdstukid (sisepdlemismootoriga)
Miidratlus:

I lisa, punkt 1. Mdotmine: III lisa, B osa, punkt 1

— vosaloikurid
Miératlus:

I lisa, punkt 2. MoGtmine: III lisa, B osa, punkt 2

— ehitustdstukid (elektrimootoriga)
Midratlus:

I lisa, punkt 3. Mootmine: 11T lisa, B osa, punkt 3

— echituse lintsaed
Miératlus:

I lisa, punkt 4. MoGtmine: III lisa, B osa, punkt 4

— chituse ketassaepingid
Miidratlus:

I lisa, punkt 5. Modtmine: I1I lisa, B osa, punkt 5

— kettsaed, kantavad
Maiaratlus:

I lisa, punkt 6. MoGtmine: III lisa, B osa, punkt 6

— kombineeritud kodrgsurve uhtmis- ja imemismasinad
Miéidratlus:

I lisa, punkt 7. Mddtmine: I1I lisa, B osa, punkt 7
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— tihendusmasinad (ainult sisepdlemismootori pdohimdttel tdotavad
tambitsad)

Maiaratlus:

I lisa, punkt 8. Modtmine: III lisa, B osa, punkt 8

— betooni- vdi mordisegurid
Miéidratlus:

I lisa, punkt 11. MoGtmine: III lisa, B osa, punkt 11

— ehitusvintsid (elektrimootoriga)
Maératlus:

I lisa, punkt 12. ModGtmine: III lisa, B osa, punkt 12

— betooni ja mordi transportimise ja paigaldamise masinad
Miéidratlus:

I lisa, punkt 13. Mddtmine: 111 lisa, B osa, punkt 13

— lintkonveierid
Maiaratlus:

I lisa, punkt 14. M3dtmine: III lisa, B osa, punkt 14

— autode kiilmutusseadmed
Miératlus

: I lisa, punkt 15. Moo6tmine: 111 lisa, B osa, punkt 15

— puurmasinad
Maiératlus:

I lisa, punkt 17. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 17

— seadmed veoautodel paiknevate silode voi tsisternide laadimiseks ja
tithjendamiseks

Maiaratlus:

I lisa, punkt 19. ModGtmine: III lisa, B osa, punkt 19

— {imbertdddeldava klaasi kogumiskonteinerid
Midratlus:

I lisa, punkt 22. Mddtmine: 111 lisa, B osa, punkt 22

— murutrimmerid/muruserva trimmerid
Miératlus:

I lisa, punkt 24. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 24

— hekipiigamismasinad
Madératlus:

I lisa, punkt 25. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 25
— kdrgsurvepesurid
Maidratlus:

I lisa, punkt 26. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 26

— korgsurve veejoa masinad
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Miidratlus:

I lisa, punkt 27. M3dtmine: III lisa, B osa, punkt 27

hiidraulilised vasarad

Maiaratlus:

I lisa, punkt 28. ModGtmine: I1I lisa, B osa, punkt 28

vuugildikurid

Maiaratlus:

I lisa, punkt 30. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 30

lehepuhurid

Maiaratlus:

I lisa, punkt 34. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 34

lehekogurid

Maiiratlus:

I lisa, punkt 35. Mddtmine: III lisa, B osa, punkt 35

sisepdlemismootori, kraanaseadme ja vastukaaluga veoauto (ainult
I lisa punkti 36 teises 10igus defineeritud “teised vastukaaluga tdste-

veomasinad” kandejouga kuni 10 tonni)

Maidratlus:

I lisa, punkt 36. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 36

mobiilsed priigikonteinerid

Maiaratlus:

I lisa, punkt 39. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 39

teekattematerjalide laoturid (varustatud kdrgtihenduse tasandusprus-

siga)
Maiaratlus:

I lisa, punkt 41. Mddtmine: 111 lisa, B osa, punkt 41

rammimisseadmed

Maiiratlus:

I lisa, punkt 42. Mddtmine: III lisa, B osa, punkt 42

torupaigaldajad

Maiaratlus:

I lisa, punkt 43. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 43

roomiktraktor-lumesahad

Maiaratlus:

I lisa, punkt 44. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 44

jougeneraatorid (> 400 kW)

Maiaratlus:

I lisa, punkt 45. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 45

ténavapiihkimismasinad
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Miidratlus:

I lisa, punkt 46. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 46

— priigiveomasinad
Madératlus:

I lisa, punkt 47. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 47

— teefreesid
Miéératlus:

I lisa, punkt 48. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 48

— pinnase kobestajad
Miiératlus:

I lisa, punkt 49. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 49

— purustajad
Miédratlus:

I lisa, punkt 50. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 50

— rootorlumekoristajad (iseliikuvad, vélja arvatud lisaseadeldised)
Miéidratlus:

I lisa, punkt 51. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 51

— assenisaatorid
Miératlus:

I lisa, punkt 52. M3otmine: 111 lisa, B osa, punkt 52

— tranSee-ekskavaatorid
Mddratlus:

I lisa, punkt 54. Mdotmine: 111 lisa, B osa, punkt 54

— betoonisegistid
Maiédratlus:

I lisa, punkt 55. Mddtmine: 111 lisa, B osa, punkt 55

— veepumbajaamad (mitte veealuseks kasutamiseks)
Miidratlus:

I lisa, punkt 56. M3dtmine: 111 lisa, B osa, punkt 56.

Artikkel 14
Vastavushindamine

1. Enne artiklis 12 viidatud seadmete turuleviimist voi kasutuselevot-
mist allutab tootja vOi tema volitatud esindaja ithenduses iga tiilipi
seadme iihele jargnevatest vastavushindamise menetlustest:

— toodangu sisekontroll tehnilise dokumentatsiooni hindamise ja
VI lisas sétestatud perioodilise kontrollmenetlusega, voi

— VII lisas sétestatud seadme vastavustdendamise menetlus voi
— VIII lisas sitestatud téielik kvaliteeditagamise menetlus.

2. Enne artiklis 13 viidatud seadmete turuleviimist voi kasutuselevot-
mist allutab tootja vOi tema volitatud esindaja ithenduses iga tiilipi
seadme V lisas sdtestatud toodangu sisekontrolli menetlusele.
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3. Liikmesriigid tagavad, et komisjon ja iga liikkmesriik v3ib pohjen-
datud taotluse korral kitte saada kogu informatsiooni, mida kasutati
teatavat tlilipi seadme vastavushindamise menetluses, ning eelkdige
V lisa punktis 3, VI lisa punktis 3, VII lisa punktis 2, VIII lisa punk-
tides 3.1 ja 3.3 ettendhtud tehnilise dokumentatsiooni.

Artikkel 15
Teavitatud asutused

1. Liikmesriigid médravad oma jurisdiktsiooni all asutused, kes
viivad 14bi vdi kontrollivad artikli 14 18ikes 1 viidatud vastavushinda-
mise menetlusi.

2. Liikmesriigid médravad ainult selliseid asutusi, mis vastavad
IX lisas ettendhtud kriteeriumidele. Fakt, et asutus vastab kédesoleva
direktiivi IX lisa kriteeriumidele, ei tdhenda, et liikmesriik on kohustatud
médrama just seda asutust.

3. Iga liikmesriik teatab komisjonile ja teistele liikmesriikidele asutus-
test, mis nad on médranud, ja konkreetsed iilesanded ja kontrollmenet-
lused, mis neile asutustele on antud, ning komisjoni poolt neile asutus-
tele varem kinnitatud identifitseerimisnumbri.

4. Komisjon avaldab Euroopa Uhenduse Teatajas teavitatud asutuste
nimekirja koos nende identifitseerimisnumbritega ja {ilesannetega, mis
neile on médratud. Komisjon tagab selle nimekirja ajakohastamise.

5. Liikmesriik peab oma médramise tagasi vOotma, kui ta leiab, et see
asutus ei vasta enam IX lisas viidatud kriteeriumidele. Ta peab sellest
otsekohe teatama komisjonile ja teistele liikmesriikidele.

Artikkel 16
Andmete kogumine miira kohta

1.  Liikmesriigid votavad kasutusele vajalikud meetmed, et tootja voi
tema volitatud esindaja iihenduses saadab vastutavale asutusele selles
litkkmesriigis, kus ta alaliselt elab voi kus ta viib turule v3i votab kasutu-
sele artikli 2 18ikes 1 viidatud seadme, ja komisjonile EU vastavusdekla-
ratsiooni koopia iga artikli 2 16ikes 1 viidatud seadme tiiiibi kohta.

2. Komisjon kogub koigi seadmete kohta andmed, mis ta saab vasta-
valt 1dikele 1.

3. Liikmesriigid voivad kogutud andmeid saada komisjonilt vastava
taotluse alusel.

4. Komisjon avaldab asjakohast teavet perioodiliselt, eelistatavalt
kord aastas. Seadme iga tiiiibi voi mudeli kohta esitatakse jargmised
andmed:

— installeeritud netovdimsus vdi igasugune muu miiraga seotud suurus,
— moddetud helivoimsuse tase,

— garanteeritud helivGimsuse tase,

— seadme kirjeldus,

— valmistaja ja/v0i kaubamérgi nimetus,

— mudeli number/nimetus.

Artikkel 17
Kasutamise reguleerimine

Kéesoleva direktiivi sétted ei takista liikmesriikide Oigust sétestada
asutamislepingu kohaselt:

— meetmeid, et reguleerida artikli 2 16ikes 1 viidatud seadmete kasuta-
mist piirkondades, mida nad peavad tundlikuks, kaasa arvatud sead-
mete t0Oaja piiramine,

— selliseid ndudeid, mida nad konealuste seadmete kasutamisel peavad
inimeste kaitse tagamisel vajalikuks, tingimusel, et see ei tdhenda
seadme muutmist viisil, mida kéesolevas direktiivis pole piiritletud.
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Artikkel 18
Komitee
1.  Komitee abistab komisjoni.

2. Kui \{jidatakse kdesolevale 1dikele, siis kohaldatakse otsuse
1999/468/EU artikleid 5 ja 7, vottes arvesse ka selle artikli 8 satteid.

Otsuse 1999/468/EU artikli 5 15ikes 6 etteniihtud perioodiks miiratakse
kolm kuud.

3.  Komitee votab vastu oma tookorra.

Artikkel 19
Komitee volitused

Komitee:

a) vahetab teavet ja kogemusi kéesoleva direktiivi rakendamise ja prak-
tilise kohandamise kohta ning arutab selles valdkonnas tildist huvi
pakkuvaid kiisimusi;

b) abistab komisjoni III lisa kohandamisel tehnilisele progressile, tehes
artikli 18 Ioikes 2 sitestatud regulatiivkomitee menetluse kohaselt
vajalikke muudatusi tingimusel, et need ei avalda otsest moju arti-
klis 12 loetletud seadmete mdddetud helivoimsuse tasemele, ja
eelkdige lisades viited asjakohastele Euroopa standarditele;

c) satestab nduandeid komisjonile artikli 20 16ikes 2 viidatud jarelduste
ja muudatuste suhtes.

Artikkel 20
Aruanded

1. »MI Hiljemalt 3. jaanuaril 2007 < ja pérast seda iga nelja aasta
jérel esitab komisjon Euroopa Parlamendile ja ndukogule aruande, mis
késitleb komisjoni kogemusi kéesoleva direktiivi rakendamisel ja halda-
misel. Aruandes peab olema:

a) iilevaade vastavalt artiklile 16 miira kohta kogutud andmetest ja
muust asjakohasest teabest;

b) arvamus artiklites 12 ja 13 esitatud nimekirja uuesti ldbivaatamise
vajaduse kohta, eriti kui tuleks lisada uusi seadmeid artiklitesse 12
vOi 13 voi kui tuleks seadmeid iile viia artiklist 13 artiklisse 12;

¢) arvamus artiklis 12 sdtestatud piirvéértuste labivaatamise vajaduse ja
voimaluste kohta, vottes arvesse tehnoloogia arengut;

d) arvamus iihiselt kasutatavate vahendite kohta, et edaspidi vihendada
seadmete poolt tekitatavat miira.

2. Konsulteerinud kdigi vajalike osapooltega, eelkdige komiteega,
esitab komisjon oma jéreldused ja vajaduse korral ka kéesoleva direk-
tiivi muudatused.

Artikkel 21
Kehtetuks tunnistamine

1. Direktiivid 79/113/EMU, 84/532/EMU, 84/533/EMU, 84/534/
EMU, 84/535/EMU, 84/536/EMU, 84/537/EMU, 84/538/EMU ja
86/662/EMU tunnistatakse kehtetuks 3. jaanuarist 2002.

2. Loikes 1 nimetatud direktiivide alusel véljaantud tiiibihindamise
sertifikaate ja seadmete mdotmistulemusi voib kasutada tehniliste doku-
mentide koostamiseks, mis on ette ndhtud kédesoleva direktiivi V lisa
punktis 3, VI lisa punktis 3, VII lisa punktis 2, VIII lisa punktides 3.1 ja
3.3.
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Artikkel 22
Ulevotmine siseriiklikusse digusse ja kohaldamise tihtaeg

1.  Liikmesriigid votavad vastu ja avaldavad kdesoleva direktiivi jargi-
miseks vajalikud digus- ja haldusnormid hiljemalt 3. juulil 2001. Nad
teatavad sellest komisjonile.

2. Liikmesriigid kohaldavad nimetatud meetmeid alates 3. jaanua-
rist 2002. Liikmesriigid vdimaldavad siiski tootjal vdi tema volitatud
esindajal tihenduses kéesoleva direktiivi sétteid kasutada alates 3.
juulist 2001.

3. Mis puutub artiklis 12 viidatud lubatud helivoimsuse tasemete
vihendamisse II etapil, siis need sétted jOustuvad alates 3. jaanua-
rist 2006.

4. Kui liikkmesriigid need meetmed vastu vdtavad, lisavad nad
nendesse meetmetesse vOi nende meetmete avaliku avaldamise korral
nende juurde viite kédesolevale direktiivile. Sellise viitamise viisi ndevad
ette lilkmesriigid.

5. Liikmesriigid edastavad komisjonile kéesoleva direktiiviga regu-
leeritavas valdkonnas nende poolt vastuvdetud siseriiklike digusnormide
tekstid.

Artikkel 23
Joustumine
Kiesolev direktiiv joustub selle Euroopa Uhenduse Teatajas avaldamise
kuupéeval.
Artikkel 24
Direktiivi adressaadid

Kéesolev direktiiv on adresseeritud liikmesriikidele.
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1 LISA

SEADMETE MOISTED

Tostetavad toolavad ja korvtostukid (sisepdlemismootoriga)

Seade, mis koosneb vdhemalt tooplatvormist, véljaulatuvast osast ja Sassiist.
Tooplatvorm on piirdega platvorm voi korv, mida saab koos koormusega
liigutada vajalikule tookohale. Viljaulatuv osa on iihendatud Sassiiga ja
toetab tooplatvormi; see voimaldab todplatvormi litkumist vajalikule paigale.

Vosaloikur

Sisepdlemismootoriga varustatud kées kantav seade, millel on pdorlev metal-
list voi plastikust tera, mis on ette ndhtud umbrohu, pddsaste, véikeste puude
vai selletaolise taimestiku niitmiseks. Loiketera to6tab ligikaudu paralleelselt
maaga.

Ehitustostuk

Jouseadmega varustatud ajutiselt paigaldatav ehitustostuk, mida voivad kasu-
tada to0stus- voi ehitusalale siseneda lubatud isikud ja mis teenindab

i) kindlaid tasandeid, millel on platvorm,
— mis on ette ndhtud ainult materjalide transpordiks,
— mis vdimaldab peale- ja mahalaadimisel inimeste juurdepdésu,

— mis vodimaldab volitatud isikute juurdepddsu ja litkumist ehituse,
demontaazi ja ekspluatatsiooni ajal,

— mis on juhitav,
— mis on litkuv vertikaalselt voi kuni vertikaali suhtes 15° nurga all,

— mida toestavad traat, tross, kett, keermega spindel ja mutter, hammas-
latt ja hammasratas, hiidrotungraud (otsene voi kaudne) voi muudetava
pikkusega liigendmehhanism,

— kus mastid vGivad vajada voi mitte vajada erilise konstruktsiooni tuge,
vOi

iht ilemist pinda voi téoala, mis ulatub juhiku 16puni (nditeks katus) ja

millel on koormust kandev osa,

ii

=

— mis on ette nihtud ainult kaupade transpordiks,

— mis on projekteeritud nii, et peale- vdi mahalaadimisel voi hoolduse,
montaazi ja demontaazi ajal poleks vaja sellele astuda,

— millele inimeste juurdepaés on tokestatud igal ajal,
— mis on juhitav,

— mis on ette ndhtud liikumiseks vertikaali suhtes vdhemalt 30° nurga
all, kuid vaib olla kasutatav iga nurga all,

— mida toetavad terastraadist tross ja positiivne ajamisiisteem,
— mis on kontrollitav konstantse rohu tiiiipi kontrollsecadmega,
— millele ei mdju iihegi vastukaalu kasutamine,

— mille maksimaalne arvestuslik koormus on 300 kg,

— mille maksimaalne kiirus on 1 m/s

— ja kus juhikud vajavad tuge teistelt konstruktsioonidelt.

Ehituse lintsaag

Jouseadmega masin, kaaluga alla 200 kg, millel on késietteanne ja mille
likkuv pideva lindi kujuline saeleht on kahe v0i enama juhtratta peale
monteeritud.

Ehituse ketassaepink

Késietteandega masin, kaaluga alla 200 kg, mis on varustatud iihe ketassaele-
hega (mitte tapisaag), mille diameeter on 350—500 mm, mis on tavalise saagi-
mise puhul fikseeritud; seadmel on horisontaalne laud, mis on tddtamise ajal
tervikuna voi osaliselt fikseeritud. Saeketas on monteeritud horisontaalsele
mittekallutatavale spindlile, mille asend t66 kestel ei muutu. Masinal voib
olla tikskoik milline jargmistest tunnustest:

— seadmed saeketta tdstmiseks voi langetamiseks 14bi lauaplaadi,
— masina korpus lauaplaadi all on avatud vdi kattega timbritsetud,

— Kkasitsi juhitav litkuv lisalaud, mis ei kiilgne saekettaga.
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12.

13.

Kantav kettsaag

Jouseadmega tooriist, mis on ette ndhtud puidu saagimiseks saeketiga ja mis
koosneb terviklikust kompaktsest kdepidemete, jouallika ja 1dikeseadme
ihendusest ning on ette ndhtud tootamiseks kahe kiega.

Kombineeritud korgsurve uhtmis- ja imemismasin

Soiduk, mis vaib todtada kui kdrgsurve loputaja voi kui imemismasin. (Vt ka
kdrgsurve uhtmis- ja imemismasin.)

Tihendusmasin

Masin, mille tooseadme veeremine, trampimine vdi vibratsioon tihendab
materjale, nditeks killustikku, pinnast voi asfaldikatet. Masin voib olla
iselitkuv, pukseeritav, ees lilkkatav v3i baasmasina lisaseade. Tihendusmasi-
nate alajaotused on jargmised:

— iseliikuvad rullid: kaasasditva juhiga tihendusmasinad, millel on iiks voi
mitu metallvaltsi vGi pneumoratasrulli; operaatori koht on masina lahuta-
matu osa,

— liikkatavad rullid: kaasasoditva juhiga tihendusmasinad tithe vOi mitme
metallvaltsiga vdi pneumoratasrullid, mille liikkumis-, juhtimis-, pidur-
damis- ja vibreerimisseadmed on paigutatud nii, et masinat juhib
operaator v3i toimub see kaugjuhtimise teel,

— haagisrull: tihendusmasin {ihe vdi mitme metallvaltsiga vdi pneumoratas-
rull, millel ei ole sltumatut juhtimissiisteemi ja kus operaator on trak-
toril,

— vibroplaadid ja vibrotambid: tihendusmasinad pdhiliselt tasapinnalise tugi-
plaadiga, mis vibreerivad; neid juhib operaator vdi on need baasmasina
lisaseadmeks,

— sisepdlemismootori pohimdttel tootavad tambid: tihendusmasinad, peami-
selt tasase padjandi kui tihendava tooseadmega, mis on valmistatud liik-
umiseks pdhiliselt vertikaalsuunas plahvatusjou abil. Masinat juhib
operaator.

Kompressor

Igasugune vahetatavate seadmetega kasutatav masin, mis surub Shku, gaase
vOi aure kokku korgemale rdhule kui sisendrohk. Kompressor koosneb
kompressorist endast, joumasinast ja juurdekuuluvast komponendist voi sead-
mest, mida on vaja kompressori ohutuks to0ks.

Vilja on arvatud jargmised seadmete liigid:

— ventilaatorid, st seadmed, mis panevad oOhu tsirkuleerima positiivse
rohuga kuni 110 000 paskalit,

— vaakumpumbad, st seadmed voi abindud Shu eemaldamiseks kinnisest
ruumist rohuni, mis ei iileta atmosféari rohku,

— gaasiturbiinid.
Kisisurudhuhaamrid ja -kirkad

Igasuguse jouallikaga suruShuhaamrid ja kirkad, mida kasutatakse to6oks
tsiviilehituses ja ehitusplatsidel.

Betooni- v6i mordisegur

Masinad betooni vdi segu valmistamiseks, soltumata nende tditmise, sega-
mise ja tithjendamise protsessist. Need vdivad olla perioodilise vdi pideva
tooprotsessiga. Betoonisegajaid veomasinal nimetatakse autobetoonisegisti-
teks (vt mdiste 55).

Ehitusvints

Jouseadmega varustatud ajutiselt paigaldatud tosteseade, millel on vahendid
rippuva koormuse tdstmiseks ja langetamiseks.

Betooni ja mordi transportimise ja paigaldamise masin

Seadmed betooni ja segu pumpamiseks ja pihustamiseks segistiga voi ilma;
transporditav materjal antakse edasi teeninduskohale 1dbi torude, jaotussead-
mete vOi jaotuspoomi abil. Edasitoimetamine toimub:

— betooni puhul mehhaaniliselt, kolb- voi rootorpumpade abil,

— mordi puhul mehhaaniliselt kolb-, tigu-, voolik- ja rootorpumpade abil
vOi pneumaatiliselt kompressorite abil kas Shukambriga voi ilma.

Need mehhanismid vdivad olla monteeritud veomasinatele, treileritele voi
spetsiaalsetele masinatele.
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Lintkonveier

Ajutiselt paigutatud masin, mis vdimaldab materjale transportida joumasina
poolt veetava lindi abil.

Autode Kiilmutusseadmed

Laadungi kiilmutusruum direktiivis 70/156/EMU maératletud sdidukitel kate-
gooriaga N2, N3, O3 ja O4.

Kiilmutusagregaadi jouallikas vdib olla kiilmutusagregaadi lahutamatu osa,
eraldi sbiduki kerele kinnitatud osa, sdiduki mootor vdi sdltumatu allikas voi
kdrval seisev jouallikas.

Buldooser

Ratastel voi roomikutel iseliikuv masin tdmbe- voi toukejou avaldamiseks
kiilgemonteeritud téoseadme kaudu.

. Puurmasin

Masin, mida kasutatakse ehitusplatsidel aukude puurimiseks
— lookpuurimise,

— podrleva puurimise,

— poorleva 166kpuurimise abil.

Puurmasinad on puurimise ajal statsionaarselt paigaldatud. Need vdivad
likkuda tihelt tookohalt teisele omal joul. Iselitkuvate puurmasinate hulka
kuuluvad need, mis on paigutatud veoautodele, ratastega Sassiidele, traktori-
tele, roomikutele voi on lohistatavad (vintsi abil veetavad). Kui puurmasin
on paigutatud veoautole, traktorile voi treilerile voi liigub ratastel, voib trans-
portimine toimuda suurematel kiirustel ja avalikult kasutatavatel teedel.

Pinnaseveok (dumper)

Ratastel voi roomikutel iseliikuv lahtise veokastiga masin, mis kas teisaldab
ja laadib materjali maha vd3i laotab seda laiali. Pinnaseveokid vdivad olla
varustatud lahutamatu iselaadiva seadmega.

Seadmed veoautodel paiknevate silode ja tsisternide tiitmiseks ja tiihjen-
damiseks

Silo- voi tsisternauto juurde kuuluvad jouallikaga varustatud seadmed, mida
kasutatakse vedelike voi puistematerjali peale- voi mahalaadimiseks pumpade
vOi analoogiliste seadmete abil.

Hiidrauliline voi tross-ekskavaator (trossplokksidestusega)

Ratastel vGi roomikutel iseliikuv masin, mille tilemist osa vdib poorata vihe-
malt 360° ja mis kaevab, podrdub ja puistab materjali noole vdi teleskoop-
noole kopavarre kiilge kinnitatud kopa abil ilma Sassii voi alusvankri liiguta-
miseta kogu to6tsiikli jooksul.

Ekskavaator-laadur

Ratastel voi roomikutel iseliikuv masin, mille raam on konstrueeritud nii ette
monteeritud laadurkopa kui ka taha monteeritud poordkopaga ekskavaatori
tooseadme kandmiseks. Kui kasutatakse podrdkoppa, siis kaevab masin tava-
liselt allpool seisutasandit podrdkopa litkumisega masina suunas. Po6rdkopp
tostab, pdorab ja tiihjendab kopa, kui masin on paigal. Kui kasutatakse
laadurkoppa, siis masin laadib vdi kaevab masina edasiliikumisel, seejérel
tdstab, transpordib ja tithjendab kopa.

Umbertbodeldava klaasi kogumiskonteiner

Suvalisest materjalist konteiner, mida kasutatakse pudelite kogumiseks.
Konteineril on vdhemalt iiks ava pudelite sissepanemiseks ja teine konteineri
tithjendamiseks.

Greider (teehoovel)

Iseliikkuv ratastega masin, millel on esimeste ja tagumiste telgede vahel
seadistatav tasandustera, mis 10ikab, teisaldab ja laotab pinnast harilikult
tasandamise eesmarkidel.

Sisepdlemismootoriga murutrimmer/muruserva trimmer

Sisepdlemismootoriga kéitatav, kantav, kéitega hoitav seade, mis on varus-
tatud painduvast nodrist, johvist voi samalaadsetest materjalidest painduvate
I1dikeelementidega, mis ei ole metallist, aga poorlevad nagu ldiketerad, ja mis
on ette ndhtud umbrohu, muru voi selletaolise pehme taimestiku niitmiseks.
Loikeseade tootab ligikaudu paralleelselt maapinnaga (murutrimmerid) voi
risti sellega (muru serva trimmerid).
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Hekipiigamismasin

Kaitega hoitav, lahutamatu jouseadmega varustatud seade, mis on ette ndhtud
ithele operaatorile hekkide ja pddsaste piigamiseks ithe voi mitme edasi-
tagasi liikuva 15iketera abil.

Korgsurvepesur

Soiduk, mis on varustatud seadmega néiteks kanalisatsioonitorude puhastami-
seks korgsurve veejoa abil. Seade vdib olla paigutatud kas sobivale $assiile
v0i tthendatud tema enda $assii konstruktsiooniga. Seade vdib olla fikseeritud
vdi demonteeritav nagu vahetatava kere puhul.

Korgsurve veejoa masin

Diiiisidega voi teiste kiirust suurendavate avadega masin, millest vesi ja
sellele lisatud aine véljub vaba joana. Kdrgsurve veejoa masinad koosnevad
pohiliselt ajamist, survegeneraatorist, voolikutest, pihustus-seadmetest,
ohutusmehhanismidest, kontroll- ja moddteseadmetest. Korgsurve veejoa
masin voib olla mobiilne vdi statsionaarne:

— mobiilsed korgsurve veejoa masinad on litkuvad, kergelt transporditavad,
ette ndhtud erinevatel kohtadel kasutamiseks ja seepérast iildiselt varus-
tatud oma Sassiiga vOi paigutatud sdidukile; varustuse kdik vajalikud
voolikud on painduvad ja kergelt lahtivoetavad,

— statsionaarseid kdrgsurve veejoa masinaid on ette ndhtud kasutada iihel
kohal pika aja jooksul, aga neid on sobivate vahenditega vdimalik teisal-
dada; enamasti on need lohistatavad voi karkassile paigutatavad ja nende
voolikud on vdimalik lahti votta.

Hiidrauliline vasar

Seade, mis kasutab baasmasina hiidraulilist jouallikat, et kiirendada (vahel
gaasi abil) tooelementi liigutavat kolbi. Kolvi liikumise kineetiline energia
suunatakse tooelemendi kaudu materjalisse ja see pohjustab materjali purune-
mise. Hiidraulilised vasarad vajavad funktsioneerimiseks réhu all olevat dli.
Kompleksset seadet baasmasin/vasar juhib operaator, kes istub tavaliselt
baasmasina kabiinis.

Hiidrauliline pumbajaam

Iga masin, mis surub vedelikke suurema rdhuni kui sisendrohk, ja on kasu-
tatav vahetatavate tooseadmetega. Selle koosseisus on jouallikas, pump,
reservuaar (voib ka puududa) ja abivahendid (kontrollseadeldised, 6lirShu
kaitseventiil).

Vuugildéikur

Mobiilne masin, mis on ette ndhtud soonte 15ikamiseks betooni, asfalti ja
nendesarnastesse teekatetesse. Loikeriistaks on suure kiirusega poorlev ketas.
Vuugildikurid on

— kasitsi liigutatavad,

— kasitsi, mehaanilise abiga voi
— jouseadme abil liikuvad.
Laadurkopaga priigilatihendaja

Iseliikuv ratastega tihendusmasin, millele on ette monteeritud laadija tdste-
mehhanismiga frontaalkopp. Masinal on terasvaltsid eelkdige pinnase
(mulla), priigila ja sanitaarjadtmete tihendamiseks, teisaldamiseks, tasandami-
seks ja laadimiseks.

Muruniiduk

Liikatav vGi kaasasditva juhiga masin muru niitmiseks v3i masin rohtu
l1oikava lisaseadmega, kus 15ikeelement todtab ligikaudu maapinnaga paral-
leelselt ja kasutab maapinda 1dikekdrguse médramiseks rataste, dhupadja voi
kopeertalla abil ning on varustatud sisepdlemis- vai elektrimootoriga. Loike-
seadmeks on:

— jaik 15ikeelement,

— kiududest voi muust materjalist kui metall valmistatud vabalt poorlevad
16ikurid, mille igaiihe kineetiline energia on iile 10 J; kineetiline energia
on madratletud vastavalt EN 786:1997, lisa B.

Muruniiduk voib ka olla liikatav voi kaasasditva juhiga masin vdi rohtu
loikava lisaseadmega masin, kus ldikeelement podrleb horisontaalse telje
iimber, 10igates statsionaarse 1dikelati voi noaga (silinderniiduk).
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Elektriline murutrimmer/muruserva trimmer

Elektrimootoriga, lilkkatav voi kdes hoitav muruniidumasin kiududest voi
muust materjalist kui metall valmistatud vabalt poorlevate 16ikuritega, mille
igaiihe kineetiline energia on kuni 10 J, ja mis on ette ndhtud muru voi sama-
laadse pehme taimestiku niitmiseks. Ldikeseade to6tab ligikaudu paralleelselt
maapinnaga (murutrimmerid) voi risti sellega (muruserva trimmerid). Kinee-
tiline energia on méairatletud vastavalt EN 786:1997, lisa B.

Lehepuhur

Mootori joul to6tav masin muru, jalgteede, teede, tdnavate jne puhastamiseks
lehtedest ja muust materjalist suure kiirusega liikuva Shujoa abil. See voib
olla kantav (kéeshoitav) voi mittekantav, kuid litkuv.

Lehekogur

Mootori joul to6tav masin lehtede ja muu priigi kogumiseks imiseadme abil,
koosneb masina sees vaakumit tekitavast jouallikast, imiotsikust ja konteine-
rist kogutud materjali jaoks. Lehekogur vdib olla kantav (kdeshoitav) voi
mittekantav, kuid liikuv.

Sisepdlemismootori, kraanaseadme ja vastukaaluga veoauto

Ratastel, sisepdlemismootoriga varustatud tdsteveoautod vastukaalu ja tOste-
seadmega (mast, teleskoopnool vai liigendnool). Need voivad olla:

— maastikuveomasinad (ratastel, vastukaaluga veomasinad, mis on ette
ndhtud eelkdige tegutsemiseks ettevalmistamata looduslikul pinnasel voi
segipooratud pinnasel, nt ehitusplatsidel),

— teised vastukaaluga tdsteveomasinad, vilja arvatud konteinerite jaoks ette-
néhtud.

Laadur

Iseliikuv ratastel vi roomikutel masin, mille esiosale on monteeritud kopa
tostemehhanism koos kopa kallutusmehhanismiga ning mis masina edasi liik-
udes kaevab, laadib, transpordib, tdstab ja laadib maha materjali.

Iseliikuv kraana

Oma jouseadmega noolkraana, mis on voimeline lilkuma koormaga vai ilma,
vajamata selleks kindlaid liikumisteid, ja mille stabiilsuse tagab raskusjoud.
Kraana liigub ratastel voi roomikutel voi muul moel. To6asendis vdib see
olla toetatud tugikdppadega voi muude abivahenditega, mis suurendavad ta
stabiilsust. Iseliikuva kraana iilemine osa voib olla tdispddrdeline, piiratud
poordeulatusega voi mittepdorduv. Kraanal on tavaliselt iiks voi mitu vintsi
ja/voi hiidrosilindriga nool raskuse tdstmiseks ja langetamiseks. Iseliikuvad
kraanad on varustatud kas teleskoopnoolega, liigendnoolega, sorestiknoolega
voi nende kombinatsiooniga sellise arvestusega, et need oleksid holpsasti
allalastavad. Tostetavad raskused on riputatud noole kiilge konksutraaversi
vOi muu eriotstarbelise raskuste tdstmise lisaseadmega.

Mobiilne priigikonteiner

Asjakohaselt kavandatud ratastel konteiner, mis on ette ndhtud ajutiseks
priigihoidmiseks ja varustatud kaanega.

Motoplokk (mootorkultivaator)
Liikurmasin, mis on ette ndhtud kéies juhtimiseks ja on

— tugiratastega voi ilma ning mille téoelement toimib nagu kobestamisva-
hend ja kindlustab masina edasiliitkumise (mootorkultivaator),

— edasiveetav iihe vdi mitme otseselt mootorilt kditatava rattaga ning varus-
tatud kobestamisseadmega (veoratastega mootorkultivaator).

Teekattematerjalide laotur
Liikuv tee-chitusmasin, mida kasutatakse tee ehitusmaterjalide (bituumen-

segud, betoon ja kruus) kihtide laotamiseks teele. Sellised laoturid voivad
olla varustatud korgtihenduse tasandusprussiga.

Rammimisseade

Vaiade paigaldamise ja viljatdombamise seade vdi masinate ja seadmete
komplekt (166kvasar, véljatdmbajad, vibro- voi staatilise toimega vaiade
stivistajad ja véljatdombajad), mille koosseisus vdivad olla

— rammimisseade, mis koosneb baasmasinast (roomikutel, ratastel voi
roobastel), kiikuvast raamipukist ja juhtsiisteemist,
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43.

44,

45.

46.

47.

48.

49.

50.

S1.

52.

53.

— abivahendid, néiteks vaiapead, 100gikaitsepead, darikud, vaiapikendid,
kinnitusrakised, vaia kisitsemise seadmed, vaia juhikud, miirakatted ja
166gi ning vibratsiooni summutamisvahendid, jouseadmed/generaatorid ja
teenindava personali tdsteseadmed vdi -platvormid.

Torupaigaldaja

Roomikutel voi ratastel lilkurmasin, mis on ette ndhtud torude kéisitsemiseks
ja paigaldamiseks ning torustiku seadmete kandmiseks. Masinal, mis on
projekteeritud traktori baasil, on spetsiaalselt projekteeritud komponendid,
nagu veermik, kere, vastukaal, nool ja tdstmise-langetamise mehhanism ning
vertikaalselt poorlev kiilgnool.

Roomiktraktor-lumesahk

Roomikutel likkurmasin, mida kasutatakse temale paigaldatud tooseadme abil
lume ja jai teisaldamiseks.

Generaatorjaam (avariigeneraator)

Igasugune seade, mis koosneb sisepdlemismootorist ja selle poolt kéivitata-
vast generaatorist, mis tagab piisiva varustatuse elektrienergiaga.

Téanavapiihkimismasin

Piihkmete kogumismasin, millel on imisiisteem pilihkmete sisseimemiseks,
mis ldhevad seejérel suure kiirusega litkuva dhujoa voi mehaanilise kogumis-
stisteemi abil edasi priigi kogumispunkrisse. Piihkimis- ja kogumisseadmed
voivad olla paigutatud veoauto Sassiile voi ithendatud tema konstruktsioo-
niga. Tooseade vaib olla nii statsionaarne kui ka vahetatav.

Priigiveomasin

Soiduk, mis on ette ndhtud kodumajapidamise ja suuremddtmeliste jadtmete
kogumiseks ja transpordiks, kusjuures laadimine toimub konteinerite abil voi
kasitsi. Sdiduk vdib olla varustatud tihendamisseadmega. Priigiveomasinal on
kabiiniga Sassii, mille peale on paigutatud kere. See vdib olla varustatud
konteinerit tdstva seadmega.

Teefrees (teekattefrees)

Liikurmasin, mida kasutatakse materjali eemaldamiseks sillutatud pindadelt
mootori joul todtava silindri abil, mille kiilge on kinnitatud 16iketerad; 16ika-
mise ajal trummel pdorleb.

Pinnase kobestaja

Liikatav voi kaasasditva juhiga mootori joul tddtav masin, mis médrab 15ike-
sligavuse maapinna jargi ja on varustatud agregaadiga, mis on sobiv aedade,
parkide ja muude selliste alade murupinna 16hestamiseks voi kobestamiseks.

Purustaja

Mootori joul tootav masin, mis on ette ndhtud kasutamiseks statsionaarselt,
millel on iiks vdi mitu Idikeseadet suuremodduliste orgaaniliste materjalide
peenestamiseks. Enamasti koosneb see tditeavast (mida voib hoida rakis),
mille kaudu materjal sisestatakse, seadmest, mis purustab materjali iikskdik
mis meetodil (Idikamine, raiumine, muljumine jne), ja tiithjenduskaldrennist,
mille kaudu peenestatud materjal véljub. Juurde v&ib olla lisatud kogumis-
seade.

Rootorlumekoristaja

Masin, mille abil koristatakse lumi liikumisteedelt pdorleva seadise abil, mis
paneb lume liikvele, ja ventilaatorite abil, mis eemaldavad selle.

Assenisaator

Soiduk, mis on varustatud seadmega, mis vaakumi abil kogub vett, muda,
kontsa, jadtmeid voi muud sellist materjali kanalisatsioonitorustikest voi
analoogilistest seadmetest. Seade voib olla paigutatud veoauto Sassiile voi
tthendatud tema enda konstruktsiooniga. Seadmed vdivad olla nii statsio-
naarsed kui ka vahetatavad.

Tornkraana

Poorlev noolkraana, mille nool asub tédasendis vertikaalselt oleva torni
iilemises osas. Jouseadmega varustatud seade raskuste tdstmiseks, langetami-
seks, Umberpaigutamiseks tdsteraadiuse muutmise, podrdumise ja kogu
seadme liikumise abil. Eri tiilipi tornkraanad teostavad mitmeid, kuid mitte
tingimata koiki neid liikumisi. Tornkraana voib olla statsionaarne, horison-
taalselt litkuv voi roniv.
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55.
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57.

Transee-ekskavaator

Roomikutel voi ratastel, kaasasditva juhiga voi kdies juhitav liikurmasin,
millel on ette vdi taha paigaldatud kaevemehhanism ja seadis, mis on ette
ndhtud eelkdige tranSeede kaevamiseks pideva todprotsessina masina liik-
umise ajal.

Betoonisegisti

Betoonisegistiga varustatud veoauto valmissegatud kuivbetoonsegu transpor-
timiseks betoonitehasest ehitusplatsile; veoauto liikumise ajal v3ib trummel
poorelda voi seista paigal. Trummel tithjendatakse ehitusplatsil trumli pdorle-
mise teel. Trummel pannakse pddrlema veoauto pdhimootori voi lisamootori
abil.

Veepumbajaam (veepump)

Masin, mis koosneb veepumbast endast ja ajamisiisteemist. Veepump on
masin vee tdstmiseks madalamalt energiatasemelt kdrgemale.

Keevitusgeneraator

Poorlev seade, mis toodab keevitusvoolu.



2000L0014 — ET — 27.12.2005 — 001.002 — 25

11 LISA

EU VASTAVUSDEKLARATSIOON

EU vastavusdeklaratsioon peab sisaldama jirgmisi iiksikasju:

— valmistaja voi tema ithenduses asuva volitatud esindaja nimi ja aadress,
— tehnilist dokumentatsiooni siilitava isiku nimi ja aadress,
— seadme kirjeldus,

— jérgitud vastavushindamise protseduur ja vajaduse korral asjaga tegelenud
teavitatud asutuse nimi ja aadress,

— seda tiiiipi esindava seadme mdddetud helivoimsuse tase,
— selle seadme garanteeritud helivGimsuse tase,

— viide kéesolevale direktiivile,

— deklaratsioon, et seade vastab kdesoleva direktiivi nduetele,

— kui vaja, vastavusdeklaratsioon(id) ja viited teistele ithenduse direktiividele,
mida on kohaldatud,

— deklareerimise koht ja kuupiev,

— andmed selle isiku kohta, kes on volitatud juriidiliselt siduvale deklaratsioo-
nile valmistaja voi tema iithenduses asuva volitatud esindaja eest alla kirju-
tama.
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11 LISA

VALITINGIMUSTES~ KASUTATAVATE SEADMETE TEKITATAVA
OHUMURA MOOTEMEETOD

Reguleerimisala

Kiesolev lisa kehtestab dhumiira mddtmise meetodid, mida kasutatakse kiesoleva
direktiivi alla kuuluvate seadmete helivoimsuse taseme méddramiseks kédesoleva
direktiivi kohase vastavushindamise eesmargil.

Kéesoleva lisa A osas on ette ndhtud kdigi artikli 2 16ikes 1 viidatud seadmete:
— miira pdhistandardid,
— tldised tdiendused miira pShistandarditele

helirGhutaseme modtmiseks miiraallikat timbritseval pinnal ja allika poolt tekita-
tava helivoimsuse taseme arvutamiseks.

Kéesoleva lisa B osas on ette nahtud kdigi artikli 2 1dikes 1 viidatud seadmete
— soovitatav miira pohistandard, kaasa arvatud

— viide A osast valitud miira pShistandardile,

— katseala,

— konstandi K,, véirtus,

— mdotepinna kuju,

— kasutatavate mikrofonide arv ja asukohad,
— tootamistingimused, kaasa arvatud

— vajaduse korral viide standardile,

— noduded seadme paigutuse kohta,

— meetod summaarse helivoimsuse taseme arvutamiseks, kui tuleb teha
katseid erinevates to0tamistingimustes,

— iiksikasjalikum teave.

Kui katsetatakse konkreetset tiilipi seadmeid, voib tootja voi tema volitatud esin-
daja tihenduses enamasti valida A osast ithe miira pohistandardi ja rakendada
B osast tootamistingimusi konkreetset tiilipi seadme jaoks. Vaidluse korral tuleb
kasutada soovitatud miirastandardit, millele on viidatud B osas koos B osa toota-
mistingimustega.
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A OSA

MURA POHISTANDARD

Artikli 2 16ikes 1 madratletud valitingimustes kasutatavate seadmete helivoimsuse
taseme madramiseks voib tildiselt kasutada miira pShistandardeid

EN ISO 3744:1995

EN ISO 3746:1995,

arvestades jargmisi iildisi tdiendusi:
1. Modtemidramatus

Vastavushindamise protseduuride kavandamisetapil moGtemadramatusi
arvesse ei voeta.

2. Miira allika kasutamine katse kaigus
2.1.  Ventilaatori kiirus

Kui seadme joumasin voi tema hiidraulikasiisteem on varustatud ventilaa-
tori(te)ga, siis peab (peavad) see (need) katse ajal todtama. Uhe jérgmis-
test ventilaatori kiiruse tingimustest peab seadme tootja teatama ja kind-
lustama ning see peab kajastuma katse aruandes; sama kiirust kasutatakse
jérgmistes modtmistes.

a) Ventilaatori ajam on otse iihendatud mootoriga

Kui ventilaatori ajam on otse ithendatud mootoriga ja/vdi hiidraulika-
seadmega (nt rihmiilekandega), peab see katse ajal to6tama.

b) Ventilaatori ajam mitme erineva kiirusega

Kui ventilaator v3ib todtada mitme erineva kiirusega, viiakse katsed
labi kas

— selle maksimaalsel kiirusel voi

— esimesel katsel on ventilaator seatud 0-kiirusele ja teisel katsel on
ventilaator seatud maksimaalsele kiirusele. Summaarne helirdhu
tase L,, arvutatakse, iihendades mdlema katse tulemused ja kasu-
tades jargmist vorrandit:

LpA — 10 lg 0’3X100.1 LpA, 0%+0,7 X 100,1 LpA, 100%
kus:
L

s 0 % on helirGhu tase, mis on méératud ventilaatori 0-kiirusel
L,, 100 % on helirdhu tase, mis on méératud ventilaatori maksi-

mumkiirusel.

c) Ventilaatori ajam pidevalt muudetava kiirusega

Kui ventilaator to6tab pidevalt muudetava kiirusega, viiakse katse 1dbi
kas vastavalt punkti 2.1. alapunktile b vdi tootja poolt kindlustatud
ventilaatori kiirusel, kuid see ei voi olla vihem kui 70 % maksimum-
kiirusest.

2.2.  Joumasinaga seadme katsetamine koormuseta

Sellisteks mdotmisteks tuleb mootor ja seadme hiidrosiisteem {iles soojen-
dada vastavalt instruktsioonile ja jélgida ohutusndudeid.

Katse viiakse 1dbi liikumatu seadmega, tooseadmeid ja liikurmehhanismi
kasutamata. Katse eesmirgil to6tab mootor tithikdigul mitte vihem kui
nimikiirusel, mis vastab nimivoimsusele. (*)

Kui masinat varustatakse energiaga generaatori voi vorguvoolu abil, siis
toitevoolu sagedus, mis on ette ndhtud tootja poolt, peab olema stabiilne
tdpsusega = 1 Hz, kui masin on varustatud asiinkroonmootoriga, ja toite-
pinge peab olema tipsusega + 1 % nimipingest, kui masin on varustatud
kommutaatormootoriga. Toitepinget mdddetakse mittelahtivoetava kaabli
voi juhtme pistikul voi lahtivdetava kaabli korral masina sisendis. Gene-
raatori toitevoolu lainekuju peab olema lédhedane sellele, mida saadakse
vooluvorgust.

Kui masina jouallikaks on patarei, siis peab see olema tdielikult lactud.

Kasutatav kiirus ja vastav nimivoimsus on teatatud seadme tootja poolt ja
peab kajastuma katse aruandes.

(*) Nimivdimsus tihendab vdimsust "EU kW?”, mis on saadud katsestendil véntvdlli otsal,
voi selle ekvivalent, mdddetud vastavalt EU meetodile sisepdlemismootoritega maantee-
soidukite voimsuse modtmiseks, vélja arvatud see, et masina jahutusventilaator on vilja
liilitatud.
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2.3.

2.4

Kui seade on varustatud mitme mootoriga, peavad need katse kéigus
tootama iiheaegselt. Kui see pole voimalik, tuleb katsetada kdiki vdima-
likke mootorite kombinatsioone.

Joumasinaga seadme katsetamine koormuse all

Nende mdotmiste jaoks tuleb mootor (ajamisiisteem) ja seadme hiidrosiis-
teem iiles soojendada vastavalt instruktsioonile ja jélgida ohutusndudeid.
Signaalseadmeid, sellised nagu helisignaal vdi tagurdamissignaal, katse
kéigus ei kasutata.

Nii mootori pddrlemiskiirus kui ka seadme litkkumiskiirus katse ajal tuleb
registreerida ja esitada aruandes.

Kui seade on varustatud mitme mootoriga ja/voi agregaadiga, peavad need
katse kdigus tootama iiheaegselt. Kui see pole vdimalik, tuleb katsetada
koiki voimalikke mootori(te) ja/voi agregaatide kombinatsioone.

Koormuse all katsetatavate seadmetiitipide jaoks tuleb ette ndha to6tamis-
tingimused, mille mdjud ja koormused oleksid pdhimdtteliselt samasu-
gused, kui tekivad tegelikes tootingimustes.

Kdsiseadmete katsetamine

Igat tiitipi késiseadmete jaoks ndhakse ette tavalised tootamistingimused,
mille mdjud ja koormused on samasugused, kui tekivad tegelikes tootingi-
mustes.

Pinna helirohutaseme arvutamine

Pinna helirdhutase méératakse vdhemalt kolmel korral. Kui vdhemalt kaks
madratud véirtustest ei erine ile 1 dB, pole rohkem mdotmisi vaja;
vastasel juhul jitkatakse mootmisi, kuni saavutatakse kaks vadrtust, mis ei
erine teineteisest iile 1 dB. Helivoimsuse taseme arvutamiseks kasutatav
pinna helirdhutase A sageduskarakteristikul on kahe teineteisest mitte iile
1 dB erineva suurima véértuse aritmeetiline keskmine.

Esitatav teave

Katsetatava miiraallika helivdimsuse tase A sageduskarakteristikul esita-
takse iimardatuna ldhima tdisarvuni (alla 0,5 {imardatakse viiksema
arvuni; 0,5 ja iile selle imardatakse suurema arvuni).

Aruanne peab sisaldama tehnilisi andmeid, mida on vaja katsetatava
miiraallika identifitseerimiseks, samuti ka testimisreeglistiku ja akustilised
andmed.

Mikrofoni lisapositsioonid poolkerakujulisel méotepinnal (EN ISO
3744:1995)

Lisaks standardi EN ISO 3744:1955 punktidele 7.2.1 ja 7.2.2 voib kasu-
tada 12 poolsfaérilisele modtepinnale asetatud mikrofoni. 12 mikrofoni
positsioonid, mis on jaotatud poolsfédrile raadiusega r, on kantud jérgmi-
sesse tabelisse kartesiuse koordinaatides. Poolsfdéri raadius » on vordne
vOi suurem kui kahekordne baasrdoptahuka suurim modt. Baasr6opta-
hukas on defineeritud kui vdhim vdimalik tdisnurkne rodptahukas, mis
parajasti imbritseb seadet (ilma lisaseadmeteta) ja toetub heli peegelda-
vale pinnale. Poolsfddri raadius imardatakse ldhima suurema véértuseni
jargmistest: 4, 10, 16 m.

Mikrofonide arvu (12) vdib vdhendada kuueni, kuid mikrofonide asukohti
2,4, 6, 8,10 ja 12, mis vastavad EN ISO 3744:1995 punkt 7.4.2 nduetele,
tuleb kasutada igal juhul.

Tavaliselt kasutatakse kuue mikrofoni positsiooniga asetust poolsfaérilisel
mddtepinnal. Kui kdesoleva direktiiviga on teatavate seadmete miirakatse
eeskirjades tehtud tépsustusi, siis tuleb neid tdpsustusi jargida.

TABEL

12 mikrofoni asukoha koordinaadid

Mikrofoni nr x/r y/r z
1 1 0 1,5m
2 0,7 0,7 1,5m
3 0 1 1,5m
4 —-0,7 0,7 1,5m
5 -1 0 1,5m
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Mikrofoni nr X/t y/r z
6 -0,7 -0,7 I,S5m
7 0 -1 I,S5m
8 0,7 0,7 1,5m
9 0,65 0,27 0,71 r
10 0,27 0,65 0,71 r
11 -0,65 -0,27 0,71 r
12 0,27 -0,65 0,71 r

Keskkonna korrektsioon K, ,

Seadme miira moddetakse heli peegeldaval betoonist voi mittepoorsest
asfaldist pinnal, sel juhul keskkonna korrektsioon K, , = 0. Kui kdesoleva
direktiiviga on teatavate seadmete miirakatse eeskirjades tehtud tépsustusi,

siis tuleb neid tépsustusi jargida.
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vB
Joonis

Lisamikrofonide reastus poolsfaéril (12 mikrofoni paigutus)

A

Poolsfdiri raadius: r

0,71r
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B 0S4

ERISEADMETE MURAKATSE EESKIRI

SEADMED, MIDA KONTROLLITAKSE KOORMUSETA
Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Katseala

Betoonist voi mittepoorsest asfaldist heli peegeldav pind
Keskkonna korrektsioon K, ,

K,,=0

Moétepind/mikrofoni asukohtade arv/mootekaugus

i) Kui baasr66ptahuka suurim mddde ei iileta 8 m:

poolsfadr/6 mikrofoni asukohta vastavalt A osa punktile 5/vastavalt A osa
punktile 5

i) Kui baasrooptahuka suurim modde tiletab 8 m:

rooptahukas vastavalt EN ISO 3744:1995 mddtekaugusega d = 1 m
Tootamistingimused katse ajal
Katse koormuseta

Katse viiakse 14bi vastavalt A osa punktile 2.2

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.

TOSTETAVAD TOOLAVAD JA KORVTOSTUKID (SISEPOLEMIS-
MOOTORIGA)

Vaata nr 0

VOSALOIKUR

Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 10884:1995
Maéaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
ISO 10884:1995
Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

ISO 10884:1995, punkt 5.3
Vaatlusaeg

ISO 10884:1995
EHITUSTOSTUK

Vaata nr 0

Masina geomeetriline keskpunkt asetaTakse poolsféiri tsentri kohale; tdstuk
liigub koormuseta ja viljub vajaduse korral poolsféirist punkti 1 suunas.

EHITUSE LINTSAAG

Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Moéotepind/mikrofoni asukohtade arv/méotekaugus
ISO 7960:1005, lisa J, kus d =1 m
Tootamistingimused katse ajal

Katse koormusega

Vastavalt ISO 7960:1995, lisa J (ainult punkt J2(b))

Vaatlusaeg
Vastavalt ISO 7960:1995, lisa J
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EHITUSE KETASSAEPINK

Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Maétepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
ISO 7960:1995, lisa A, modtekaugus d = 1 m
Tootamistingimused katse ajal

Katse koormusega

ISO 7960:1995, lisa A (ainult punkt A2(b))

Vaatlusaeg

ISO 7960:1995, lisa A
KANTAV KETTSAAG
Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 9207:1995

Maéaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
ISO 9207:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katsekoormusega/Katse koormuseta

Téiskoormusega puu saagimine/mootori maksimumpddretel ilma koormu-
seta

a) sisepdlemismootoriga kaitatav: ISO 9207:1995 punktid 6.3 ja 6.4

b) elektrimootoriga kdiitatav: katse vastavalt ISO 9207:1995 punkt 6.3 ja
katse mootoriga maksimumpdooretel ilma koormuseta

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

ISO 9207:1995 punktid 6.3 ja 6.4

Summaarne helivdimsuse tase Ly, arvutatakse jérgnevalt:
1 0. 1LW1 | 0,1LW2
Ly, :IOZgE[IO' +01]

kus Ly, ja Ly, on eespool miératletud kahe erineva todtingimuse keskmised
helivdimsuse tasemed.

KOMBINEERITUD KORGSURVE UHTMIS- JA IMEMISMASIN

Kui on vdimalik tootada mdlema seadmega samaaegselt, tehakse seda vasta-
valt punktidele nr 26 ja 52. Kui see pole vdimalik, mdddetakse need eraldi
ja esitatakse kdrgemad véértused.

TIHENDUSMASIN
i) MITTEVIBREERIVAD RULLID
Vaata nr 0
iiy VIBREERIVAD RULLID KAASASOITVA JUHIGA
Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995
Tootamistingimused katse ajal

Seadme paigaldamine

Vibreeriv rull paigaldatakse iihele vdi mitmele asjakohasele elastsele
materjalile, nt Shkpadjale. Ohkpadjad tehakse elastsest materjalist (elas-
tomeer voi selle analoog) ja puhutakse tdis réhuni, mis kindlustab, et
masin on tostetud vdhemalt 5 cm; resonantsindhtustest tuleb hoiduda.
Ohkpatjade mddtmed on sellised, et katse ajal oleks tagatud masina
stabiilsus.

Katse koormusega
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10.

Masinat katsetatakse statsionaarsel asukohal mootori nimikiirusel
(teatatud valmistaja poolt), liikkurmehhanismid on vélja liilitatud. Tihen-
dusmehhanism to6tab, kasutades maksimaalset tihendusvoimsust, mis
vastab valmistaja poolt deklareeritud korgeima sageduse ja sellele sage-
dusele vastava suurima véimaliku amplituudi kombinatsioonile.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

iii) VIBROPLAADID JA VIBROTAMBID, PLAHVATUSTAMBID JA
LUKATAVAD RULLID

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala
EN 500-4 rev. 1:1998, lisa C

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

EN 500-4 rev. 1:1998, lisa C

Vaatlusaeg
EN 500-4 rev. 1:1998, lisa C

KOMPRESSORID

Miira péhistandard
EN ISO 3744:1995

Maéaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus

poolsfadr/6 mikrofoni asukohta vastavalt A osa punktile 5/vastavalt A osa
punktile 5

voi

rooptahukas vastavalt EN ISO 3744:1995 modtekaugusega d = 1 m

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Kompressor paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalastele kinnitatud
masinad asetatakse 0,4 m korgustele tugedele, kui tootja pole ndudnud teisi
paigaldamistingimusi.

Katse koormusega

Katsetatav kompressor peab olema iiles soojendatud ja tootama stabiilsetes
tingimustes nagu pideva t66 puhul. See peab olema korralikult hooldatud ja
olitatud, nagu valmistaja on ette ndinud.

Helivdoimsuse taseme médramine tehakse tdiskoormusel vdi todtingimustes,
mis on reprodutseeritavad ja esindavad katsetatava masina miirarikkaimat
t60d tavakasutuses, olenevalt sellest, kumb on miirarikkam.

Kui seadme ehitus on selline, et teatavad osad, nditeks vahejahutid, on
paigutatud kompressorist eemale, tuleb selliste osade poolt katsete soorita-
mise ajal tekitatavat miira piitida eraldada. Mitmesuguste miiraallikate eral-
damiseks voib vaja minna erilisi seadmeid, et mdotmiste ajal selliste allikate
miira vihendada. Miira karakteristikud ja selliste osade tootamistingimused
esitatakse katse aruandes eraldi.

Katse ajal kompressorist viljuv gaas tuleb torustikuga katsealalt eemale
juhtida. Tuleb hoolitseda selle eest, et viljalaskegaasidest pohjustatud miira
oleks vidhemalt 10 dB madalam kui kdigis modtepunktides mdddetav miira
(nditeks summutite sobitamisega).

Tuleb hoolt kanda, et 6hu viljavool turbulentsi tottu kompressori véljalaske-
ventiilis ei tekitaks mingit erilist miira.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
KASISURUOHUHAAMRID JA -KIRKAD

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995
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Moaotepind/mikrofoni asukohtade arv/mootekaugus

Poolsfadr/kuus mikrofoni asukohta vastavalt A osa punktile 5 ja jargnevale
tabelile/vastavalt seadme massile, nagu on antud jargnevas tabelis:

Seadme mass m (kg) Poolsfdéri raadius z mlkqum a'sendlte 2.4,
6 ja 8 jaoks
m <10 2m 0,75 m
m>10 4m 1,50 m

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Koiki seadmeid katsetatakse vertikaalasendis.

Kui katsetataval seadmel on Shu véljalaskeava, paigutatakse selle telg vord-
sele kaugusele kahe mikrofoni asukohast. Energiaseade ei tohi mdjutada
katsetatava seadme miira mootmist.

Seadme toetamine

Seade kinnitatakse katse ajaks maasse kaevatud ja betoneeritud siivendis
olevasse kuubikukujulisse betoonplokki paigutatud tugivahendi kiilge.
Katsete ajal voib seadme ja tugivahendi vahele paigutada terasest vahetiiki.
Vahetiikk peab moodustama kindla iihenduse seadme ja tugivahendi vahel.
Need nduded on kujutatud joonisel 10.1.

Ploki iseloomustus

Plokk peab olema kuubikukujuline, kiiljepikkusega 0,60 m £ 2 mm ja
voimalikult korrapédrane; see peab olema valmistatud sardbetoonist ja pohja-
likult vibreeritud 0,20 m kihtide kaupa, et viltida liigsettimist.

Betooni kvaliteet
Betooni kvaliteet peab vastama standardile ENV 206 C 50/60.

Kuubik sarrustatakse 8 mm diameetriga ribideta terasvarrastega, iga varras
on teisest eraldi; konstruktsiooni idee on selgitatud joonisel 10.2.

Tugivahend

Tugivahend kinnitatakse plokki ja see koosneb tambitsast, mille diameeter
on 178-220 mm, ja tugivahendi padruniosast, mis on samasugune, nagu
katsetatava seadme juures tavaliselt kasutatakse, ning vastab standardile
ISO 1180:1983, kuid on kiillalt pikk, et oleks vdimalik praktilist katsetust
1abi viia.

Need kaks komponenti tuleb sobiva meetodiga iihendada tervikuks. Tugiva-
hend kinnitatakse plokki nii, et tambitsa pShi oleks 0,30 m ploki {ilemisest
pinnast (vt joonis 10.2).

Plokk peab jddma mehhaaniliselt terveks, eriti punktis, kus tugivahend ja
betoon puutuvad kokku. Enne ja pérast igat katset tuleb kindlaks teha, kas
betooni kinnitatud tugivahend ja betoon on teineteisega kindlalt ithendatud.

Kuubiku paigutamine

Plokk tuleb paigutada siivendisse, mis on iileni betoneeritud ja kaetud kaits-
vate plaatidega vihemalt 100 kg/m2, nagu on niidatud joonisel 10.3, nii et
kaitsva plaadi iilemine pind on maapinnaga iihetasane. Parasiitmiirade vélti-
miseks isoleeritakse plokk siivendi pdhjast ja kiilgedelt elastsete klotsidega,
mille 16ikesagedus ei voi olla suurem kui pool katsetatava seadme 166gikii-
rust (166ki sekundis).

Tugivahendi padruni jaoks kaitsvas plaadis olev ava peab olema nii viike
kui vdimalik ja elastse helikindla tihendiga.

Katse koormusega

Katsetatav seade ithendatakse tugivahendiga.

Seadet katsetatakse stabiilsetes tingimustes, kus akustiline stabiilsus on
samasugune nagu normaalsel kasutamisel.

Katsetatavat seadet kiitatakse maksimaalsel vOimsusel, mis on méadratud
ostjale antavas juhendis.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
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Joonis 10.1

Vahetiiki skemaatiline diagramm
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Joonis 10.2
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I1.

12.

13.

Joonis 10.3
Katseseade
Tugivahend
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g /

.

el = Elastne tugi

620:9

Viirtus A peaks olema selline, et kaitsev plaat, mis toetub elastsele klotsile
J, oleks maapinnaga iihetasa.

BETOONI- VOI MORDISEGUR

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Segav seadeldis (trummel) on tdidetud nimimahutavuseni liivaga, mille
terad on 0—-3 mm ja niiskus 4-10 %.

Segav seadeldis peab to6tama viahemalt nimikiirusel.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on viahemalt 15 sekundit.
EHITUSVINTS
Vaata nr 0

Masina geomeetriline keskpunkt asetatakse poolsfadri keskpunkti kohale;
vints ithendatakse, kuid koormust ei tarvitata.

BETOONI JA MORDI TRANSPORTIMISE JA PAIGALDAMISE
MASIN

Miira pohist andard

EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal

Kui masin on varustatud poomiga, asetatakse see piisti ja toru juhitakse
tagasi toitekolusse. Kui poomi ei ole, lisatakse masinale vahemalt 30 m
pikkune materjali toitekolusse tagasi juhtiv horisontaalne toru.

Katse koormusega
i) Betooni transportimise ja paigaldamise masinate jaoks:

Transpordisiisteem ja toru tdidetakse betoonisarnase ainega, tsement
asendatakse segulisandiga, niiteks peentuhaga. Masin to6tab oma maksi-
maalsel viljalaskel, to6tsiikli periood on kuni 5 sekundit (kui see periood
iiletatakse, tuleb sellesse “betooni” lisada vett, et saavutada sama
vaartus).

ii) Mordi transportimise ja paigaldamise masinate jaoks:

Transpordisiisteem ja toru tdidetakse viimistlussegu sarnase ainega,
tsement on asendatud segulisandiga, niiteks metiiiiltselluloosiga. Masin
tootab oma maksimaalsel véljalaskel, tootsiikli perioodi on kuni
5 sekundit (kui see periood {iletatakse, tuleb sellesse “morti” lisada vett,
et saavutada sama vaartus).

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
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14.

15.

16.

17.

18.

LINTKONVEIER
Vaata nr 0

Masina geomeetriline keskpunkt asetatakse poolsfaéril keskpunkti kohale;
lint liigub koormuseta ja viljub vajaduse korral poolsfdirist punkti 1
suunas.

AUTODE KULMUTUSSEADMED

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Jahutusseade paigutatakse reaalsesse voOi simuleeritud laoruumi ja katse
tehakse statsionaarsel positsioonil, kus kiillmutusseadme kdorgus vastab
ostjale kaasaantavas juhendis sisseseade paigutuse kohta esitatavatele ndue-
tele. Kiilmutusseadme jouseade to6tab reziimis, mis tagab juhendis ette-
ndhtud kiilmutuskompressori ja ventilaatori maksimaalse kiiruse. Kui
kiilmutusseadme energiaallikas on veoki mootor, ei tule katse kdigus kasu-
tada seda mootorit, vaid kiilmutusseade ithendatakse sobiva elektrienergia
allikaga. Katse ajaks kdrvaldatakse veoki liikuvad osad.

Kui kiilmutusautodele paigaldatud kiilmutusseadmed voivad kasutada mitut
energiaallikat, tuleb katsetada iga energiaallikat eraldi. Katsetulemuse aruan-
dest peab selguma vihemalt see todviis, mille korral tekib maksimaalne
helivdimsuse tase.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
BULDOOSER

Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 6395:1988

Moéotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
ISO 6395:1988

Tootamistingimused katse ajal

Seadme paigutus

Roomikbuldoosereid katsetatakse katsealal, mis vastab ISO 6395:1988
punktile 6.3.3.

Katse koormusega

ISO 6395:1988, lisa B

Vaatlusaeg ja voimalike erinevate téotingimuste arvestamine
ISO 6395:1988, lisa B
PUURMASIN

Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995
Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

EN 791:1995, lisa A

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
PINNASEVEOK (DUMPER)
Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 6395:1988

Maétepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
ISO 6395:1988
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19.

20.

21.

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Vastavalt ISO 6395:1998, lisa C, jargmiste muudatustega:
C 4.3. teine 101k asendatakse jargmisega:

”Mootor peab tddtama maksimaalsel lubatud kiirusel (kiire tiihikédik).
Kéigukang peab olema neutraalasendis. Viige kopp kolm korda kallutu-
sasendisse (tithjendamine) kuni ca 75 % selle maksimaalsest liikumisest
ja tooge see tagasi sdiduasendisse. Seda loetakse statsionaarse hiidrauli-
lise t60 iiheks tsiikliks.

Kui kopa tiihjendamiseks ei kasutata mootori vdimsust, siis peab

mootor todtama tiihikdigul, kusjuures kidik on vilja lilitatud. Modt-

mised tehakse koppa tiihjendamata, vaatlusaeg on 15 sekundit.”-
Vaatlusaeg/summaarse helivoimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

ISO 6395:1988, lisa C

SEADMED VEOAUTODEL PAIKNEVATE SILODE JA TSISTER-
NIDE TAITMISEKS JA TUHJENDAMISEKS

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Seadet tuleb katsetada veoauto paigalseisu ajal. Seadet kditav mootor peab
tootama kiirusel, mis vdimaldab ostjale kaasaantud juhendis kirjeldatud
seadme maksimaalse tootlikkuse.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
EKSKAVAATORID

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 6395:1988

Maaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus

ISO 6395:1988

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

ISO 6395:1988, lisa A

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

ISO 6395:1988, lisa A
EKSKAVAATOR-LAADUR
Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 6395:1988

Moaaétepind/mikrofoni asukohtade arv/mootekaugus

ISO 6395:1988

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

ISO 6395:1988, lisa D

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

ISO 6395:1988, lisa D
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22.

23.

24.

25.

UMBERTOODELDAVA KLAASI KOGUMISKONTEINER
Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Selle murakatse eeskirja kohaselt kasutatakse mikrofoni asukohtades helird-
hutaseme modtmiseks iliksiku miirasiindmuse helirdhutaset L, , nagu on
madratletud EN ISO 3744:1995 punktis 3.2.2.

pls®

Keskkonna korrektsioon K, ,
Modotmised vélitingimustes
K,,=0

Modtmised ruumis

Konstandi K, , vairtus, mis on méaratud EN ISO 3744:1995 lisa A koha-
selt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul jaetakse K, , arvestamata.

Tootamistingimused katse ajal

Miira mdddetakse taieliku tsiikli kestel, mis algab tiihja konteineriga ja
18peb, kui 120 pudelit on visatud konteinerisse.

Klaaspudelid on méiratletud jargmiselt:
— mahutavus: 75 cl,
— mass: 370 £ 30 g.

Katsetaja hoiab iga pudelit kaelast, pdhi tditeava poole, ja liikkkab selle tasa-
kesi ldbi tiiteava konteineri tsentri suunas, viltides voimaluse korral pudeli
sattumist vastu seinu. Pudelite viskamiseks kasutatakse ainult iihte tiiteava
ja see on kdige ldhemal mikrofoni asendile 12.

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

Uksiku miirasiindmuse helirdhutase sageduskarakteristikul A mdddetakse
eelistatult kuues mikrofoni asukohas korraga iga konteinerisse visatud
pudeli puhul.

Uksiku miirasiindmuse keskmine helivdimsuse tase sageduskarakteristikul
A iile kogu mddtepinna arvutatakse vastavalt EN ISO 3744:1995 punktile
8.1.

Uksiku miirasiindmuse keskmine helirdhutase sageduskarakteristikul A
kdigi 120 pudeli kohta arvutatakse iiksikute miirasiindmuste helirdhutase-
mete logaritmilise keskmisena sageduskarakteristikul A iile kogu mddte-
pinna.

GREIDER (TEEHOOVEL)
Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala
ISO 6395:1988

Maéaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
ISO 6395:1988

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega
ISO 6395:1988, lisa B

Vaatlusaeg/summaarse helivoimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

ISO 6395:1988, lisa B
MURUTRIMMERID/MURUSERVA TRIMMERID
Vaata nr 2

Trimmer paigaldatakse sobiva seadeldise abil nii, et selle 16ikemehhanism
asub poolsfadri tsentri kohal. Murutrimmerite 16ikemehhanismi keskpunkti
hoitakse umbes 50 mm korgusel pinnast. Ldiketerade kohalepanekul aseta-
takse muruserva trimmerid katsepinnale nii ligidale kui vdimalik.

HEKIPUGAMISMASIN

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995
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26.

27.

28.

Katseala

ISO 11094:1991

Vaidluse korral viiakse modtmised 1dbi vilitingimustes kunstkattel (ISO
11094:1991, punkt 4.1.2)

Keskkonna korrektsioon K, ,
Mootmised viélitingimustes
K,,=0

Mootmised ruumis

Konstandi K, , véirtus, mis on méératud kunstkatteta ja EN ISO 3744:1995
lisa A kohaselt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul jdetakse K, , arvestamata.

Maétepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus

ISO 11094:1991

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Hekipiligamismasinat tuleb kées voi sobiva seadeldise abil hoida normaalses
kasutusasendis nii, et selle 16ikemehhanism on poolsfaéri tsentri kohal.

Katse koormusega

Hekildikurit kasutatakse selle nimikiirusel to6tava 15ikemehhanismiga.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
KORGSURVEPESUR

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Korgusurvepesurit katsetatakse paigalseisul. Mootor ja abiagregaadid
tootavad kiirusel, mis tootja on tdooseadmete tegutsemiseks ette ndinud;
korgsurvepump (pumbad) to6tab (tdotavad) tootja poolt ettendhtud maksi-
mumkiirusel ja rohul. Sobivat otsakut kasutades hoitakse reduktsiooniklapp
tipselt reageerimispunktis. Veejoa miira otsakus ei tohi mdjutada modtetule-
musi.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 30 sekundit.
KORGSURVE VEEJOA MASIN

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Maaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus

Risttahukas/vastavalt EN ISO 3744:1995, moodtekaugus d = 1 m

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Korgsurve veejoa masin paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalas-
tele kinnitatud masinad asetatakse 0,4 m kdrgustele tugedele, kui tootja pole
ndudnud teisi paigaldamistingimusi.

Katse koormusega

Korgsurve puhastusmasin viiakse tddolukorda tootja poolt méératud korras.
Katsetamise ajal ithendatakse kdrgsurve puhastusmasina kiilge pihusti, mis
tootja instruktsioonile kohaselt kasutatuna tekitab kdige korgema rdhu, mis
tootja juhendis on lubatud.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
HUDRAULILINE VASAR

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995
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Moaotepind/mikrofoni asukohtade arv/mootekaugus

Poolsfadr/kuus mikrofoni asukohta vastavalt osale A, punkt 5/ = 10 m

Toéotamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Katsetusteks kinnitatakse hiidrauliline vasar kandurile ja kasutatakse spet-
siaalset katseplokki. Joonis 28.1 annab selle parameetrid ja joonis 28.2
nditab kanduri asukohta.

Kandur

Katsetatava vasara kandur peab vastama nduetele, mis esitatakse vasara
tehniliste andmete kohta, eriti kaalu, hiidrovéljundi vdimsuse, seadme oli
vooluhulga ja tagasivoolutoru iilerShu kohta.

Paigaldamine

Mehhaaniline paigaldamine ja tihendused (voolikud, torud jne) peavad
vastama vasara tehnilistes andmetes esitatud spetsifikatsioonidele. Installee-
rimiseks vajalike torude ja mitmesuguste mehhaaniliste komponentide poolt
pShjustatud oluline miira tuleb kdrvaldada. Koigi komponentide ithendused
tuleb hésti tihendada.

Vasara stabiilsus ja hoidmise staatiline joud

Vasarat tuleb kindlalt kinnitada kanduriga, et see oleks niisama stabiilne,
nagu ta on normaalsetes tootingimustes. Vasar peab tootama piistiasendis.

Instrument

Mootmiste juures kasutatavad instrumendid peavad olema niirid. Instru-
mendi pikkus peab vastama joonisel 28.1 (katseplokk) toodud nduetele

Katse koormusega
Hiidrauliline sisendvdimsus ja 6li vooluhulk

Hiidrovasara to6tingimusi reguleeritakse vajaduse korral, mdddetakse ja
edastatakse andmed koos vastavate tehnilise spetsifikatsiooni niitajatega.
Katsetatavat vasarat tuleb kasutada nii, et saavutatakse 90 % v&i rohkem
vasara maksimaalsest hiidrosisendi vdimsusest ja oli vooluhulgast.

Hoolitsetakse selle eest, et p, ja Q mddtejada mddtemddramatus piisib + 5 %
piires. See kindlustab hiidrosisendi vOoimsuse médramise tipsusega = 10 %.
Eeldades lineaarset korrelatsiooni hiidrosisendi vdimsuse ja tekkiva heli-
voimsuse vahel, tdhendaks see helivbimsuse taseme madramises hilvet alla
+ 0,4 dB.

Vasara voimsusele mdju avaldavad reguleeritavad kompo-
nendid

Koigi salvestite, kesksete rohuventiilide ja teiste vdimalike reguleeritavate
komponentide eelseadistamine peab jddma tehnilistes andmetes esitatud
piiridesse. Kui rohkem kui iiks kindel suurus on vabalt valitav, tuleb mddta
kaiki seadistusi. Esitatakse maksimaalsed ja minimaalsed véartused.

Suurused, mida tuleb moota

P, Hiidrotoite rohu keskmine suurus vasara t66 ajal, mdddetud
véhemalt 10 166gi pohjal

0 Sissevooluklapi 6li vooluhulga keskmine vadrtus, moddetuna
samal ajal kui p,

T Oli temperatuur peab mddtmiste ajal olema vahemikus +40
kuni +60 °C. Sissevooluklapi korpuse temperatuur peab enne
modtmiste alustamist olema stabiliseerunud tavalisel to6tempe-
ratuuril.

P Kodigi salvestite eeltdidetud gaasi rohud tuleb modta staatilises
olekus (sissevooluklapp ei t66ta) stabiilses keskkonna tempera-
tuuris +15 kuni +25 °C. Moddetud timbritseva keskkonna
temperatuur ja moddetud salvesti eeltdidetud gaasi rohk regis-
treeritakse koos.

Parameetrid, mis arvutatakse to0parameetritest:

P, Sissevooluklapi hiidrauliline sisendvdimsus P = p, x Q
Hiidrotoite rdhu mddtmine, p,

— p, tuleb mddta vasara sisendavale nii ldhedal kui vdimalik,

— p, mdddetakse rdhumdddikuga (minimaalne diameeter: 100 mm; tépsus-
klass + 1,0 % FSO).
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Sissevooluklapi 6li vooluhulk, Q

— Q tuleb mdodta toitevooliku rohk sissevooluklapi sisendavale nii ldhedal
kui vaimalik,

— Q tuleb mdota elektrilise kulumddturiga (tapsusklass + 2,5 % vooluhulga
lugemist).

Oli temperatuuri méotepunkt, T

— T tuleb mdota kanduri dlipaagist v3i vasaraga iihendatud hiidrovoolikust.
Mootepunkti kirjeldatakse aruandes,

— temperatuuri lugemi tépsus peab olema vahemikus +2 °C tegelikust
védrtusest.

Vaatlusaeg/summaarse helivoimsuse taseme mddramine
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
Modtmisi korratakse kolm korda, vajaduse korral rohkem. Ldpptulemus

arvutatakse aritmeetilise keskmisena kahest kdrgeimast véirtusest, mis ei
erine rohkem kui 1 dB.
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Joonis 28.1

|
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29.

30.

Joonis 28.2

d3
2
d1
ds

Instrumendi tihend

Vasar
Tishi ruum
~—~ |
DETAILA
Terasplaat
Katsekoha tasapind e Siri?jl«';

- Kummiplaat
s=10+10

h4
h1 -]

>
|3~ h2
~

N

h5

Suunaja/toed
(vajadusel)

Pérandatihend

-h5 = K3

Alasi /

Aluse struktuur

(vajadusel)
Z
Pohipinnas
Elastsed

konstruktsioonid

Vasar

d Instrumendi diameeter (mm)

d, Alasi diameeter, 1200 = 100 mm

d, Alasi tugikonstruktsiooni sisediameeter, < 1 800 mm

d; Katseploki pdranda diameeter, < 2 200 mm

d, Instrumendi ava diameeter pdrandas, < 350 mm

d; Instrumendi tihendi diameeter, < 1 000 mm

h, Néhtav instrumendi pikkus korpuse alumise osa ja instrumendi
tihendi tilemise pinna vahel (mm) 4, = d £ d/2

h, Instrumendi tihendi paksus iile poranda, <20 mm (kui instru-
mendi tihend asub allpool porandat, siis selle paksus ei ole
piiratud; see vdib olla valmistatud vahtkummist)

h; Poranda tilemise pinna ja alasi {ilemise pinna vaheline kaugus,
250 £ 50 mm

h, Isoleeriva vahtkummist pdrandatihendi paksus, < 30 mm

hs Alasi paksus, 350 £ 50 mm

hg Instrumendi lébitungivus, < 50 mm

Kui kasutatakse ruudukujulist katseplokki, siis on maksimaalne kiiljepikkus
0,89 x vastav diameeter.

Tithja ruumi pdranda ja alasi vahel voib tidita elastse vahtkummiga voi
mingi teise heli neelava materjaliga, mille tihedus on < 220 kg/m?

HUDRAULILINE PUMBAJAAM

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Hidrauliline pumbajaam paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalas-
tele kinnitatud hiidrauliline pumbajaam asetatakse 0,4 m kdorgustele tuge-
dele, kui tootja pole ndudnud teisi paigaldamistingimusi.

Katse koormusega
Katsete ajal toovahendeid hiidraulilise pumbajaamaga ei iihendata.

Hiidrauliline pumbajaam viiakse todolukorda tootja poolt médratud korras.
See tootab oma nimikiirusel ja -rohul. Nimikiirus ja nimirdhk on maérgitud
ostjale kaasaantud juhendis.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on viahemalt 15 sekundit.
VUUGILOIKUR

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995
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31

32.

33.

34.

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Vuugildikur tuleb seadmestada suurima voimaliku 1dikekettaga, mis tootja
on ette ndinud ostjale kaasaantud juhendis. Masin peab t66tama maksimum-
pooretel 1dikeketta tithikdigul.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
LAADURKOPAGA PRUGILATIHENDAJA
Vaata nr 37

MURUNIIDUK

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala
ISO 11094:1991

Vaidluse korral viiakse modtmised ldbi vilitingimustes kunstkattel (ISO
11094:1991, punkt 4.1.2)

Keskkonna korrektsioon K, ,
Mootmised vdlitingimustes
K,,=0

Modtmised ruumis

Konstandi K, , vddrtus, mis on médratud kunstkatteta ja EN ISO 3744:1995
lisa A kohaselt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul jdetakse K, , arvestamata.

Maéaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus

ISO 11094:1991

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Kui muruniitja rattad vajutavad kunstkatte alla rohkem kui 1 cm, asetatakse
rattad alustele nii, et need oleksid samal korgusel, kui allavajutamata kunst-
kate. Kui ldikeseadet ei ole vdimalik muruniiduki veoratastest eraldada,
katsetatakse seda tugedel ja 1dikeseade peab tootama tootja poolt sétestatud
maksimaalsel kiirusel. Toed tuleb teha nii, et need ei mdjutaks moddtetule-
musi.

Katse koormuseta

ISO 11094:1991

Vaatlusaeg

ISO 11094:1991

ELEKTRILINE MURUTRIMMER/MURUSERVA TRIMMER
Vaata nr 32

Trimmer paigaldatakse sobiva seadeldise abil nii, et tema 1dikemehhanism
asub poolsfddri tsentri kohal. Murutrimmerite 1dikemehhanismi tsentrit
hoitakse umbes 50 mm kdorgusel pinnast. Loiketerade seadumiseks aseta-
takse muruserva trimmerid katsepinnale nii ligidale kui voimalik.

LEHEPUHUR
Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995
Katseala

ISO 11094:1991

Vaidluse korral viiakse modtmised 1dbi vilitingimustes kunstkattel (ISO
11094:1991, punkt 4.1.2).

Keskkonna korrektsioon K, ,
Modotmised vélitingimustes
K,,=0
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3s.

36.

Modtmised ruumis

Konstandi K, , vddrtus, mis on médratud kunstkatteta ja EN ISO 3744:1995
lisa A kohaselt, peab olema £ 2,0 dB ja sel juhul jaetakse K, , arvestamata.

Maatepind/mikrofoni asukohtade arv/mootekaugus

ISO 11094:1991

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Lehepuhur peab olema normaalses kasutusasendis nii, et puhumisseadeldise
viljalaskeava asub poolsfddri tsentri kohal (50 = 25 mm); kui lehepuhur on
késitsi kantav, siis hoitakse seda v6i on selleks vastav seadeldis.

Katse koormusega

Lehepuhur peab to6tama tootja poolt ettendhtud nimikiirusel ja dhuvoolu
nimivéaartusel.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

Mirkus:

Kui lehepuhurit saab kasutada ka lehekogurina, tuleb katsetada molemat
kasutusviisi ja sellisel juhul arvestatakse korgemat néitajat.

LEHEKOGUR

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 11094:1991

Vaidluse korral viiakse mootmised ldbi vilitingimustes kunstkattel (ISO
11094:1991, punkt 4.1.2).

Keskkonna korrektsioon K, ,
Mootmised vélitingimustes
K,,=0

Modtmised ruumis

Konstandi K, , véirtus, mis on médratud ilma kunstkatteta ja EN ISO
3744:1995 lisa A kohaselt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul jéetakse K, ,
arvestamata.

Maatepind/mikrofoni asukohtade arv/mootekaugus

ISO 11094:1991

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Lehekogur peab olema normaalses kasutusasendis nii, et kogumisseadeldise
sissevooluava asub poolsfadri tsentri kohal (50 + 25 mm); kui lehekogur on
kasitsi kantav, siis hoitakse seda v3i on selleks vastav seadeldis.

Katse koormusega

Lehekogur to6tab tootja poolt ettendhtud nimikiirusel ja Shuvoolu nimivaar-
tusel.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vidhemalt 15 sekundit.

Mirkus:

Kui lehekogurit saab kasutada ka lehepuhurina, tuleb katsetada molemat
kasutusviisi ja juhul arvestatakse kdrgemat niitajat.

SISEPOLEMISMOOTORI, KRAANASEADME JA  VASTU-
KAALUGA VEOAUTO

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal

Tuleb jélgida ohutusndudeid ja tootja poolt antud teavet.
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37.

38.

Tostetingimused

Koormus (heli mitteneelav materjal, nt teras vdi betoon; vdhemalt 70 %
tootja juhendis margitud tegelikust tdstevOimest) tOstetakse paigal seisvat
veoautot kasutades alumisest asendist maksimaalsel kiirusel seda tiilipi t60s-
tuslikele veoautodele Euroopa standardite seerias “Todstuslike veoautode
ohutus” ettenéhtud standardiseeritud tdstekdrgusele. Kui tegelik maksi-
maalne tdstekorgus on viiksem, vdib seda kasutada individuaalsetel moot-
mistel. Tostekdrgus registreeritakse katse aruandes.

Soidutingimused

Koormata veoautoga tuleb tiie kiirendusega sodita vahemaa paigalseisust
kuni punktini, mis asub sGiduki kolmekordse pikkuse kaugusel, joudes
sirgeni A—A (sirge, mis tihendab mikrofoni positsioone 4 ja 6), jitkata sditu
maksimaalse kiirendusega kuni sirgeni B-B (sirge, mis ithendab mikrofoni
positsioone 2 ja 8). Kui veoauto tagaosa iiletab sirge B-B, vdib gaasipedaali
vabastada.

Kui veoautol on mitmekaiguline iilekanne, valida kdik, mis kindlustab
modtedistantsil suurima voimaliku kiiruse.

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

Vaatlusaeg on:
— tostetingimuste puhul: kogu tdstetsiikkel,

— soidutingimuste puhul: ajavahemik, mille jooksul veomasina tsenter
liigub sirgest A—A sirgeni B-B.

Summaarne helivdimsuse tase kdigi sisepdlemismootori, kraanaseadme ja
vastukaaluga veoauto tiilipide jaoks arvutatakse jargmiselt:

LWA — ]0 10g (0’7><100.“.WAC + 0’3>< 100,1LWAu)
kus indeks ”a” niitab tosteviisi ja indeks ”c” niitab sdiduviisi.
LAADURID

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala
ISO 6395:1988

Maaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
ISO 6395:1988

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigutus

Roomiklaadureid katsetatakse katsealal, mis vastab ISO 6395:1988 punktile
6.3.3.

Katse koormusega
ISO 6395:1988, lisa C

Vaatlusaeg/summaarse helivoimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

ISO 6395:1988, lisa C
ISELIIKUV KRAANA

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigutus

Kui kraana on varustatud tugijalgadega, tdommatakse need tiielikult vilja ja
kraana nivelleeritakse oma taldmikel vdimaliku tugikdrguse keskele.

Katse koormusega

Katsetatakse iseliikuvat kraanat tootja poolt kirjeldatud standardkujul. Miira
piirvaartuse madramiseks vaadeldav mootori voimsus on kraana litkumiseks
kasutatava mootori nimivoimsus. Kraanal peab olema maksimaalselt
lubatud vastukaal, mis on monteeritud selle poorlevale karkassile.

Enne mddtmisi viiakse kraana mootor ja hiidrosiisteem normaalsele tootem-
peratuurile tootja juhendi kohaselt ja voetakse tarvitusele koik juhendis
esitatud asjakohased ohutusabindud.
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39.

Kui iseliikkuv kraana on varustatud mitme mootoriga, peab todtama see
mootor, mida kasutatakse kraana t66ks. Veomootor tuleb vélja liilitada.

Kui iselitkuva kraana mootor on varustatud ventilaatoriga, peab see katse
ajal tootama. Kui ventilaator v3ib todtada mitmel kiirusel, viiakse katse 14bi
ventilaatori suurimal kiirusel.

Iselitkuva kraana mddtmisel peavad olema tdidetud jargmised kolm voi neli
punktides a—d esitatud tingimust:

Koigi tootingimuste kohta kehtivad jargmised nouded:
— mootori kiirus peab olema 3/4 kraana operatsioonide maksimumkiiru-
sest, méidratud tdpsusega +2 %,

— kiirendus ja aeglustus maksimumvéartustel peavad olema ilma raskuse
voi konksuploki ohtlike liigutusteta,

— liikumised peavad toimuma maksimaalse lubatud kiirusega, mis kdnea-
luste tingimuste jaoks on ette ndhtud kasutusjuhendis.

a) Koormuse tostmine

Iseliikuv kraana koormatakse raskusega, mis tekitab 50 % trossi maksi-
maalsest pingest. Katse koosneb raskuse tdstmisest ja selle kohesest
langetamisest ldhtepositsioonile. Noole pikkus valitakse nii, et kogu katse
kestab 15-20 sekundit.

b) Noole pooramine

Koormuseta ja horisontaali suhtes 40—50 kraadi all reguleeritud noolega
iilemine kandev osa pooratakse vasakule 90° ja kohe tagasi algasendisse.
Nool peab olema minimaalse pikkusega. Vaatlusaeg on tootsiikli labivii-
miseks vajalik aeg.

¢) Noole tostmine ja langetamine

Katse algab lilhikese noole tdstmisega selle madalaimast tédasendist,
millele jargneb kohe noole langetamine algasendisse. Liigutamine tuleb
sooritada koormuseta. Katse kestus on vihemalt 20 sekundit.

d) Teleskoopsilindri kasutamine (kui see on voimalik)

Koormuseta, tiielikult sissetdommatud, horisontaali suhtes 40-50 kraadi
all reguleeritud noolega kraana noole esimese sektsiooni teleskoopsi-
linder koos noole esimese sektsiooniga sirutatakse vilja selle tiieliku
pikkuseni ja tdmmatakse kohe kokku koos noole esimese sektsiooniga.

Vaatlusaeg/summaarse helivoimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

Summaarne helirdhu tase arvutatakse jargmiselt:

i) kui kasutatakse teleskoopsilindrit

LWA — 10 log (O,4X100,1LWAa + 0725X100,1LWA13 + 0’25X100,ILWAC + O’IXIOU.ILWAL‘)

ii) kui teleskoopsilindrit pole vdimalik kasutada:
LWA — 10 log (0’4X100,1L“’/\a + 0’3X100,1L\‘€/\h + O’SXIOO,ILWAC),
kus

Ly, on koormuse tostetsiikli helivbimsuse tase

'WAa

Ly, on noole pddramistsiikli helivdimsuse tase
Ly, on noole tdstmis- ja langetamistsiikli helivdimsuse tase

Ly,q on helivoimsuse tase teleskoopsilindri kasutamise korral (kui see on
voimalik)

MOBIILSED PRUGIKONTEINERID

Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Katseala

— Heli peegeldav pind betoon- vdi mittepoorse asfaltkattega

— Laboratooriumi ruum, kus heli peegeldava pinna kohal on vaba ruum
Keskkonna korrektsioon K, ,

Mootmised vélitingimustes

K,,=0
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Modtmised ruumis

Konstandi K, , védrtus, mis on méaératud EN ISO 3744:1995 lisa A koha-
selt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul jéetakse K, , arvestamata.

Maatepind/mikrofoni asukohtade arv/imootekaugus

Poolsfadr/kuus mikrofoni asukohta vastavalt A osa punktile 5/ =3 m

Toéotamistingimused katse ajal

Koik mootmised tehakse tithja konteineriga

Katse nr 1: Kaane vaba kinnilangemine konteineri korpusele

Et vihendada oma moju mddtmistele, peab operaator seisma konteineri taga
(hingede pool). Kaas lastakse lahti selle keskkohast, et see kukkumisel ei
koverduks.

Modtmisel on jargmised tsiiklid, mida korratakse 20 korda:
— algselt on kaas tdstetud vertikaalasendisse,

— kaas lastakse lahti ettepoole, viltides selle tdukamist, kusjuures operaator
on litkumatult konteineri taga, kuni kaas on sulgunud,

— parast tdielikku sulgumist tostetakse kaas algasendisse.
Mairkus:

Kui vaja, v3ib operaator kaane tdstmiseks ajutiselt liikuda.
Katse nr 2: Kaane tdielik avamine

Et vdhendada moju moodtmistele, peab operaator seisma neljarattaliste
konteinerite taga (hingede pool) voi kaherattaliste konteinerite paremal
kiiljel (mikrofoni asendite 10 ja 12 vahel). Kaas lastakse lahti selle keskko-
hast voimalikult keskkoha ldhedalt.

Et konteiner ei liiguks, tuleb selle rattad katse ajaks blokeerida. Kaheratta-
liste konteinerite puhul ja selleks, et viltida konteineri vetrumist, voib
operaator toetada konteinerit, asetades kée selle servale.

Mootmisel on jargmised tsiiklid:
— algselt on kaas avatud horisontaalselt,
— kaas lastakse lahti ilma tdukamata,

— paérast tdielikku avamist ja enne vdimalikku tagasipdrkamist tostetakse
kaas algasendisse.

Katse nr 3: Konteineri veeretamine moéda kunstlikku ebatasast teed

Selle katse jaoks kasutatakse kunstlikku katseteed, mis jiljendab ebatasast
maapinda. Katseteel on kaks paralleelset terasvOrgust riba (pikkusega 6 m
ja laiusega 400 mm), mis on kinnitatud heli peegeldavale pinnale umbes iga
20 cm jdrel. Ribadevahelist kaugust kohandatakse vastavalt konteineri
tiilibile, et rattad kogu tee pikkuses veereksid teel. Paigaldamistingimused
peavad kindlustama lameda pinna. Kui vaja, kinnitatakse tee maapinnale
elastse materjaliga, et véltida parasiitmiira tekkimist.

Mirkus:
Iga riba vdib olla koostatud mitmest kokkupandud 400 mm laiusest osast.

Nouetekohase tee néidis on toodud joonistel 39.1 ja 39.2.
Operaator on kaane hingedepoolsel kiiljel.

Mootmine viiakse 14bi punktide A ja B vahel, kui operaator veab konteinerit
piki kunstlikku teed konstantse kiirusega ca 1 m/s (kaugus 4,24 m — vt
joonis 39.3) ja kaherattalise konteineri rattatelg voi neljarattalise konteineri
esirataste telg jouab punkti A vdi punkti B. Seda tegevust korratakse kolm
korda molemas suunas.

Katse kéigus peab kaherattalise konteineri puhul nurk konteineri ja tee vahel
olema 45°. Neljarattalise konteineri puhul peab operaator kindlustama koigi
rataste asjakohase kontakti teega.

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

Katsed nr 1 ja 2: Kaane vaba kinnilangemine konteineri korpusele ja kaane
tdielik avamine

Kui vdimalik, viiakse mdodtmised ldbi kuues mikrofoni asukohas korraga.
Vastasel juhul reastatakse mdddetud helirdhutasemed igas mikrofoni
asukohas kasvavas jéarjekorras ja arvutatakse helivoimsuse tasemed, iihen-
dades niitajad igas mikrofoni asukohas vastavalt nende reale.
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Miirasiindmuse helirdhutase moddetakse A sageduskarakteristikul kaane iga
20 sulgemise ja 20 avamise kohta igas mddtepunktis. Helivoimsuse tasemed
Liasutgemine 1 Lwaavamine arvutatakse saadud viie kdige kdrgema védrtuse ruut-
keskmisest.

Katse nr 3: Konteineri veeretamine mooéda kunstlikku ebatasast teed

Vaatlusaeg T on vdrdne ajaga, mida on vaja punktide A ja B vahelise maa
katmiseks mooda teed.

Helivdimsuse tase Ly, ceeamne ON Kuue iiksteisest vdhem kui 2 dB vorra
erineva véirtuse keskmine. Kui kuus modtetulemust seda kriteeriumi ei
téida, siis korratakse tsiiklit niikaua kui vaja.

Summaarne helivdimsuse tase arvutatakse jargmiselt:

LWA — 10 log % ( 100,1LWASI|1gemme + 1OD,ILWAavamme + IOO.ILWAveerelamme)

Joonis 39.1

Veeretamistee joonis

400 mm

400 mm

1 Traatvdrgu puitnurgikankur
2 Veerevad osad
3 Konteinerile kinnitatud
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Joonis 39.2

Veeretamistee ehitus ja paigaldamine

AA 3

1. — Jiik terastraat (4 mm)
— Vorgusilm (50 mm x 50 mm)

2. Taatvorgu puitnurgikankur (20 mm X 25 mm)
3. Peegeldav tasapind
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Joonis 39.3

Moaotedistants

A B
6]\ 12 s
\\\\ ,/"/( ’
Q. e

1 Hing

140. MOTOPLOKID (MOOTORKULTIVAATORID)

41.

42.

Vaata nr 32

Too6element voetakse modtmise ajaks éra.
TEEKATTEMATERJALIDE LAOTURID
Miira pohistandard

EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal

Katse koormusega

Masina mootor tddtab tootja poolt ndidatud nimikiirusel. Koik t6dseadmed
on sisse liilitatud ja to6tavad jargmistel kiirustel:

konveiersiisteem vahemalt 10 % maksimumvéartusest
laotussiisteem vihemalt 40 % maksimumvairtusest
tihendustamp (kiirus, kéik) vihemalt 50 % maksimumvairtusest
vibraatorid (kiirus, disbalansi vihemalt 50 % maksimumvéirtusest
moment)

survejoonlauad (sagedus, rohk) vihemalt 50 % maksimumvéirtusest
Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
RAMMIMISSEADE

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala
ISO 6395:1988

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Rammimisseade paigaldatakse vaia otsa, millel on piisav takistus pinnases,
et seade saaks tootada tihtlasel kiirusel. Kaljupinnase 16hkuja puhul tuleb
vaia pea asendada uuega, milles on puittditematerjal. Vaia pea on 0,50 m
iile katsepinna.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
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43.

44,

45.

46.

47.

TORUPAIGALDAJAD

Vaata nr 0

ROOMIKTRAKTOR-LUMESAHAD

vaata nr 0

GENERAATORJAAMAD (AVARIIGENERAATORID)

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Keskkonna Korrektsioon K, ,
Modotmised vélitingimustes
K,,=0

Moodtmised ruumis

Konstandi K, , véirtus, mis on médratud ilma kunstkatteta ja EN ISO
3744:1995 lisa A kohaselt, peab olema < 2,0 dB ja sel juhul jéetakse K, ,
arvestamata.

Maéaotepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus

Poolsfadr/kuus mikrofoni asukohta vastavalt A osa punktile S5/vastavalt
A osa punktile 5. Kui /> 2 m: vastavalt EN ISO 3744:1995 vdib kasutada
risttahukat moGtekaugusega d = 1 m.

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Generaatorjaam paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalastele kinni-
tatud generaatorjaam asetatakse 0,4 m korgustele tugedele, kui tootja pole
ndudnud teisi paigaldamistingimusi.

Katse koormusega

ISO 8528-10:1998, punkt 9

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
TANAVAPUHKIMISMASINAD

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Ténavapiihkimismasinaid katsetatakse paigalseisul. Mootor ja abiseadmed
tootavad tootja poolt tooseadmetele ettendhtud kiirusel; hari tootab oma
suurimal kiirusel, olemata kontaktis maapinnaga; imisiisteem to6tab oma
maksimaalsel imemisvdimsusel, kusjuures imisiisteemi imemisava kdrgus
maapinnast ei tileta 25 mm.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
PRUGIVEOMASINAD

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Priigiveomasinat katsetatakse paigalseisul jargmistel tootingimustel.

1. Mootor todtab tootja poolt ettendhtud maksimumkiirusel. Seadmed ei
toota. Seda katset ei viida ldbi sdidukitega, mis to6tavad ainult elektri
joul.

2. Tootab tihendussiisteem.

Priigikogumise masin ja jddtmete vastuvotu punker on tiihjad.

Kui mootori kiirus tihendussiisteemi to6tades automaatselt tduseb, tuleb
seda moota. Kui moddetud véirtus on tootja poolt ettendhtud kiirusest
ile 5 % véiksem, viiakse katse 1dbi kabiinist kiirendatava mootoriga, et
tagada tootja poolt ettendhtud mootori kiirus.
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48.

49.

Kui tootja ei ole tihendussiisteemi jaoks mootori kiirust médranud voi
kui masin ei ole varustatud automaatse kiirendussiisteemiga, peab
mootori kiirus olema kabiinist juhituna 1200 p/min.

3. Tosteseadeldis liigub iiles-alla ilma koormuseta ja konteinerita. Mootori
kiirus saavutatakse ja seda kontrollitakse samuti nagu tihendamissiisteemi
t66 puhul (punkt 2).

4. Materjal kukub priigiveomasinasse.

Materjale tiihjendatakse lahtiselt tdsteseadmega punkrisse (algselt tiihi).
Selleks operatsiooniks kasutatakse kaherattalist 240-liitrilise mahutavu-
sega standardile EN 840-1:1997 vastavat konteinerit. Kui tdsteseadeldis
ei ole vdimeline seda tdstma, kasutatakse konteinerit, mille mahutavus on
lahedane 240 liitrile. Materjaliks on 30 PVC toru, millest igaiihe mass on
umbes 0,4 kg ja mddtmed on jargmised:

— pikkus: 150 mm + 0, 5 mm,
— viline diameeter: 90 mm + 0,3/~ 0 mm,
— siigavus: 6,7 mm + 0,9/— 0 mm.

Vaatlusaeg/summaarse helivoimsuse taseme mddramine mitmesuguste
to6tamistingimuste korral

Vaatlusaeg on:

1. vdhemalt 15 sekundit. Summaarne helivdimsuse tase on Ly, ,;

2. viahemalt kolm téielikku tsiiklit, kui tihendussiisteem to6tab automaatselt.
Kui tihendussiisteem ei to6ta automaatselt, vaid tsiiklite kaupa, viiakse
modtmised 1dbi vihemalt kolme tsiikli kestel. Summaarne helivoimsuse
tase (L,,,) on kolme (vdi enama) mddtetulemuse ruutkeskmine véaértus;

3. vidhemalt kolm pidevat tootsiiklit, kaasa arvatud tdsteseadeldise téielik
iilestdstmine ja allalaskmine. Summaarne helivdimsuse tase (Ly,;) on
kolme (vOi enama) mddtetulemuse ruutkeskmine vaértus;

4. vihemalt kolm téielikku tootsiiklit, igatihe jooksul kukub 30 toru kontei-
nerisse. Ukski tsiikkel ei vdi iiletada 5 sekundit. Nende mddtmiste jaoks
asendatakse L, r suurusega L, . Summaarne helivdimsuse tase
(Lyas) on kolme (v3i enama) mddtetulemuse ruutkeskmine vartus.

Summaarne helivoimsuse tase arvutatakse jargmiselt:

LWA — 10 log (0,06X100‘ILWA| + 0753X100,IL\\A2 + 0’4X100.1L\\A3 +0,01X100JLWA4)

Mirkus:

Kui priigiveomasin todtab ainult elektrijoul, siis Ly,, kaasnev kordaja
voetakse vordseks nulliga.

TEEFREESID (TEEKATTEFREESID)

Miira péhistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Teefreesi pikitelg peab olema paralleelne y-teljega.

Katse koormusega

Teefrees viiakse todolukorda ostjale kaasaantud juhendis ettendhtud korras.
Mootor ja koik lisaseadmed tootavad nendele vastavatel nimikiirustel tiihi-
kaigul.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.

PINNASE KOBESTAJAD

Miira péhistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 11094:1991

Vaidluse korral viiakse moodtmised ldbi valitingimustes kunstkattel (ISO
11094:1991, punkt 4.1.2).
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50.

S1.

52.

Keskkonna korrektsioon K, ,
Mootmised vdlitingimustes
K,,=0

Mootmised ruumis

Konstandi K, , vddrtus, mis on médratud kunstkatteta ja EN ISO 3744:1995
lisa A kohaselt, peab olema £ 2,0 dB ja sel juhul jaetakse K, , arvestamata.

Maatepind/mikrofoni asukohtade arv/mootekaugus

ISO 11094:1991

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Pinnase kobestaja peab todtama nimikiirusel mootoriga ja tooseadmetega
tithikdigul (t66tavad, kuid ei kobesta).

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vdhemalt 15 sekundit.
PURUSTAJAD/HAKKURID

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Katseala

ISO 11094:1991

Keskkonna korrektsioon K, ,
Mootmised vélitingimustes
K,,=0

Modtmised ruumis

Konstandi K, , véirtus, mis on méératud kunstkatteta ja EN ISO 3744:1995
lisa A kohaselt, peab olema £ 2,0 dB ja sel juhul jéetakse K, , arvestamata.

Moéotepind/mikrofoni asukohtade arv/méotekaugus

ISO 11094:1991

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Purustajat/hakkurit katsetatakse ithe vdi mitme puutiiki hakkimisel.

Tootsiikli jooksul hakitakse immargune véhemalt 1,5 m pikkune ihest
otsast teritatud puutiikk (kuiv ménd voi vineer), mille diameeter on ligi-
kaudu vordne purustaja/hakkuri jaoks maksimaalse projekteeritud ja ostjale
kaasantud juhendis nédidatud diameetriga.

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine

Vaatlusaeg 18peb, kui hakkimisalas ei ole enam materjali, kuid see ei tohi
iletada 20 sekundit. Kui on vdimalikud mdélemad tooviisid, tuleb votta
korgem helivoimsuse tase.

ROOTORLUMEKORISTAJAD

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Rootorlumekoristajat katsetatakse paigalseisul. Rootorlumekoristaja to6tab
tootja soovitustele vastaval tooseadme maksimumkiirusel ja sellele vastaval
mootori kiirusel.

Vaatlusaeg
Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
ASSENISAATORID

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995
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53.

Tootamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Assenisaatorit katsetatakse paigalseisul. Mootor ja abiseadmed todtavad
tootja poolt tooseadmetele ettendhtud kiirusel; vaakumpump (pumbad)
tootab (tootavad) tootja poolt ettendhtud maksimumkiirusel. Imiseade to6tab
nii, et siserdhk on vordne atmosfddrirdhuga (0 % vaakum). Imiava voolu-
miira ei tohi mddtetulemustele mingit moju avaldada.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
TORNKRAANAD

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Moéotepind/mikrofoni asukohtade arv/méotekaugus
Modtmised maapinna tasemel

Poolsfadar/kuus mikrofoni asukohta vastavalt A osa punktile 5/vastavalt
A osa punktile 5.

Noole korgusel ldbiviidavad mddtmised

Kui tdstemehhanism asub noole korgusel, on mdodtepinnaks 4 m raadiusega
sfadr, mille keskpunkt langeb kokku vintsi geomeetrilise keskpunktiga.

Kui mootmine viiakse ldbi kraanal, mille tdstemehhanism asub kraana
vastukonsoolil, on mddtepind sfédr; S on vordne 200 m?.

Mikrofonide asukohad on jargmised (vt. joonis 53.1):

Neli mikrofoni asukohta horisontaaltasandil, mis 1&bib mehhanismi geomee-
trilist tsentrit (H = h/2)

seejuures L = 2,80 m

jad=2,80-12

L = kahe jarjestikuse mikrofoni asukoha vaheline poolkaugus
! = mehhanismi pikkus (piki noole telge)

b = mehhanismi laius

h = mehhanismi korgus

d = mikrofoni toe ja mehhanismi vaheline kaugus noole sihis.

Kaks iilejadinud mikrofoni asuvad sfééri ja mehhanismi geomeetrilist kesk-
punkti ldbiva sirge 18ikepunktides.

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine
Tostemehhanismi mddtmine

Katse ajaks on vdimalik tdstemehhanismi mitu paigaldusviisi. Asendit
kirjeldatakse katse aruandes.

a) Tdstemehhanism on maapinna kdrgusel.

Kraana paigaldatakse heli peegeldavale betoonist voi mittepoorsest asfal-
dist tasapinnale.

b) Tdstemehhanism asub vastukonsoolil.
Tostemehhanism peab olema vdhemalt 12 m korgusel.
¢) Tostemehhanism on kinnitatud maapinnale.

Tostemehhanism kinnitatakse heli peegeldavale betoonist voi mittepoor-
sest asfaldist tasapinnale.

Energiageneraatori miira mddtmine.

Kui generaator on paigutatud kraanale, tuleb kraana paigutada betoonist vai
mittepoorsest asfaldist heli peegeldavale tasapinnale, vaatamata sellele, kas
generaator on iihendatud tdstemehhanismiga voi mitte.

Kui tdstemehhanism paikneb vastukonsoolil, voib miira mddtmise labi viia
kas vastukonsoolile vdi maapinnale kinnitatud mehhanismiga.

Kui energiaallikas, mis toidab kraanat, on sellest sdltumatu (elektrigene-
raator vOi vooluvork, hiidrauliline vdi pneumaatiline energiaallikas), tuleb
modta ainult vintsi mehhanismi helivoimsuse taset.
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Kui energiageneraator on paigutatud kraanale, tuleb mddta energiageneraa-
torit ja tdstemehhanismi eraldi, juhul kui nad pole iihendatud. Kui need
seadmed on tihendatud, tuleb mdota kogu agregaati.

Katse ajal tuleb tdstemehhanism ja energiageneraator paigaldada ja neid
kasutada vastavalt tootja juhendile.

Katsed koormuseta

Kraanaga iithendatud generaator peab todtama tootja poolt ettendhtud tdis-
voimsusel.

Tostemehhanism t66tab koormuseta, trumlid poorlevad kiirusel, mis vastab
haakekonksu maksimaalsele liigutamise kiirusele tdstmise ja langetamise
reziimis. Selle kiiruse méiérab tootja. Katse tulemustes arvestatakse suuremat
kahest helivdimsuse tasemest (tdstmine voi langetamine).

Katse koormusega

Kraanaga iihendatud generaator peab to6tama tootja poolt ettendhtud téis-
voimsusel. Tostemehhanism to6tab sellise trossi pingega trumlil, mis vastab
maksimaalsele raskusele (minimaalsel raadiusel), haakekonks liigub maksi-
maalse kiirusega. Raskuse ja kiiruse véddrtused maéératleb tootja. Katse ajal
tuleb kiirust kontrollida.

Vaatlusaeg/summaarse helivéimsuse taseme mddramine mitmesuguste
tootamistingimuste korral

Tostemehhanismi helirdhutaseme mododtmiseks peab mdodteaeg olema (t, + tp)
sekundit:

t, aeg sekundites enne piduri aktiveerimist, tdstemehhanismi to6tamisel
eespool kirjeldatud viisil. Katse eesmérgil £, =3 s

t. aeg sekundites piduri aktiveerimisest kuni haakekonksu tiieliku seiskumi-
seni.

Kui kasutatakse integraatorit, on integreerimisaeg (¢, + f,) sekundit.
Ruutkeskmine véartus mikrofoni asendis i saadakse valemiga:
L, = 10 log [(£10™™ 4+ ¢°10™"%) /(t, +t,)]

kus: L, helirdhu tase mikrofoni asendis i perioodi t, kestel,

L, helirdhu tase mikrofoni asendis i katkestusperioodi t, kestel.
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Joonis 53.1

Mikrofonide asukohtade asetus, kui tdstemehhanism asub vastukonsoolil
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54.

55.

56.

57.

TRANSEE-EKSKAVAATORID
Vaata nr 0
BETOONISEGISTID

Miira péhistandard
EN ISO 3744:1995

Toéotamistingimused katse ajal
Katse koormusega

Betoonisegistit peab katsetama paigalseisul. Trummel tdidetakse keskmist
konsistentsi betooniga (levimddt 42-47 cm) vastavalt nimimahtuvusele.
Trumlit liikumapanev mootor peab todtama kiirusel, mis annab trumlile
maksimumkiiruse, mis on esitatud ostjale kaasaantud juhendis.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
VEEPUMBAJAAMAD

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Maétepind/mikrofoni asukohtade arv/iméotekaugus
Risttahukas/vastavalt EN ISO 3744:1995 mddtekaugusega d = 1 m

Tootamistingimused katse ajal
Seadme paigaldamine

Veepumbajaam paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalastele kinni-
tatud veepumbajaam asetatakse 0,4 m korgustele tugedele, kui tootja pole
ndudnud teisi paigaldamistingimusi.

Katse koormusega

Mootor peab to6tama tootja juhendis esitatud kdige tShusamal kiirusel.

Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on vihemalt 15 sekundit.
KEEVITUSGENERAATORID

Miira pohistandard
EN ISO 3744:1995

Keskkonna korrektsioon K, ,
Moodtmised vélitingimustes
K,,=0

Modtmised ruumis

Konstandi K, , védrtus, mis on médratud ilma kunstkatteta ja EN ISO
3744:1995 lisa A kohaselt, peab olema £ 2,0 dB ja sel juhul jdetakse K, ,
arvestamata.

Moéotepind/mikrofoni asukohtade arv/méotekaugus

Poolsfadr/kuus mikrofoni asukohta vastavalt A osa punktile 5/vastavalt
A osa punktile 5.

Kui /> 2 m: vastavalt EN ISO 3744:1955 voib kasutada risttahukat moote-
kaugusega

d =1 m. Tootamistingimused katse ajal

Seadme paigaldamine

Keevitusgeneraator paigaldatakse heli peegeldavale tasapinnale; jalastele
kinnitatud generaatorjaam asetatakse 0,4 m korgustele tugedele, kui tootja
pole ndudnud teisi paigaldamistingimusi.

Katse koormusega
ISO 8528-10:1988, punkt 9
Vaatlusaeg

Vaatlusaeg on viahemalt 15 sekundit.
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1V LISA

CE-VASTAVUSMARGISE JA GARANTEERITUD HELIVOIMSUSE
TASEME TAHISE NAIDIS

CE-vastavusmairgis peab sissaaldama suurtihti ”CE” alljirgneval kujul:
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Kui CE-vastavusmaérgist vihendatakse voi suurendatakse vastavalt seadme suuru-
sele, tuleb siilitada eespool toodud joonise proportsioonid. CE-vastavusmérgise
osad peavad olema iihekdrgused ega voi olla vdiksemad kui 5 mm.

Garanteeritud helivGimsuse taseme téhisel peab olema garanteeritud helivoimsuse
arvvaartus dB-des, mirk Ly, ja piktogramm jargmisel kujul:
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Kui tahist vastavalt seadme suurusele vahendatakse voi suurendatakse, tuleb séili-
tada eespool toodud joonise proportsioonid. Tahise kdrgus peaks siiski olema
viahemalt 40 mm.
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V LISA

TOODANGU SISEKONTROLL

. Kéesolev lisa kirjeldab menetlust, mille abil tootja v3i tema volitatud esindaja

ihenduses, kes tdidab punktis 2 sétestatud kohustusi, tagab ja deklareerib, et
asjaomane seade vastab kéesoleva direktiivi nduetele. Tootja vdi tema voli-
tatud esindaja iihenduses peab kinnitama igale seadmele CE-vastavusmérgise
ja garanteeritud helivoimsuse taseme téhise, nagu on ndutud artiklis 11, ning
koostama kirjaliku EU vastavusdeklaratsiooni, nagu on nutud artiklis 8.

. Tootja vdi tema volitatud esindaja iihenduses peab koostama punktis 3 kirjel-

datud dokumentatsiooni ja hoidma seda asjakohase siseriikliku asutuse késu-
tuses kontrolli eesmérkidel vahemalt 10 aastat pérast seda, kui toote valmista-
mine on lopetatud. Tootja voi tema volitatud esindaja tihenduses voib usaldada
tehnilise dokumentatsiooni hoidmise teisele isikule. Sel juhul tuleb selle isiku
nimi ja aadress kanda EU vastavusdeklaratsioonile.

. Tehniline dokumentatsioon peab vdimaldama hinnata seadme vastavust kdeso-

leva direktiivi nduetele. See peab sisaldama vidhemalt jargmist informatsiooni:
— tootja vOi tema ithenduses asuva volitatud esindaja nimi ja aadress,

— seadme kirjeldus,

— toode,

— kaubanimi,

— tiiiip, seeriad ja numbrid,

— tehnilised andmed seadme identifitseerimiseks ja miira hindamiseks, vaja-
duse korral koos skeemidega ja kirjelduste voi seletustega, mida on vaja
skeemidest arusaamiseks,

— viide kéesolevale direktiivile,

— vastavalt kéesoleva direktiivi sétetele teostatud miiramddtmise tehniline
aruanne,

— kasutatud tehnilised seadmed ja toodangu varieerumisest tingitud méadrama-
tuse hindamise tulemused ning nende vahekord garanteeritud helivdimsuse
tasemega.

. Tootja peab tarvitusele votma kdik vajalikud meetmed, et tootmisprotsess alati

kindlustaks toodetava seadme vastavuse punktides 2 ja 3 viidatud tehnilisele
dokumentatsioonile ning kéesoleva direktiivi nduetele.
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VI LISA

TOODANGU SISEKONTROLL TEHNILISE DOKUMENTATSIOONI
HINDAMISEGA JA PERIOODILISE KONTROLLIGA

1. Kéesolev lisa kirjeldab menetlusi, millega tootja vOi tema iihenduses asuv
volitatud esindaja, kes tdidab punktides 2, 5 ja 6 sdtestatud kohustusi, tagab ja
deklareerib, et konealune seade vastab kdesoleva direktiivi nduetele. Tootja
vOi tema volitatud esindaja tihenduses peab kinnitama igale seadmele CE-
vastavusmargise ja garanteeritud helivdimsuse taseme tahise, nagu on ndutud
artiklis 11, ja koostama kirjaliku EU vastavusdeklaratsiooni, nagu on ndutud
artiklis 8.

2. Tootja vdi tema volitatud esindaja tihenduses peab koostama punktis 3 kirjel-
datud dokumentatsiooni ja hoidma seda asjakohase siseriikliku asutuse késu-
tuses kontrolli eesmérkidel vihemalt 10 aastat pérast seda, kui toote valmista-
mine on 1dpetatud. Tootja voi tema volitatud esindaja thenduses voib usaldada
tehnilise dokumentatsiooni hoidmise teisele isikule. Sel juhul tuleb selle isiku
nimi ja aadress kanda EU vastavusdeklaratsioonele.

3. Tehniline dokumentatsioon peab vdimaldama hinnata seadme vastavust kéeso-
leva direktiivi nSuetele. See peab sisaldama vdhemalt jargmist informatsiooni:

— tootja voi tema ithenduses asuva volitatud esindaja nimi ja aadress,
— seadme kirjeldus,

— toode,

— kaubanimi,

— tiilip, seeriad ja numbrid,

— tehnilised andmed seadme identifitseerimiseks ja miira hindamiseks, vaja-
duse korral koos skeemidega ja kirjelduste voi seletustega, mida on vaja
skeemidest arusaamiseks,

— viide kéesolevale direktiivile,

— vastavalt kdesoleva direktiivi sétetele teostatud miiramootmise tehniline
aruanne,

— kasutatud tehnilised seadmed ja toodangu varieerumisest tingitud mairama-
tuse hindamise tulemused ning nende vahekord garanteeritud helivGimsuse
tasemega.

4. Tootja peab tarvitusele votma koik vajalikud meetmed selleks, et tootmisprot-
sess kindlustaks toodetava seadme vastavuse punktides 2 ja 3 viidatud tehnili-
sele dokumentatsioonile ning kiesoleva direktiivi nduetele.

5. Hindamine teavitatud asutuse poolt enne turuleviimist.

Tootja vOi tema volitatud esindaja ithenduses esitab tehnilise dokumentatsiooni
koopia enda poolt valitud teavitatud asutusele, enne kui seadme esimene
eksemplar viiakse turule voi voetakse kasutusele.

Kui on kahtlusi tehnilise dokumentatsiooni usutavuses, teatab teavitatud asutus
sellest vastavalt tootjale voi tema volitatud esindajale {ihenduses ja teeb vaja-
duse korral voi laseb teha muudatusi tehnilisse dokumentatsiooni voi vajali-
kuks osutuda vodivaid katseid.

Pérast seda, kui teavitatud asutus on vilja andnud ametliku teate, mis kinnitab,
et tehniline dokumentatsioon vastab kéesoleva direktiivi nduetele, vdib tootja
voOi tema volitatud esindaja ihenduses kooskdlas artiklitega 11 ja 8 kinnitada
seadmele CE-vastavusmairgise ja koostada EU vastavusdeklaratsiooni, kandes
nende eest tdielikku vastutust.

6. Teavitatud asutuse hinnang tootmisprotsessis

Tootja voi tema volitatud esindaja ithenduses haarab edaspidi tootmisfaasi
kaasa teavitatud asutuse, valides iihe jargmistest menetlustest:

— teavitatud asutus viib 1dbi perioodilisi kontrolle, et jalgida toodetavate sead-
mete jitkuvat vastavust tehnilisele dokumentatsioonile ja kéesoleva direk-
titvi nduetele; eelkdige keskendub teavitatud asutus jargmistele asjaoludele:

— seadmete korrektsele ja tdielikule mérgistusele vastavalt artiklile 11,
— EU vastavusdeklaratsiooni koostamisele vastavalt artiklile 8,

— kasutatud tehniliste seadmete ja toodangu varieerumisest tingitud
médramatuse hindamise tulemustele ja selle vahekorrale garanteeritud
helivoimsuse tasemega.
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Tootja vdi tema volitatud esindaja iihenduses peab voimaldama teavitatud
asutusele vaba juurdepiédsu kogu sisemisele dokumentatsioonile, mis puudutab
neid menetlusi, siseauditite tegelikke tulemusi ja voimalikke lébiviidud korri-
geerivaid tegevusi.

Ainult siis, kui eespool nimetatud kontrollimised ei anna rahuldavaid tulemusi,
viib teavitatud asutus omal drandgemisel ja oma kogemuste alusel 1dbi asjako-
hase seadmetiiiibi kas lihtsustatud voi III lisa sdtete kohase tdieliku miirauu-
ringu,

— teavitatud asutus kontrollib vdi laseb toodet kontrollida juhuslike ajavahe-
mike jarel. Teavitatud asutuse poolt valmisseadmete hulgast valitud néidist
tuleb kontrollida asjakohaste III lisas sdtestatud miirauuringute kohaselt voi
teha vordvéirsed katsed, et kontrollida vastavust kidesoleva direktiivi ndue-
tele. Toote kontrollimine peab sisaldama jargmisi aspekte:

— seadme korrektne ja tdielik mérgistamine vastavalt artiklile 11,
— EU vastavusdeklaratsiooni koostamine vastavalt artiklile 8.

Modlema menetluse puhul médrab kontrollimiste sageduse teavitatud asutus,
vottes arvesse eelnevaid hindamistulemusi, vajadust jélgida korrigeerivaid
tegevusi ja muid kontrollimiste sagedust mdjutavaid seiku, nagu aastane
toodang ja tootja iildine usaldatavus garanteeritud vaartuste sdilitamisel; siiski
viiakse kontroll 1dbi vahemalt kord kolme aasta jooksul.

Kui on kahtlusi tehnilise dokumentatsiooni usutavuses voi tootmise kdigus
sellest kinnipidamises, peab teavitatud asutus teatama sellest tootjale voi tema
volitatud esindajale tihenduses.

Neil juhtudel, kui kontrollitud seadmed ei vasta kdesoleva direktiivi sdtetele,
peab teavitatud asutus teatama sellest teda volitanud litkmesriigile.
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VII LISA

SEADME VASTAVUSTOENDAMINE

1. Kéesolev lisa kirjeldab menetlust, mille abil tootja voi tema volitatud esindaja
ihenduses tagab ja tunnistab, et seade, mille kohta on vélja antud punktis 4
viidatud sertifikaat, vastab kdesoleva direktiivi nduetele. Tootja voi tema voli-
tatud esindaja iihenduses peab kinnitama seadmele CE-vastavusmargise koos
artiklis 11 ndutud lisateabega ja koostama artiklis 8 viidatud EU vastavusde-
klaratsiooni.

2. Seadme vastavustdendamise taotluse esitab tootja voi tema volitatud esindaja
ithenduses tema poolt valitud teavitatud asutusele.

Selles taotluses peab olema:

— tootja nimi ja aadress, ning kui taotluse esitab volitatud esindaja, siis lisaks
ka tema nimi ja aadress,

— kirjalik tunnistus, et sama taotlust ei ole esitatud iihelegi teisele teavitatud
asutusele,

— tehniline dokumentatsioon, mis vastab allpool esitatud nduetele:
— seadme kirjeldus,
— kaubanimi,
— tiilip, seeriad ja numbrid,

— tehnilised andmed seadme identifitseerimiseks ja miira hindamiseks,
vajaduse korral koos skeemidega ja kirjelduste vdi seletustega, mida on
vaja skeemidest arusaamiseks,

— viide kéesolevale direktiivile.

3. Teavitatud asutus peab:

— kontrollima, kas seade on valmistatud vastavuses tehnilise dokumentatsioo-
niga,

— taotlejaga kokku leppima koha suhtes, kus viiakse 1dbi kdesoleva direktiivi
kohased miirakatsed,

— vastavalt kdesolevale direktiivile teostama voi laskma teostada vajalikud
miirakatsed.

4. Kui seadmed vastavad kéesoleva direktiivi sétetele, peab teavitatud asutus
taotlejale vilja andma vastavussertifikaadi, nagu on kirjeldatud X lisas.

Kui teavitatud asutus keeldub vastavussertifikaati vélja andmast, siis peab ta
teatama keeldumise iiksikasjalikud pohjused.

5. Tootja vdi tema volitatud esindaja iihenduses peab hoidma koos tehnilise
dokumentatsiooniga vastavussertifikaadi koopiaid 10 aastat sellest kuupéevast
kui seade viidi turule.
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3.1.

3.2

3.3.

VIII LISA

TAIELIK KVALITEEDITAGAMINE

Kéesolev lisa kirjeldab menetlust, mille abil tootja, kes vastab punkt 2
nduetele, tagab ja tunnistab, et asjaomane seade vastab kdesoleva direk-
tiivi nduetele. Tootja v3i tema volitatud esindaja ithenduses peab igale
tootele kinnitama CE-vastavusmaérgise koos artiklis 11 ndutud lisateabega
ja koostama artiklis 8 viidatud EU vastavusdeklaratsiooni.

Tootja peab punktis 3 ettendhtud projekteerimise, tootmise ning 15pptoo-
dangu kontrollimise ja katsetuse jaoks vilja toGtama kvaliteeditagamise
stisteemi ja alluma punktis 4 ettendhtud jarelevalvele.

Kvaliteeditagamise siisteem

Tootja peab enda valitud teavitatud asutusele esitama taotluse, et tema
kvaliteeditagamise siisteem kinnitataks.

Taotluses peab olema:

— kogu asjakohane teave konealuse toodanguliigi kohta, sealhulgas koigi
juba kavandamis- vdi tootmisjérgus olevate seadmete tehniline doku-
mentatsioon, mis peab sisaldama jargmist teavet:

— tootja vOi tema lihenduses asuva volitatud esindaja nimi ja aadress,
— seadme kirjeldus,

— toode,

— kaubanimi,

— tiilip, seeriad ja numbrid,

— tehnilised andmed seadme identifitseerimiseks ja miira hindami-
seks, vajaduse korral koos skeemidega ning kirjelduste ning sele-
tustega, mida on vaja skeemidest arusaamiseks,

— viide kéesolevale direktiivile,

— kéesoleva direktiivi sitete kohaselt teostatud miiramddtmise tehni-
line aruanne,

— kasutatud tehnilised seadmed ja toodangu varieerumisest tingitud
madramatuse hindamise tulemused ja selle vahekord garanteeritud
helivoimsuse tasemega,

— EU vastavusdeklaratsiooni koopia,
— kvaliteeditagamise siisteemiga seotud dokumentatsioon.

Kvaliteeditagamise siisteem peab tagama, et toode vastab tema suhtes
kohaldatavate direktiivide nduetele.

Kaik tootja poolt vastuvdetud pdhimdtted, nduded ja sitted dokumenteeri-
takse jérjekindlalt ja tdpselt kirjalike kvaliteedimeetmete, menetluste ja
eeskirjadena. Kvaliteeditagamise siisteemi dokumentatsioon peab vdimal-
dama {iihtset arusaamist kvaliteedipoliitikast ja sellistest menetlustest nagu
kvaliteediprogrammid, plaanid, kdsiraamatud ja aruanded.

Selles peab olema piisavalt kirjeldatud eelkdige:

— kvaliteedi eesmirgid ja organisatsiooniline struktuur, juhatuse vastutus
ja volitused kavandamise ja toote kvaliteedi osas,

— tehniline dokumentatsioon, mis koostatakse iga toote jaoks ja sisaldab
viahemalt punktis 3.1. nimetatud tehnilise dokumentatsiooni kohta
noutavat teavet,

— kavandamise kontroll ja tehnika, protsessid ning siistemaatilised tege-
vused, mida kasutatakse konealuste seadmete kategooriasse kuuluvate
toodete kavandamist kontrollides,

— tehnika, protsessid ja siistemaatilised tegevused, mida kasutatakse
valmistamisel, kvaliteedi kontrollimisel ja kvaliteedi tagamisel,

— vaatlused ja katsed, mida tuleb 14bi viia enne tootmist, selle kestel ja
peale tootmist ning nende labiviimise sagedus,

— kvaliteedi aruanded, sellised nagu kontrollimise aruanded ja katsete
andmed, kalibreerimise andmed, asjaomaste isikute kvalifikatsiooni
aruanded jne,

— vahendid, et jélgida ndutud kavandamise ning toote kvaliteedi saavuta-
mist ning kvaliteeditagamise siisteemi efektiivset toimimist.
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3.4.

4.2.

43.

44.

Teavitatud asutus peab hindama kvaliteeditagamise siisteemi, et kindlaks
madrata, kas see vastab punktis 3.2 viidatud nouetele. Kvaliteeditagamise
siisteemid, mis rakendavad standardit EN ISO 9001, on eeldatavasti vasta-
vuses nende nduetega.

Hindavas meeskonnas peab olema véhemalt tiks liige, kellel on kogemusi
konealuste tehniliste seadmete hindamisel. Hindamismenetluse ajal tuleb
seoses hindamisega kiilastada tootja territooriumi.

Otsusest tuleb teatada tootjale. Teatis peab sisaldama kontrolli pdohjal
tehtud jareldusi ja pdhjendatud otsust hindamise kohta.

Tootja kohustub tditma kinnitatud kvaliteeditagamise siisteemist tulene-
vaid kohustusi ja siilitama seda siisteemi, et see toimiks asjakohaselt ja
efektiivselt.

Tootja voi tema volitatud esindaja iithenduses teatab kvaliteeditagamise
slisteemi kinnitanud teavitatud asutusele kdikidest kavatsetud ajakohasta-
mistest kvaliteeditagamise siisteemis.

Teavitatud asutus peab hindama esitatud muudatusi ja otsustama, kas
muudetud kvaliteeditagamise siisteem jadb endiselt vastavusse punktis 3.2.
viidatud nduetega vdi on vaja uut hindamist.

Ta peab oma otsusest tootjale teatama. Teatis peab sisaldama kontrollimise
jareldusi ja pdhjendatud otsust hindamise kohta.

Jirelevalve teavitatud asutuse vastutusel

Jéarelevalve eesmérk on teha kindlaks, et tootja tdidab korrapéraselt kohus-
tusi, mis tulenevad kinnitatud kvaliteeditagamise siisteemist.

Tootja peab lubama teavitatud asutust kontrolli eesmaérkidel siseneda
kavandamise, tootmise, kontrolli, katsetamise ja sdilitamise ruumidesse
ning varustama teda kogu vajaliku teabega, kuhu kuulub eelkdige:

— kvaliteeditagamise siisteemi dokumentatsioon,

— kvaliteedi aruanded, mis on ette ndhtud kvaliteeditagamise siisteemi
kavandamist puudutavas osas, sellised nagu analiiiiside tulemused,
arvutused, katsed jne,

— kvaliteedi aruanded, mis on ette ndhtud kvaliteeditagamise siisteemi
tootmist puudutavas osas, sellised nagu kontrolli ettekanded ja katsete
andmed, kalibreerimise andmed, asjaomaste isikute kvalifikatsiooni
aruanded jne.

Teavitatud asutus peab korrapéraselt 14bi viima auditeid, et olla kindel, et
tootja jérgib ja kohaldab kvaliteeditagamise siisteemi, ja andma auditi ette-
kande tootjale.

Lisaks vdib teavitatud asutus teha ootamatuid visiite tootja juurde. Selliste
visiitide ajal v3ib teavitatud asutus vajaduse korral korraldada katseid voi
lasta neid korraldada, et kontrollida, kas kvaliteeditagamise siisteem t66tab
korralikult. Teavitatud asutus peab esitama tootjale visiidi aruande ja katse
aruande, juhul kui see korraldati.

Tootja peab vidhemalt 10 aastat pérast viimase seadme valmistamist
hoidma siseriikliku ametiasutuse késutuses:

— dokumentatsiooni, millele on viidatud kéesoleva lisa punkti 3.1 teises
taandes,

— punkti 3.4 teises 16igus viidatud teated ajakohastamise kohta,

— teavitatud asutuse otsused ja ettekanded, millele on viidatud punkti 3.4
viimases 10igus ja punktides 4.3 ning 4.4.

Iga teavitatud asutus peab andma teistele teavitatud asutustele asjakohast
teavet, mis kasitleb kvaliteeditagamise siisteemi kinnituste véljaandmist
vOi tiihistamist.
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IX LIS4

MIINIMUMNOUDED, MIDA LIIKMESRIIGID PEAVAD TEAVITATUD
ASUTUSE PUHUL ARVESSE VOTMA

1. Kontrollimise eest vastutav asutus, selle direktor ega personal ei tohi olla
seadme kavandaja, chitaja, tarnija vOi paigaldaja ega iihegi sellise osapoole
volitatud esindaja. Nad ei tohi ei otseselt ega volitatud esindajatena olla seotud
selliste seadmete kavandamise, ehitamise, turustamise vdi ekspluatatsiooniga
ega esindada sellise tegevusega hdivatud osapooli. See ei takista tehnilise
informatsiooni vahetamist tootja ja asutuse vahel.

2. Asutus ja selle personal peab hindama ja kontrollima professionaalse aususe ja
tehnilise padevuse korgeimal tasemel ning olema vaba igasugusest survest ja
mojutustest, eelkdige finantsilistest, mis vOiks suunata nende otsuseid voi
nende t60 tulemusi, eriti nende isikute voi isikute grupi poolt, kes on huvitatud
kontrollimistulemustest.

3. Asutusel peab olema vajalik personal ja vajalikud seadmed, et sooritada
oigesti kontrolli ja jarelevalvega seotud tehnilisi ja administratiivseid iilesan-
deid; tal peab olema ka juurdepids seadmetele, mida on vaja igasuguse erilise
kontrollimise jaoks.

4. Personalil, kes vastutab kontrolli eest, peavad olema:
— suured tehnilised ja erialased kogemused,
— rahuldavad teadmised nouetest, mille alusel hinnata tehnilist dokumentat-
siooni,
— rahuldavad teadmised tehtavatele katsetele esitatavate nduete kohta ja
kiillaldased praktilised kogemused selliste katsete tegemiseks,

— oskused koostada sertifikaate, ettekandeid ja aruandeid, mida ndutakse
katse teostamise autentiseerimiseks.

5. Kontrolliva personali erapooletus peab olema garanteeritud. Selle tddtasu ei
tohi sdltuda tehtud katsete arvust ega katsete tulemustest.

6. Asutus peab vOtma vastutuskindlustuse, kui tema kindlustust ei ole enese
peale votnud riik kooskdlas siseriiklike seadustega voi kui litkmesriik ise ei
ole otseselt vastutav katsete eest.

7. Asutuse personal peab kinni pidama ametisaladuste hoidmise ndudest kogu
teabe suhtes, mis on saadud katsete ldbiviimisel kdesoleva direktiivi kohaselt
vOi mingi selle direktiivi joustamiseks antud siseriikliku sétte alusel (vélja
arvatud vastastikku padevad administratiivasutused riigis, kus asutus tegutseb).
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X LISA

SEADME VASTAVUSTOENDAMINE

VASTAVUSSERTIFIKAADI NAIDIS

EU VASTAVUSSERTIFIKAAT
1. TOOTJA 2. EU VASTAVUSSERTIFIKAAT nr
3. TUNNISTUSE HOIDJA 4. VAIJAANDEV ASUTUS
5. LABORATOORIUMI ARUANNE 6. KOHALDATAV EU DIREKTIIV
Nr: Kuupiev: wo]...JEO
Mdddetud helivdimsuse tase:
........................... dB
7. SEADME KIRJELDUS
Seadme tiiiip: Kategooria:
Kaubanimi:
Tiiiibi nr: Identifitseerimisnr:
Mootori(te) nr: Valmistaja:
Energiatiiiip: Voimsus:

Muud ndutavad tehnilised andmed:

8. KAESOLEVALE SERTIFIKAADILE ON LISATUD JARGMISED DOKUMENDID, MIS KANNAVAD LAHTRIS
2 TOODUD NUMBRIT:

9. TUNNISTUS ON KEHTIV

(Pitser)

Koht

(Allkiri)

Kuupiev: / /




